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# MANDO ELECTRO-HIDRAULICO PARA MAQUINAS HERRAMIENTAS ®

MEMORTIA DESCRIPTIVA

LIs, presente Patente tiene por objeto un mando electro=
hidrdulico para mdquinas herramientas, concretamente desti-
nado a hacer efectuar automdticamente a la mdquina & que se
aplique un programa de trabajo preestablecido. En el mecanig=
mo de mando que nos ocupa, la alimentacidén del liquido a pre-
gién de los motores linegles hidrdulicos estd maniobrads por
vélvulas accionadas eléctricamente. Ia apertura y cierre de
los circuitos eléctricos que determinan los movimientos de
estas valvulas, al terminar ol ciclo de actuacidén de cada
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motor hidrdulico, viene dsterminada por un alimentador de
programa, gobernado por medio de un mecanismo de maniobra
apropiado, por ejemplo, una ficha perforads. las longitudes
de las carreras de trabajo de los motores hidrdulicos se
determinan mediante topes de fin de carrera, qus actdan en
combinacidn con un tope antagonista fijo.

En los mecanismos de mando de la clase que nos ocupa
actualmente utilizados, la longitud de la carrera de trabajo
de un motor hidrdulico se determina mediante un interruptor
eléctrico de fin de carrera, o mediante un interruptor e
leva situado en el camino del motor hidrdulico. Sin embargo,
los dispositivos eléctricos de maniobra producen inezaotitue
des en la desconexién o commutacién, a causa de la inencia
de los dispositivos de accionamiento mecanicos o hidrdulicos
maniobrados, a menos que se emples una relacidén de trangmi-
81én proporcionalmente grande para el accionamiento del intew
rruptor. Estos dispositivos exigen, ademds, el montaje de un
némero relativemente grande de acoplamientos elédétricos, in-
terruptores, contactos de roce, contactos de tope, stc., etc.
Egtos elementos resultan ddfiocultosos de ajustar, y quedan
fécilmente sometidos a averfas en el trabajo rudo de taller
que debe soportar la mdquina.

En un mecanismo de gobierno conocido para mdquinas
herramientas, se ha previsto un témbor de levasg desplazable,
que se mueve en sentido de avance y betroceso conjuntamente
con un carro de cabezal revolver. El tmmbor de levas presenta
en su periferia el mismo ndmerc de caras que el cabezal re-
volvery desplazanfiose conjuntamente con el mismo, de manera
que al hacer trabajar unas nueve herramienta, tembien en el
‘tambor de levas una nueva cara de maniobra se conmuta por la

anterior, Esta cara se halla adeptada a los movimientos de
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trabajo de le nueve herramienta, mediante levas especiales
ajustables, que entran en el campo de accionamiento de un
trinquete de manibbra mecdnica. Este dispositivo de gobierno
mecénico, presenta agimismo el inconveniente de que la deg-
conexidn, o la conmutacién de los movimientos de avance, ali-
mentacidn y retroceso del carrd, no pusden tener lugar eEac-
tamente en un momento determinado, ya qus las levas de maniow
bra actdan a través de otras palancas y de unos mecanigmog

de transmisién, los cuales, a su vez, actian sobre el mecanige
mo de accionamiento propiamsnte dicho, y tambien porqgue:en
el curso del mecanismo dicho se hallan contenidas magnitudes
indeterminables, o bien poco modificables, como son la iner-
ciu, el juego de cojinetes, las fuerzas de rozamiento, eto.

Es objeto de la presente Patente la obtencidn de un
gistema que permita reajustar fécilmente los movimientos de
trabajo, de manera que resulte necesariamente eficaz, y evite
les inexactitudes de trabajo antes referidas. De una mgnera
especial, un dispositive de la clase indicada ha de resuliar
adecuado para ser empleado en un curso de programg de mayor
cuantia, mediante un cietto’nimero de caras de maniobra que
se van cambiendo en cada operacién, a uns frecusncis: cusles-
quiers, predeterminable.

En el mando electrohidrdulico para mdquinas herramien—
tas objelo de la presente solicitud de registro, los topes
ajustables de fin de carrera se disponene en la periferia
de un tambor de maniobra, situando concéntricamente con res-
pecto al cilfndro de trabajo de un motor hidrdulico, apoyado
en el rismo de manera que pueda girar libremente. E1l indicado
tambor puede hacerse girar mediante un mecanismo de maniocbra
accionado hidrdulicemente, empglmade s las tuberfss de ali-

mentacidn del motor hidrdulico, de modo que se renueven con-
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venientemente los topes que entran en la zona de asctuacidn
del tope antagonista £ijo.

En esta dispositive, el indicade tambor de maniobra
puede spoyerse sobre las testas 0 extremidades: del cilindro
del motor hidrdulico lineal, y el mecanismo que determina
la rotascidn escalar de aguel puede estar constituido por
dmbolos, que se mueven en el interior de correspondientes:
orificios radiales previstos en las testas del eilindro,
acoplados & las tuberfas de conduccidn de aceite & presién.
Ias extremidades exteriores de estas &mbolos actian sobre
la cera intericr dentada de sendos anillos solidarizados a
las extremidades del tambor de maniobras

Con uns estructuracidn apropiada del dispositivo, las
coronas destadas interiormente de los dos anillos de maniobrs
estan desplazadas mituamente de tal manera que cuendc la ex—
tremidad de uno de log dmbolos se halla encajada en el espa~
cio comprendido entre dos dientes del anillo correspondiente,
el otro émbolo en el anillo sobre el que actda ha s0brepasa=-
do la punta de un diente y queda apoyado en el flanco incli-
nado del mismo.

Por ltimo, el mando electro-hidrdulice para miquinas
herramientas que se preconiza, se hallas calculado de manerz
que se aprovecha la sobrepresidn determinada en el circuito
hidrdulico cuando los motores hidrdulicos lineales que come
prende el sistema alcanzan el finsl de su carrers, para accio=
ner el mecanismo de avance del programas. A este efecto, se
empalma g la tuberfa principal de conduccidn de 1fquido a
presién del sistema, un mecanismo de presién que, cuando se
sobrepasa una presidn determinada, acctiona un interruptor
eléctrico situado sobre el circuito de excitacién de un elec=

troimdn, que actia sobre el mecanismo de avance referidos
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En los dibujos adjuntos se ha representadoc un ejemplo
de ejecucidn de 1s invencién, concretamente aplicado a un
torno revolver. Ni que decir tieme que estos dibujos se den
exclusivamente a tf{tulo ilustrativo y aclaratorio, sin que
en ningin caso quepa conferirles el menor csracter limitati-
VO,

En los indicados dibujos:

La figura 1 es un esguema mostrando a un torno~-revolver
equipado con un mando electre=hidrdulico, maniobrado por
medio de fichas perforadasgy

La figura 2 es una seceidn longitudinal, segin la lfnea
IT-II, de un motor hidrdulico lineal.

Las figuras 3 y 4 son sendas secciones seglin las l{neas
ITI-IIT y IV-IV de la figura 2.

Y, finalmente, la figura 5 es una vista de wuna ficha
perforada.

Sobre la abncada 10, del torno representado en la figu~
re 1, se halla montado un carro 11 susceptible de desplazar-
se en sentido longitudinal, con movimientos determinados en
ambag direcciones por un correspondiente motor hidrdulice
lineal 12. Sobre el carro de movimiento longitudinal 11 puede
desplazarse en sentido transversal el carro 13, cuyos movi-
mientos se determingn asimismo por medio de un motor hidrdu~
lico lineal 14, de doble efectc. El carro de movimiento trang-
versal 13 lleva un cabezal revolver 15, que se puede hacer
girar mediante un correspondiente motor hidrdulico ( no re-
presentado ). Para el ajuste del mecanismo de maniobrs dig-
puesto al lado del cabezal del husillo 16, se ha previsto
otro motor hidrdulico 17. Pueden ademds preverse otros moto-
res hidrdulicos pars sccionar el plato de sujecidén 18, un

nmecanismo de alimentacidn de las piezas a trabajar, etc.,etcs
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Ia instalacidn que proporcions el aceite a presidn
para el funcionamiento de los motores hidrdulicos comprende
un depdsito de aceite 19, y una bomba rotativs 20, de caudsl
regulable, que aspibe el aceite a travéds de una tuberia 21
¥ lo impulsa hacia una tuberfa de presidn principasl 22. En
el ejemplo de ejecucién representado en la figura 1, la
varigcibn del volumen de sceite impulsado por la bomba, se
lleva & cabo mediante la modificacidn de la excentricidad
del rotor de la misma, & través de una palanca 24, sobre la
que actia un motor hidrdulico 25, de doble efecto.

De la tuberfa de presién principal 22 parten tuberias
derivadas, destinadag & la alimentacién de log dietintos
motores hidrdulicos 12, 14, 17, 25, etc. En la figura 1, pars
alcanzar una mayor claridad, se ha representado Unicamente
la instalacién de maniobra perteneciente sl motor hidrdulico
que actia sobre el mecanismo 17.

La tuberfa derivada 26, que parte de la tuber{a de pre~
sién principal 22 estd empalmada & la caja de un aparato de
maniobra 27, que en el ejmmplo representado en la figurs 1
adopta la forma de una vdlvula rotativa de cuatro pssos. Esta
vélvula, en la posicién en que ha sido representada, envia
el aceite a presidn hacia la tuberis 28, mientras que retor-
na 8l tangue 19 el aceite que sale de la cdmara del cilf{ndro
de la derecha por la tuberia 29, medianbe la tuberis de re=~
torno 30. En ambas tuber{as de aceite 28 y 29, se ha montado
una vélvula 31, del tipo denominado de tensién previa o de
sobrepresidén que limita la salida de aceite que retorna el
tanque 13, Cuando la vdlvula rotativa del aparato de maniobra
27 se hace girar de 902 en sentido contrario al de las agujas
del reloj, al aceite a presidén se conduce, a través de la

tuberfa 29, a la cdmara de cilindro de la derecha del motor
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hidrdulico lineal 17, mientras que el acekte de retorno exe
pulsado de la cdmars de la izquierds, se evacda por la tube-
ria 28. En la posicidén intermedia entre estas dog pogiclio~
nes limite, la vélvula rotativa 27 determins el cierre de
ambas tuberfas 28 y 29. Ia vdlvula rotetiva podris ademds
hgllarse dotada de una abertura adicional que en la posicidn
intermedia de la vdlvula comunicara la tuberfs 26 con la
tuberfa de otro aparato de maniobra, perteneciente a otro
motor hidrdulico, por ejemplo, al motor 12 del carrc de movie
miento longitudinal 11, e fin de que éste ¥ltimo motor pueda
dnicamente ser accionado cuando el motor 17 se halle en re=
posos’ En lugar de la vidlvula rotativae gue Ba ha representado
el gparato de maniobra 27 ppdrfa tambien hallarse provisto
de una valvula de movimiento longltudinal o combinado.

E1 aparato de maniobra 27 se accions por medio de un
par de electroimanes 32 y 33, que actfan en forma opuesia,
¥ cuyo miembro de desplazamiento 34, construido, por ejemplo,
en forma de cremallera, wsctda sobre la vdlvula giratoria. Los
aparatos de maniobra 27 de todos los motores hidrdulicos 12,
14, 17, 25 ¥ sus correspondientss electroimenes de maniobra
32—33, de manera preferents, adoptan una conformacidn tal
que permita su montaje en un solo bloques

Ia conexidn y desconexidn de los electroimanes de gohler~
no 32 y 33 ge determina por medio de una ficha perforada 35
( £ig, 5), que presenta los orificios 36, dispuestos de acuer-
do con las distintas series de maniobras del programa de tra=-
bajo. Los orificios 36, pertenecisntes & un determinado motor
hidrdulico, o = mds propiamente — a su aparato de maniobra
2Ty quedan situados en la parte izquierda de la ficha 35,

formando columnas dispuestas parelelamente al sentifio del

avance de la indiceda ficha. En la parte dsrechs de ls superw



10

15

20

25

30

ficie perforada 35, se ha dispuesto ung superficie 37, en la.
que se pueden consignar los datos perienscientes a un dejer—
minado orificio 36, al propio tiempo que se practiva el
migmoy

Entre las dos zonas en que se halla dividida la ficha
35 - es decir, la zona 37 y 1a zona que comporta los orifi-
clog 36 ~ me halla dispuesta una alineacién de perforacilonss
38, constituyendo ung cremallers, que se ha hecho resaltar
en la figura 5 mediante un margen negro. En esta oremallers.
38 engranan los dientes de una rusda dentads 39, de cuyo
érbol 40 es solidaria la rueda de goblerno 41 de un mecanig-
mo de maniobra por pasos. En los dientes de la rueda de
maniobra 41 engrans un trinquete de maniobra 42, articulado
en 43 & wno de los brazos de una palanca acodada 44 libre-
mente articulads en 45, cuyo otro brazo lleva la Plece de
armadura 46 de un electroimdn 47. El electroimdn 47 estd
conectado en 48 y 49 mediante correspondientes conduoctores
eléctiricos 50 y 51 & uns red de corrients continua de, por
ejemplo, 60 V. En el conducter 51 se hs intercalado un intew
rruptor de pulsacidn 52, que permite cerrar a voluntad el
cireuito y excitar el electroimén 47. Inmediatamentes que se
exclta el electroimdn 47 se produce la atrsceidn de la arme~
dura 46, lo que determing el giro de la palanca acodada 44
en el sentido de las agujas del re 10j, con lo cual el trin-
quete de manbobra 42 determing el avance de la rueda 41 de
un pago de diente. En este movimiento, la rueda dentads 39
hace avanzar la ficha perforada 35 - apoyada en las gufas
laterales 53 ~ de una seris de orificiog,

Debajo de la ficha perforada 35 se hallan dispuestos
una serie de palpadores 54, impulsados por correspondientes

resortes 55 & aplicarse contra la cara inferior de squélla.
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Cada palpador 54 getda sobre un pequefio interruptor eléetrico
56« Todos estos interruptores 56 se hallan conectados en 57
al conductor 50, por medio de un conductor comin 58, Cadsa
interruptor 56, por otra parte, se halla conemionado por me-
dio de un conductor especial con uno de 1os electroimanes de
los aparatos de maniobra 27 de los motores hidrdulicos 12, 14,
17, 25, etc. Como sea que en la figura 1 se ha representado
exclusivamente la instalacién de maniobra correspondiente al
motor hidréulico 17, en lo sucesivo la explicacidh se referifd
tan 20lo a los conductores necesarios rara esta instalacién.
Las restantes instalaciones de maniobrs se hallan conexionadas
en forma absolutamente andloga.

Como que el motor hidrgulice 17 ha sido proyectado como
motor de doble efecto, parz su maniobra resultan necesarios
dos interruptores 56' y 56" ( Fige 1) . E1 interruptor 56' ge
halla acoplado por medio de un conductor eléectrico 59 al elec—
troiman 32, mientras que el interruptor 56" se acopla por me-
dlo de un conductor 60 al electroiman de maniobra 33+ Ambosg
electroimanes se hallan conexionsdos en 62 con el conductor 51,
mediante un conductor comin de retorno 61, Cuando - tal como
8¢ ha representado en la fig, 1 - el palpador 54 del interrup—
tor 56', queda enfrentado con wn orificio 36 de la ficha 35,
penetra en este orificio y determina el cierre del chrcuito de
de corriente de maniobra 48, 57, 58, 56¢, 59, 32, 61, 62, 49
del electroiman 32, de modo que éste provoca el giro de la V41—
vula rotativa del aparato de maniobra 27 hasta la posicidn 1{-
mite representada en la figura 1. En esta posicidn, el aceite
a presifn puede pasar a travds de la tuberia 28 a la cdmara de
la izquierda del c¢ilfindro del motor hidrdulico 17, determinando
el desplazamiento del émbolo hacia la derscha.

Los motores hidrdulicos cuyos émbolgs han de realizar ca-
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rreras de distinta longitud, de acuerdo con los diferentes:
escalones del programs de trabajo, se estructurarin en la
forma representada en lag figs. 2 a 4.

El cilindro de trabajo 63 del motor lineal hidrdulico
( fig. 2 ) de halla sujeto mediante tirantes 64 paralelos
el eje, entre las cabezas de cilfndro 65 y 66. En las teg-
tas del cilindro se han dispuesto cansles 67, o bien 68,
para la entrada y salida del aceite g presidn. Ambas testas
65 y 66 estan provistas en su lado interno de un rebaje
cilindrico 69, coneéntrice con el eje, longitudingl del
cilindro de trabajo 63, en el que se apoys por sus extremos
un tambor de maniobra 70, montado de maners que puede girar
librements. El tambor de maniobra T0 se halla provisto en
8u cara exterior de unas ranuras longitudinales 71 (fig.3)
de seccifn en cola de milano, a lo largo de las que pusden
deslizar libremente unos topes T2, que pueden ser inmovili-
zados en cualquier posicidn que se desee mediante tornillos
de sujecién 73. Los topes 72 es conveniente que se hallen
provistos de tornillos micrométricos T4, cuyes cabezas conge
tituyen el tope propismente dicho. Estes cabezas actéan en
colbinacidn con un tope 75 (fig. 1) colocado fijo en el bas~
tidor de la mdquina 10. En la figura 2, para facilitar la
explicacién, se han dibujado dos topes 72 encajados en una
misme ranura 71, pero en realidad es Unicamenie necesgario
que haya un tope, estos es, solo una de cada dog ranurag
contiene un tope para la limitacién de la carrera de trabae
Jo, o bien, pars la limitacidn de la carrera de retorno,

En cada extremo del tambor de maniobra 70 ss halla mon-
tado un anille de meniobra 76-77, provisto de una corons
dentada interior 78 ( fig. 4). ELl anillo de maniobra 76 pue~

de hacerse girar mediante un émbolo 79, en tanto que el mo-
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vimiento de giro del anillo 77 se determins Por medlio del
émbolo 80, Estos énbolos se mieven en el interior de corress
pondientes orificios radiales 81-82, previstos en las testas
65-66 del cilfndro. Las extremidades exteriores: de los dm—
bolos 79~-80 se apoyan en los dientes: practicados en la su~
perficie interior de los anillos 76-T7. Estos clementos se
combinan de manera que cuando uno de log dmbolos ( por ejem-
plo, el sefialado con la referencia 80 ) se apoysa en el pun-
to méds bajo del hueco existente entre dos dientes cont{guosg
del correspondiente anillo, el otro &mbolo ( 79 ) habrd
sobrepasado la cima de un diente del otro anillo, apoyando-
88 sobre el corregpondiente flanco inelinado

Cuando el aceite a presidn prodedents del aparato de
maniobra llega al cilindro de trabajo 63, en la parte del
eilfndro empalmeda a la tuberfs de presidn se produce en
primer lugar uns sobrepresidn, como consecuencia de la re-
slstencia que opone el émbolo 83 a su desplazamiento. Como
sea que los dos orificios de gufa 81-82, en el interior de
los que se desplazan los émbolos 79-80, se hallan conexio-
nados con las tuberfas de aceite a presidn 67-68, el co=
rrespondlente émbolo T8~79 es empujado hacia afuera y hace
glrar del pago de un diente el tambor 70. Cuando la extre~
midad exterior del émbolo ( 80 ) alcanza el punto nds pro-
fundo de un hueco de diente del correspondiente anillo
( fig. 2), el émbolo principsl 83 puede desplazarse con
regpecto al cilindro 63. Este desplazamiento relative puede
ger del émbolo con respecto al cilindro immévil, o del ol
1{ndro con respecto al émbolo imnmévil. En ambos cagos, la
longitud de la carrera de trabajo quedard limitada por la
eccién combinada del tope fijo 75 y el tope 72 (fig. 1).

Como conmecuencia de la indicade aceidn de tope, se
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produce una sobrepresidén en la tuberfa principal 22. Esta
sobrepresibn, de acuerdo con el invento, se utiliza para

el acclonamiento del mecanismo de maniobra que determins
el avance de la ficha perforada. A este fin se dispone el
interruptor de pulsacién 84, representado,en forms £sque=
ndtica en lg figura 1. Este interruptor comprande un fuells
dilatable 85, cuyo espacio interior se hallas empalmado a
la tuberfa de presidn principal 22, por medio de una corres-
pondiente tuberfa 86, y un resorte antagonista 87 que se
opone al movimiento de dilatacién. EL fuelle dilatable 85
se halla acoplado a la parte mévil de @n interruptor eldc-
trico 88, uno de cuyos polos se halla empalmado en 89 al
conductor 51 mediante un conductor eléctrico 90, en tanto
que el otro polo se halla conexionado en 92 al conductor
eléctrico 61, por medio de un conductor 92, Cuando se pro~
duce el cierre del interruptor 88, a causa de la asccidn
ejercida por el fuelle dilatable 85, como consecuencia de
un aumento de presidn en la tuberfa de presién Principal 22,
circuls corriente eldctrics por el circuito 48, 50, 47, 89,
90, 88, 91, 92, 61, 62, 49, de manera que el electroiman

de maniobra 47 queda excitado, determinandose el avance de
une serie de agujeros de la fibhe perforada, a travéds del
mecanismo de accionamiento que ha quedado desgcrito.

Cuando la nueva serie de orificios que pasa a ocupar
la posicidn de trabajo no presenta ningdn orificio para el
palpador 54 del interruptor 56', se gbren los contacto de
este interruptor, de forma que el electroiman de maniobra
32 queda sin corriente. Si la serie de orificios que ocupa
la posicidn de trabajo no presenta tampoco ninguns sbertura
para el palpador 54 del interruptors56*, queds asimismo sin

corriente el electroiman de maniobra 33, ¥ la védlvula gira-
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toria 27 es movida por medios conocidos, por ejemplo, me~

diante resortes, hasya pasar a ocuper sunposieidn central,
en la cual clerra las dos tuberfas de aceite 28 y 29 del
motor hidréulico 17. De modo que el &hbolo de este motor
queda inmovilizado en la posicién precedentemente alcanza-
dae

Debe hacerse constar de manera expresa que la figura 1
contiene exclusivamente ejemplos de ejecucidn representados
esquendticemente, pudiendo ser sustituidas por medios equi-
valentes todas las partes representadas. Asf, por ejemplo,
en lugar de loas palpadores 54 para los interruptores 56
bueden emplearse los trinquetes de maniobra conocidos en la
téenica de la telecomunicacidn, con su cabeza rozando sobre
la fichs perforada. Para la maniobra de los slectroimanes:
de gobierno, pueden preverse, durante las operaciones de
ajuste, mecanismos de cierre de circuito accionados manual-
mente, dispuestos en paralelo conmlos contactos de maniobra
de las fichas perforadas, etc.

SE REIVIRDICA:

1 - Mando electro-hidrdulico pars mdquinas herramien—
tas, caracterizado porque la entrada de 1fquido a presidn
en los motores hidrdulicos de cilfndro y dubolo que compren—
de el sistema, se gobierna por medio de vdlvulas acoionadas
eléetricamente, determinandose el cierre y apertura de los
correspondientes circuitos eldctricos de maniobra por medio
de una alimentacién de programas, por ejemplo, una ficha per—
forada, que se hace avanzar mediante waumecanismo de manio-
bra por pagos al finalizar la carrera de trabajo de cada

motor hidrdulico, pudiendo determinarse las longitudes de
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la cerrera de trabajo de cada motor hidrdulico mediante
topes de fin de carrera de posicién regulsble que actlian
en combinacibn con un tope antagonista fijo, con la carace
teristica esencisl de que los topes ajustables de fin de
carrera se hallan previstos en la periferia de un tambor
de maniobra, coneéntrico con el cilindro del motor hidrdu-
lico correspondiente y apoyado en el mismo de msnera que
pueds girar libremente, con movimientos determinados por
un mecanismo egcalar de maniobra accionado hidréulicamente,
empalmado a las tuberfas de alimentacidn del motor hidrdue
lico, de modo que en cada posicién en giro del tambor un
determinado juego de topes de fin de carrera entre en la
zona de actuacién del tope antagonista fijo.

2 = Mando, segin la reivindicecidn anterior, caracte-
rizedo porque el tambor de maniobrs se apoya sobre los ex—
tremos del cilindro del motor hidrdulico lineal y porque
el mecanismo que determing el movimiento escalar de giro
de este tambor consta de dos &wbolos alojedos en unos co-
rrespondientes orificios radisles previstos en las indica—
das extremidades, empalmados a las tuberfas de aceite a
presién del sistema; estos &mbolos act¥mn en combingeidn
con un dentado interior previsto en unos anillos de manio—
bra solidarizgdos a las extremidades del tambor de maniobra,
de manera que ejecutan conjuntamente sus movimientos de
girocs )

3 - Mendo, segin la reivindicacidn segunda, caracteri-
zado porque las coronas dentadas internas de los dos anillos
de maniobra se hallsn desplazadas una con respecto a la otra
de forma que en una posicidn del tambor de maniobra en la
que la extremidad exterior de uno de los émbolos se asienta

en el fondo del hueco originado entre dos dientes del anillo
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correspondiente, el otro &fibolo sobrepasa la cims de un
diente del otro anillo y queda apoyado en un flanco inecli~
nago de este diente,

4 ~ Mando, segin la reivindicacidn segunda, caracte-
rizado porque el mecanismo de maniobra Por pasos para la
alimentacidn de programa, es accionado por el aumento de
presidn que se produce en el sistema hidrdulico al alean—
zar los motores lineales hidrdulicos el final de su carre—
ra, & cuyo efecto se prevéd un mecanismo de presién empal-
mado a la tuberfe de presidn prinecipal del sigtema, y dig-
puesto de manera que al sobrepasarse uns determinads pre-
#idn ajustable, acciona un interruptor eléctrico situado
en el circuito de un electroimen que determina el avance
del indicado mecanismo,.

5 = Mando electro-hidrdulico para mdquinas herramien—

tasg,

Consta la presente Memorias Degw
criptiva de quince hojas mecanogra—
fiadas, escritas por una sola carig
numeradas del 1 al 15 y con she lineas
numeradas, & su vez, de cinco en cin=-
co y de dibujos anexos.

Barcelonsy 49 A 65
P, AS
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