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PATENTE DE INVENCION S

formulada el 25 dé Agosto de 1.965, con el ne.36.787
en ' i
EsPAla
por VEINTE efios
a nowbre de TELEFLEX PRODUCTS LIMITED, entidad britdnica, es-

“tablecida en Christopher Martin Road, Basildon, Bssex, In—

glaterre, pors

"UN DISPOSITIVO DE FRENADO PARA UN TRANSFORTADOR
"DE RODILLOS POR GRAVEDAD® ) ‘

Este invento se refiere a tra.nspoi’tadbres de rodi-
llos de la clase gque consisten en verios elementos de rodi-—
1los dispuestos en relacidn estrechamente espaciada y monfa-
dos pera que giren libremente sobre cojinetes apoyados sobre
una estructura inclinada de soporte de modo que los artfcu-
los colocados sobre los rodillos se muevan por gravedad hacia
abajo por el plano inclinado. Tal estructura serd denominada )
en 1o que sigue un transportadar de rodillos de la clase
descritas.

Ha side ya propuesto en dichos transportadores pro-

-
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veer un elemento de rodillo hueco que tiene un liquido dis—
puesto entre dicho elemento de rodillo hueco y un‘aiééé eg—
tacionario que proporciona un pasd de forma de converkente de
modo que el elemento de rodillo es retardado por la fésisten—

see e

cia al'liquido transportado por dicho pasace. .

Segun el presente invento se c¢rea un dispositivo
de frenado de un transportador de rodillos por graveégd, para
un. transportador de‘rodillos de la clase descrita, enm.€l que
se logra el frenado por cizallamiento viscoso devuna‘délgada

pelicula o cspa de 1fguido contenida entre superficies.adyacen |

¢ °

tes fija ¥y robtaboria.

e 00
. o o

Las superficies caoaperantes fija y robatorid pue—
den estar contenidas dentro de un rodillo o eilindro de
frenado, en una disposicidn tal que el paso de paquetes o
cargas sobre la regidn del transportador donde estd situado
el rodill@.de frenado hace que el rodillo sea accionado. Més

~

espeecificamente, las superficies cooperantes pueden ser la
superficie interna del propio cilindfa o rodille y la super—
ficie externa de un cilindro fijo dentro del rodillo. O, al-
ternativamente, las superficies pueden estar provistas por
discos fijos y rotatorios dispuestos dentro del rodillo mu—
tuamente a 1o largo, en un pequeiio espaciado axil.

Varias disposiciones segin el invento serdn ahora
a-modo de ejempi& vy con referencia a los dibujos adjuntos,
en los cﬁales:

La figurs 1 es una vista en perspectiva de un es-
tante de slmacenamiento equipado con una forma de rodillo de
frenado. |

Iia figura 2 es una seccidn longitudingl del rodille

de Trenagdo que se ve en la figura 1.
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Ta figura 3 es una seccidn transversal por, Ja linea
IIT-III de la figura 2. e e

PRI T

La figura 4 es una seccidn transversal, similar

g la figura 3, de una forma modificada de rodillo de.¥xena—
GIOV. ' ®

s e 0se

Ta figura 5 es una secclidn longitudinal, similar

'a 1a figura 2, de una forma modificada adicionsl de rodille

de frenado. et

o

Ta figura 6 es un alzado lateral de parte ‘del es—

tante representado en la figura l. o

La figura 7 es una vista compuesta en secgﬁ?b@
representado la parte izquierda una seccidn por la lihéé
VII-VIT de la figura 6 y el lado derecho representando una
seccidn por la linea VIII~VIIL de la figura 6, y

Tas figuras 8§ 9 son respectivamente, un alzado
de extremidad y una seccidn longitudinagl de otro diseiio de
rodillo de frenado para una transportador por gravedad.

Haciendo primero referencia a las figuras 1 a 3
de los dibujos adjuntos, en la forma representada‘el eston—~
fe de slmacenamiento 2 estd contruido de los hierros angu-—
lares 4 dispuestos longitudinalmente en pares con las pes—
tafins adyacentes de cada par dispuestas en relacidn parale—
1o estrechamente espaciada, formendo un hueeo 6. Estos pa-
res de hierros ahgulares 4 estdn conectados entre si por
los miembros transversales § los cuales estén a su vez mon-
tados sobre los montantes 10. Los hierros angulares 4 estdn
dispuestos sobre un plano inclinado cuyo dngulo es fécil-
mente determinable en la pféctioa ¥ que se decide segin la
naturaleza de los paguetes 9 a almecenar y la velocidad a

1a cual se deses que desciendan por los estantes. Normalmen-—
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te el dngulo de inclinacidn es relativamente pequefio puesto
que todo lo que se necesgita es que los paquetes, al qgﬂ; li~
berados, empiecen a moverse hacia abajo p"br el plano.-orfg-;:cl_j%_-
nado por su propic impulso . K

Mentadas entre los hierros angulares 4 de cada

par hay verias ruedas o rodillos 12 de apoyo (en ade:i‘;:;l.‘te
denoninadas ruedss) cuyos ejes de apoyo estén’a;segurééfos en
los hierros angulares 4. Lias ruedas 12 incorporan, ceds’ una
cojinetes de rodillos, de bolas, u otros cojinetes d’-@:!fazm:;i—
friccidn. Estas ruedas 12 estdn dispuestas en grupos;:ug, tres
pares. Este mimero ha sido escogide en el presente i!;fn!:e}:.to
norque &l paso de los grupos corresponde al paso de Yarias
plataformas contiguas 23 de sustentacidn de la carga situa—
dos sobre €l estaonte.

Montadas entre los grupos de las ruedas 12 estén
las ruedas locas 14 soportadaes cada una sobre un brazo pivo-
tado 16 (figura 6) &l cuzl estéd conectado un resorte 18 de
ligera teénsidn que sujeta el brazo 16 contra un tope 20 en
euya posicidn la superficie de la rueda libre 14 estd apro-
ximadamente 3 mm. encima de la parte superior de las ruedas
12, 1 brazo 16 apunta, en un dngulo pequefio, hacia arriba
por la pendiente de los hierros angulares 4. EL brazo 16 es-
t4 pivotado sobre oL eje 22 de un rodillo de frenado 24 cu~—
yo eje estd montado en las ménsulas 26 aseguradas a los hie—
rros angulares longitudinales 4. La rueda loca 14 estd en
contecto permanente de friccidn con el rodillo de frenado
24, Como se verd de la figura 7, la plataforma de madera 28
de sustentacidn de la carga estd provista de unas tiras me—
t41icas 30 para hacer contacto con las ruedas 12, teniendo

cada Tira una pequefia pestafia de guia 32 para situar en posi-
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¢idn a la plataforms 28, lateralmente sobre las ruedas 12.

[

Volviendo ahora a la figura 2 se versd que el.gﬁdi-
110 de frenado 24 estsd soportedo sobre cojinetes de b@fl»@.s

.

34'en el eje 22 que estéd provisto en un extremo de una »le-

tina 36 por medio de la cual se impide que giren las nénsu-

las 26 (figwa 6). Los extremos del rodillo de frenadq 24

estén casi cerrados par las placas obturadoras 38 cuyss aber—

furas centrales pasan justo sin tocar el eje 22. Lasecodas

intérnas de las placas obturadoras 38 estdn provistas .Elf'a los
escalones anulares 40. llontada cerca de cada extremo <é¢} eje
22, dentro.del rodillo 24, hay une place de diafragmg: .:‘,2, de

1fas cuales £o0lo se represente una, provista de las »néridracio-

" nes 44. Un cilindro hueco 46 que tiene las verforaciones 47

estd montado sobre las placas de diafragma 42 y su superfi-—
cie es concéntiita al eje 22 y a la superiicie interna del
rodillo de frenado hueco 24, estendo las dos superticies es—
trechamente espaciadas y separadas uUnicemente por un peque—
fio hueco anular 48. EL wodillo de frenado 24 estd parcialmen-
te lleno de um liquido viscosos Y0 de modo que la rotacidn
del rodillo de frenado 24 pone al liquido Y0 en cizallamien-
to. Segin gira el rodille de frenado 24, el 1iquido H0 es
llevado hecia arviba en derredor de la superfiicie externa
del cilindro estacionario perforado 46, pero tiene libertad
para volver a través de las perforaciones 47 & 44.
Considerando shora la disposicidn de la figura 4,
el cilindro estacionario 46 estd sustituido por una estruc-—
tura compuesta constituida por las placas obturadoras 52,
en. forma de D, a las cuvales hay empernads una placa perfora-—
da 50, en parte cilindriea, cerrada por arriba por una pla-

ea superior 53.
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En la forma modificada representads en la figura

et e,

5, €l cilindro perforado 46 estd sustituiddo por varisgs.rue—

“das apestafiadas 56 aseguradas al eje 22 en r‘elacidn.oﬁspae.-.

ciade axilmente. Se representan dos i‘ormas diferent es de
rueda. En el lado izquierdo de la figura las ruedas 56, es~
tén moldeadas en un materisl pldstice con unos radi:)’.‘g .58
dispuestos centralmente, mientras que en el lado derecho se
representa una rueda estampada en metal de modo que*? T su—
perficie cilindrica se zpoyz sobre un nervio 60 en e lado

®ee?

estando este nervio perforado de la misma manera queg'lgs ple-—
. o 4

cas de diafragma 42. _ K o

En operacién, segun desciende la platarforms 28
rodando hacia abajo sobre las ruedas 12 el borde delantero
se encuentra con una rueda libre 14 a la eual oprime hasta
el nivel del plano de las partes superiores de las ruedasg
12 contra la accidn del resorte 18. Las ruedas libres 14 so-
bre los brazos pivofcadoé 16 son hechas girar por contacto
con las tiras metdlicas 30 ¥y a su vez hacen girar el rodi-
1lo de frenado 24 cuya rotacidn es resistida por el arras—
tre del 1iquido 50 que estd en cizallamiento entre las su—
perficies cilindricas contiguas, fija y rotatoria. Cualquier
Ifguido que tienda g a@scender por las caras internas de
las placas obturadoras extremas 38 se acumula sobre los es—
calones snulares 40 ¥y vuelve 2 caer dentro del pocillo del
rodillo 24 en lugaelr de escagparse gi lo largo del eje 22.:])@
este modo, y debido a que el ligquido pasa a travds de las

perforaciones 44 y 47, la parte inferior del hueco anular

48 se mentiene cargada del liqu:Ldo 50 .

Puesto que la unice fuerza de friccidn, aparte de

las fuerzas l1iquidas de cizallamiento, que impide la rota-
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cidn del rodillo de frenado 24 es la ‘de los cojinetes, de
bolas 34, la velocidad de la plafaforma 28 hacia abé}g'éor
los hierros angulares 4 es controlada pér las fuerza§§ﬁ&d—
das o la resistencia al cizallamiento del l:(cmiclo 1> 8 PR
Im.Ta,dlup05101dnAde las figuras 8 y 9, un, Suho o

rodlllo externo 102, 2l cual hay pegada externamente una

e e

1llenta de caucho 101, se apoya para rotacidn sobre un ‘drbolk .

mierto 105 por medio de los cojinetes 103 soportados’éh&las
placas eXtremas 104. L propio 4rbel 105 estd montado.gjés—
t1camente sobre las ménsulas 100. Eatre las placas e;tremas
104 del rodillo se extlenden las varillas de gnla.IOQ Jfbre
las cual es hay enchavetada una serie de discos rotaio}ags
perfar ados 109, ligeramente cdédncavos, que tienen unas enta~
lladuras periféricas adecuadas yara recibir las varillas. En
tre los discos votatorios 169 hay unos discos planos fijos
intermedios 108 de menor didumetro soportados por el &rbol
105.

EL liguido estdén contenido en el fondo del rodille
y el efecto de'frenada ge consigue por cizallamiento viscoso
de unas peliculas delgadas entre los discos fijo y rotatorio.
El rodillo estd montado de modo que su superficie superior
sebresale del lecho de rodillos de un‘transportédor por gra-
vedad, ¥y una pletaiorma que descienda ﬁor el transportador
oprimird al rodillo sobre sus montajes y nroducird una buena
aplicacidén por friccidn para que giren el rodille y los discos
rotatorios. Una ventaja especial de este diseilo es la capaci-
dad de ajustar el efecto de frensdo varisndo los huecos en~

tre 1los discose. Esto se logra por medio de las tuercas de ajus—

"te 107 en los extremos de las Varillas 106.

TLa presente solicitud, que corresponde a la presen-~
£ ? q.
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tada en Gran Bretafia, el 26 de Agosto de 1.964, baJo.éL
. 35048/64, se acoge a los beneficios del articu_o 51 del
v1genf¢ Estatuto sobre Propiedad Industrial. e
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Los nuntos de 1nven016n.prop1a ¥ nueve, que se
présentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidén en Espaiia, por VEINTE afios, son los siguientes:
’ l.— Ui dispositivo de frenado para un transpor-
tador de rodillos por gravedad, para un transportador de ro-

dillos del tipo descrito en el que se obtiene el frenado por

" cizallemiento viscoso de una pelicula o cepa delgada de 11—

gquido contenida entre superficies adyacentes fija y rotato-—
ris.

2e— . Un dispositivo de frenado segin la reivindice-—
eidn 1, que comprende un rodilloc o cilindro giratorio para
contener el 1liquido y las superficies cooperantes fija y ro-
tatoria, siendeo aecionade €l rodille como resultado del pasa
de una plataforma o carge sobre una regidn del transportador
donde estd montado.

3.~ Un dispositivo de frenado segin la reivindi-
eacidm 2, en el que él rodillo es accionado directamente por

contacto de una superficie de fricecidn del mismo con cada

'plataforma 0 carge.

4 o= Un dlspos1t1vo de frenado segin la reivindi-

ARAAN AN AN
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cacién 2, en el que el rodillo es accionado a través g una

) . . . .
ruedsa o ruedas de accionamiento por friccidn en contactsd con

b4

°
s @0

o

cada plataforma o cargae. | :
5.,- Un dispositivo de frenado segin la reiviandeca-
eidn 3, en el que el rodillo estd montado elasticamentet
6 o= Un.dispositivo de frenado segin la reivindice-

; . . ..
¢idn 4, en el ‘que las ruedas de accionamiento por frlcCan
deo ¢ 00

son. 1levadas a posicidn cargdndolas eldsticamente. ..

! L]
7.~ Un dispositivo .de frenado segin uma cualgatera
/ «® s

de lag reivindicaciones 2 a 6, en el que las superfi&igs

LI IR I

rotatoria y fija son proporcionadas, respectivamente; per
: ) 4 s

1la superficie interior del rodillo y la superficie exterior

de un cilindro interior fijo, o un cilindro interrumpido o un

éiiindro parcial, situado en dicho rodillo.

‘ 8= Un dispositivo de frenado segun la reivindice-
cibén T, en el que €l cilindro interior estd perforado y tie—
ne placas extremas perforadas.

.- Un dispositivo de frenado segin las reivindice-
ciones 7 u 8, en el que el rodillo tiene placas extremas que
estdn escalonadas en una configuracidn anuler concéntrica

en sus caras interiores, para el fin descrito.

IQ .- Un dispositivo de frenado segin una cuslquiera

de las reivindicaciones 2 a 6, en €l que las superficies

fija y rotatoria son proporcionadas por discos axialmente es—
paciados que giran con el rodilla y discos fijos intermedios.

11l.~ Un dispositivo de frenado segin la reivindica-

eidn 10, en el ‘que los discos rotatorios son ligeramente
céncavos o ahuecados. _
12.— Un dispositivo de frenado para um transporte-

dor de rodillos por gravedad.
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Tal y como se ha descrito en lo Memoria que safecede,

. « o .
representado en el dibujo que se acompafla y con los finés que
&n.ot

se han especificado. bt
Esta llemoria consta de diez hojas escritas as+wsbquing

POoY una sola  carae :

s e vée

mearid, . §NOV.1965
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