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MEMORIA DESCRIETIVA

3]

que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

formulada el 23 de agosto de 1965, con el nim, 16,731

en

EsPANA
por VEINLE afios

a nombre de AMP INCORPCRATED, entidad norteamericana, es-
tablecida en Eisenhower Boulevard, Harrisburg, Pensilvae-
nia, Estados Unidos de América, por:
"UN APARATO, PARTICULAR, PERO NO EXCLUSIVAIENTE, PARA IN-
SERTAR ELEMENTOS DE CONDACTO ELECTRICO EN PANELES DE CIR~
QUITOS IMPRESOS".- '

Bsta invenoidn se refiere a un aparato en el que un
4rbol de fuerza estéd dispuesto para accionar con movimien
to alternativo una plurslidad de herramientas destinadas
a trabajar sobre medios de pieza de trabajo, y, en parti-
cular, pero no exclusivamente, se refiere & un aparato pa
ra fijar elementos de contacto eléctrico a paneles de cir
cuitos impresos. Es deseable que todas las herramientas -
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sean accionadas desde el &rbol de fuerza y que el aparabo

sea compacho y suscepiible de ser fécilaente modificado -

para operar diversos medios de pieza de trabajo. e
De acuerdo con la invencién, un aparato en el gue Un

érbol de fuerza esté dispuesto para accionar con movimien

$0 alternativo una pluralidad de herramientas destinadas

a trabajar sobre una pieza de trabajo, comprende una plu=-

ralidad de palancas de accionamiento montedas pivotadamen

te en un drbol inbermedio que se extiende paralelamente al

&rbol de fuerza, una pluralidad de levas en el drbol de

1

fuerza, un nimero correspondiente de seguidores de leva

en las palancas; una pluralidad de varillas acoplades &

1

las herramientas y amonbadas para movimiento oscilante y
unas barras articuladas que actlan entre las palancas y =
las varillas, haciendo contacto cooperativo las levas con
los seguidores de leva para hacer oscilar las palancas al
rededor del Arbol inbermedio en respuesta a la rotacién -
del drbol de fuerza, actuando las barras articuladas para
hacer oscilar las varillas en respuesta a la oscilacién =
de las palancas para accionar las herramientas.

Las varillas pueden estar conectadas a las herramien
tas, por ejemplo, por conezlones de movimiento perdido de
espiga y ranura de tal manera que las herranientas sean «
facilumente intercambiables,

Para que se comprenda mejor la invencién, se hard --
ahors referencia a los dibujos que se acompafian, en 1los =
ques

La figura 1 es una vista en perspectiva de un enchu-
fe hembra o recepbéculo eléctrico que Fforme parte de una

tire de tales recepticulos, no estando representados los
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restantes receptéculos de la tira.

La figura 2 es una vista en alzado del receptéculo de
la figura 1, fijado a un panel de circuitos impresos.

La figura 3 es una vista en seccidén longitudinal del
aparato para fijar los receptéculos al panel.

La figura 4 es una vista en perspectiva fregmentaria
de parte del aparato.

La figura 5 es una vista en seccidén tomsda por la li-
nea V-V de la figura 3. ‘

La figura 6 es una vista en seceidn tomada por la 1i-
nea VI-~VI de la figura 9. ’

La figura 7 es una vista en seccién tomade por la li-
nea VII-VII de la figura 6.

La figure 8 es una vista similar & la de la figura 7,
pero tomada a través de la anchura tobtal del aparato y con
ciertas parbes omitidas,

Le figura 9 es una vista en seccidn tomada por la 1li-
nea IX-IX de la figure 6, representando partes del aparato
en una primers posicidn.

La figura 10 eg una vista similar a la de la figura 9
pero representando las partes en una segunde posicidn.

La figura 11 es una vista en seccién fragmentaria re-
presentando parbtes del aparato en una primera posicidn.

Las figuras 12 y 1% son vistas similares a la de la -
figura 11, pero representando las partes en posiciones se=-
gunda y tercera, respectivamente.

Lo figura 14 es una vista en seccidn tomada por la ;i
nea XIV-XIV de la figura 11,

La figura 15 es una vista en perspectiva adecusdamen-

te despiezada do un detalle del aparsto,

usu



10

15

20

30

:5 ¢§ ég ?? E% ?

La figure 16 es una vista fragmentaria en alzado re-

presentando una modificacidén de un sistems articulado del
aparato, oon las partes del sisbema arbticulado en una\pyi
mera posicidn, ¥ :e_.'

La figura 17 es una visba similar a la de la figuré
16, pero representando las partes en una segunda posicién,

Gomo se representa en la figura 1, un receptécglé_—-
eléotrico o enchufe hembra & es de secoidn transversal ~-
esencialuente rectangular, y tiene integralmente formados
con 81 resorbes de conbacto en voladizo 4, cuyos exbremos
libres estén dirigidos radialmente hacia adentro del re--
cepticulo 2 para conbacto cooperativo con una clavija «--
eléctrica (no mostrada) al ser insertada en el recepbicu-
lo. Taxbién estdn integralmente formadas con el receptécu
lo & las patas 6, 8 y 10, estando las patas 6 y 8 conecta
das, respectivamente, & tiras portadoras 12 y 14 (solo es
t4 representada parte de cada tira) que se exbienden per-
pendicularmente al eje geométrico del receptéculo 2. Unos
receptéculos adicionales idénticos al receptéculo 2 ¥y que
no estén representados en la figura 1, estén unidos a las
tiras 1R y 14 de la misma manera que el receptdculo 2, Ia
tira 12 ‘biene unos agujeros orientadores 16 enbre cada ==
par de receptdculos adyacentes.

La figura 2 represente el receptéiculo 2 fijado a un
panel 18 de circuitos impresecs, extendiéndose las patas =
8 v 10 a través de una aberbura del panel y esbtando reple
gadas en 8' y 10! para aplicarse a la cara inferior (como
se ve en la figura 2} del panel para assgurar el recepté-
culo 2 al panel. Ia paba 6 ha sido corbada del receptécu-
lo 2 y la pata 8 de la tira 14, Bl receptdculo 2 podria =
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estar montado de otro modo en el panel 18, extendiéndose -
las patas 6 y 8 a través de la abertura, es decir, con el
eje geométrico del receptéculo 2 paralelo al panel 18,
Anora se describird un aparato para cortar los recep
téeulos o enchufes hembra como se ha descrito anteriormen
te de las tiras portadoras y para fijarlos a un panel ais
lante, Como se representa en las figuras 3 y 5, el epsra~
to comprende una placa de hase 20, un par de placas late-
rales &2 y 24 que se extienden perpendicularmente a la pla
ca &0 y una cubierta que comprende las parbtes &6, 38, 30
y 32. La parte 32, que es entrante, define una ranura %3
destinada a recibir el panel de circuibtos impresos, Tas -
pPlacas 22 y 24 estén mantenidas en relacidn espaciada por
los blogues transversales 34, 37, 39 y 42, &l aparato tie
ne un 4rbol de fuerza 48 que se extiende entre las placas
28 y 84 y que estd acoplado a un motor 50 a través de un
conjunto de correa y polea 52, 54, b6 (representado con -
lineas de trazos). ®l arbol de fuerza 48 es accionado a =
través de un embrague de una sola revolucién (no mostrado)
que hace que el drbol 48 sea accionado a través de solamen
te una revolucidn, cuando se acciona un pedal (no mostrea-
do). Un &rbol intermedio 58 se extiende paralelo al &rbol
48 v entre las placas 22 y 24, estando nonbadas unas pa=-
lancas de accionamiento 60, 68, 64, 66 y 68 (figure 4) pa
ra robacidn libre alrededor del &rbol 58, que es f£ijo con
relacién a las placas 22 y 24. Cada una de las palancas =
de accionamiento comprende un par de placas paralelas 70
mantenidas en relacién espaciada por unos espaciadores 72
y 74, estando espaciado ¢l 4rbol 58 de las placas 82 y 24

por los espaciadores 76, Una.espiga 78 se exbtiende a tra-
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vés de los extrenos superiores (como se ve en la figura -
4) de las placas 70 y lleva un seguidor 80 de leva en con

.
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tacto cooperativo con una leva 82 del 4arbol 48 de mo&d=4-
que la palanca 60 sea hecha oscilar alrededor del ejé”ggg
métrico del drbol 58 durante cada revolucidén del érbéi'48.
Une varilla 84 estd montada pivotadamente entre las plo-=-
cas 70 de la palanca 60 en uno espiga 66 y asi es ohiiga-
da a moverse a vaivén cuando la palanca 60 oscila alrede-
dor del eje geométrico del arbol 53 para accionar un meca
nismo 46 (fizure 6) destinado a hacer avanzar la bira de
recepticulos, Sezuidamente se describird en detalle este
mecanismo,

Dos varillas adicionales 88 y 90 estén monbadas para
rotacidn libre alrededor del Arbol 48 que puede asi girar
libreaente con independencia de las varillas 86 7 90. Una
barra articulada 92 estd pivotada al extremo de la izquier
de {(como se ve en la figura 3) de la varilla 88 y a una -
espiga 98 en el extremo de una palanca 100, estando pivo-
tada otra barra arbiculada 94 a la espiga 98 en un extre-
wo ¥ en su obro extremo a une espiga 96, f£ijada entre las
placazs 28 y 24. ©1 exbreno de la derecha (como se ve en -
la fi-ure §) de la palanca 100 esté conectado a pivota=--
miento entre las placas 70 de la palanca 64, entre lag --
cuales hay un seguldor de leva similar al seguidor 80 de
leva 7 que hace conbacto cooperativo con una leva 102 del
4drbol 48 (figura 4). Asi, cada vez que gira el &arbol 48,
la palanca 64 es hecha oscilar alrededor del eje geométri
co del drbol 58 y la palanca 100 es movida hacia la ig=-~-
quierda {como se ve en la figura 3). Como resultado de es

te movimiento hacia la izquierda de la palanca 100, se en

-6 =
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dereza el sisteme articulado de palanca acodada que com=-
prende las barras articuladas 92 y 94 y la varille 88 es
hecha oscilar hacia abajo (como se ve en la figura 3). La
palanca 64 estd cargada hacia la derecha (como se ve en -
la figura 3) por un resorte 99, un extremo del cual extd
asegurado a la palanca 64 y el otro, al bloque 37, BEL.mo-
vimiento hacia la derecha del extremo superior (coma se =
ve en la fizura 3) de la palanca 64 estéd limitado por un
tornillo de ajuste 10% (el resorte 99 y el tornillo 109 ~
no estén representados en la fisura 4). La varilla 90 es
hecha oscilar alrededor del eje geométrico del drbol i% -
por wedios de accionamiento simileres a los descritos an-
teriormente con referencia a la varilla 88, estando pivo-
tada también una barra articulads 104 conectada & pivota-
miento a la varilla 90 a un extremo de una barra articula
de. 108 desde la cual se extiende una barra articulada 106
pivotade a la espigae 96. La barra articulada 108 estd pi-
votada a la palanca 68 en su extremo superior (como se ve
en la figura 3) y la palanca 68 estéd dispuesta de modo ==
que sea hecha oscilar a través de una trayectoria en sen-
tido contrario al reloj (como se ve en la figure 3J) por -
una leva 110 que hace contacto cooperativo con un seguidor
de leva (no mostrado) enbre las placas de la palanca 08.
Los extremos de la izquierda (como se ve en la figura 3)
de las varillas 88 y 90 estén en alineacidn vertical en=-
tre si, estando los extremos de la izquierda (como se ve
en la figura 3) de la varilla 90 desplazados en 111l a es-
te fin. Te varilla 88 estd montada en el 4rbol 48 al lado
de la palanca 64, estando la varilla 90 montada en el &r=

bol 48 al lado de la paelanca 66,

-7—
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Una varilla 112 tiene otra varilla 118 a la que esbté

conectada & pivotamiento en 116 y dispuesba por encima --
{como se ve en la fizura 3), esbando la ranura 33 pii&té—
da en su extremo de la derecha {como se¢ ve en la fig{ﬁ:'a. _-5)
a la palanca 66 de la misma manera que la varilla 84 eutd
conectada a la palanca 60. Una leva 114 (fizura 4) hece -
gue la palanca 66 oscile alrededor del eje geométrico del
drbal 58 para mover a vaivén le varilla 112, Une varilla
120 debajo (como se ve en la figura 3) de la ranura 33 es
t4 conectada a pivotamiento en su extremo de la derecha,
(como se ve en la figura 3} a una palanca 122 que se @x~=
tiende hacia arriba (como se ve en la figura 3) y tiene =
une auesca (no mostrada) en la que encaja el arbol 58, es
tando conectada la palanca 122 en su extremo superior (co
mo se ve en la fi-ura 3) entre las placas de la palanca -
62 por unas espigas 124, Une leva 126 del arbol 48 hace -
contacto cooperativo con un seguidor de leva (no mostra-=
do) entre las placas de la palanca 62 para hacer oscilar
la palanca 62 en un sentido contrario al reloj (como se =
ve en la figura 4). Iste movimiento de la palanca 6& hace
gue la palanca 122 oscile en un sentido contrario &l re--
loj (como se ve en la fizura &) alrededor del eje geomélbri
co del &rbol 58 woviendo asi la varilla 120 hacia la de=-
recha (como se ve en la figura 3). Estd dispuesto un re--
sorte (no mostrade) similar al resorte 99 para cada una =
de las palancas de accionamiento 60, 62 y 66 para cargar-
las bacia las posiciones en las que estén representadas ~
en las figures & y 4, siendo devuelba cada palanca de ac-
cionauiento por su resorte a la posicidn en la que estd -

representade la palanca de acclonamiento en la figura 4,

-8-
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“al final de cada revolucidn del drbol 48, Resultard evie-

dente de lo que antecede, que las varillas 84, 112 y 120
son movidas a veivén durante cadas revolucidn del arbol 48
a medida que las varillas 88 y 90 son hechas oscilar &lre
dedor del eje geométrico de ese &rbol.

Como se representa en las figuras 6 & O, una espiga
13% se extiende a través de un bloque 134 entre las plu--
cas 22 y 24 y estd asegurada al blogue 42, esbando pivo--
tada una barra articulada 128 a la espiga 132 en un extre
mo y estando pivotada a la varilla 84 en su otro extrimo.
Una bharre articulade adicional 130 tiene un extremo pivo-
tado a la varilla 84 y su otro extremo pivotado a una es-
pige 140 que se extiende a través de una ranura en el blo
que 134, Un fiador de avance 138 estd montado en la espi-
ga 140 y esté cargado en un sentido contrario al reloj -=
(como se ve en la figura 6) por un resorte 142, asi, al =
mover hacia la izquierda la varilla 84 (como Se ve en la
figura 3}, el fiador 138 es movido hacia la derecha (como
ge ve en la figure 6) para mover la tira de receptéculos?
que se extiende entre las placas de guia 135 y a través =«
de un rebajo 136 del bloque 134, también hacia la derecha.
Este movimiento de la tira hace que su recepticulo delan~
tero sea situado, como se representa en la figura 9, en -
alineacidn con el extremo de la izquierda {(como se ve en
la figura 9) de la varilla 118 que actde como miembro de~
cizallamiento, Un tubo de gufe 40 del recepticulo al cual
estd acoplado el exbremo de lg izquierds de la varilla 90
a través de una conexidén de movimiento perdido de espiga
y ranura, y que se extiende a través del bloque 42, es he

cho moverse a vaivén hacia abajo con relacién al blogue =

-19-
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42 desde la posicidn en la que estd representada en la fi-
gura 9 a la posicidén en la que estd representado en la fi-
aura 10 por la varilla 90 parxa sibuar una aberbura 91. del
tubo 40 en alineacidén con el recepbiculo delantero de la =
tira Ge receptéculos; de modo que la varilla 118, gue éé‘-
hecha avanzar hacla la izquierda (como se ve en la figﬁra
3} por el movimiento Ce la palancé 62, corte el recebf%ﬁu-
lo delabtero de las tiras 12 y 14 y lo transfiera al inte--
rior del tubo de gufa 40. Bl tubo de gufs 40 sirve baubién
para sujetar el panel 18 que ha sido inserbado en la Fam-
ra 93, entre el exbremo inferior (como se ve en la figura
11) ad bubo de zufa y los salientes 35 del blogue de s0-=
porte %6, Bl receptdéculo delantero es inserbtado en un agu=
jero del pansl 18 por el movimiento hecia abajo (como se =
ve en la fizura ) de la varilla 88 bajo la accibn de la -
palanca 64 para bajer un pistdén 38 que estéd conectado en su
extremo superior (como se ve en la figura 3) a la varilla
88 por una conexibn de movimiento perdido de espiga y ranu
ra ¥ que se¢ exbiende dentro del tubo 40, estando guiado el
exbremo superior del pistén 38 denbro del blogue 39 (Ligu-
ras 9 y 10). '

Bl receptdoulo es fijado a1l panel 88 por unos dedos
44 que son capeces de separarse, como se representa en las
figures 11 a 13; Como mejor se vé en la figura 15, los de-
dos 44 esban soportados por unos brazos 150 a 152 montados
en una esyige de pivotamiento comiin 154 (figuras 1l a 13)
aue s¢ exbiende a yuxbapuestas 156 y 158 del blocue de s0-
porte $6. Los lados adyacentes de los brazos 150 y 158 --
tienen rebajos opuestos 160, exbendiéndose una espiga 162

a través de aberturas de calibre excesivo en los exbremos

- 10 -
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superiores (como se ve en la figura 14) de las placas 156
y 158 y a través de una abertura definida por los rebajos
160. Ia espiga 162 estd cargeda normalmente hacia la espi-
ga 154 por unos resortes 164 anclados a lasespigas 166.?3
jadas en las placas 156 y 158, siendo capaz la espiga ;62
de una separacibén limitada de la espiga 154 contra la aé-
cibén de los resortes 164, El extremo de la izquierda (co-
mo se ve en la figura 3) de la varilla 120 estd bifurcado
para proporcionar los salientes 121 (figura 14) conectades:
a pivotamiento por une espige 168 a las barras artic;ladas
170 y 172 de palenca acadada concctadas a pivotanienjo,“--
respe ctivamente, & las espigas 162 y 154, Las partes que -
ge acaban de describir son situadas al comienzo de una re-
volueifn del Arbol de fuerza 48, como se represepgba en la
figura 11, con los dedos 44 cerrados y sobresaliendo entre
los salientes 35 y algo mis alld de sus extremos libres, -
Los dedos 44 se exbienden a través del agujero del panel -
18 que es asi situado en la ranura 33 de modo que el aguje
ro estd sibuado en alineacidn con el dnima del tubo 40, ==~
Ta varilla 120 es hecha moverse hacia la derecha (como se
ve en las Ffiguras 11 & 139} por la rotacién de la palanca -
122 slrededor del {rvol intermedio 58 a medida que la palan
ca 62 es hecha oscilar por la leva 126 cuando gira el &rbol
de fuerza 48, de modo que la espiga 154 sea movide haciaz a~
bajo, como se ve en las figuras 11 a 13, impidiendo el mo=-
vimiento hacla arriba de la espiga 162 los resortes 164 de
nodo que los dedos 44 sean retirados a una posicidn por de
bajo del panel 18 (figura 12) y con sus extremos libres en
tre lag patas 8 y 10 del receptdculo, Al moverse nuevamen-

te hacia la derecha (como se ve en las figuras 11 g 13) la

- 11 -
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varilla 180, la espiga 162 es movida hacia abajo contra la

accién de los resortes 164 de modo que los dedos 150 y 152
sean separados por la espiga 162 pars doblar las pataé'ﬁjy
10 del recepbdculo hzele afuera y para llevarlas a contace
$0 cooperativo con la superficie inferior (como se ve en =
la figura 13) del panel 18,

in el funcionamiento, el panel es oprimido pars haw=
cer sirar el drbol 48 wna revolucidn., La varilla 90 es he-
cha descender en primer lugar a través de la palanca 68 y
las barras articuladas 104 y 108 para impulsar el tubo 40
hacia abajo (como se ve en la figura 9}, siendo hechs éﬁqg
zar hacla la izquierda (como se ve en la figura 9) la vari
1lla 118 por la palanca 122 bajo la accidn de la palanca 62
para impulsar el receptdculo delantero de la tira que estéd
situadsa entre el extremo de la izgquierda (como se ve en la
Tigura 9) de la varilla 118 y el tubo 40, para cortar el -
recepbiculo delantero de las tiras 12 y 14 y para impulsar
1o & bravés de la aberbura 91 del tubo 40; Cuando el &r--
bol 48 continfa girando, el pistbén 38 es impulsado hacia =
abajo (como se ve en la figura 10) por la varilla 68, que
¢5 hecha descender a través de las barras arbiculadas 92 y
100 bajo la accidén de la palanca 64 para impulsar el conec
tador delanbero por el tubo 40 de modo que lag patas 8 y =
10 se extienden a través del agujero del pansl 1ls guiadas
por lo dedos 44 gue estén en su posicidn cerrada. Los de=-
dos 44 son retirados del agujero del panel 18 tgjo lu aceidn
de la varilla 120 que es movida hacia la derecha (como se
ve en la figura 3) por la palanca 122, haciendo la rotacidn
adicional del 4rbol 48 que la varilla 120 se mueva nuevamern

te hacia la derccha de modo que se abran los dedos 44 para
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fijar el receptdculo al panel;

La rotacidén adicional del érhol 48 devuelve las par-
tes a la posicidn en la que estén representedas en la figh
ra 3, siendo hecha avanzar la tira de receptdculos para ==
llevar el recepticulo delanbero a la posicidn en la que es
t4 representade en la fizura 9 por el movimiento hacia la
izquierda (como se ve en la figura 3) de la varilla 84 bajo
la aceidn de la leva 82,

Bl aparato deserito anteriormente podria ser fdcil--
mente modificado, por ejemplo, para insertar los elementas
2 con los ejes geométricos de los recepbticulos paralelos -
al panel, como se ha indicado anteriormente, o para inser-
tar elementos diferentes de los recepbiculos 2 en el panel;
In el caeso de algunos elementos a insertar en agujeros de
un panel, que estén dispuestos para bloqueo o fijacidn auto
mética al panel, puede prescindirse del mecanismo de fija~
cidn anteriormente descrite. .

Ia varillas 88 y 90 y sus palancas y sistemas articu-
lados asociados podrian emplearse para accionar herramien=
tas cualesquiera, a las cusles se exige que tengan un novi-
miento albernativo, estando dispuestas las levas del .Arbol
de fuerza para hacer oscilar las varillas de acuerdo wn la
sucesibén de movimiento requerida de las variilas;

Las figuras 16 y 17 representan un sisteme articulado
modificado para la varilla 88 o 90, siendo 178 la referen-
cia de la varilla en las fijuras 16 y 17 y siendo acclonada
por una palanca 176 andloga a las palancas 64 o 68 descri-
tas anteriormente, Ia palanca 176 comprende unas placas pa
ralelas espaciadas montadas a pivobaidento en el drbol in~

termedio 58 al igual que las palancas 64 y 68, siendo la -
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varills 178 capaz Q¢ jzirasr lisrsaente alrededor del &rbol

¢3 fuersa 48. Lgbalanca 176 es hecha oscilay Gurcnbe cuda
rotacidn del 4rbol 48 por una leva 182 wonbada cn el fr--
pol 48  que hace contveacto cooperativo con un seguidob‘:é
180 de leva monbtcdo entre las plecss de la palance 176, -
21 sigbene arbiculado entre lo palanca 176 y la varille -

176 comprende una barre articulada 184 que biens en uno -

e sus exbrenos una conexidn de movimiento perdido dé-eépi
SR ¥ ranura 186, 188 con la palanca 176 y en su otro eit;g
0 unas barras arbticuladas 190 y 192 de palanca acodada,. ¥y
eavando pivotada ls barra arbticulada 192 a wna espiza en -
la varilla 178. Una bharvro articulada 196 en el lado de la
varilla 178 opuesbo al sistema articulado 184, 190, iéé -
tiene wn exbtreao conectado & través de una conexidn Ge wmo=
vimiento perdido de espiga y ranura 198, 200 & la palanca
176 y ¢l obro extreno pivotado a un exbremo de cuda una de
las barras articuladas 202 y 206 de palance acodada, estan
do el otro extre.o de la verra articulads 206 pilvotada a -
le espige 194 7 estando el otro exbreuwo de la barra articu
lada 202 pivotado a una espiga fija 204 que se extierle en
tre lus placas laterales 22 ¥y 24 y estd asejurcda a éllas;
Cuendo la leva 182 es hecha girar por el &rbol 48, -
la prlanca 176 es hecha oscilar hacia la izquierda (como =
ge ve en las fizuras 16 y 17) a la posicidn en la que la =
palanca 176 estd representada en la fijura 17, Dwaate el
wovimiento inicial de la palanca 176, la espiga 198 eapuje
la barra articulada 196 hacia le izquierda (como se ve en
las figuras 16 y 17) para hacer descender la varilla 178,-
Durante este movimisnto, se comunica un fuerte empuje a la

varilla 178, ya que el sistema arbticulado 202, 206 de pa-=
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lance acodade estd inicialmente casi recto, Asi, puede em=

plearse la varilla 178 para realizar una operacidn que re=
quiere la aplicacidén de un empuje correspondientemente ===
fuerte durante el movimiento oscilante inicial de la palan
ca 176, |

Ia espiga 186 se mueve hacia la izguierda (como se -
ve en las figuras 16 y 17) en la ranura 188 durante el o~
vimiento oscilante de la palanca 176 hasta que la espiga -
186 hace conbtacto cooperativo con 91 extremo de la izquier
da (cono se ve en las fiuras 16 y 17) de la ranura 188, -
El sistema articulado 190, 192 de palanca acodada habri si
do parcialmente enderezado durante el movimiento inieisl -
hacia abajo (como se ve en las figuras 16 y 17) de modo ==
qué en la posicidbn de la figura 17, la esviga 186 sea efi-
caz para mover la barra articulada 184 hacia la izquierda
(como =ze ve en las fizuras 16 y 17 de modo gue se¢ comuni-
gque a la varilla 178 un fuerte empuje hacia abajo,

La modificacidén que se acaba de describir con refe--
rencia a las figuras 16 y 17 hace asi posible la aplicacién
aumentada de empuje al principio y al final de la carrera -
de la varilla 178, Por esto, esbe sistema articulade podria
ser utilizado, por ejemplo, para realizar una operacibn de
cizallamiento al comienzo de un cicle de trabajo del apara-
to y una operacién de insercidén al final de ciclo,

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en -
los Estados Unidos de Américe, con fecha 24 de agosto de ==
1.964, bajo el Nimero 391.490 y 9 de Junio de 1,965, bajo -
el nimero 462,705, se acoge & los beneficios del articulo -

51 del vigente Bstatubo sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn, propia y nueva, yue se ﬁné;
sentan para que sean objebo de esta solicitud de Paﬁeﬁfe.;
de Invencidn, en Espaiia, por VAINTE aflos, son los siguién-
Yes: '

2, = Un gparato en el gue un 8rbol de fuerza estd -
dispuesto para accionar con movimiento alternative una plu

ralidad de herramientas destinades a trabajar sobre medios

de pieza de trabajo, aracterizado por una pluralidad de pa
lancas de accionamiento montadas a pivotamiento en un S
bol intermedio que se extiende paralelo al &rbol de fﬁérﬁa,
unz pluralidad de levas en el &rbol de fuerza, un nfimero -
correspondiente de seguldores de leva en,las palancas, une
plurslidad de wvarillas acopladas & las herrauientas y mon-
tadas para movimiento oscilante y unas barras arbticuladas
que actuan entre las palancas y las varillas, aplicéndose
las levas a los sezuidores de leva para hacer oscilar las
palancas alrededor del 4rbol intermedio en respuesta a la
rotacibn del &rvol de fuerza, actuando las barras articula
das para hacer oscilar las varillas en respuesta a la osci
lacidn de las palancas para accionar las herramientas.

22, = Un sparato sezin la reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque las verilles estén montades para rotacitn 1i
bre en el 4rbol de fuerza.

32, = Un aparato segln las reivindicaciones 1 o &, =~
caracterizado porque estd dispuesto un tubo de guia de mo-
do que sea accionado con movimienbto alternabtive axisl con
relacidn a los medios de soporbte de la pieza por una prime

ra de las varillas, cuyo tubo de guia tiene una abertura a

- 16 -
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través de la cual pueden introducirse elementos de pieéa -
de trabaje en el tubo de gufa transversalmente al eje geo-
métrico del tubo, estando dispuesta una segunde de las va-
rillas para accionar un pistén con movimiento alternative
a lo largo del tubo de gula, y estando dispuestas las Je--
vas y los seguldores y las barras arbticuladas de modo que
1a robtacidn del &rbol de fuerza haga que la primera veri--
1la mueva inicialmente el tubo de guia en sentido axial en
une disbtancia dada para aplicar una pieza de trabajo a los
medios de soporte ¥y que la segunda varilla haga avanzar el
pistén une distancia dada a lo larzo del tubo para ihséf--
tar wn elemento de pieza de itrabajo situado en el tﬁbé én
la pieza de trabalo. | -

2, - Un aparato segin la reivindicacidn 3, caracte-
rizado por medios para introducir los elementos en el tubo
operados por una tercera varilla accionzda por una palanca
pivotada al 4rbol intermedio y operada por una leva del ar
bol de fuerza, y porgue los medios citados cortan cada ele
mento de pieza de trabajo a introducir en el tubo desde una
tira de tales elementos hecha avanzar hacia la abertura por
un mecanismo de avance accionado por una cuarta varilla aco
plada a obra palanca en el arbol intermedio y accionada con
movimiento albternativo a través de una leva del 4rbol de ==
fuerza;

52. - Un aparato segin la reivindisacidén 4, caracteri
zado por un mecenismo de fijacidn accionado por una quinba
varilla que estd acoplada a la cuarta varilla para movimien
to en sentido opuesto a la misma y estd dispuesto para de--
formar una parte de cuda elemento a continuaciln de su in--

gsercidn en la pieze de trabajo para fijar el elemento a la

- 17 -
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pieza de trabajo.

63; - Un aparabto segin la reivindicacidén 5, caracte-
rizado porque el mecanimio de fijacidn comprende.un pai‘de
dedos dispuestos para extenderse inicialmente a través de.
una zberbura en la pieza de trabajo para guiar cada elemen
to dentro de la abertura, eshando dispuestos los dedos pa=
ra ser rebirados subsiguientemente de la aberbura y separa
Gos por el movimiento de le quinbe varilla parsa fijar el -
elemento a la pieza de btrabajo.

72, - Un aparato segln la reivindicacién 6, caracte-
rizado porque la quinta varilla tiene un extremo f£ijadc a
un miembro que es capaz de pivotar alrededor del eje gecmé
trico del 4rbol intermedio por rotacidén del &rbol de fuexe
z& y el otro extremo conectado a un par de barras articula
das, una de las cuales esti conectada 2 los dedos ¥y la ===
otra, a unos medios de leva que se exbtienden entre los de-
dos, haciendo el movimiento de la guinta varilla en un sen
tido de vaivén que la primera barra articulada mueva los =
dedos separéndolos de la pieza de trabajo y haciendo subsi
guientenente que la otra barre articulads mueva los medios
de leva conbtra la accibn de un resorte y con relacién a -~
los dedos peara separar los dedos,

88: - Un aparato segin las reivindicaciones 1 6 &, =~
caracterizado porque el sxbtremo de cada palanca alejado del
4rbol intermwedio estéd conectado a la varilla asocilada con
81 a travds de una barrs articulada de palanocs acodads gue
tiene una conexidn comin de pivotamiento con la varilla y
con obra bharra arbticulads de palenca acodada conectada pi=-
votadamente a una espiga que es fija con relacidn a las pa

lancas,

- 18 =
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98, - Un aparato segin la reivindicacidn 8, caracte-
rizado porque la palanca esté conecbada al sistema articu-
12do a través de una conexidén de movimiento.perdido eﬂ un
lado de la varilla, estando conectada también la palanca a
la varilla a través de un sistema ariiculado de palanca';-
acodade por una conexidn de movimiento perdido en el otro
lado de la varilla, estando dispuesto uno de estos sistemas
articulados de modo que estd sustancialuente recto durente
la parte de comienzo de una carrera de la varilla y estan-
do dispuesto el otro sistema articulado de palanca acodada
de modo gue esté sustancialmente rectr durante la partd £1
nal de la carrere para permitir una aplicacidn aumentada’ -
de empuje a la varilla al principio y al final de la carre
ra de la varilla,

102, - Un aparato segln una cualquiera de las reivin
dicaciones 3 a 9, on el que la primera varilla tiene una -
ranura que recibe una espiga del tubo de gufa para propor-
cionar una conexién de movimiento perdido entre la varilla
y el tubo de gufa y la segunda varilla tiene una ranurs --
que recibe una espiga del pistén para faciliber una cone--

xi6n del movimiento perdidc entre la varilla y el pistén,

118, - Un asparato segin la reivindicacibn 1, para in
sertar un elemento de contacto eléctiico en un panel de ==
circuitos impresos, caracterizado por un tubo de gula para
cuiar el elemento hacia el panel, un pistdén movible & vai-
vén a través del bubo de gufa para :mpujar el elemento ha-
cia el panel, una superiicie para soportar el panel, unas
pelancas de accionasmiento montadas para robtacidn alrededor
de un primer eje geométrico comin, unaes varillas montadas

para rotacidén alrededor de un segundo eje geomébtrica comln,

—.]_9-
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extendiéndose los ejes geométricos comunes primero ¥ seg

do paralelamente entre si y estando espaciados del tuﬂo de
suia, unas levas para hacer oscilar las palancas alredédor
del primer eje geométrico comin, unos medios articulados -
eficaces entre les palancas y las varillas para hacer osci
lar las varillas alrededor del segundo eje geométrico cgm=
min, y conexiones entre las varillas y el ftubo de guia y -
el pistdén para Imcer posible que el tubo de guifa sea movi-
do hacia el panel cuzndo estd en la superficie sustentado-
ra, ¥y el pistén sea movido subsiguientemente a través qQel

tubo.de guia.

122, - Un eparato, parbicular, pero no exclusivamen=
te, para insertar elementos de contacto eléctrico en pane-
les de circuitos impresos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompafian y con 108 fi--
nes gue se hai especificado;

La oresente llemoria consta de veinbe hojas, escritas

a miquina por una sola de sus caras,

uedrid, @ TOCT. 1968

P.
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