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g favorde Don Friedrich SCHAEFF,
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v MAQUINA DE EMBOLOS RADIALES

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ta presente Patente tiene por objeto una mdquing de
éubolos radimles, susceptible de ser indiferentemente emplea=
da como bomba 0 como motor hidrdulico. La méquina comprende
un cuerpo en forma de estrella, en el que se hallan practi=-
cados una serie de cilindros radiales, regularmente inter-
espaciados. Este cusrpo en forma de estrella, gira sobre un
nficleo axial giratorioc. La miéguing comprende ademds una
serie de émbolos, dotados de rodillos de gufa, que se mueven

gsobre un anillo exterior envolvente, que presenta una seble

de curvas iguales y regularmente espaciadas}
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Son ya conocidas las mdguinas de émbolos radiales,

cuyos émbolos efectian un cierto nimero de carreras por
cada vuelia realizads por el cuerpo en forma de estrella
alrededor de un ndcleo axial fijo. El niicleo axial de manio-
bra lleva en su periferia una serie de pares de ranuras -

de entrads y salida, respectivamente = que se corresponden
con las curvas conformadas por la caja fija exterior. El
didmepro del nfdcleo de maniobra influye en el tamafio total
del motor hidréulico, interssando, por tanto, que sus dimen-
giones sean lo mds pequefins posible, pero, por otra parte,
la cantidad de lfguido absorvida por el motor depende del
nimero de carreras qus realice cada émbolo en una vuelta,
asl como del tamafio 0 seccidn de las ranuras previstas en
la periferia del nficleo, por ello, en esta clase de méquinas
solamente resulta posible alcanzar un par motor elewvado con
tamafios de conetruceidn considerable. Si se trata de aumen—
tar la cantided de flufdo absorvida por el motor, sumentafdo
el nimero de curvas que determinan las carreras de los émbo~
los, resulta necesario sumentar en consecuencia el némero

de ramuras de entrada y salids previstas en el nicleo de
maniobra, sin variar el didmetro del mismo. En sste supuesto,
las pérdidas por fugas de flufdo a presién alcanzan propor-
ciones muy importantes, y, consecusntemente, el rendimiento
del motor empeora sensiblemente.

En otro tipo de miquina de émbolos radiales} el cuerpo
en forma de estrella que comporta los cilfndros se halla
montado excéniricamente con respecto & un anillo de gufa
envolvente, dotado de un movimiento de giro. De esta forma,
en cada giro completo realizado por la mdquing los émbolos
efectiian una sols carrera en el inferior de los cilindros

correspondientes. El nicleo de maniobra, provisto de una
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renura de entrada y otra de salida, se halla montado de

manera que pueda girar, a fin de permitir la regulacidn de
los caudales de circulacidn de 1lfquido entre la plena poten=-
cla y ceros

En el registro que se solicita se ha tratado de rsolver
ol problema de obtencidn de una mdquina de émbolos radialesy
en la cual el nficleo de:mgniobra presente un tamafio 1o més
reducido posible, con independencia del nimero de carreras
que efectiien los émbolos dubante una vuelia completa de la
estrells que comporta los cilindros, y ello reduciendo a un
minimo las fugas de 1{quido. Para la solucidn del indicado
problems se propone una miquing de émbolos radiales de la
clasé antes indicada, en la que el nlicleo de maniobra pre-
genta un nimero menor de sberturas de entrada y salida, qus
el nimero de curvas previstas en la pisgta del anillo exteriow
envolvente. Este niicleo se: halla acoplado con el cuerpo que
conforma los cilfndros a través de un shstema de transmisidny
cuya relacién de transmisién es igual al cociente de dividir
el nimero de curvas previstas en la pigta del anillo envol-
vente por el nimero de pares de aberturas de entrada y sali-
da previstas en el ndcleo, afiadiendo o restando una unidady
segin que los indicados elementos giren en el mismo sentido
0 en sentido opueatos.

De acuerdo con lo expussto, suponiendo un blogue gque
comprends seis cilindros g un nfcleo de maniobra que confor-
me dos pares de ranuras de enitrada y salida de 1{quido, este
nfcleo deberd girar a uns velocidad angular cuatro veces
mayor que aguél bloque, en el caso de que smbos elementos se
muevan en el mismo sentidos

Tos dibujos adjuntos muestran un ejemplo de ejecucién

- no limitetivo ~ de ung mdquine de émbolos radiales realiza-
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Is figura 1 es una seccidn diasmetral del conjunto de
la mdquina, y la figure 2 es uns seccidn longitudinal del
propio conjunto.

Refiriendonos, pues, a estos dibujos:

En una envolvente 1 se halls alojado un cuerpo 2 en
forma de eatrella, que conforma ocho aberturas radiales en
las que ajustan los émbolos 3=4-5-6~7-8-9-10. Ios émbolos,
segin un sistems en si conocido, se apoyan a través de rodi-
llos 11 sobre una piste 12 practicads en la envolvente, que
en el ejemplo que nos ocupa conforma seis curvas. El giro
del nicleo de meniobra 14 se transmite al bloque que comporta
los cilindros, a través de un juego de engransjes: 13, valou-
landose la relacidén de transmisién de manera que cuando uno
de los rodillos de gufa 11 completa su recorrido sobre una
de las curvas practicadas en la pista 12 ( 1lo que en el cam
gue nos ocupa representa un giro de 602 del bloque ) el Dl
cleo de mankiobra ejecuta un movimiento de giro de 1802, es
decirque cuando el bloque de ¢ilindros reslize una vuelta
completa, el nficleo de maniobra efectia tres revolucionesd

ELl ndcleo de maniobra, en el ejemplo a que nosg referi-
mos, presenta dos ranuras 15 diametralmente opuestes para el
1{quddo a presidn, y, desplazadas de 902 con respectoc a las
nismas, dos ranuras 16 pera el 1lfguido de retorno, Debe ad-
vertirse que cuando la mdquina se utiliza como bomba las ra-
nuras 15 constituyen las tuberias de aspiracidn y las ranuras
16 las tuberfas de impulsidn. E1 1iquido es: conducido & tra~
vés de las aberturss longitudinales 18 ymi19 del nicleo de
maniobra, desde las canales: 20 y 21 hasta las expresadap rar
nurase Si se invierie la direcoidn de la ciroulacién del 1{-

quido en los empalmes 22-23, cambia el sentido de giro del
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notor. En el sjemplo de ejecuaidn a que nos venimos refirienw
do el nicleo de maniobrs es solidario del drbol de salida
del accionamiento del motor.

Se comprende que en la realigacién prdctica de la md-
quing expuesta cabrd introducir todas aguellas adlciones y
modificaciones de detalle que no afecten a lo que congtituye

la esenciglidad del registro que se solicita.

SE REIVINDICA:

1 - Mquina de dmbolos radisles, susceptible de ser
empleada como bomba 0 como motor, del tipo que comprende un
cuerpo en forma de estrells en el que se han practicado una
sette de cilfndros, que gira alrededor de un ndcleo girato-
rio de maniobra, y una serie de émbolos que se mueven en el
interior de los cilindros dichos y que se apoyan a través de
rodillos sobre uns pists aldulada conformada por un anillo
envolvente exterior, caracterizada porgme el nicleo de manio=
bra presents un nimerc reducido de aberturas de ehtrada y
salida y se halle coplado en gibto con el blogue quse compoxrts
log cilf{ndros, a través de un sistema adecundo de transmisidn
con una relacidn de tranemisidn que equivale al resultado de
dividir el nimero de curvas que conforma el anillo envolvente
por el nimero de pares de conductos de entrada y sallida pre—
vistos en el ndcleo, afladiendo ¢ resgtando una unided segin
que los dos expresados elementos = nicleo y bloque de cilin-
dros =~ giren en el mismo gentido 0 en sentidos opuestos,

2 - Mfquina, segin reivindicacién primera, caracterizada
porque las tuberfas de entrada y salide de lfquido previstas

en el nidcleo central a que se ha hecho referencia en le rele
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vindicacidén precedents, se prevén en niémero de cuatro, des—
plazadas entre’s{ de 902,

3 - Mdquina, segin la reivindicacién primera, carac-
terizada porque el nicleo de maniobra referidoc en las dos
reivindicaciones anteriores es solidario del 4rbol de enfra-
da o de salida de la mdquina, al que se halla gcoplado el
bloque en forma de emtrella qiie comporta los cilfndros: a
través de un sistema adecuado de transmisidén del movimiento.

4 = Méquina de émbolos radiales.

Consta la presente Memoria Deg-
criptivae de seis hojas mec,,ografia-
das, escritas ppr una sola cara, nume-
radas del 1 al 6 y con sus liness nuw=
meradas, & su vez, de oinco en cinco
y de dibujos anexos.

Barcelons,
P, A
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