51663

PATENTE DE INVENCION

Pt. W7LE-St

%W%ﬂ @eﬁc%/%szw
sothre

"Perfeccionamientos en cojinetes de eje con rotor

deslizante sobre segmentos de asieunto adaptables"

Tolicitanto: BSCHER WYSS AKTIENGESELLSCHAFT, entidad suizs, reg
gldente en BEacher Wyss Platz, ZURICH 23, Suiza.

La invencibun se refiere a un cojinete de
eje en el cual una perte del eje, o un collarin de
un rotor, se dealiza en una corona de segmentos de
esiento que descansa en el cuerpo del cojinete, ¥y

5e cuyas superficies de friccibn se adaptan, bajo la
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influencia de la pelicula de lubrificacidn, con rele—-
cidn a la superficie de deslizemiento del rotor.

En tales cojinetes se glojan los segmentos de
agiento en un luger de apoyo en el cuerpo del cojinete
que, en una de las direcciones de movimiento del rotor,
se encuentra algo detrds del centro del segmento de =
asiento, con lo que se puede lograr el desarrollo favo
reble de la pelfcula lubrificente con fricecibn de -
asiento correspondientemente peguefia (friccibn del 1{-
guido). Si uno de estos cojinetes de eje se acciona en
sentido de giro coutrario la friccién de asieuto es re
lativemente grande. Si, por el contrario, el luger ae
apoyo del segmento de asiento se desplaza hacia su cep
tro, entonces existe para ambos seuntidos de giro una
mayor friccidn de_asiento. De acuerdo con la mayor -~
friccibn de asiento se ha de evacuar un mayor rendi-
miento térmico hacia el exterior, resultando esto en -
un peor gredo de eficacia. Ademds se ha de sumentar -
tembién el refrigeredor del aceite, bajo circunstan-
cias hasta también la superficie de fricecién.

Ia invencibn tiene objeto evitar estas desven
tajas. En un cojinete de eje de la clase descrita al
principio muestra, para esta finalidad, de acuerdo con
la presente invencibn, un segmento de asiento por lo -
menos dos elemeuntos de apoyo desplazados entre si en
direccibn periférica del rotor y de los cuales, por lo
menos uno, estéd provisto de medios para varisr la fuer
za de apoyo a transmitir.,

En el dibujo se han representado en forma -

simplificada ejemplos de ejecucidn del objeto de la -
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Tig. 1 y 2 muestran ceda vez un corte axigl-

mente peralelo a la direccidén periférica a través de
un segmento de asiento de dos cojinetes de eje conoci
dos,

Pig. 3 hasta 6 muestran cortes correspop-
dientes a través de distintos ejemplos de ejecucibn ~
del objeto de la invencidn.

Fig. T muesira uu corte a través de un ele
meuto de apoyo,

Fig. 8 hasta 15 son cortes a través de -
otras formas de ejecucibn,

Fig. 16 es una vista en direccifn de la -
flecha 2 en la Fig. 15.

Fig. 17 hasta 21 son cortes a través de -
otras formas de ejecucibn.

Fig. 22 y 23 muestran cortes perpeundicule~
res a través de cojinetes radisles.

Las piezas que corresponden entre =i estén
provistas en todas las figuras con los mismos gsignos
de referencia.

El rotor del cojinete axial conocido repre
sentado en la Fig. 1, muestra un collerin 1, que gira
con el eje no representado, gue se desliza sobre una
corona de segmentos de asiento 3 que descansa en el
cuerpo del cojinete 21, ¥y de los cuales solo se ha -
dibujado uno. El segmento de asiento 3 muestra un -
elemento de apoyo 4 fijJemente unido a &1, que en un -
lugar de gpoyo 5 transmite le fuerzs recogids por el

segmento de asiento 3 sobre el cuerpo del cojiunete 21
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Bl elemento de apoyo 4 es rigido en su alturs

rodeado con holgura por une parte superior del cuerpo
del cojinete 22, e manera que puede bascular alrede-
dor de su lugar de apoyo 5. ELl lugar de apoyo 5 se en~
cuentra, en la direccibn de movimiento del collerin 1
sefialada con V, a una distancia "e" detrds del centro
del segmento de asiento 3. En el-cojinete conocido repre
gentado en la Fig. 2 se encuentra el lugar de apoyo 5
exactemente en el centro del segmento de asiento 3.Estos
cojinetea conocidos tienen las desventajas meuncionadas,

En los cojinetes seglin la presente invenciban
mostredos en las Fig. 3 y 4 lleva el segmento de -~
aziento 3 tres elementos de apoyo, es decir, el ele-
mento de apoyo 4 y los elementos de gpoyo 61 y 62. El
elemento de apoyo 4 es, como en los cojinetes conoci-
dos, basculable y rigido en su altura, los elementos
de apoyo 61 y 62 estha, por el contrario, provistos -
con medios para variar la fuerze de apoyoe a transmi-
tir. En el segmento de asiento 3 se han taladrado re-
cintos cilfudricos 7' y 72 en los cuales se pueden -
mover las partes inferiores en forma de émbolos 8 de
los elementos de apoyo 6! y 62, habidndose previsto -
empaqueteduras 9 para el cierre del intersticio entre
la pared del cilindro y la parte inferior 8. Ios re-
cintos cilfndricos 7! y 72 se pueden conectar, a tra-
vés de canales 101 y 102 y conductos independientes
entre si, a una fuente de aceite a presifn no mosira
da.

En el estado mostrado en la Fig. 3 ss& mueve

el collarf{n en la direccibn V y el recinto cilfndrico
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gibn en el recinto cilf{ndrico 71 se selecciona justa—

mente de tal magnitud gue la fuerza de apoyo Py, trang
nitide por la parte inferior 8, y la fuerza de apoyo -
P,y transmitida por el ejemplo de spoyo 4, tengan la
fuerzea resultante Pv distanciada en la magnitud "e"
del centro del segmento de asiento 3,

En el estado mostrado en la Fig. 4 estd el re
cinto cilfudrico 72 bajo la fuerze del aceite & pre-
giba y el elemento de apoyo 62 transmite una fuerza de
apoyo Pp, encoutréndose la fuerzs resultante Py también
en la magnitud "e" separada del ceutro del segmento de
asiento 3, pero en el lado opuesto al de la fuerza re-
sultante Py.

La fuente de aceite a presibn muestra natural
mente uh dispositive pars mantener constante la pre-
sibn seleccionada y un dispositivo para la acumulaciba
de presidn.

El segmento de asieuto 3 se adaptard por lo
tanto, bajo la influeuncia de la pelicula lubrificadora,
como sl estuviera apoyada por un solo elemento de apo~-
yo basculante, rigido en su altura. De esta manera =
tiene el cojinete de eje, en ambos sentidos de giro, =
une resistencia de friceidn igual de reducida como el
conocido cojinete segln la Fig, 1 en el sentido de giro
mostrado. Cambiando la presién en la fuente del medio
de presibn se puede variar la posicibn de la fuerza re-
sultente Py*6 Pp, es decir la magnitud “e'. Con ello se
puede desplazar, abn durante el servicio de la néquine

equipada con el cojinete, el lugar de apoyo, por ej. @&
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base de mediciones de la temperature del aoeiarghﬁgifagﬁﬁ
la posicibn favorable, nunca determinada por éileulo
con tanta exactitud. De esta manera se logran con el
cojinete, en ambos sentidos de giro, mejores resulta-
dos que con el cojinete segfin la Pig. 1 que, por lo de
nés, 86lo trabaja bien en un seatido de giro,

En el ejemplo de ejecucibn representado en -~
las Fig. 5 y 6 esté separado el elemento de apoyo 4
basculable, rigido en su altura, en la magnitud "e" del
centro del segmento de asiento 3, de manera que, en el
sentido de giro denominado con V, del collarin represen
tado en la Fig. 5 es suficiente el apoyo por solo el
elemento de apoyo rfgido. Para el otro seantido de giro
R del collarin 1 mostrado en la Fig. 6 se ha dispuesto
un elemento de apoyc 6 provisto de medios para variar
la fuerza de apoyo a transmitir en el lado del segmento
de asiento 3 opuesto al elemento de apoyo 4 cerca del
final del segmento de asiento. Bl recinto ciliamdrico 7
del slemento de apoyo 6 esté bajo presidn, de manera -
que la fuerza de apoyo P, a transmitir por la parte ip
ferior 8, y la fuerza de apoyo P, & transmitir por el
elemento de apoyo 4, tienen la fuerze resultante Pp -
flistancia en la magnitud "e" del centro del segmento -
de asisuto 3.

Bl elemento de apoyo 6 mostrado en la Fig. 7
eatd muy simplemente construido y se puede montar tem—
bién ulteriormente en cojinetes ya terminados. Muestra
un cuerpo cilf{ndrico 11 y una parte inferior en forma -
de émbolo 8 provisto de una empaquetadura 9. ILa holgura

entre el cuerpo cilindrico 11 y la parte inferior § -
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estéd seleccionada de manera que cou las diferefdd =h0QISHS

de inclinacidn eutre el cuerpo cilindrico 11 y le par
te inferior 8 que se presentan no guede impedido el -
movimiento entre sl de estas piezas. Ia parte infe-
rior 8 muestra un apéudice cilindrico 12 gue encaja -
en uan taladro 13 en el cuerpo del cojinete o1 y esté
fijameunte unido con el cuerpo del cojinete 21 pOY una
earoscadura 14. Desde sl recinto cilf{ndrico 7 del =~
cuerpo c¢ilindrico 11 conduce un canal 10, hermético -
al aceite, a fravés de la parte inferior 8 y el cuer-
po de asiento L ¥y continua hacia la fuente de acelte
g presibn., El aceite a presidn se podris alimentar -
también mediante un canal que conduzca a travds del
cuerpo cilfndrico 11, tal y como estd mostrado en la
Fig. 12, En lugar de aceite g presibn se puede emplear
tambibn otro medio de presibn, por ejemplo aire. En -~
el cojinete repreasentado en la Fig. §, en el cual el
segmento de asiento 3 descansa sobre una drea de mue-
lles, se han dispuesto en dos lugares desplazados en-
tre sl en direccibn periférica del asiento cada vez -
uan elemento de apoyo 61 y 62 entre el segmeuto de -
asiento 3 y el cuerpo del cojinete 21, Poniéndo el -
elemento de apoyo 6t bajo la fuerza de medio de pre-~
sibn se le afiade a la resultante P, de las distintas
fuerzas de los muelles 15 una fuerza de apoyo P, de
manera que la fuerza resultante PR de todas laa fuer—
zas se desplaza también en la magnitud deseada Ye' -
del centro del segmento de asiento 3.

El segmento de asiento 3 mostrado en la PFig.

9 descansa sobre uh almohaddn de aceite a presibn 16
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de una cémara de presién limitada por una pﬁbﬁhﬁ&ﬂké . S

cibn cilindrice o prismdtica 17 en el cuerpo del coji
nete 21 y unz placs soporte 18 en forma de émbolo. Ia
superficie de la clmara de presibn o del almohadbn de
aceite a presidn 16 estd interrumpida por dos elemen-
tos de apoyo 61 v 62, de los cuales uno estéd bajo pre
gibén de aceite y el otro sin presibn.

En el cojinete segln Fig. 10 estéd despl;zado
el almohaddn de presibén 16 con relecibn a la superficie
de deslizemiento del segmento de asiento 3 en direccién
periférica del cojinete, de manera que sdlo se precisa
un solo elemento de apoyo 6 que interrumpa el almohaddn
de aceite a presidn,

Los cojinetes segln Pig. 9 y Fig. 10 nuestran
un dispositivo que mantiene constante la altura media
del elmohadbn de aceite a presiban 16.

El segmento de asiento 3 del cojinete segin -
la Fig. 11 descansa sobre un elemento de apoyo 4 elasti
camente flexible pero rigido en su altura y los elemen
tos de apoyo 61 ¥ 62 alternativamente bajo la fuerza -
del 1fquido a presidn.

En el cojinete representado en la Fig. 12 esté
asentado el elemento de epoyo rfzido 4 sobre una placa
flexible 19 en el cuerpo del cojinete 21.

Los segmentos de asiento 3 segin la Fig. 13 -
muestran elementos de apoyo rigidos en su altura 4, bas
culebles, desplazados con relacibn al centro de su su-
perficie de deslizamiento en direccibn periférica en la
magnitud "e". ILos elementos de apoyo 6, provistos con

medios para varier la fuerza de apoyo a transmitir, -
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una contre le otra de cada vez segmeutos de ééxento ad
yacentes. 3, Las superficies 20 sefialan haciz el cuer-
po del cojinete, de manera que los elementos de apoyo
6 pueden levantar los extremos de los segmeuntos de =
asiento 3 provistos de la superficie 20. A la fuerza -
de elevacibn P, ejercida por el elemento de apoyo 6, -
corresponde a una fuerza P igual de granie que empuja
hacia gbajo con los extremos de los segmentos de asien
to 3 provistos de la superficie 21, de manera que go-
bre cada segmento de asiento 3, al ponerse bajo presibn
del 1{quido de presibn, los elementos de apoyo 6, ac
tua un par de fuerzas P P inclinando el segmento de -
asiento, de manera que la fuerza resultante Py se deg
plaza en le magnitud "e" con relscibn al centro de la
superficie de friccidn del segmento de asiento 3y ac-
tia enfrente del elemento de apoyo rigido 4. Ios segmen
tog de asiento 3 segin la Fig. 14 muestran un area de
elementos de apoyo 6. la primers fila de los elementos
de apoyo 6, visto en sentido de giro R del collarin 1,
estd conectada a una tuberfa de presibn 22, la Gltima
fila de los elementos de spoyo 6, visto en direccidn -
de giro R, a una tuberfa de presibn 23 y los demés ele
mentos de apoyo 6, es decir, las tres filas centrales,
esthn conectadas a una tuberia de presibu 24, Si se -
descarga la tuberfa 33 - como se muestra en la Fig. 14
- soportarén solo las tres filas centrales y la dltimae
fila, de manera que se obtiene la iuclinacién o adapta
cidn deseada de los segmentos de asiento 3. Al inver-—

tir el sentido de giro del cojinete se pone la tuberfa
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22 bajo presibn, y la tubeéa 23 se descargar Ia *tube-

ria 24 se mantiene constantemente bajo pre516n. @Qa@%g?
elementos de apoyo 6 de una fila central en direceibn
de giro R estdn provistos de topes no dibujados gue 1i
mitan la altura de apoyo a un valor previamente dado.-
En su lugsr se pueden haber previsto también topes eun-

tre el cuerpo del cojinete 21

y el segmento de asiento
3 que Llimiten la posiciln de altura del segmento de -~
esiento 3, es decir, su distancia del cuerpo del coji~-
nete 27 y que, visto en sentido de giro R, estén dig-
puestos en el centro del segmento de asiento 3.

El segmento de asiento 3 segin las Pig. 15: y

L ¥ 6%. E1 cen

16 estd provisto de elementos de apoyo 6
tro del elemento de apoyo 61 eatd desplazado en la mag
nitud Ye" con relacibn al centro de la suberficie de -
friceibn del segmento de asiento 3. ILos dos elementos
de apoyo 62 suman juntos la misma superficie cilindri-
ca como el elemento de apoyo 6t solo, y los centros de
los elementos de apoyo 62 se encueatran en una linea
que estd distanciada del centro de la superficie de -~
friccidn del segmento de asiento tambiéa en la magnitud
eh, Para el sentido de giro R mostrado se ponen bajé
presifn los elementos de apoyo 62, para el otro sentido
de giro (V) el elemento de apoyo 61. Las clmaras de -
presibn de los elementos de apoyo 61, 62 pueden tener,
en lugar de seccidn circular, cualguier otra forma de
geccibn. Los elementos de apoyo & y 62 eatén tembién
agul provistos de topes limitadores de altura de apoyo,
no dibujedos.

Bl cojinete represeantado en la Fig, 17 corres—
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poude en la diaposicibu y des}rlll@ @ .'3521ementos

de apoyo a la forma de ejecucibn segln la Figiég. Lo

fuente de acelte a presibn necesaria para poner bé@b;-fa
fuerza los elementos de apoyo 6l y 62 es sin embargo
la pelfcule de moeite de la superficie de friccida del
segmento de asiento 3. Desde el lugar correspoudiente
cads vez & la méxima presidén de la pelfcula de aceite,
conduce un canal 251 y 252 hacia abajo hacia el elemen
to de apoyo 6:L y 62 gue se encuentra en el mismo lado
como el correspondiente méximo de presibun. La distriby
cibn de la presibn de la pelfcula lubrificante estd -
sefialeda en el dibujo para el amentido de giro R por la
linea 262, El elemento de apoyo 62 esté bajo una pre-
sibn p, correspondiente el méximo de presibn, el elemen
to de apoyo 6 sin embergo bajo una presiln p, conside
rablemente inferior. Los didmetros de cilindro de los
elemeuntos de apoyo igual de grandes 6l y 62 estén se-
leccionados de manera que las fuerzas Py Pz, ejerci~
das por los elementos de apoyo, tengan con la fuerza -
de apoyo P, del elemento de apoyo 4 rigido uuna fuerza
reaultante P que se euncuentre en la magnitud "e" fuera
del centro de la superficie de friceibn del sesmento de
asiento. La adaptacibn del segmento de asiento segin la
Tig. 17 se realiza sutomdticamente; al iavertir el sen-
tido de giro se traslada el méximo de presién y con ello
la fuerza resultante hacis el otro_lado del segmeuto de
asiento (linea de distribucién de presibn 26%).
Desplazando el canal 251 o bien 252 & un lugar
con otra preasifn de la pelicula lubrificante, o previen

do otro didmetro del cilindro de los elementos de -
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Los segmentos de asiento 3 segin la Fig. 18 l?f‘ﬁ

tienen un‘elemento de apoyo 4 rigido en su altura, -
basculante, gue se encuentra en el centro, y en sus
dos extremos cada vez una ranura 27. Las ranuras, di-
rigidas une hacia la otre, 27 de dos segmentos de -
asiento adyacentes 3 recogen una barra de apoyo 28 ho
rizontel en su posicién de descanso y gue estd unida
a una palanca 29 perpeundiculer a ells. Moviéundose el
extremo libre 30 de la palanca 29 en sentido periferi
co del cojinete se puede desplezar la barra de apoyd
28 fuera de su posicidén horizontal, coa lo que el ex-
tremo de uno de los segmentos de asiento es empujado
hacia arriba y el del otro segmento de asiento hacia
abajo. Todos los extremos 30 debeun empujarse en direc
cibn opuesta & la direccidn de giro del collarin 1, -
de manera que todos se pueden conectar g uh anillo de
ajuste comiin, compenséndose las pequefias diferencias
de dimensiones por una flexibn eléstica mas o menos -
grande de las palancas 29. Bn el dibujo por el contra
rio se ha previsto para cada palanca 29 un motor de -
graduacibn 31 propio.

Eu la forma de ejecucidn mostrada en la Fig.
19 es soportado el segmento de asiento 3 por dos ele-
mentos de apoyo 321, 322 provistos de medios peara ve~
riar la fuerza de apoyo a transmitir, forméndose cada
une por ung bharre de apoyo dispuesta esencialmente -
perpendicular a la superficie de friccibn del colle-

’ 1
rin 1. Tos dos elementos de apoyo 32 , 322, que pueden
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estar formados ambos en una solaéijza@ e@té provis-

tos en su exiremo iuferior dirigido hacia el Qﬁgﬁa&
del cojinete 21 con una superficie esférica, mediadg L
ls cusl descansan eu forma mévil sobre una superficie
esférica hueca 33 del cuerpo de asiento 21, comin pa-
ra ambos elementos de apoyo 321, 322, en un margen li
mitado por dos topes 34 de la parte superior del cuer
po del cojinete 22. En lugar de la superficie esféri-
ca y la superficie de esfera hueca se podria prever -
lgualmente una parejs de superficies con una convexa
y otra cbncava.

Al girar los elementos de apoyo 321, 322 al-
rededor del punto central de la esfera hueca (33) see
varia le distancia del extremo superior de los elemen
tos de &poyo 321, 322 de la superficie de deslizamien
to del collarin 1. En la posicibu dibujeda estd el
elemento de apoyo 322, gue se encuentra a la derecha
en el dibujo, més cerca a la superficie de friccibn -
del collarin 1 y soporte el segmento de asiento 3. El
elemento de apoyo 321, gue se encuentra en el dibujo
a la izguierda, estd mls bajo en la superficie esféri
ca hueca 33 y esté mds distanciado de la superficie -
de friccibn del collarin 1, de manera que entre el -
elemento de apoyo 321 ¥y el segmento de asiento 3 gueda
una holgura, también cuando el segmento de asiento 3,
como representado en el dibujo, ya bajo la influencia
de la pelicula de aceite entre el segmento de asiento

v el collarin se he inclinado hacia el collarfn 1,

Topes 35 evitan un desplazemiento del segmento

de asiento 3 en relacibu con los elementos de apoyo -
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321, 322 en direccién periférica del cojinete. Entre — —i&y

los elementos de apoyo 321, 322 y el cuerpo de asiento
ge han dispuesto en la parte superior del cojinete 22
motcres de graduacidn 361 y 362, Mediante el motor de
eraduacibn 362 se pueden desplazar los elementos de -~
epoyo 321, 322 desde la posicibn mostrada en el dibujo
hacia la izquierda, con lo que el elemento de apoyo -
322 se descarga y el elemento de gpoyo 321 se pone hajo
presidn. Hediante el motor de graduacidn 36l se puede
volver a empujar el segmento de zsiento 3 de nuevo g
la posicibn dibujada.
Mientras que los motores de graduacidn 361;

362 de la Fig. 19 se encuentran en le parte superior -

del cojinete 22

unidos en forma indesplazeble, los mo-
tores de graduacién 361, 362 en el cojinete representia
do en la Fig., 20 estén cada vez alojados en un eclemen~
to de apoyo 32l ¥y 322.

En el cojinete seglin la Fig. 21 es soportado
el segmento de asiento 3 por dos elementos de apoyo 37
separados entre si, cuyo extremo inferior estid alojado

cada vez en un escote del cuerpo del cojinete 21

0 de
la parte superior del cuerpo del cojinete 22 ¥y cunyos -
extremos superiores encajan giratoriamente en un esco-
te del segmento de asiento 3. Los dos escotes en el -
cuerpo del cojinete 2%, 22 eatén mis aistanciados entre
9l que los dog escotes en el segmento de asieunto 3. To-
pes 38 en la parte superior del cuerpo del cojinete 22

limitan el movimiento de los elementos de apoyo 37 en

direccibn opueste entre si, de manera que cada vez el

elemento de apoyo 37 asentando contre el tope 38 se -
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encuenira aproximadamente@elendicular a la superfi-| YIRS

St
cie de friccibn del collerfn 1. EL otro clemento de [fmuyia

apoyo 37 37 esth entonces inclinado con relacidn a 1a.dw
superficie de friceibn del collarfn 1. Por lo tanto -
el elemento de apoyo perpendiculer 37 estd bajo carga,
el ineclinedo (37) descargsdo. En los cojinetes segin
Fig. 19 hasta 21 ha de estar empujado el segmento de
agiento 3 junto coun los elementos de apoyo cada vez -~
en la direccibn de giro, es decir, que las fuerzas de
friceibn entre el collarin 1 y el segmento de asieanto
3 empujen el segmento de asiento 3 hacia la posicidn
correcta. La friccidn entre los elementos de apoyo -~
321, 322, 37 y el cuerpo del cojinete 21 se puede dis-
minuir mediante buena lubrificacibn. Especialmeunte en
las formas de ejecucidn segin la TFig. 19 y 20 se puede
eliminar practicamente la friccibu eutre el elemento -
de apoyo y el cuerpo de asiento durante el proceso de
desplazamiento mediante alojamientos de fueuntes de apo
¥O.

Los cojinetes representados en las Fig., 22 y
23 son cojinetes radiales correspondientes a los coji-
netes axiales representados en las Fig., 17 y 6. Asimis
mo se puede trausformar las demds formas de ejecucidn,
mostradas en el ejemplo, de un cojinete axial a cojing
tes radiales. Ea los cojinetes radisles mostrados se
han introducido entre el cuerpo del cojinete 2! y el
elemento de apoyo rigido 4 unas chapas distanciedoras
39 para poder graduar la distancia de los seguentos de
eaiento 3 de la superficie de friccibn del eje 40,

Si durante la marcha hacia adelante no se pre
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10.

15.

25.

30.

te la marcha de retroceso, se seleccionan las superfi-

cies de presién de los elementos de apoyo 6+ ¥ 62 y/o
la presibn del medio de mando en forma correspondiente
mente diferente.
N O T A

Degcrita suficientemente la natursleza del in-
vento, asi como la manera de realizarlo en la préctica,
debe hacerse coustar que las disposiciones anteriormen—
te inficadas gon suaceptibles de modificaciones de de-
talle, en cuanto no alieren su principio fundamental,
También se hace constar que el iuvento corresponde sa
una golicitud de patente presentada en Suiza con fecha
19 de Agosto de 1.964 bajo el uimero 10861/64 acogién-
dose, por lo tanto, e los beneficios gue conceden los
Convenios Internacionales en vigor y siendo lo que -~
constituye la esencia del referido invento y por lo =~
gue se solicita Patente de Invencidn por 20 effos, en -
Espafia "Perfeccionamientos en cojinetes de eje con ro-
tor deslizante sobre segmentos de asieunto adaptables,
caracterizindose por lo siguiente: )

12 .~ VPerfeccionamientos en cojinetes de eje
con rotor deslizante sobre segmentos de asiento adepta
bles", en el cual una parte del eje o un collarin de -
un rbtor se desliza en una corona de segmentos de asien
to, que descansa en el cuerpo del cojinete y cuyas su-
perficies de friccibn se adaptan bajo la influencia de
la pelfcula de lubrificacidn con relecibén a la superfi
cie de deslizamiento del rotor, caracterizados porque

un segmento de asiento muestra por lo menos dos elemen-—
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tos de apoyo desplazados entre sI en direccibn perifé-
rica del rotor y de los cuales por 1o menos uno esti -
provigto de medios para variar la fuerza de apoyo a_

transmitir, )1 9 A G r iz

28 ,~ Perfeccionamientos gegin la reivindica-
cibn 18, caracterizados porgue el elemento de apoyo -
provisto de medios para varier la fuerza de apoyo a
transmitir muestra un motor de graduscibdn hidriulico -~
que se couecta a una fuente de medio & presibn.

38.- Perfeccionamientos segin la reivindica-
cibn 12, caracterizados porque el elemeato de apoyo -
provisto de medios para variar la fuerza de apoyo =&
transmitir estd dispuesto entre el seguento de asiento
¥ el cuerpo del cojinete.

48 .~ Perfeccionamientos seglin la reivindica~
cidn 12, caracterizados porque el elemeuto de apoyo -
provisto de medios para variar la fuerza de apoyo a
trensmitir estd dispuesto entre dos seguentos de ~
asiento adyacentes entre gi,

52 .~ Perfeccionamientos segin la reivindice~
cibn 18, caracterizados porque uno de los elementos -
de apoyo, desplazados eutre si en direccidn periférica
del rotor, es basculable, pero rigido en su altura.

6% ,~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
cibn 12, caracterizedos, porgue visto en direccibn pe
riférica del rotor, en el centro del segmento de asien
t0 se ha dispuesto un elemento de apoyo basculable, pe
ro rigido en su altura, y porque, visto en direccibn
periférica del rotor, a ambos lados del elemento de -

apoyo rigido se ha dispuesto cada vez uun elemento de
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apoyo provisto de medios pera varier la fuerzae de -

apoyo. 1 g Q‘f

5. de apoyo estén provistos de medios para verier la -
fuerza de apoyo a ‘transmitir.

88 .~ Perfeccionamientos segfn la reivindica-
cibn e, caracterizados porque el elemento de apoyo,
provisto de medios para variar la fuerza de apoyoc a

10, transnitir, muestra uha barra de agpoyo giratoria,

98 .- Perfecciounamientos segin la reivindica~
c¢ibn 88, caracterizados porgue la barra de apoyc gi-
ratoria estd dispuesta esencialmente paralela a la -
superficie de friceidn del collarin y sus extremos -

15, estén guiados en escotes dirigidos uno hacia el otro
de dos segmentos de asiento adyecentes.

108 ,- Perfeccionamientos segin la reivindicag
cidn 88, caracterizedos porque la barra de apoyo gi~
ratorie estd dispuesta esencialmente perpendicular .a

20, la superficie de friceidn del collerin,y con uno de
sus extremos, estéd alojada en el segmento de asiento
¥y Con su otro extremo, eu el cuerpo del cojinete, -
habiéndose previsto topes limitadores del giro de la
barre de apoyo.

25. 1lle .~ Perfeccionamientos seglin la reivindica
cibn 82, caracterizados porque para el giro de la ba
rre de gpoyo se han previsto motores de graduacibu.

128 ,- Perfeccionamientos segin la reivindice~
cibn 108, caracterizados porque la barra de apoyo en

30, su extremo dirigido hacia el cuerpo del cojinete esté
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provista de una superficie ;§£;ixa mediante la cual
descansa mbvilmente sobre une superficie correspot-
dientemente concave del cuerpo del cojiunete,

132,~ "Perfeccionamientos en cojinetes de
eje coun rotor deslizante sohre segmentos de asiento
adaptables”; tal y como queda substancialmente des-

crito en la presente Memoria e ilustrado en los ad-

juntos dibujos.

Este mbmoria consta de giecinueve hojas es-

critas a miquine\ por una\sola cgra.
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