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La presente invencidn se refiere a perfeccionamien=
tos en mdquinas excavadoras de tierra, del tipo de las
que comprenden un dispositivo transportador para mover
la tierra hacia atrds al interior del recipiénte de
carga. M&s particularmente se relaciona la invencidn con
perfeccionamientos en el mscanismo de accicnamiento del
dispositivo transportadors

Las mdquinas excavadoras de tierra del tipo expues-
to comprenden, esencialmente, un recipiente mévil,
abierto en su parte frontal y provisto de ruedas de
node que pusda ser airastrado por un tractor de cualguier
tipo apropiado. Con el fin de reducir la fuerza de trac~
cidn necesaria para arrastrar tales aparatos, se asocian
a los mismos frecuentemente dispositivos transportadores
de cadené sin fin para desplazar la masa de tlerra exca-
vada por la cuchilla rascadora hacia atrds al interior
del compartimiento de carga. La adicidn de un tal dis-
positivo transportador en médquinas excavadoras de tierra
no solamente da lugar a la citada reduccidn de la nece-
sariz fuerza de traccidn, sino que también disminuye el
tizmpo necesario para llenar el compartimiento de carga
hasta su capacidad total. 5i bien las excavadoras
equipadas con dispositivos transportadores constituyen
una mejora con respecto a las mdquinas excavadoras
corrientes, las mismas son todavia susceptibles de
perfeccionamientos adicionales para aumentar la efica~
cia del dispositivo transportador con la correspondisnte

reduccidn de fuerza de traccidn y de tiempo de carga
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requeridoss

Hasta ahora, los dispositives transportadores que
han sido incorporados en méquinas excavadoras, han sido
accionados por diversos trenes de engranajes, drboles
extensibles de accionamiento y juntas universales,
desde una toma de fuerza del tractor. Si bien tales
dispositivos funcionan satisfactoriamente, sus distintos
érganos quedan expuestos a roturas o deterioros durante
un use duro del egulpo, por ejemplo cuando se produce
el choque de grandes piedras con las aletas del disposi-
tivo transportador. En adicidn, los trenes de engranajes
convencionales son m&s o menos complicados, puesto que
tienen que transmitir un movimiento relativo entre el
tractor y la mdquina excavadora durante giros o trabajo
sobre un suelo desniveladox

Con vistas a simplificar el accionamiento del
dispositivo transportador se ha sugerido ya el uso de
un motor hidrdulico montado sobre la misma mdquina exca-
vadora. Sin embargo, las proposiciones conocidas para
sustituir los drganos de accionamiento mecdnico convencio-
nales por un motor hidrdulico han fracasado debido a que
el sistema hidrdulico resulta répidamente deteriorado.

Un primer objetivo de la presente invencidn consis-
te en proporcionar una miquina excavadora provista de
un dispositivo transportador accionado hidrdulicamente
de modo que funciona eficazmente durante largos perfcdoes

de tiempos

Otro objetive de la invencidn consiste en propor=-
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cionar una méquina excavadora provista de un dispositivo
transportador cuyo accionamiento no quede afectade
adversamente por cargas sibitas colocadas sobre el dis-
positivo transportador y que sea de construccidn y fun-
cionamiento sencillos.

Otro ckjetivo de la invencidn consisté en proporcic-
nar una excavadora equipada con un dispositivo transpor-
tador accionado por un motor hidrdulico en combinacidn
con $rganos giratorios de elevada inercia. Los Srganos
de elevada inercia impiden presiones destructivas en el
sistema cuando las aletas del dispositivo transportador
encuentren una resistencia repentina en su movimiento,
manteniendo un movimiento constante vy centinuo del
dispositivo transportador, que de otra forma presentaria
la tendencia a pararse al encontrar de repente una resis-
tencia elevada y, ademds, reduciendo la fuerza requerida

)

ara el accionamiento del dispositivo transportador. &1

o)

empleo de conductos flexibles en lugar de los elementos

tir

j =

mecénicos convencionales de accionamiento para transm
la fuerza desde una toma de fuerza del remolcador, simpli=-
fica la transmisidn de fuerza y permite mavores movimien-
tos relativos entre la excavadora y el remolcador de lo
gue ha sido posible hasta ahora con drganos mecinicos
de transmisién de fuerza.

Bstos y otros objetivos vy ventajas de la invenciédn
resultardn aparentes de la siguiente descripeidn que se
hace con relacidn a los dibujos adjuntos, en los cuales:

La Pige 1 es una vista lateral de alzade de una
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mdguina excavadora de tierra, equipada con un dispositivo
transportador realizado de acuerdo con la invenciédn;

la Fig. 2 es una vista latersl de alzado, parcial-
mente en seccidn, de la excavadora seqgin la Fig. 1, ilus-
trando algunas de sus partes en diferente posicidn;

la Fig« 3 es una vista lateral de detalle, a escala
ampliada v parcialmente en seccidn, de los &rgancs de
accionamiento del dispositivo transpertador segin las
Figs«. 1 vy 2;

la Figs 4 es una vista lateral de alzmado, parcial-
mente en seccidn, de una variante de la mdquina excava~
dora de la Fig., 1; ¥

la Figs 5 es una vista latersl de alzado, ilus~
trando una segunda modificacidn de los brganos de accio-
namiento del dispositivo transportador de la Fig. 1la

En las Figse: 1 v 2 estd ilustrada una mdquina
excavadora de tierra 10 abierta en sus partes superior
y frontal, del tipo general descrito en la Patente
norteamericana N¢ 2,984,022 y que tiene paredes latera-
les 12 y una pared posterior 14 montadas sobre correspon-
dientes elementos extericres de bastidor 13« El fondo
de la excavadora 10 estd constituido por dos compuertas
de descarga 16 y 18, montadas cada una de ellas de manera
basculante alrededor de ejes horizontales mediante pernos
20y 29 que conectan articuladamente unas orejas vertica=
les (no representadas) en los lados de cada compuerta
con las paredes lateréles 12 dé la excavadoras

Por fueia de las paredes lateralés 12, los pernos
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20 y 22 estdn fijados a respectives brazos 24 y 26,
conectados articuladamente por sus extremos inferiores -’
a una biela 28. El brazo posterior 26 estd conectado
articuladamente por su extremo superior & uno de los
extrenos de un cilindro hidrfulico 30 de doble efecto,
qgue por su otro extremo estd conectado articuladamente,
en 32, a un Srgano de refrerzo 34 que forma parte del
bastidors El 8rganc de refuerzo 34 y su gemelo en el
lado opuesto, se prolongan por detrds de la pared pos-
terior 14 y quedan apoyados en los extremos opuestos de
un eje 36 provisto de ruedas 38 en contacto con el
suelos Imnmediatamente por delante de la compuerta de
vaciado delantera 15 estéd dispuesta una cuchilla raedora
o rascadora 40 dirigida hacia adelante y abajo y que se
extiende . entre las paredes laterales 12.

Dos brazos 42 de una estructura ahorquillada de
forma de cuello de cisne estén dispuestos & uno y otro
lade del extremo delantero de la excavadora 10 y fienen
sus extremos fijados articuladamente a los brgancs de
refuerzo 34, en 44. El cuerpo 48 de la estructura de
foma de cuello de cisne estd conectado de manera
desmontakle al extremo posterior de un tractor 48, o
remolcador andloge, por medio de un acoplamiento conven-
cional, ilustrado en 50, gue pemite wn movimiento gira=-
torio relativo entre la excavadora 10 y el tractor 48.
Un par de cilindros hidrfulicos 52 de doble efecto,
articulados en 54 y 56, conectan el extremo delantero

de la excavadora 10 a los brazos 42, de moc
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extremo de la excavadora puede ser ascendido o bajado
para el vaciado y el excavado, respectivamente.

Por el interior de la parte frontal abierta de la
excavadora 10 estd dispuesto un dispositivo transportador
sin fin 58, inclinado hacia arriba y atrds, de tipo
rascador, que tiene su extremo delantero inferior dis~
puesto inmediatamente por encima de la cuchilla excava-
dora 40. Bl dispositivo transportador representado cow
rresponde en su construccidn y montaje al descrito en
detalle en la Patente norteamericana NO 2,084,022,
pero queda bien entendido que los detalles de este
dispositivo no forman parte de la invencién y gue otros
tipos de dispositivos transportadores podrian ser utili=
zados.: Beglin queda descrito en la citada Patente, el
dispositivo transportador 58 comprende un par de elemen~
tos longitudinales de bastidor 60, conectados entre si
por elementos transversales longitudinalmente separados
(no representados). fmbos extremos de los elementos de
bastidor 60 estdn provistos de drboles transversales
giratorios, el inferior de los cuales estd ilustrado
en 62. Sobre este drbol inferior 62 est& fijado un par
de rodillos 84 transversalmente separados entre si, en
tanto que sobre el &rbol superior estdn fijadas un par
de ruedas catalinas transversalmente separadas entre si
(no representadas). Sobre las ruedas catalinas y corres=-
rondientes rodillos 64 v sobre un par de rodillos locos
65 estdn dispuestas un par de cadenas sin fin 66, trans~-

versalmente separadas y que estdn conectadas entre si

316580
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por medio de aletas de arrastre 68 longitudinalmente
separadass

El dispositivo transvortador 58 gueda sostenido
cerca de su extremo supero-posterior por una barra
transversal 70 gue sobresale lateralmente de los ele=
mentos de bastidor 60 y gue se halla fijada & ellos
por ejemplo mediante soldadura. La barra 70 estd soste-
nida en sus extremos opuestos por un par de cortos brazos
de palanca 7Z que se hallan situados por el interior de
las paredes laterales 12 de la excavadora. La barra 70
es giratoria en los extremos superiores de los brazos
de palanca 72,'los extremos inferiores de los cuales
estin articulados a las paredes laterales 12 de la
excavadera, por e¢jemplo mediante perncs 74. Un par de
largos brazos de palanca 76, que se extienden hacia
arriba y atrés, estdn articulados a los pernos 74 v a
una barra transversal 78 que se halla fijada & los
elementos de hastidor 80 del dispositivo transportador,
por ejemplo mediante soldadura, en la nroximidad de sus
extremos inferiores.

Por medio de esta comstruccién, descrita més deta=-
llacemente en la citada Patente norteamericana
E2 2,984,022, el extremo delantero inferior del dispo-
sitivo transportador 58 nuede moverse hacia arriba al
tropezar con pizdras o terrones compactos de tierra
excavados por la cuchilla excavadora 40. En adicidn, el
peso del dlspositivo transportador v la accidn de muelles

(no representados) aprietan el extremo delantero del

316580



10

15

25

transportador constantemente hacia abajo, de modo que
normalmente las aletas 68 penetran profundamente en la
masa de tierra 80, manteniendo con ello la cuchilla
excavadora 40 relativamente libre de tierra acumuladas

De acuerdo con la presente invencidn, el disposi=-
tive transportador 58, o cualquier otro gue pudiera
utilizarse, es accionado por un motor hidréulico mon=
tado sobre la excavadora, en combinacidn con un volante,
u érgano equivalente, en sustitucidén de los complica~
dos Srganos mecdnicoes de accionamiento usuales entre
excavador y remolcador y que, al propic tiempo, propor-
ciona un efecto transportador eficiente. En la fomma
preferida de realizacién ilustrada en las Figs. 1 a 3,
una unidad de motor v volante 82 estd dispuesta en el
extremo superiof de uno de los elementos de bastidor 80
del dispositivo transportader, de modo que no se re=
guieren juntas universales ni érbolés telescépicos
entre la unidad de accicnamiento 82 y el dispositivo
transportador 58.

Conforme puede apreciarse en las Figsnll a 3,
la unidad de accionamiento 82 comprende un motor hidrdu~
lico reversible convencional 84, una unidad reductora
de engranajes 86 v un volante 88 en forma de dis;o,
todos ellos contenidos en el interior de una caja co-
min 90 gue puede estar constituida de varias piezass La
unidad reductora de engranajes 86 tiene un &rbol de
entrada 92, giratoriamente apoyado en cada uno de sus

extremos en cojinetes 94 montados en la caja SC, ¥y
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conectado al drbol de salicda del motor 84. Entre los
extremos del &rbol 92 estd dispuesto un tornillo sin Ffin
96 que engrana con una rueda dentada 98 para el acciona~

mientc de la unidad reductora y de su &rbol de salid

o

€9y

1

£1 wolante 88 estd conectado al extremo del 4rbol de
entrada 92 opuesto al motor 84 en cualquier formma apro-
piada, por ejemplo mediante una chaveta 100 encajada
entre el &rbol 92 y el cubo 102 del volante 88 y por un
pernc 104 que pasa axialmente a través del volante 88 y
va fijado en el &rbol 92,

La unidad de accionamientec 82 estd montada schre
el dispositivo transportador 58 en una posicidn tal que
el drbol de salida 99 del rgductor se extiencde en sentido
xial con respecto a la rueda catalina supgrior ce
accionamiente (no representada) del dispositivo trans-
portador y no sea necesaria junta universal alguna. Segfn
queda ilustrado, la unidad 82 estf conectada el disposi=
tive transportador 58 por medio de un 8rgeno 107 de forma
acanzloda invertida, que tiene paredes laterales vertica=
les 108 y 108a y una porcidn horizontal de conexidén 109.
La unidad de accionamiento 82 estd fijada a la cava supe=
rior de la porcidn horizontal 109 en cualquier foma
apropiada. Las paredes laterales 108, 108a del soporte
acanzlado 107 estén situadas entre el extremo superior
del dispositivo transportador 58 y la pared lateral
derecha 12 de la excavadora, segln la vista del dibujo,
estando fijada la pared lateral 108, mds prdxima al
dispositivo transportador 58, al extremc superior del

3165¢€
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elemento de bastidor 6C adyacente, por ejemplc mediante
soldadura o pPOr PErNOSs

En la construccidn particular expuesta y mds deta~
lladamente descrita en la citada Patente norteamericana
Ne 2,984,022, los extremos superiores de los elementos
de bastidor 60 del dispositivo transportador estdn cons=
titufdos por prolongaciones ajustables longitudinalmente
con respecto a la parte restante de los elementos de
bastidor 60, al objeto de que la distancia entre las
ruadas catalinas superiores e inferiores del dispositivo
transportador pueda ser ajustadas Convenientemente, la
pared lateralrinterior 108 del soporte 107 de la unidad
de accionamiento estd fijada a la prolongacién del
elemento adyacente de bastidor 60 del dispositivo trans=
portador. De este modo, la unidad de accionamiento 82
es ajustable en sentido longitudinal conjuntamente con la
citada prolongacién. Puesto que la barra sustentadora 70
del dispositivo transportador estd fijada a la poreidn
no ajustable de los elementos de bastidor 60, cada una
de las paredes laterales 108 y 108a del soporte 107 de
la unidad de accionamiento estdn provistas de una ranura
110 que se extiende hacia arriba y atrds y a través de la
cual pasa la barra 70.

El fldido hidrdulico para el accionamiento del motor
84 es suministrado al motor y conducido fuera de él por
medio de conductos que conducen a una bomba hidréulica
112 dispuesta sobre el tractor 48 u otro remolcadora
Segin queda ilustrado, la bomba 112 estd montada en la

3163580
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parte posterior del bastidor del tractor y es gobernada
por el conductor del tractor a través de una varilla de

gobierno 114. Una v&lvula convencional de gobierno 116

o

std dispuesta en la bomba 112 de modc gue pueda ser
gobernada por la varilla 114, por ejemplo mediante una
biela 118. Cada uno de los conductos de suministro y de
retorno del fldido hidrdulico al motor 84 comprende un
tubo flexible 120 que enlaza la bomba 112 a un tubo
rigido 122 dispuesto por encima de uno de los brazos 42
de la estructura de fomma de cuello de cisne, y otro
tubo flexible 124 conectado al motor 84. Se comprenderd
sin nds que el sistema hidrdulico llevard intercalacos
los dispositivos habituales de seguridad v control tales
como vdlvulas de seguridad y vélvulés de paso corrien=
temente dispuestas en sistemas hidrdulices. Zungue la
bomka 112 ha sido ilustrada montada sobre el tractor 48,

la misma podria estar montada sobre la pronia excavadoras

EnJ
",

EZn la forma de realizacidn ilustrada en la Figy. 4,
en la que los nfmeros de referencia provistes de prima
designan partes idénticas o similares a lasrdescritas
méds arriba, el motor hidrdulico 84’ estf fijado rigida=-
mente a la parte superior de la estructura de forma de
cuello de cisne en la zona de enlace de los brazos 42°
con =1 cuerpo 45’. La bomba 1127, al igual gque en el
casc precadente, estd dispuesta en la parte posterior
del tractor 48’ y esté provista de una vélvula de gow

bierno 116?, de una varilla de gobierno 114’ v de tubos

flexibles 120° gue la conectan algoﬁoeBS.% 0
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La unidad reductora de engranajes 86’ estd dispuesta
en este ejemplo de realizacidén separada del motor 84?
y se halla montada sobre el extremo superior del elemento
derecho de bastidor 60’ por medio de un soporte 107’ de
forma acanalada, de la misma manera cque la unidad de
accionamiento 82 en la forma de realizacidén ilustrada
en las Figs. 1 = 3. Un drbol de accionamiento telescdpico
126, provisto en cada extremo de una junta universal con-
vencional 128, establece la conexidn entre el motor 64’
v el &rbol de entrada de la unidad reductora 86%, El
&drbol de accionamiento 126 es convencional, excepto que
es de peso relativamente grande para producir un efecto
de inercia a mode de volante. Alternativamente y segiin
se ilustra en la Figs 5, el &rbol 126’ puede ser de
construccidn relativamente ligera y llevar intercalado
un volante separado 130 entre el motor 84’ v la junta
universal delantera 128. Si bien las formas de realiza~
cién segln las Figs. 4 y 5 funcionan satisfactoriamente,
la construccidn segln la Fig. 1 es mds ventajosa bajo
los aspectos de simplicidad, coste y conveniencia.

Durante el funcicnamiento, la excavadorz 1O es
utilizada en la fomma convencional para rascar tierra
de una superficie de suelo y de descargar la tierra
excavada en forma de capa a lo largo de un recorrido
deseados Para la excavacidén de tierra, el condnctor del
tractor hace descender la parte frontal de la excavadora
por medio del cilindro hidrdulico 52 para poner la

cuchilla raedora 40 en contacto con la superficie del
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suczlo. La excavadora es luego arrastrada hacia adelante
por el fractor 48 de modo que la cuchilla guede obligada
a penetrar en el suelo. Las masas de tierra desprendidas
pasan por encima de la cuchilla 40 y son impulsadas luego
por las aletas 68 del dispositivo transportacdor 58,

Durante la operacidn de excavacidn, el disrositivo
transvortador 58 es accicnado en el sentido de las
agujas del reloj, en la vista de la Fig. 1, por medio
de la bomba 112 v la unidad de accionamiento 82. Las
aletas 68 del disposiitivo transportader 58 entran en
contacto con la masa de tierra 80 y la desplazan hacia
atrds al interior de la excavadora, llendndola asf en
un tiempo mids corto de lo gue seria posible sin el dispo-
sitivo ’crangpcrtad.orn Durante la coperacién de vaciado,
segfin se ilustra en la Fig. 2, la parte frontal de la
excavadora es ascendida, las compuertas de vaciado 16 y
18 son giradas en el sentido de las agujas del reloj y
el dispositivo transportador es accionado en sentido
contrario a las agujas del reloj cuando la excavadora
se mueve hacia adelante.

Uon la consiruccidn arriba descrita, que permite
que el extremo inferior del dispositivo transportador
pueda montarse sobre piedras y otros escombros, los
riesyos de agarrotamiento de las aletas y consiguientes
roturas gue suelen producirse en mecanismos de acciona~
mientos convencionales, son relativamente pegueiios. En
su consecuencia, se considerd en un principio gue la

sustituoidn de los érgenos mecdnices de acclonamiento

.. 916380
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por un accionamiento hidrdulico seria una cosa sencillas
Sin embargo, se comprobd en la instalacién y utilizacién
de accionamientos hidrdulicos para el dispositivo trans=
portador, que incluso bajo condiciones dptimas el sistema
hidrdulico experimentaba un rédpido deterioro por causas
no aparentess

rDespués de prolongadas experimentaciones ha sido
encontrado, por mediciones continuas de la presién dentro
del sistema hidrdulico, que presiones extremamente eleva-
das suelen producirse cada vez gue una de las aletas
ataca y penetra en la masa de tierra. En efecto, incluso
con un sistema de accionamiento de la misma potencia
que el utilizado en el accionamiento mecdnico, el dispo-
sitivo transportador llegaba a pararse cada vez gue una
de las aletas penetraba en la masa de tierra. Mediante
aumento de la potencia del sistema hidrdulico con el
correspondiente aumento de coste, se consiguid mantener
un movimiento continuo del dispositivo transportador,
pero se pordujeron todavia presiones de tal magnitud
que roturas de los tubos flexibles y también de la bomba
y del motor, eran inevitables.

Finalmente, se ha encontrado que al incorporar un
volante o un érgano equivalente en el sistema hidrdulico
de accionamiento del dispositivo transportador, no sola=
mente se consigue mantener a este dispositivo en funcio~
namiento continuo, sino que-al propio tiempo y sorprenden=
temente quedan eliminadas las elevadas presiones destruc~

tivas en el sistema hidrdulico. Sorprendentemente también,
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estas ventajas pueden conseguirse con un sistema de
potencia relativamente baja, de modo que la potencia de
la bomba y del motor no requieren ser aumentadas como
anteriormente se considerd necesario.

Como ejemple de las ventajas de la presente inven-
¢ién, una excavadora de 8 3 aproximadamente fué eguipada
con un dispositivo transportador del tipo descrito. Hor-
malmente, una mfquina de este tipo requiere un motor de
accionamiento del dispositivo tramsportador de 30 CV
aproximadamente si se utiliza un accionamiento mecénico
convencionals Sin embargo, se ha encontraco querun
sistema hidrdulico de 30 CV con un motor de 1450 revolu-
ciones por minuto y con empleo de un reductor de 22,1
para el accionamiento del dispositivo transportader, se
desarrollaron presiones destructivas de 0-4CCO psi cada
vez ogue una de las aletas del transportador entraba en
contacto con la tierra. En adicidn, el dispositivo trans-
portador experimentd un corto paro cada vez que una ce
sus aletas entraba en contacto con la tierra, impidiendo
as{ un funcionamiento suave y produciendo una tendencia
al agarrotamiento al presentarse grandes piedras. La
sustitucidn del sistema hidrdulico de 30 CV por otro de
90 CV no mejord substancialmente el funcionamiento. Con
el motor mds potente el dispositivo transportador no se
detuvo cada vez que una de las aletas entraba en contacto
con la masa de tierra, pero las presiones destructivas
en 21 sistema no qguedaron elinminadas.

Sin embargo, cuando un volante de unos 25 kgs y de

316580
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un didmetro de unos 30 cm fué incorvorade en los Srganos
de accicnamiento entre el motor arriba descrito y la
unidad reductora segiin la forma de realizacidn ilustrada
en la Fig. 1, el dispositivo transportador mantuvo una
velocidad constente. La principal ventaja, sin embargo,
fué la substancial y no esperada eliminacién de presiones
destructivas en el sistema hidrdulico. Bajo condiciones
normales de funcicnamiento se encontrd que dentro del
sistema la presidén permanecia substancialmente constante
a 1400 psi con variaciones de solamente 200 psi produci=-
das en los momentos de entrar en contacto una aleta con
lamasa de tierra.

De lo expuesto puede apreciarse que la principal
particularidad de la presente invencidén estriba en la pro-
visién de una excavadora provista de un dispositivo trans-
portador accionado hidrdulicamente, que es eficaz, seguro
y de larga duracidn, en tanto que intentos anteriores de
sustituir les drganos mecdnicos convencionaies de acciona~
miento del dispositivo transportador asociado & una exca-
vadora, por un sistema de accionamiento hidrdulico, no
dieron &xitc alguno o solamente pequefio. Asf, la incorpo-
racidén de un volante u drgano equivalente en el sistema
hidréulico de accionamiento segln la presente invencidn
no solamente asegura un buen funcionamiento de la combinaw
cidén excavadora-dispositivo transportador, sino que ademds
pemite aprovechar en la combinacidn las demds ventajas de
un accionamiento hidrdulicos

Se comprenderd por ejemplo gue todo agarrotamiento

516580
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del dispositivo transportador 56 por grandes piedras u
otros escombros puede ser fdcilmente corregido por inver=
sibn temporal del motor 64 y del dispositivo trans;oria-
dor 58 mediante correspondiente gobiernc de la védlvula
116, Adicionalmente, v ello es md&s importante todavia,

el sistema de accionamlento del dispositive tramsportader
gueda mucho mé&s simplificado por cuanto no contiene &rbo-
les telescdpices, juntas universales ni soportes auxilia-
res entre las ruedas catalinas de acclonamiente del
dispositivo transportador y la toma de fuerza en el re-
mecleador. En lugar de articulaciones mecdnices complicadas
v costosas gue deben transmitir un movimiento rotatorio

desde la toma de fuerza sobre el remclcador y simulténea=-

ri-

2

ente permitir un movimiento relativo entre la excavadora
v el remolcador, un sistema hidrdulico requiere dnicsmente
tubos flexibles conectados entre la excavadora v el remol-

o

ador. Asi la excavadora puede utilizarse en terrenos muy

Q

accidentados y se puede efectuar curvas muy cerradas sin
riesgpo alguno de averiar o romper los Srgenocs de transmi-
sidn de fuerza al dispositivo transportador.
¥ 0 T A
Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

asi como la manera de ponerlo en prdctica, se hace cons~
tar gue todo cuanto no altere, cambie o modifigue su
principio fundamental, puede quedar scmetido a variaciow
nes de detalle, siendo lo esencial y por lo gue se soli-
cita Patente de Invencidn, por veinte aflos, lo gue queda

resumldo en las siguientes reivindicaciones:
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18,~ Perfeccionamientos en miquinas excavadoras de
tierra, del tipo de las que comprenden un recipiente mévil
receptor de la tierra excavada, abierto en su parte fron=-
tal, una cuchilla raedera o desmontadora del terreno,
sostenida por dicho recipiente, un dispostive transpor-
tador sin fin, de tipo arafiador y bastidor rigido, dis~
puesto dentro de dicho recipiente para mover la tierra
excavada hacia atrds al interior del recipiente, teniendo
dicho dispositivo transportador una pluralidad de aletas
transversales que penetran sucesivamente en la masa de
tierra excavada que pasa al interior del recipiente,
caracterizados porque los drganos de accionamiento de
dicho dispositivo tramsportador comprenden un motor hi-
drulico; tubos flexibles de conduccién del fldido a
presidén desde una fuente de flfiido a dicho motor hidrdu-
lico; &rganos reductores de velocidad accionados por
dicho motor hidrdulico a través de Srganos de transmisidn
de fuerza rotatorios, teniendo estos Srganos reductores
de velocidad un 4rbocl de salida gue acciona & dicho
dispositivo transportador; medios de fijacidén de dicho
motor hidrdulico y de los Srganos reductores de velocidad
sobre dicho bastidor del dispositive transportador, Srga-
nos giratorios de elevada inercia accionados por dicho
motor, asociados a dichos érganos rotatorios de transmi~-
sién de fuerza y que tienen una masa de magnitud sufin=
ciente para reducir al minimo golpes perjudiciales de
presién en el conducto del fliido a presidn, incluyendo
dichos 6£ganos de elevada inercié un volante conectado a

316580
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dichos Srganos de transmisidn de fuerzas

98 .= Perfeccionamientos en mdquinas excavadoras de
tierra segln la reivindicacidén 12, caracterizados porque
dicho motor hidrdulico es réversible, al objeto de gue
dicho dispositive transportador pueda ser accionadc en
uno y otro sentidos

82,m Perfeccionsmientos en mdquinas excavadoras de
tierra, caracterizados porgue la méquina excavadora com=
prende un recipiente receptor de la tierra excavada, mévil,
abierto en su parte frontal, apoyado scbre ruedéé y dota-
do en su parte frontal de una cuchilla raede;a;run dispo-
sitivo transportador sin fin, de tipo arafiador y de basti=~
dor rigido, que lleva un par de cadenas sin fin y un
&rhol giratorio previsto de ruedas catalinas para el
accionamiento de dichas cadenas, estando dispuesto dicho
dispositivo transportador en la parte delantera de dicho
recipiente para rotacidn alrededor de un eje horizontal
de modo que guede situado por encima del material gue
pase por encima de la cuchilla raedera al interior del
recipiente; una unidad de accionamiento montada fijamen=
te sobre dicho hastidor del dispositive transportador,
incluyendo esta unidad de accionamiento un motoxr hidrdu=~
lico v una transmisidén reductora de velocidad, teniendo
esta transmisidn wn &rbol de entrada accionado por dicho
motor v un &rbol de salida coaxial con dicho 4rbol de
accionamiento del dispositivo transportador y conectado
con &1, incluyendo dicha unidad, ademés un volante

conectado con dicho 4rbol de entrada y rotatorio con éls

0. 916580



42 ,w PERFECCICNAMIENTOS EN MAQUINAS EXCAVADORAS
D& TIERRA,
tal y como gueda descrito y reivindicado en la presente
memoria que consta de veintiuna hojas mecanografiadas
por una sola cara y de una lémina doble de dibujosa
BARCELONA, 10 de Agosto de 19654

JOHNSON MANUFACTURING COMPANY
PP,
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