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PATENTE DE INTRODUGCION
por 10 aflos

por WINOS PERFECCICNAMIENTOS BN LA FABRICACION DE DISPOSI

TIVOS TEMPORIZADORES ACCIONADOS A MOTORY, o favor de Crou-

zeb Espafiola, S.A., de nacionslidad espafiola, domicilia-

da en Barcelona, Bruselas, 63.
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de introduccién se refiere a unos
perfeccionanientos en la febricacién de dispositivos teme
porizadores accionados a motor, cuyos perfeccionamientos
han sido dados a conocer anteriormente en el extranjero,
concretamente en Frencia, con importantes ventajas sobre
1o conocido, por lo que el solicitante se acoge a lo dis-
puesto en la vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial

para su explotacidn en exclusiva en nuestro pals.
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Los presentes perfeccionamientos se extienden a la
constitucidn del dispositivo temporizador medisnte un nmo-
tor de acclonamiento, de un tipo en que el rétor es des~
plazable, desembragindose autométicemente en el momento en

5 gue cesa la elimentacién de corriente eléctrica del motor,
de modo que el conjunto mecénico de acclonamiento del mi-
crorruptor-inversor controlado por el dispositivo tempori-
zador puede volver a cero de un modo automético cuando se
hg producido dicho contacto eléctrico ,con 1o que el dis-

10. positivo ‘temporizador vuelve a quedar en la posicidn ini-
ciale.

Ll accionamiento del microrruptor-inversor que se
desea controlar, se efectda por medio de una pequefia palan-
ca asocliada a wn ntcleo montado en el extremo del eje mo-

i5, triz y que acttia sobre wn resorte antagonista de actuacién
a torsidn, alcanzendo para una posicidn determinada, una
palanca basculante de acclonamiento del microrruptor. El
giro del eje motriz se lleva a cabo a una velocidad cons—
tante, por lo gque el tiempo qﬁe se tarda desde el esta-

20. blecimiento del contacto eléetrico hasta el accionemiento
del microrruptor de control, depende de la posicidn de gi-
ro inicial de la palenca de accionamiento, la cual puede
graduarse por medios mecénicos desde una corona exterior
de control, De este modo se congigue una gama de tiempos

25 determinada entre el estagblecimiento del contacto eléctri-
co y el accionamiento del wmicrorruptor de control.

El control de la posicidn iniciel de la palanca de
accionamiento se congigue por medio de un disco exterior
dotado en una de sus caras de un dentado muy fino de tipo

30, radiel, situado en una zona periférica, el cual puede
coineidir en el interior de wn dentado de igual forma exip-

tente en la pieza de soporte del conjunto de accionamiento,
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bastando por 1o tanto producir el giro del disco de control
hasta la posicidén deseada dejando introducir los dos denta-
dos uno en obro, para que quede fijada la posicién del dis-
co de control conbrs deslizamientog, existiendo ademds wn
tormillo de fijacidén que presiona sobre el disco.

- Para su mejor comprensién, se adjuntan a titulo de
ejemplo unos dibujos explicabtivos de las mejoras objeto
de la presente Patente.

La figura 1 es wna vista en alzado con seccién parcial
de un dispositivo temporizador que incorpora las mejoras ob-
jeto de la presente Patente.

La figurs 2 es una vista en planta exterior del propilo
dispositivo temporizadoxr.

La figurae 3 es un detalle en secclén gue representa la
pieza de soporte del disco de combtrol del temporizador.

La figura 4 muestra en planta el ﬁisco de control del
dispositivo temporizador spreciindose su dentado.

Tal como se representa en las figuras, un dispositivo
temporizador que incorpora los presentes perfeccilonamientos,
queda constituldo por wn cmjunto motor-reductor -l- que
acclona mediante el eje motriz -2~ un ndcleo extremo =3=
portador de la palanca de acclonamiento -4-, la cual esté
destinada a incidir sobre el extremo del arco -5~ de una
pleza laminar -6- degtinada al accionamiento de un micro-
rruptor inversor -7-, cuyo funcionamiento se asocla a la
accibén de la pieza laminar -6-. El eje -2- gira g una velo-
cidad constante, por lo que el tiempo gque tramscurre entre
el inicio del movimiento del motor y el accionamiento del
microrruptor -7-, depende de la posicién iniclal engular de
le palanca —4-, pudiéndose varigr la misma por medio de

une varilla -8~ que eést4 asociada a un disco de control -9-.
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En su giro el ndcleo -3- est4i sometido a la accién de

10
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un resorte antasgonista -10-, el cugl es ftensado hagsta lle-
gar a una posicidn en la que se acciona mecénicamente la
pleza laminar -6- y con ello el microrruptor -7-, producién-
dose el blocaje del motor y con ello, el desembragus automé-
tico del rétor del propio motor, cesando la accién motriz
del eje =-2-, lo cual facilita el retroceso inmmediato de la
palanca =4- por la accién del resorte sntagonista -10-, has-
ta llegar a establecer contacto con la varilla de regulacién
8y

Estos perfeccionémientos prevén la constitucidn del
disco de control -9- con wna zona periférica situada en su
cara inferior -1ll-, figuras 3, dotada de wa zong de denta-
do -12~ que ocupa une posicién anular periférica y que esta
consgtitulda por miltiples y finos dientes radiales. Dicho
dentado coincide en posicién con otro de lag mismas carac—
teristicas existente en el puente de soporte -13~, de forma
que para cualquier posicién de giro del disco de control ~9-,
dichos dentados coinciden, impidiendo el desreglaje del disco
de control por deslizamiento. Para fijar la posicién del dis=
co de control, el mismo es atravesado por wn tornillo -l4-
el cual queda roscado en una placa —15~ montada en el inte-
rior del puente -13- y que es atravesada por los salientes
~16- y =-17- del disco de control,

La varilla de control -8- estd fijada al disco de con-
trol y pasa a través del saliente -17-.

El accionemiento del disco de control -S- se lleva g ca-
bo de wn modo féell gracias a la ranura ancha del tornillo
-14-, pudiéndose girar con wm 4til muy simple, incluso una
moneda, Para evitar el desprendimiento del tornillo de con—

trol -l4-, el mismo lleva montada una arandels inferior —18-



que hace tope contra la placa =l5-e Uh dentado periféri-~
co -19- del disco de control permite enrasSar debidemente
lag lecturas que el mismo posee con un Indice fijo que
forma parte del puente -13-.

5 e Todo cuanto no afecte, eltere, camble o modifigue
1la esencia de los perfeccicnamientos descritos, serd va-
riable a los efectos de la actual Patente.

HNOTA
Se reivindica como objeto de esta Patente de intro-

10, duccidn:
1.~ Unos perfecciongmientos en la fabricacidén de disposi-
tivos bemporizadores accionados a motor, caracterizados
por comprender la disPOSicién de un motor sincrono de
rétor desembragable, acoplado & un reductor intermedio

15. cuyo eje de salida es portador de la palanca de tope pa-
ra accionamiento de wn microrruptor de control, el cual
es de tipo inversor, variando la posicidn inicial de la
palance asociada de acuerdo con la posicidn de wna varilla
golidaria del disco de control.

20, 2,= Lios propios perfeccionamientos segin la reivindice-
cién 1, caracterizados porque el disco de comtrol porta~
dor de las indicaciones numéricas, gqueda dotado en su ca-

_yg inferior y en una zons préxima a la periferia, de wn
dentado fino y en direccién radial, el cual esté destina-

25, do & coincidir sobre otro de equivalente forma del puente
de soporte de dicho disco de comtrol, impidiendo el des-
lizemiento de dicho disco wna vez que ha sido fijada su
posicidn.
3.~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindica-

30. cién 2, caracterizados por la disposicién de un torndi~-

1lo dotado de amplio bisel, que atraviesa el disco de
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control y que queda roscado en una placa adegpiada interior-

6_

mente en el puente de soporie, pemmitiendo efectuar la fi-
Jacién rigida del disco de control en la posicidn deseada,
doténdose a dicho tornillo en su extremo de una arandela de
tope para impedir su desprendimiento en la operacién de con-
trol.

4.~ Tos propios perfeccilonamientos segtn la reivindicacidn
1, caracterizedos por lg disposicién de wm resorte de tor-
gién que actda como antagonista de la palanca de acciona-
niento del microrruptor, de forma que 21 producirse el de-
sembrague automético del rétor del motor sincrono, dicho re-
sorte es susceptible de devolver a la posicidn inicial a di-
cha palanca de acciongmiento, entrando en contacto con la va-
rilla asociada al disco de control.

Seen cuales fueren las circunstancias que concurrsn en
la esencialidad de la Patente de introduccién definida en
las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:
5e= "UNOS PERFECCIONMIIENTOS EN LA FABRICACION DE DISPOSITI
VOS TEMPORIZADORES ACCIONADOS A MOTOR".

Consta la presente memoria de seis hojas foliadas, me-
canografiadas por uné. sola cara y de los dibujos adjuntos,

Barcelona, =7 JUL 1965

P.A. de Crouzet Ig;
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