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PATENTE DE INTRODUCCION
por 10 atios
por "UN GRUPO MOTOR-REDUCTOR PARA PEQUENAS POTENCIAS,
DESEMBRAGABLE AULCMATICAMENTE", a favor de Crouzet Espa-
fiola, S.A., de nacionalidad espafiola, domiciliada en Bar-—

celona, Bruselas, 63.
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de introduccidén se refiere a um
grupo motor-reductor aplicable a pequeilas potencias y que
presenta la caracteristica esencigl de ser degembragable
automébticamente en ciertas condiciones, por lo que es de
elevado interdés para médltiples aplicaciones industrisles.
Dicho motor-reductor ha sido dado a conocer prevismente
en el extranjero, concretamente en Francia, siendo intere-
sante su introduccidn en nuestro pals a efectos del mejors—

miento de la produccidn nacional.
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Bl motor-reductor objeto de la presente Pstente
presenta éomo caracterdstica esencial su carécter desem-—
bragable en ciertas condiciones de fumcionamiento, lo
cual 1le hace especialmente interesente para el acciona—
miento de instrumentos, especialmente de control, que re-
quieren pequeilas potencias y que deben ademAs presentar
la caracteristica de ser desembragables, por ejemplo pox
un impulso eléctrico, lo cual es especialmente aplicable
al caso de dispositivos temporizadores en los que se desea
una vuelta a cero automatica.

El motor-reductor objeto de la presente Patente de in-
troduccibn es desembragable por cuanto el rétor del motor
es desplazable axialmente, dejando de engranar un pifién
nontado en el extremo del eje del rétor, con el pifién de
entrada del reductor, consiguiéndose los desplazamientos
axigles de dicho rétor de dos modos distinbtos: 12 Cuando
est4 en posicidn de desembragedo y se poﬂe el mofor bajo
tensién, el campo magnético producido atrae al rétor y por
lo tanto a su eje, provocando un desplazamiento axial que
es suficiente para que embrague el pifibn montado en el ex-~
tremo del eje delxbtor, con el correspondiente de entrada
del reductor. 22 Cuando el motor queda fuers de tensidn,
un empujador flexible accionado con wn contrapeso separs
el eje del rétor desplazdndolo axiglmente hasta un tope,
con lo cuel queda desembragado nuevamente dicho rétor con
referencia al reductor,

Para conseguir esta finalidad el motor-reductor objeto
de lg presente Patente comprende wn rétor en forma de ani-

1lo wido radiaelmente a un ntcleo fijado al eje, el cual

esté guiado en el interior del estator por los corrsespon~-

dientes cojinetes extremos, sobre los cuales puede girar y
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agimismo deslizar axialmente, comportando en el extremo

de dicho eje, un pequetio pifién que es susceptible de en-—
granar con el piliién de entrada del reductor, a la vez que
sobre el extremo dicho del eje del rétor, actia un extremo
de wn fleje laminar basculante que lleva montado en el otro
extremo wn contrapeso, de forma que al desaparecer la fuer-
zg magndtica que mantiene al rétor en posicién de embra-
gado, dicho con'brapesoes suficiente para levantar al rdtor
desembragando el reductor.

Pars su mejor comprensién, se adjuntan a titulo de
g jemplo, unos dibujos explicativos del motor reductor ob-
jeto de la presente Patente,

La figura 1 es wna seccidén completa del motor sincro-
no que foma parte del grupo motor-reductor.

La figura 2 es una seccién del reductor segin wn ci-
lindro coaxial con el mlsmo.

Tzl como se representa en los dibujos, el grupo mo-
tor-reductor objeto de la presente Patents ests integrado
por wn estabor —l- en el cual queda guiade medisnte los
casquillos -2- y =-3-, el eje =4~ del rétor -5-, el cual
adopta una estructura en disco de radio de considerables
dimensiones, pudiendo asImismo quedar constituldo por wum
aro .unido al eje, por un conjunto de radios. Dicho rétor
puede deslizarse axialmente sobre los cojinetes -2- y ~-3=-,
llegando hacer tope por um extremo con la caja envolven—
1;9 -6-, mientras que en la posicién de méxima introduc—
cidn, el tope se produce sobre una arandela —'%- montada
sobre el casquillo -2-, correspondiendo a la posicidén de

enbrague,

Dicho motor sincrono estd acoplado a un conjumtbo

reductor integrado por uns serie de piliones reductores,
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tal como se puede apreciar en la figurs 2, pudiendo engra-
nar el pifidn -8- montado en el extremo del eje —-4=~, con
la corona -9~ del primer tren 'reduc'tor, la cual esté mon-
tada sobre un eje transversal -10- que puede girar sobre
alojenientos existentes en las caras superior e inferior
~-1l- y -12- de la envolvente del reductor, poseyendo una
zona dentada de menor dlimetro-13- que engrans con la coro-
na -l4- del segundo trenreductor, transmitiéndose de 4ste
a la corong -15- y después a la corong -16- de los otros
trenes de reduccidn, engranendo finalmente el pifibn -17-
del dltimo tren reductor, con la corona -18- solidaris de
un eje de salida ~19~ destinado a transmitir el impulso
motriz del motor-reductor.

Bl desplazamiento.del eje -4~ para consegulr la po-
sicién de embrague, se logra &l poner bajo tensidn al mo-
tor sincrono, m:i:en‘bra.s que el retroceso de dicho eje, que
proporciona la posicidén de desembrague, se consigue o bien
por gravedad segin sea la posicidén del grupo motor-—reduc—
tor, o bien por accién de wm contrepeso =20~ asociado a
una léming flexible -21-, la cual puede bascular sobre wna
zong intermedia determinade en la protuberancia -22~ de la
pieza que constituye €l cojinete del eje =-19-., De este mo-
do el extremo libre de la pileza laminar -21- gctfia sobre
el extremo inferior del eje -4-, produciendo su elevacién
cuando desaparece la tensién de alimentacién del motor,
exclusivamente por la accién del contrepeso -20-. Para la
posicidn invertida del grupo motor reductor, la fuerza de
gravedad hace descender al rétor y con 41, al eje -4-.

Se comprende que mediante la disposicidén de elementos

dichos, se consigue que al poner bajo tensidn al motox sin

crono el eje -4~ entrae en posicidn de embrague del pifidn
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-8~ con lag corona -9-, estando en posicidn de impulsién
mientras no se interrumpe la glimentacidén del motor, en
cuyo caso blen sea por la accidn del contrapeso -20- o
por la accién de la gravedad, el rétor retrocede, desem—
bragéndose el pifibn -8-,

Las mejoras previstas en este grupo motor-reductor
ge extienden asimismo a lg tapa ~23- del motor sincromo,
la cual es de tipo totalmente envolvente y de una sola
pleza laminar, acopléndose gl motor coincidiendo sobre
la base inferior -24- de este Ultimo y quedando fijada
en posicién por medio de los salientes elésticos -25~ que
existen en el borde alto de dicha base y que se introdu-
cen en los orificios =26~ que en posicién correspondiente
posee lg tapa =23=~, facilitando de egte modo un montaje
y desmontaje muy simplificados de dicha tapa.

Todo cuento no afecte, altere, cambie o modifique
la egenclia del grupo motor-reductor, anteriormente des-
crit9, seré, varigble a los efectos de la actual Patente.

NOoTa,

Se reivindica como objeto de esta Patente de intro-
duccidn:

1l.- Un grupo motor~reductor para pequefias potencias, desem-
bragable automaticamente, caracterizado por comprender um
motor sincrono de rétor desplazable axiglmente por el cam-
po maginético del estator y portador en el extremo del eje
del rétor, de un pifidn engranable con el pifién de entrada
del reductor, en el cual exigte wun impulsor eléstico anta-
gonista del desplazamiento de dicho rétor y que actfa so-
bre el extremo del mismo h301endo recuperar la posicién prl
mitiva del rétor en el casc en que deseparezca la glimen—

tacién de corriente al motor, produciendo la accién de
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desembrague de un podo automético.

2.~ El propio grupo motor-reductor segin la reivindicacidn .
1, caracterizado porque el eje del rétor queda guiado por
sendos casquillos extremos, por el interior del ndcleo del
estator, posibilitando simulténesmente el giro y el desli-
zamiento axial de dicho estabor el cual es de tipo lgminar
aplanado y de radio equivalente al del estator con el cual
se encuentra enfrentado.

3= El propio grupo motor-reductor segin la reivindicacidn
1, caracterizado porque el cuerpo del reductor lleva monta-
do interiormente un fleje eléstico que puede basculer por
ung zona intermedia y que por un extremo lleva montade um
contrapeso, mientras que por el otro actda en el extremo
del eje del rétor, produclendo el retroceso del mismo, co-
rrespondiente al desembrague, cuando cesa la alraccién mag-
nética del estator por interrumpirse la alimentgcidén de co-
rriente del motor.

4.~ E1 propio grupo motor-reductor segin la reivindicacién
1, cavacterizado por la disposicidén de wna tapa envolvente
del motor que coincide sobre un reborde de la base del mis-
mo y que queda retenida en posicién gracias a la introduc-
c¢ién de los extremos gpuntados de miltiples salientes flexi-
bles de dicha base del motor, en el interior de los corres—
pondientes orificios de la propia tapa, la cual puede ser
montada y desmontada por simple presién.

Sean cuales fueren las circ'unstancia.s que concurran en
la esenclalidad de la Patente de introduccidn definida en
las anteriores relvindicaciones, cuyo objeto es:

5.- YU GRUPO MOTOR-REDUCTOR PARA PHQUENAS POTENCIAS, DESHI
ERAGABLE AUTOMATICAMENTE",

Consta la presente memoria de siete hojas foliadas, me=—
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cenografiadas por uwna sola cara y de los dibujos unidos

g le misms.

Barcelona, =7/ JUL 1965

P.A., de Crouzet [

ﬁOla,S.A- ?
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