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MEMORIA DESCRIPTIVA

op

- DE
PATENTE DE INVENCION
i EN
ESPANA
por veinte afios
a favor d¢e GLACES DE BOUSSOIS, S.A.
con domicilio en 22, Boulevard Malesherbes - PARIS (Francia)
de nacionalidad Francesa
po,"aparato para el corte de vidrio en hojas"
& | ' . de la que es inventor, Sr. Stanislas GRZYMISLAWSKY

Reivindicandose la prioridad de ia Patente depositada
en Francia el 16 de Septiembre de 1.964 bajo el nimero
988.2890 :
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La invencidn presente e refiere a un apara-
fo de moleta perfeccionada que sirve para el corte
del vidrio en hojas u otros- -productos similares,

Eg bien conocida la utilizacién para cortar

hojas de vidrio una moleta circular, de un material

‘muy duro tallado en biseles y montadogs rotativa-

mente sobre un porta-moleta, Cuando £e realiza un
desplazamiento relativoentre la moleta y la hoja‘
de vidrio, =e traza el surco de corte en la super;
ficie de esta Gltima.

En las realizécionea conocidas, el eje de la
moleta estd fijo relativamente en el porta-moleta,
En el caso‘de'heframientas de corte manuales, 1la
moleta puede montarge asi directamente sobre el por-
ta-moletas. En 1la préética industrial, se ha pre-
vieto de un modo generai el montar la moleta sobre
un tambor qué tiene varias moletés, que pueden cam-

biarse as{ a medida que se desgastan. E1 tambor mismo

estd arreglado rotativamente sobre una montura fi-

'ja por muesca o por algunoé 6rganos de pres£ién apro-

piados sobre el porta-moleta el cual puede, princi-
palmente, llevarse por medio de un.véstago vertical
deslizante al soporte,

| AlguﬁosAconfrapesos u.éfganos eldsticos trans-
miten un ewpuje §onveniente a la moleta sobre la
placa de vidrio, para asegurar el corte, '

Sin embargo tales sistemas presenta el inveon-

veniente siguiente, puede suceder que el eje del des-

plazamiento relativo de la moleta y del vidrio no sea

rigurosamente ortogonal al eje de la moleta. Se pue-
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de producir una circunferencia a consecuencia de
los juegos que intervienen en la prictica entre
el porta~moleta .y su soporte fijo. En estas con-

diciones, el plano de la moleta presenta frecuen-

.temente,una variaciém angular (del orden de 1¢? por

ejemplo), con relacion a la direccién del despla-

zamiento relativo precitado. Teniendo en cuenta la

velocidad de la hoja de vidrio (1,5 m/s) correspon-

diente a las velocidades de la moleta del orden de

4000 vueltas/minuto, esta variacién es suficiente

para provocar un corte defectuoso. En efecto, 1la

moleta provoca el arranque de astillas minudsculas

a lo largo de 1a-1ineé de cortg, agi que en este

corte el vidrio se hace con menos limpieza. Ade-

mds, la rotacién de la moleta se encuentra traba-
da y esta pieza se desgasta de una manéra exage~-
r#da.

La invencion p:esente tiene por objeto reme-
diar estos inconvenientes.

Segin la invencidén, el aparato para el corte
del vidrio en hojas, que comprende una moleta dispues-
ta rotativamente sobre una montura que pertenece a
un porta-moleta y que: de aplica con presién sobre
la hoja de vidrio, se caracteriza principalmente
porgque la'montura‘de 1§ moleta esté articulada so~
bre el. porta-moletas de forma que puede pivotar ale-
rededor de un eje ortogonal al eje de rotacién de 1la
moleta,fy libre con relacién a él, lo que permite,
durante el servicio, una alineacidén automdtica del

plano de la moleta con el trazo de corte.



F

. 4‘&

10

15

20

25

30 .

Segin una version preferida de la in-

vencion, estas disposiciones se aplican a un apa-
rato de corte en el cual el porta-moleta estd mon-

tado en corredera sobre un soporte. En el caso de

.1la invencion se prevé con preferencia, que la mon-~

tura de la moleta esté articulada spbre el porta-
moieta alrededor de un eje paralelo a la direccién
de deslizémienfo. Segﬁn la disposicion de la mon-
tura porta-moleta, estos dos ejes paralelos pueden
estar confundidos o desplazados.

Segin cierto modo de. ejecucidén de la invencidn

la moleta y su montura estdn dispuestas de tal suer-

.te que el -plano diametral de la moleta que es para- -

lelo al eje del movimiento de-pivoté de la montura -
sobre el porta-moleta contiéné al eje de desliza-
miento de este ﬁltimo.érgano.

La monfura que lleva la moleta puede compren-
der notablemente un drbol montado rotativamente en
unos cojinetes del porta-moleta.

Por sunparte, la moleta puede estar montada
directamente sobre el cuerpoque pivota de la mon=-
tura, o bien pertenecer a un equipo montado de for-
ma gque oscile sobre el cuerpo pivotante de la mone~ -

tura, alrededor de un eje paralelo al eje de rotacion

de la moleta, algunos muelles de reposicion antago-

nistas contribuyen a mantener el equipo en posi-

cién de equilibrio de medio. La separacion del eje

de - la moleta con relacion al eje de movimiento de

pivote de la montura se asegura entonces durante

- el servicio por un movimiento de bdscula del equi-~
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poe bajo el efecto de la reaccién del vidrio so-

. bre l1a moleta.

Seg’un una disposicidén preferida de la inven-

cion la montura de la moleta estd articulada sobre

‘el balancéin de un morta-moleta pivotante Sobre una

et cuadra desligante, que toma contacto con la ho-
ja de vidrio por medio de un rodillo de apoyo, con-
forme a las disposiciones de la patente francesa

de la misma casa solicitante depositada el 27 de

Julio de 1.964 para "Aparato perfeccionado para el

corte de vidrio", el eje de articulacidén del ba-

lancin sobre la escuadfa es ortogoni al eje de mo-
vimiento de pivote de la montura de la moleta sobre
este balancin.

De la descripcion que continua.se verin otras
particularidades que feéultan de 1la invencién;

En los dibujos anejos, dados a titulos no li-
mitativos, se han mostrado divergsos modelos de rea-
lizacion de la invencién,

-~ La figura 1 es una vista.parcial en proyeccidén
de una primera realizacién de un aparato de corte
dispuesfo segin la invencion.

La fifura 2 es una vista en corfe transversal
segin II-II de la fig. 1 de la montura de la mole~
ta sola, ' L.

La figura 3 es una vista de perfil del apaara-
to segtn III-III de la fig. 1. |

| La figura 4 es un esquema explicativo en plano
concerniente aleuncionamiento.

La figura 5 es una vista lateral parcial a es-
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cala reducida de una segunda realizacidén. en la que
el aparato esté separado de su soporte.

La figura 6 es ®a vista correspondieute en plano.

La figura 7 es una vista en proyeccidén segin
el corte de VII-VII de la fig. 6.

La figura 8y es un corfe longitudinal a esca-
la mayor de la montura de la moleta .

La figura 9 es una vista parcial en proyeccién
de una tercera realizacién.

| La figura 10 es una vista en seccidén recta segun
X-X de la fig. 9.

‘La realizacién representada en las figuras'l.a
L4 muestra la aplicacién de la invencién a un apa-
réto para el corte del vidrio de un tipo general
conforme a la patente dirancesa precitada de la Ca-
£Ea solicitante, y estd prevista, segun esta paten-
te, de por lo mehos un:rddillo de apoyo sobre el
vidrio que &irve para reducir la violencia del cho-
que de la moleta sobre’'la arista de la hoja al co-
mienzo del corte. Esta disposicion permite dismi-
nuir los-defectos de la superficie plana del vi-
drio durante él corte.

El aparato de corte concebido asi comprende
esencialmente una escuadra 1, montéda para deslizar-
se sobre un soporte 2 y provista de un balancin 6
que sirve de porta-moleta. Este balancin estd ar-
ticulado sobre la escuadra 1 por‘medio de un eje
5 y lleva, conforme a la invencién, una montura pi-
votante 10 para la mpleta de corte 7.

Con mds precisién, la escuadra 1 comprende una
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rama sentiblemente horizontal 11 sobre la cual estd
dispuesta un ntcleo fileteado 12 solidario de un vés;
tago 13 parélelo a la otra rama 14 de la escuadra 1
y montada con deslizamiento en un soporte 2 de cual-
quier clase. El soporte 2 puede estar fijo, la hoja
de vidrio 4 se desplaza con relacién a si misma en
el sentido F, o inversamente el soporte 2 puede Ser
mévil, y la hoja 4 puede estar fija. Sobre el nitcleo
12 estd atornillado una tuerca moleteada 15 que per-
mite comprimir um resorte en espiral 16 que se apo-
ya. sobre el soporte 2. La compresién del resorte 16
solicita la escuadra 1 segin el eje G hacia la ho-
ja de vidrio 4.

En la extremidad libre de la rama 11 se ha mon-
tado rotativamente un rodillo 3 de apoyo sobre la
hoja de vidrio 4, |

. "En la extremidad del balancin 6 y situada con
respecto al .rodillo de apoyo 3 estd dispuesta la mon-
tura porta-moleta'lo que comprende un cuerpo 20 soli=-

dario de un 4rbol 26 wmontado rotativamente en los

‘cajetines de rodamientos de bolas escalonadas 27 dis-

pues tas eh alo jamientos previstos para este efecto
en la extremidad del balancin 6. E1 drbol 26, cuyo
eje A=A ex paralelo al eje de deslizamiento E-E de
la escuadra 1, estd fijo por medio de una tuerca 28
fijada en su extremidad fileteada, por medio de una
arandela 30 que sirve de cuiia de espesor. Esta fija-
cion resulta de forma que la montura 10 pueda pi-
votar libremente alrededor del eje A-A,

En su parte inferior, el cuerpo 20 se prolon-



10

1Y)

15

20

I

30

-8 =

ga hacia la parte bajapér una brida 25 sobre la cual
estd montada un tambor 31 que tiene un conjunto de
moletas sewmbjantes repartidas en corona. El tam=-

bor 31 estd sujeto por medio de un tornillo de pre-
g8ién 32 que atraviesa la brida 25. ‘

Conforme a la presente invencién, el arreglo de
la montura 10 ef tal que el eje de rotaciém Y~Y de
la mpleta 7 de servicio en la base del tambor 31
esté desplazado una cierta distancia D con relacidén
al eje de pivote A-A, estos dos ejes ademds son or-
togonales.

Ademds se han prvvigto algunos medios para -
limitar el movimiento angularAde la montura 10 al-
rededor del eje A=A, Estos medios consiteten en el
ejemplo descrito, en bridas paralelas 293 de acero
con muelles, f9jas por tornillos 40 sobre los 1adoé
del cuerpo 20. Las bridas 29 desboxdan.con relacién
al cuerpo 20 de forma que se aprieta, a la manera
de una horquilla, un lado 50 del balancin 6 situa-
do frente a la montura 10, ’

Tambien se ha previsto sobre la rama 14 de la-

escuadra 1 algunos dérganox, conforme a las dispo-

‘siciones de la patente precitada de la Solicitante,

el regular, a u valor deseado, la cota h )figura 3)
que transforma el rebasamiento del punto mas bajo
B de 1la moleta 7 en servicio relativamente al punto

mds bajo C del rodillo 3 (fig. 3). Estos sistemas

comprenden un tornillo 35 &obre el apoyo 36 de la

rama 14, En la extremidad del tornillo 35, se ha

-enganchado un muelle 38 cuya otra extremidad estéd
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unida en 39 sobre el balancin 6 y solicita a éste
en el sentido U. Este deSpiazamiento estd detenido
por un tope regulable constituido por un termillo
41 unido a un segundo apoyo 43 de la rama 14, Las
posiciones de los tornillos 35 y 41 estin bloquea~
doe por contratuercas 37 y 42,

El tornillo 35 permite obrar sobre la tensién
del muelle 38 y por consecuencia regular lé fuerza
de penetracién de la moleta 7 en el vidrio.

El tornillo hl.pefmite regular la bosicién an~
gﬁlar del balancin 6 con relacidén a la escuadra 1
y por consecuencia, el vglor de la cota h correspon~-
diente a la altura de penetracion de la moleta 7 en
el vidrio.

Se puede ¥odavia afiadir a este dispogitivo un se-
sgundo rodillo 46 montado sobre la escuadra 1 del la-

do opuesto al rodillo 3. El punto mas bajo C' del ro-

‘dillo 46 con preferencia estd desplazado con re-

lacion al,punto més.bajo C del rodillo 3 en una al-
tura sensiblemente igual a H)z, H designa la dife~

rencia de cota entre el punto C y la superficie su-
perior de la hoja de vidrio 4 que se va a cortar.

El sigtema resulta asi regulable, el funcio-
namiento e el siguiente: la hoja de vidrio 4 se des-
plaza por ejemplo en el sentido F mientras que 1la
escuadra 1 se supone fija, su arista anterior 45 co-
miénza'por encontrar el rodillo h6:lo que provoca
un levatamiento de la escuadra 1 igual a H/2, Cuan-~
do la hoja 4 alcanza el rodillo 3, este levanta a

su vez a la escuadra 1 en H/2, de suerte que en el
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momento del choque de la arista 45 de la hoja 4 y

de la moleta 7,’1a diferencia de cotas entre esta
Mltima y &la superficie superior de la hoja sea so-
lamente igual ‘a la profundidad de penetracién h pre-~
vista, E1 choque de la moleta 7 sobre el vidrio que~
da pues reducido. Ademds, cuando la hoja 4, en lu-
gar de ser plana, presenta una superficie ondula-

da en formasobresaliente o en depresién, la escuadra
1 que rueda ;bbre esta superficie se adapta al cone
torno, de suerte gque a pesar ae sus irregularidades,
la profundidad de penetracién de la moleta 7 en la
hoja 4 sigue siendo sensiblemente constante., Este sfec-
to técnico se encuéntra de acuerdo con la patente pre=-
citada de la Solicitante.

‘Segin la presente invencidn, se observard que

' "la resistencia al avance opueéto por la moleta 7

se traduce por una fuerza $ transmitida gl cﬁerpo

20 de la montura 10. La fuerza S presenta una direc-
cién pafalelg a F'y del mismo sentido., Teniendo en’
cuenta la articulacién alrededor del eje A=A préVis-'
to para la montura 10, si el plano principal de ‘la
mqleta 7 no es paralelo a F (la moleta estd orienta-
da segin 72 Fig. 4), el moﬁentode la fuerz; S con re-
lacion al ‘eje A=A toma un valor que no es nulo y- la
moleta inmediatamente es conducida a una posicion

tal que su plano principal coincida con F. Por conse-~
cuendia, esta d¥posicion permite compensar autométi;
camente toda desviacién angular pudiendo introducirse
entre el sentido F de progresidén de la hoja 4 y el

‘plano de simetria del balancin 6.
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Ademds, las bridas eldsticas 29 mantienen, en
reposo el plano de la moleta 7 eun el alineamiento
de los ejes A~A y E-E, Asi a pesar de la posibili-
déd- de pivotar de_la montura 10 relativamente al
eje A-A, la moleta 7 siempre es perpendicular al
borde de ataque {45) de la hoja 4 cuando se produ-~
ce el principio del corte. |

El dispositivo prlécedente asegura pues una re-
gularidad completa de trazo de corte, cualesquiera
que sean lae causas posibles de perturbacién.

El dispoéitivo precedente, sin embargo no per-
mite hacer trazos de corte porejemplo en 4ngulo rec-
to, o segun dos sentidos opuestof de desplazamien-
to del vidrio, sin que Sea necesario prever una ope=
racion de unién de rasgos de corte. Los dos dispo-

sitivos de corte que se van a demcribir ahora per-

.miten por el contrario modificar la direcciébén de 1la

linea de corte £in operacién de unién previa de las -
extremidades de esta l{nea.

En la realizacidn de las figuras 5 y 8 se reco~
noce la organizacién'general de un aparato de cor-
te conforme a la patente precitada de la Solicitan-
te. Este aparato comprende dos rodillos 51, 52 de
alturas ésaalonadaa sobre una escuadra 53 montada
en deslizamiento en un soporte no dibujado por in-
termedio de un védstago liso 54 que presenta estrias
55,»lo‘que asegura un sistema de guiado no solamen-
te en deslizamiento sino también direccional de 1la
escuadra. 53. |

La rama horizontal 56 de la .escuadra 53 estd
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~constituida ' en forma de una tapadera y contiene

entrée sus mordazas el balancin porta-moleta 57 que
es articﬁlado alrededor de un pivbte 58 que.tiene-‘
tambien el rodillo 51.

Como en la realizacidén precedente, la rama
del balancin 57 &e opone a la que lleva la moleta
7 es repuesta por un muelle 61 cuya tensién puede
ser regulada por'medio.de un tornillo 62 montado
sobre la segunda fama-égvde la escuadra 53.ALa TO-
tacién Segﬁﬁ-K'del balancin 57 ésté limitada bor un
tope regulable'édnétitﬁido por un tornillo 6k, |

La moleta 7 estd dispuesta sobreuna mentura
10, 'andloga a la de la realizacion precedenfe y qu;
omprende (fig. 8) un cuerpo 20 solidario del 4rbol
26'(de eje A—A) el cual estd montado en coj;netéa é&
de la extremidad 71 delbalancin 57. En esta versién

esta extremidad 71 esté ella misma montada de fore=
ma émovible sobré el cuerpo del balancin 57 por me-
dio ‘de una espiga 72 fijﬁ en un mandrilado 73 del ba=
iancin 57 y fijo por medio de un perno 7. Elxbuer- '
po 20 estdain provisto de bridas flexibles 29 que eg-
t4 montado a horcajadaé sobre la parte terminal del
balahcin 57 adelagazado a este efécto.

Como precedentémente, el ejé horizontal Y=Y de
la moleta 7 estd deeplazado en una distancia D con
relacién al eje de rotacion A-A de la montu;a 10 y
el plano diametral vertical Z-Z de la moleta 7 con=-
tiene el eje del rodillo 52. S, gun una particulari=-
dad notab1e del montaje presente, el plano Z-Z con-

siderado, que es paralelo al eje A~A del movimiento
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de pivote de la montura 10, contiene el eje E-E de
déslizamiento del aparato sobre el soporte fijo.

En estas condiciones, cuando la hoja de vidrio
se desplaza en el‘seﬁtido F, paralelamente al eje
longitudinal de la cubierta 56, o con un ligero mo-
vimiento angular de Separacién con relacion a es-
te, €e obtiene, cowmo precedentémente, un alinea-
miento automatico del plano de la moleta 7 con la
direccién F. Como ademds, &1l punto de contacto B
de 1la moleta 7 y de la hoja § esfé situado en el
alineamiento.del eje E=E de deslizamiento de la cu-
bierta 56, £i se modifica la direccién delmismo F,
haciéndola girar, por ejemplo en 902 o en 18P¢, la
cubierta 56 gira en un dngulo correspondienté alre-
dedor del eje E-E, la continuidad del rasgo de corte
queda asegurada. Ademds, se ontiene en todos los ca-
so0s, despue; dela rotacién de la cubierta 56, el ali-
neamiento autométicp del plano de la moleta 7 con
la nuevé direccion prevista.Las otras funciones de
reduccién del choque en el momento del impacto de’
la moleta 7 y de la hoja 4 (gracias a 16€ rodillos

51, 52) y se aseguran la compensacién automdtica de

‘las nivelaciones superficiales de la hoja 4 como en

la primera versién.
La disposiciéncorrespondiente a la fig. 9 ¥y

10 presenta las mismas ventajas técnicas que los

dispositivos precedentes. Ademds permiteinvertir

en 180¢ el sentido F del desplazamiento relativo
de la hoja 4 y de la moleta 7 (supuestos ain que es-

tén 11évados pdr un tambor 31) £in que Sea necesa~-
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rio hacer girar en 18027 el porta-moieta. Con este
fin, la moleta 7 pertenece a un equipo 81 que com-
prende una brida 82 fija en una cubierta 83 del cuer-

po 20 de la montura 10 y fija por un perno 84 que

sirve de pivote. La montura 10, como precedente-

mente, lleva un 4rbol 26 que le permite pivotar se-
gln ele eje A-A. en la extremidad 71 del balancin
57 gracias a rodamientos 27. El balancin 57 estd

montado, por otra parte, como en la versién prece~-

‘dente, pero la digpogicion de la montura 10 ef de

tal modo hecha aqui que su eje de pivotar A-A coin-

"cide con el eje de deslizamiento E-E de la cubierta

56.

' Sobre el cuerpo 20 de la montura 10 estdn fi-
jas las bridas flexibles 29 de limitacién de movi-
miento angular Qe la montura 10, Se ha previsto adef
mds algunos muelles de reposicién antagonistas 85,
86, de formas iguélés, enganchados en 87, S8 en las
extrﬁmidadea del equipo oscilante 81 y en 89, 90 res-
pectivamentee sobre el balancin 57 vy &sobre su ex-~
tremidad en 71,

Las fuerza de los muelles 85, 86 son iguales,
en reposo (figura_9),el plano diametral de la mo-
leta 7 pasa por el_éje de oscilacidn 84, que contie-
ne tambien el eje de deslizamiento E~E del balan-
cin 57 vy el eje de movimiento de piwote A-A de la
montura 10.

Eg posible que por lo tanto, Se¢ pueda mddificar
la orientacién del ﬁorta-moleta con relacion al vi-

drio sin interrupcién de la linea de corte.
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Cuando hay desplazamiento relativo del vi-

drio y de la moleta la reaccidén de la hoja 4 do-~
bre la moleta 7 provoca el movimiento de bascula
del eqﬁipo 81 alrededor del perno 84 en el sen-
tido corregpondiente al desplazamiento . A con-
seéuencia de este movimiento de bdscula, el pla~

no del diémetro-Z-ZAde la moleta que pasa por el
eje 84 de basculamiento se inclina sobre los e jes
A-A y E~-E, E1 centro 32 del tamb;r 31 viene de eE~-
ta forma a 32% (figura 9) para un desplazamiento en
el sentido de F y existe, de nuevo una desviacién
D entre el eje Y~Y de la mpleta y el eje A~A de mo-
vimiento de pivote de la montura 10, 1o que evita
toda marché oblicua de la moleta.

Si el sentido F se invierte segtn F', el equi-
po 81.bascula en sentido‘contrariq, el centro 32
viene entonces a 32b, La separacion D se obtiene de
nuevo y por lo tanto se hace indtil el girar el ba=-
lancin 57. A pesar de la posibilidad de rotaciém
de l1a montura 10, el aparato‘de corte esté.asi siem=
pre dispuesto a funcionar en un Eentido o en el ‘
otro.

Eg evidente que la invencidn no eété limita-"
da a las realizaciones descritas y que de puede
aportar a éstas variantes de realizacién. As{ el
moﬁtaje previsto para la moleta podria.Sef tambien
adaptado a algunos aparatog& de corte manuales 4 a
aparatos industriales cldsicos que no contienen los
perfeccionamientos vietos en la patente precitada

de la Solicitante.
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Se reivindican como propios y nuevos para
que sean objeto de una Patente de Invencion en
Egéfia, por veinte afios, reivindicandose la prio-
ridad de la Patente depositada en Francia el 16
de Septiembre de 1.964 bajo el n? 988.289 los pun- .
tos Siguienteé:

l,- Aparato para e; corte de vidrio en hojas,
que comprende una moleta en posicion rotativa so-
bre una montura que pertenece a un porta-moleta y
que Ee apiica con presién gobre la hoja de wvidrio,
caracterizado porque la montura de la moleta estd
articulada sobre el porta-moleta de manera que pue-
da pivotar alrededor de un eje ortogonal al eje de
rotacidén de la moleta y estd desplazado con rela-
cién al mismo, 19 que permite, cuando estéven ger-
vicio, un alineamiento automdtico.del pland de 1la
moleta con el trazo de corte.

2.-“Aparapo para el corte de vidrio en ho jas,
conforme a la rgivindicacion l, en el cual el porta-
moleta estd montado en deslizamiento sobre un sopor-
te y estd;caracterizado en Que la montura de la mo-‘
leta estd articulada sobre el porta-moleta alrede- g
dor de un eje paralelo a la direccidén de desliza-
miento de gste dltimo, pero desplazado con rela-
cién al wmismo,

3.~ Aparato para el corte de vidfio en ho jas,
conforme a la reivindicacidén 2 y que estd carac-
terizado porque la moleta y su hontura estdn dis-

puestas de tal forma que el plano del didmetro de la
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moléta que es paralelo al eje de pivotamiento de
l1a montura sobre el porta-moleta contiene el eje
de deslizamiento de este dltimo 4érgano.

4,- Aparato para el corte de vidrio en hojas,
conforme a la reivindicacién 1, vy caracterizado
porqul la montura lleva la moleta y comprende un
cuerpo solidario de un e je montado rotativamente
en lof cojinetes del porta-moleta,

5.~ Aparato para el corte de vidrio en hojas,

conforme a la reivindicacion &, 'y caracterizado por-

que la moleta esté‘montada directamente sobre el cuer-

po pivotante de la montura.

6.~ Aparato para el corte de vidrio en hojas,
conforme a la reivindicacién U4 y caracterizado por-
que la moleta pertenece a un equipo montado de ménerd
que ofcile &sobre el cuerpo pivﬁtante de la montura,
el eje de oscilacién de este equipo es paralelo al
eje de rotacién de la moleta, algunos muelleg an-
tagonistas de reposicién contribuyen a mantener 91
equipo enposicion de equilibrio medio.

7.~ Aparato para el corte de vidrio en hojas,
conforme a la reivindicacién 6 y caracterizado pof-
que el plano del diémetfo de la moleta Que pasa por
el eje de oscilacion del eguipo, contiene tambiéﬁ,
en reposo el eje de deslizamiento del porta-mole-
ta, el plano precitado se inclina sobre el mencio-
nado eje en el recorrido de funcionamiento.

8.~ Aparato para el corte de vidrio en hojas,
conforme a la reivindicacién 1, carachrizado por-

que la amplitud de desplazamiento angular de la mon-
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tura de la moleta con relacién al porta-moleta es-
t4 limitado por bridas flexibles llevadas por la
montura de la moleta y que aprietan el porta-mo-
leta de forma de una horquilla.

9.~ Aparato para el corte de vidrio en hojas,
confofme‘a’la reivindicacion 1, y caracterizado por-
que 1la monturé de la moleta estd articulada sobre
un balancin que sirve de porta-moleta ybllevado
por una pieza deslizante qug toma contacto con la
hoja de vidrio por un rodillo dg apoyo,conforme a
las disposiciones de la patente francesa dé la mis-
ma solicitante depositada el 27 de Julio de 1.964
como&aparatomperfeccionado para ellcorte de vidrio"
y solicitada en Espafia con fecha 3 de Julio de 1.965,

el eje de articulacion del balancin sobre la escua-

dra e& ortogonal al eje de pivotar de la montura de la

-

moleta sobre el balancin. .
10.~ APARATO PARA EL CORTE DE VIDRIO EN HOJAS.
Todo confoeme se describe en la memoria que an-‘
tecede, se ilustra como ejemplo de ejcucion en los
planos unidos a ella y se reivindica en su Nota,
Esta memoria consta de diez y ocho hojas folia-~
dasy escritas a mdquina por una sola cara y planos

que la acompatian,

Madrid, 3 de Julio de 1.965
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