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MEMORTA DESCRIPTIIVA

de la Patente de Invencidn, por 20 afios, solicitaeda a favor
de Don Francisco R 0 D A Dolcet, de nacionalidad Espafio -
la y resgidente en Barcelona, digo, VILLANUEVA DE LA BARCA

( Iérida ), calle de Urgel numero 1, por " UNA MAQUINA SE -
GADORA CON DISPOSITIVO AUTOMATICO DB DESPLAZAMIENTO DEL ELE
MENTOR CORTADOR ",

La presente Pa%ente de Invencidn, tiene por objeto garan -
tizar el derecho & la fabricacidn y explotacién exclusiva de
una miquina segadora con digpositivo automatico de despla -
ramiento del elemento cortador, que se adapha eapecialmente
a los tractores.

Egte miquina es especialmente indicada para el corte ¥
desbroce de hierbas en los campos en los que predoming el
arbolado frutal, ya que la mdquina estd disefiada para evitar
que se produzcan dafios en 1og érboleg. Otros ugos interese -
gantes de esta méquina son la corta de malezas, cafla de maiz
y otrag. ELl principio de esta maquins reside en que, al pro -
ducirge el contacto con el obstaculo, cede la plataforma de
goporte de las hélices cortadoras, degplazéndose mediante
une simple articulacidn y volviendo a su posicién primitiva
y normal una vez basado el obstaculo en virtud de la accidn

de un resorte antagonista.
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El aparato reivindicado estéd constitufdo por un bastidor uni -
do al tractor por tres puntos. Del tractor parte el eje de

toma de fuerza que, mediante una articulacidn cardan, transmi-
e el movimiento giratorio al eje de entrada a la caja del me -
canigmo diferencial, que presenta dos ejes de salida opuestos,
uno de ellos para comunicar el movimiento a un grupo de héli -
ces cortadoras delantera y el otro que lleva la polea que trang
mite el movimiento a otras poleas, moviéndo Ffinalmente el eje
de lag hélices cortadoras posteriores,

Las trayecioriss de las hélices posteriores y anberiores ge
efectian gobre un plano vertical, estando protegidas lateral -
mente por une chapa vertical en forma de ovoide, de curvatura
menof en la parte posterior en que las hélices son menoreg.

Entre el eje de toma de fuerza y la caja del mecanismo dife -
rencial,sm sitda la cruceta que permite deaplazar todo sl con -
Junto del mecanismo diferencial, hélices y poleas de tramsmisgidn
al chocar la llanta curvada, dispuesta como envolvente de lag hé-
lices posteriores, en un obstdculo. Ia aberturs angular de este
desplazemiento ge limita por unos topes, y existe un resorte
que devuelve su posicidn inicial gl conjunto desplazable, cuando
ha pasado el obsideulo .

Hontada en un brazo saliente del bagtidor degplazable, ge
establece una rueda loce cuya altura eg graduable y que protege
a lag hélices de su chogue contra el suelo.

En la hoja gréfica adjunta y a titulo de ejemplo, se repre —
senta una realizacidn practica de la miquina segadara con dig -
pogitivo auntomdtico de desplazamiento del elemento cortador,
objeto de la presente Patente de Invencidne.

La figura l, representa una vista de conjunto mientras que
en la fig. 2, gse advierte una seccidn efectuada segin el plano
ABe

Siguiendo los dibujos se advierte ol eje cardan -l=- que trange
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mite el movimiento de la toma de fuerze del trachor al que va
vinculada la miquina segadora reivindicada. El movimiento del
eje =1- se transmite a la caja de mecanismo diferencial ~2-,
que lleve, en su parte inferior, las hélices cortadoras =—3= 1
nientres que, en su parte superior, lleva la polea =4~ gue,
recibiendo el esfuerzo motriz del ejeo vertical de la caja di -
ferencial, lo transmite mediante lag correspondientes correas
trapezoidales a la polea =5~ receptorz del movimiento. La po -
lea -6~ coaxial con la polea =5 transmite el movimiento a la
polea -7-, digpuesta en un eje posterior que lleva las hélioces
cortadoras —8-, Iag hélices cortadoras —-8- llevan una protec —
¢ibn curvada de chape ~9-, de perfil semicircular correspon -
diente al extremo de la forms ovoidal del conjunto. BEsta pro —
teceidn lleva unae llanta de goma para no dafier log 4rboles fru~
tales , cuando se produce el choque con log mismog. En este ca -
g0 se produce el desplagamiento de toda la plataforms ovoidal
por medio de la cruceta =~lO-. Egte movimiento del congunto se
efectia cuando se choca con los drboles frutales, mediante el
tope -1l-, Egte ultimo lleva en el tope un ftornillo -12- que
rermite regular el degplazamiento de la cruceta =~10—-, EL muelle
de retorno -13- determina el retorno a la pogicidn normal del
conjunto desplazable alrededor de la crucets -10-, cuando ha pa =
gado el obgtaculo.

La rueda loca ~l4~ girve para proteccidén de las hélices de
su choque con el suslo. Se advierte el bastidor goporte -15-
y la cmuceta articulada -16~ de la transmigidn de la toma de
fuerza, los tensores -17- de la correa y la armadura -18- que
une lasg poleag =6~ y ~7- pars dar consigtencia al conjunto.

El eje ~19= eg el que permite el degplazamiento de la méquina

en funcidn de la cruceta -10-. La placa perforada -20- es la que
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vermite regular la abertura de la rueda -l4~. La chapa -21= en
forma de ovoide es la protectora de la hélice.

Se fabricard la miquina segadora con Gispogitivo automdtico
de desplazamiento del dispositivo cortador, que se adapta eg -
becialmente a los tractores, con los materiales apropiados, pu -
diendo variar su forma, acabado y dimensiones, y cuantos detalles

no cambien, alteren o modifiquen su esencialidad,

Se reivindica:

18 .~ Una mdquina segadora con dispositivo auwtomdtico de despla =
zamiento del elemento cortador, que se caracteriza por estar conge
tituida por un basgtidor unido al tractor por tres puntog. Del
tractor parte el eje de toma de fuerza que, mediante una arti -
culacidn cardan, transmite el movimiento giratorio al eje de en-
trada a la caja del mecanismo diferenciel, que presenta dos ejes
de galida opuestos uno de ellog para comunicar el movimiento a
un grupo de hélices cortadoras delanteras ¥y el otro que lleva la
polea que transmite el movimiento a otras polsas, moviendo final-
mente el eje de las hélices cortadoras posteriores. Lag trayec -
torias de las hélices posteriores y anteriores se efectian sobre
un plano vertical, estando protegidas por una chape vertical en
forma de ovoide de curvatura menor en la parte posterior on que
las hélices son menores.

28 o= Una méquina gegadora con dispogitivo automdtico de degpla -
zomiento del elemento cortador, gegn reivindicacidn anterior, ca
racterizada porqué entre ol eje de toma de fuerza y la caja de
mecanismo diferencial, se sitda la cruceta que permnite despla —
zar todo el conjunto del mecanismo diferencial, hélice, poleas

de transmisidn, al chocar la llanta curvada dispuesta como en -

volvente de las hélices posteriores en un obstdculo. La aberpura
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angular de egte desplazamiento se limite por unog topes, y existe
un resorte que devuelve su posicién inicial al conjunto despla -
zeble cuando se ha pasado el obstdculo.
38 Uns miquina segadora con dispogitivo agutomdtico de despla-
zamiento del elemento cortador, segin reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porqué, montada en un brazo saliente del bas—
tidor desplazable, se establece una rueda loca cuya altura es
graduable, y que protege a lag hélicea de su chogue contra el
guelos
48,.- Una méquine segadora con dispositivo automdtico de desple—
zamiento del elementor cortador.
Consta la presente memoria descriptiva de cinco hojas folia -
das escritas por una sola cara.

Barcelona, 25 de JUNIO de 1.965
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