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MEMORIA DESCRIPTIVA PiR4 SOLICITAR PATENTE DE INVENCION

EN ESPsfla PORs "DISPOSITIVO DE_CONMUT.ACION-SELECCION"

& NOMBRE DE STuRDARD EIECTRICA, S.h. DOMICILILDA EN

M.DRID, C.LLE DE RLMIREZ DE PRADO N2, 5

Para la seleccién y conmutacidén de circuitos eléctrices en
sistemas de telefonia automdtica se utilizan unidades conmutadoras elec-

tromecénicas de barras cruzadas; cada operacidn de estas pone en fun-

- cionamiento una barra selectora, una garra de conexidén , una pieza me-

dia o dedo selector, un juego de resortes de contacto méviles, hechos
mecénicamente integrantes uno de otro por medio de una guia aislaate,
¥y un juego de contactos fijos. Para hacer la conexidn de un juege de
resertes de contacto mdévil con un juege de contactrs fijos se acciona
primero una barra de seleccidn, teniendo por efecto esta operacidn el
ocolocar los dedo8 selectores asociados encsarados con las guias aislan-
tes de los juegos de resortes de contacto mévil del nivel correspon=
&iente. Bl funcionamiento de una barra de conexidén hace entonces, al

cruzarse ambas barras, que se mueva el resorte de contacto mdévil ha~

cia el contacto fijo con el que se pone en contacto. Este desplazamiento
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es debido a la pucsta en posicidn de los dedos de seleccidén hecha por la
barra de seleccidén entre la barra de conexidén y la guis aislante del
Juegs de resortes seleccionado.

El fin del presente invento es el ue dise.ar un digpositivo
conmutador-selector que no necesita ninguna picsza intermedia para este—
blecer una conexidn entre un jusgo de contactos méviles y un Juego de
contactos fijos.,

Ya se han hecho intentos para disenar dispositivos de con-
mutacidén-seleccidn gue no tengan esta pieza intermedia, y en el que ca~
da elemento de contacto mdévil se conschtaba con un conbacto fijo median-
te el movimiento sucesivo de dos barras colocadas ortogonalmente. S%
embargo; estos dispositivos no permitirian establecer una conexidn to-
talmente independiente de cuslquier otra conexidn ya establecida. .de-
més, el uso de contactos méviles, hechos con hilos de seccidn circular,
tienen las conocidas desventajas producidas por la presencia de rebo-
tes pardsitos o por la falta de rigidez permanente del hilos; y ademis,
a causa de la rigidez relativa de tales hilos, no puede ser posible una
gran reduccién de los requerimientos da espacio en comparacidn con los
aparatos convencionales.

Otra caracteristica del presente invento es la de hacer
aprovechable las posibilidades de defermacidn eldstica de los resortes
de contacto mévil constituidos como se describe en la aplicacidn de
patente francesa nimerc 975.865, presentada por CGCT el 26 de Y¥ayo de
1964 con el titulo "Elementos de contacto". Cada uno de-estos elemen—
tos de contacto, fijade por uno de sus extremos posee constantes elds-
ticas idénticas en todas las direcciones a lo largo de planos gue pasen
& través de su eje longitudinal.

Una de las caracteristicas del invento se refiere a un dis-—
positivo selector-conmutador constituido por la combinscién de dos pie-

zas méviles de control, de uno o varios elementos de contacto méviles
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eldsticos y de un niimero correspéldlnte de contactos fijos; cuando el
dispositivo estd en condiciones de reposo, el elemento de contacto mé—
vil estd situado bajo la dependencia de la primera pieza o pieza de
selecoidn; y estd situado, cuando dicha pieza estd desplazada, bajo

la dependencia de la segunda pieza de control o pieza de conexidén, te-
niendo por efecto el desplazamiento de dichapieza el movimiento de
dichos elementos de contacto mévil hasta gyue hacen contacto con los
contactos fijos correspondientes, habiendose previstb medios dentro

de esta pieza de conexidn para que permitan el alojamiento libre del
elemento de contacto mévil cuando dicha pieza de conexidn esté en po=-
sicidn y se opere de nuevo una pieza de seleccidn, siendo asi este
elemento de contacto independiente de cualquier condicién en que pueda
estar la pieza.

Otra caracteristica del invento es la de dar dentro de ca~
da pieza de conexidén dos alojamientos por contacto névil, estanéo dis-
puesto el primero para recibir el elemento de contacto que tiens que
colocarse bajo la dependencia de esta pieza de conexidén que estd en~
tonces en condicién de reposo y siendo el segundo alojamiento pare
servir como desprendimiento para dicho elemento de contacto cuando ia .
pieza de conexidn estéd ya en posicidn de funcionamiente, correspon-
diendo la distancia entre ejes de ambos alojamientos a la longitud
desplazada de una pieza de conexiédn, de forma Lue en la posicidén de
accionado de dicha pieza, el segundo alojamiento ocupe la misma posi~
cién gue el primer alojamiento ocupaba en la posicidn de reposo y que
el elemento de contacto puede desplazarse libremente cuando se acclo-
ne la pieza de seleccidén asociada, haciendo asi posible realizar nor—
malmente etras selecciones y retener simultdnecamente varios puntos de
cruce en la posicidn de accionado.

Otra caracteristica del invento se refiere al uso de ele—

mentos de contacto hechos de un material gue es un buen coaductor de
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la electricidad, bobinado helicoidalmente; y cuyas espiras se han so-
metido a una pre~teusidn mecdnica como se describid en la patente fran—
cesa nimero 975.865, presentada por CGCT el 26 de Mayo de 1964, bajo

el titulo "Elementos de contacto", permitiendo tal aisposicién obtener
un aspecto general mucho mds minisburizado del dispositivo selector-
conmutadory; y una atenuzcidn perfecta de las oscilszciones parésités
consecuencia de los rebotes de estos elementos de contacto.

Las propiedades de los elemcntos de contacto utilizados
son tales qgue se puede dar a cada pieza de control mévil del disposi-
tivo cualguier direccidn de desplazamiento, siendo la Gnica condicidn
necesaria que dicha pieza se mueva en dos direcciones diferentes.

Otra caracteristica del invento se refiere al desplazamien~—
to de cada una de las dos piezas de control del dispositivo POT movi-
miento de itraslacidn, pudiendo las trayectorias de estos dos movimien-
tos ser ortogonales o formar un édngulo cualyuiera entre ellas.

La pieza de seleccidn debe comprender tantos alojamientos
come elementos de contacto méviles haya que controlar. Bs necesario ’
para asegurar que estos elementos son guiados coirectamente, piopor-
cionur medios para asegurar que obtienen una posicién de reposo bien
determinada.

Otra caracteristica del invento se refiere a B fijacidn,
por uno de sus extremos de cada elem=nto de combacto mévil de foima
gque dicho elemento de contacto forme un vierio angulo con la perpen-
dicular trazada en el punto de fijacién de dicho elemento ¥ en una di-
reccién bien determinada, de forma que la elasticidad del elemento de
contactc iuerce a dicho elemento a permanecer contra um punto bien de-~
finido de su alojamiento en el interior de la pieza de seleccién.

La conexidn entre un elemento de contacto mévil ¥ un con-
bacto fijo se establece y mantiene por la pieza de conexidn en posicidn

de funcionamiento. iungue una ligera presidn ejercida en los elementos
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de contucto por dicha pieza de conesldn, es s@icg;nte para asegurar su
retencidén mecdnica, puede ser-interesante prever medios para aumentar
la seguridad de estos elementos de contacto en su posicién de conexidn.

Segin otra caracteristica del invento, se ha previsto una
mussca en la pleza de contacto fijo de forma que en la posicidn de
funcionamiento de una pieza de conexidn el elemento de contacto mdvil
seleccionado entra parcialmente en dicha muesca y no se desprendersd
de su muesca en la pieza de conexidn.

Esta muesca puede tener ventajosamente la forma de "V
que permite, ademis de su funcidén de blequeo ebtener un doble contac—
to eléetrico entre sl elementes mévil y la pieza de contacto fija.

Otra caracteristics del invento eg la de crear en la par-
te de cada alojamiento de una pieza de conexidn - contra la que perma-—
nece el elemento de contacto -~ una inelinacidén hacia el interior de
dicho alojamiento para prevenir que se desprenda dicho elemento de
contacto cuande la piesa de conexidén esté en la posicidn de funciona-
miento,

Resulta obvie que el desplazamiento de las piezas de conexidn
¥ seleccidn no se limitard a movimientos de traslacién puesto que una
pieza de seleccidn pone bajo la dependencia de las piszas de conexidn
el elemento de contacto que controla.

Segin una alternativa, otra caracteristica del invento es
un dispositivo de conmutacidn-seleccidn en el que el desplazamiento
de las piezas de seleccidn tiene lugar de acuerdo con un movimiento
de traslacidn y el desplazamiento de las piezas de conexidén segin un
movimiento de rotacidn.

Segin otra alternativa, otra caracteristica del invento es
la de proporcionar el desplagzamiento de las piezas de sslesceidn segin
un movimiento de rotacidn y el desplazamiento de las piezas de conexidn

segin un movimiento de traslacidn.
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Otras caracteristicasel¥invento s3ld¥an a la luz como ron-

secuencia de la descripeidn cue sizue, dada a titulo de c¢jemplo no limi-
tativo, junto con los dibujos que se axompanan que comprenden las Tigu-
ras 1 a 9 en lus ques

La fizura 1 es una vista perspectiva a gran escals que per—
mite comprender el principio de funcionamiento de un dispositive de
acuerdo con el presente inventd ¥ limitada intencionadamente a la se—
leccidén y conexién de un sélo elemento ue contactos

Las figuras 2 & 5 son vistas de plano del dispositivo de
la fizura 1, y son respectivamentes en posicidén de reposo (figura 2),
en posicién de seleccidn  figura3)s en posicidén de conexidn (figura 4),
¥y en posicidén de conexidn Gespués de volver a la posicidn de Teposo la
pieza de seleccidn (figura 5).

La figura 6 es una vista de plano gue representa un ejempln
del perlil del elemento de contacto fijos

La figura 7 es una vista de plano que representa un ejemplo
del perfil de las musscas hechas en la pisza de conexidnj

La figura 8 es una vista de plano simplificada del disposi-
tivo de conmutacidn-seleccién preparada para establecer simultdneamen-—
te la seleccidn y la conmutacidn de dos elemsntos de contactos

La figura 9 es una vista de plano de wna alternativa del
dispositivo de conmutacidén-zeleccidn.

4 continuxcidn se empezard la descripeién refiriéndonos -
la figura 1 ue representa una vista en perspsctiva a gran escala de un
dispositivo de commutzcidn-seleceidn de acusrdo cen el presente invento.
Esta figura se ha simplificado voluntariamente al méXimo con la intenw
cidn de facilitar ¢l comprendimiento del principio de funcionamiento
del dispositivos por le tanto comprende Gnicamente los elementos nece—
sarios con una vista del resorte de contacto de seleccidn y conexidn.

El resorte de contacto 1 es un elemento eldstico que pusde ponerse de
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otra forma y estd constituido en el presente invento por un hilo de me~
tal de seccidn circular y buen conductor de la electricidad. Sin embar-
ge, este resorte-contacte puede presentarse en diferentes formas des-
eritas en la apliczeidn de patente francesa ntimere 975.865 presentada el
26 de Mayo de 1964 a nombre de CGCTy titulada "elemento de contactc".
El extremo inferior del resors 1 se fija de forma adecuada al interior
de un soporte 2. El contacto elécirico ss hace entre la parte superior
del resorte 1 y la pieza de conbacto 43 que tiens una posicidn fija y
puede conectarse en cuslquier circuito eléectrico de control. Esta pisza
de contacto puede tener diferentes formas fles como las representadas en
los ejemplos de las reaslizaciones incluidas en la patente francesa an—
tes mencionada.

La pieza de seleccidén 4 gue recibe el nombre de "barra de
seleccidn" en la presente descripeidn puede desplazarse —bajo la accidn
de un control electromecdnico no representado en la figura- seglin un
movimiento de traslacién como se indies mediante la flecha F1.Cuande
cesa esta operacidn de control, un sistema adecuado restéura labarrad y
en la direccidn de la flecha F4 hasta la posicidn de repeso indicada en
la fig. 1., Esta barra 4 comprende una cuchilla 5 que ha sido hecha de
tal forma que sus dos bordes estén en contacto con el reserte lytenien~-
do gue permanecer el Ultimo dentro del 4dngulo formade porudichacuchiﬂa;
esta disposicidén permite guiar y definir la pesicién de reposo delre=~

sorte.

Sin embargo, para asegurar que el resorte permanece bien
acunado a ambogs lados del &dngule de la cuchilla, se da al resorte una
inclinacidén en la direccidén adecuada fijédndolo en el soperte 2 no per—
pendicularmente sino ligeramente inclinade.

La pieza de conexidén 6 -que se llamarad "barra de conexién"
se desplaza segin un movimiento de traslacién perpendicular a una de
las barras 43 esta direccidn se indica mediante la flecha F2. La barra

de conexidén 6 ¥iene una muesca 7 situada opuesta al resorte 1;
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el tamano de wsta mussca es tal que ol resorts 1 pucde alojarse en ella
sin ninguna dificultad permitiendo aln una pequedia tolerancia.

a continuzcidn se describird el proceso de funcionamiento
refiriendonos a las fi.uras 2 a 5.

La figura 2 representa los distintos elementos en su po~
sicidn de reposo, tal como aparccen en la vista en perspectiva de la
figura 1. En la figura 3, la barra de seleccidén 4 se ha movido hacia
la izguierda en la direccidn de la élecha Fl bajo la accidn de un me-
canismo electromecdnico que no forma parte de la figura. El resorte 1
situado dentro del angulo de la muesda de la barra | debe seguir esis
movimiento que resulta en una deformacién eldstica pussto gue su ex=-
tremo inferior estd fijado dentro de un soporbte inmévil 2. La distan~
cia recorrida por la barra de seleccidn estd prevista de forms que el
resorte 1 quedard en reposo dentre de la muesca 7. En estwv instante,
por medlo de un dispositivo auxiliar de conmutacidn, se gobierna el
desplazamicnto de la barra de conexidn 6 en la direccidn representada
por la flecha F2 de las figuras 1 y 4. El resorte 1, que estd en el
interior de la muesca T, sigue por lo tanto ¢l movimiento de la barra
6 a causa de su elasticidad. La barra de seleccidn 4 que permanece en
la misma pesicidn - es decir en un plano paralelo pero situado en un
nivel inferior compurado con la barra de conexidén - hace gue el resor-
te 1 sea guiado por el borde de la cuchilla 5 (figura 1) que asi evi-
ta que vuelva a su posicidén inicial. La longitud del desplazamiento
de la barra 6 es de fo.ma gue el resorte 1 vuelva a repeso contra la
pieza de contacto 3, guedando en comseccuencia el resorte entre ecsta
pieza 3 y un lado de la muesca T; esta es la posicidn que se ha ilus—
trade en la figura 4.

81, la conexidn se hace y la continuicad metdlica que re-
sulta enire los elementos 1 y 3 permite establecer un circuito elée~

trico., 5i se considera el desplazamiento del resorte 1, se verd que
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ha efectuado un movimieﬁto en &dngulos rectos que se representa median-
te la flecha F3 de la figﬁra.

Estando el resorte 1 contra la pisza 3 se asegura por lo
tanto su condicidn de retenido en la posicidn correspondiente a la
figura 4 de forma que la barra de seleccién 4 ya no ejerce ninguna
funcién. Entonces ss posible volverla a su posicidn inicial haciendo
este desplazamiento en la direccidn de la flecha F4 (figura 5) hasta
que llegue a la posicidn de reposo que ocupaba en la figura 2. Esta
fase de operacidén corresponde a la situacidn ilustrada en la figura 5.

Para permitir el desprendimiento de esta conexidn, la ba-
rra & efectla un movimiento en la direccidn de la flecha'FS de las
figuras 1 y 4. Tan pronte como el resorte 1 no estd contra la pleza
de contacto 3, se desprende; y como su didmetro es menor que el de
la muesca 7, la muesca opone su vuelta a la posicidn que ocupaba en
las figuras 1 y 23 este movimiento de vuelta es debido, desde luego,

a la elasticidad del resorte 1.

oe ha visto que lus muescas hechas en la barra de conexidn
tenian forma rectangular. shora, como €l contacto entre la pieza 3 y
€l resorte 1 se mantiene dnicamente por el acufiamiento del 0ltimo
- por lo tanto por la fusrza ejercida sobre el resorte por la barra
de conexidén ~ se ha encontrade interesante proporcionar un blogueo
mecénico del resorte cuando esté en posicién de conexién. En la figu—
ra 6 se ha hecho esta fijacién por la pieza de contacto 3 gue tiene
una muesca en forma de "V", evitando de esta forma el desplazamiento
lateral del resorte 1 y permitiendo obtencr ademis un doble contacto.
Desde luego es posible cresar otras formas de mordaza tales como las
represeﬁtadas en la figura 7, por ¢jemplo, en las que la retencidn
del resorte 1 se obtiene dando un perfil adecuado al borde de la mues-
ca T que empuja el resorte contra la pieza de contacto 3.

En tanto que la descripcisn anterior se refiere dnicamente
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al principio de funcionamicnto del disbositivo Pard®la seleccidn y
coneiidn de un solo elemento de contacto, a continuacidn se describird
~ rsferido a la figurg 8 ~ la aplicacidén de este sistema a varios
elementos de contacto.

En esta figura B se representard de forma simplificads
un dispositivo gue permite la seleccidn y conexidn hecha por dos ele-
mentos de contacto al mismo tiempo. Es evidente que esta cantidad de
2 no s limitativa y que la descripeidn que sigue es tambidn buena
para un nimero mayor de elementos de contacto. De igual forma solo
s¢ representan dos barras de seleccidn 8 y 9 y dos barras de conexidn
11 ¥y 12y en la Iiguraj su almero podria ser mayor sin cambiar nada en
¢l principio de funcionamiento del sistemz.

Cada unade sstes barras de seleccién 8 y 9 & de las ba-
rras de conciidn 17, 12 estd usociada con un dispositivo elemental de
control no representado en la figura. L barras de selececidn 8, 9
comprenden aberturas 10 ayuuando cada una a guiar un resorte 1 aloja~-
do como se indica en la figura 1, es decir, dentro de un Angulo de la
abertura. Las barras de conexidn 11 y 12 enfrentadas a cada barra de
seleccidn tienen 2 muescas 13, 14 6 13', 14', para cada resorte:1 que
tiene que accienarse. Fn el caso considerado en la figura 8 se esta=
blecen dos contactos en cada operacién de conexién. Sin embarge, para
gvitar sobrecargar ¢l dibujo, soloc se ha represen%ado una pieza de
contacto 3 en la figura, pero evidentemente de hecho existen tantas
piezas 3 como resortes 1. .demds, como se vié en la figura 1 las pie-
zas de contacto 3, las barras de seleccidén 8, 9 y las barras de conexidén
11, 12 estén situadas respectivamente en tres planos paralelos entre

,

Sle

Se supondré gue al estar en reposo todas las barras de se-

leceidn, la barra de seleccidn & se mueve en ls direccidn indicada en

la flecha F6. S
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Todos los resortes de contacto 1 alojudos en las aberturas
10 de la barra de seleccidén 8 se musven por lo tanto hacia la izquier-
da con relacidén a la figura, y se alojan en las musscas correspondisn—
tes 13, 131, y 33, 33' de las harras de conexidn respectivas 11 y 12.
Se supondrd (ue la barra de conexidén 12 se acciona enionces en la di-
receidn de la flecha P7. Los dos Unicos resortes 1 movidos en este
movimiento son los que se han puesto en el interior de las dos mues—
cas 13, 13! per la accidn de la barra de seleccidn 8. La barra de
conexidn lleva entonces los resortes 1, cada uno contra una pieza de o
ccntacto 3 y los retiene acudados en.esa posicidn hasta el instante 7
de su desprendimiento. La barra de seleccién 8 puede entonces despren—
derse, haciendo el movimiento de vuelta en la direccidn opuesta a la
flecha 6 y volviendo a su posicidn de reposo.

Entonces interviene la muesca 14, cuya funcién serd permi-
tir el funcionamiento de la barra de seleccidn cuando ya esté en posi~
¢idén de funcionamiento una barra de conexidn. & este fin, la distan—
cia entre centros de las mbescas 13, 14 ... 43! y 44! corresponde
exactamente a la longitud del desplazamiento de la barra de conexidn.
asi, en lo que se refiere a la barra 12 previamente accionada, las
muescas 14, 14', 24, y 24' han ocupado de hecho el lugar de las muss-
cas 13, 13', 23, 23' que mantienen la conexidn entre los resortes 1
¥y las piezas de contacto 3.

S5i por ejemplo, la barra de seleccidn 9 estd a su vez ac-
cionada, todos los contactos ascciados 1 se alojan en las muescas ta-—
les que 43, 43' de las diferentes barras de conexién tales que la 113
Misntras se alojan en las mucscas 24, 24! de la barra de conexidn 12
que tiene que estar en la posicién de accionada. Cuando otra barra de
conexidn, - por ejemplo la barra 11 — estd estableciendo el contacto
entre los resortes 1 desplazades por la barra de selececidén 9 y las

piezas de contacto correspondientes 3, las muescas 34, 34' y 44, 44' de
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esta barra 11 occupard el sitio de las muescas Q %' y 43, 43' permi~-
tiendo asi el desplazamiento subsecuente de cualquier earra de selec—
cidn.

En los ejemplos antes descritos, el desplazamiento de las
barras de selsccidn y de las barras de conexidn es rectilineoj resulta
un movimiento ortogonal del resorte sometido a estos dos desplazamien~—
tos - cuyas direcciones son perpendiculares entre si. Sin eibargos es-—
te movimiento no e¢s absolutamente indispensable siendo la tnica con-
dicién gue tiene que cumplirse gque el resorie tenga dos traysctorias
gue pusden ser rectilineas o circulares.

Bl movimiento del resorte puede, como era, resultar de una
combiracidn de estos dos tipos de trayectorias. La figura 9 representa
un ejemplo de una realizacidn en la que el movimiento de seleccidn se
hace segln una trayectoria rectilinea y el de conexidén segiin una tra~-
yectoria ecircular. La barra de selcccidn 15 es semejante a las barras
ya descritas en la figura 8. Cuando esta barra estd accionuda, los re—
sortes 1 se enganchan en las muescas gituadas en la circunferencia de
un disco 18. Suponiendo que este disco estd en posicidn de reposac, los
resortes se alojardn en las muescas 16, 16'. En este instante, se man-
da la conexidn: Resulta sn un movimiento de rotacién del disco 18 alre~
dedor de su eje 19 ~ un movimiento cuya direccidn se representa me—
diante la flaéha F8. La longitud de la distancia de arco asi recorrida
se hace de forma yue el resorte 1 vaya a dar contra las piczas de con-
tacto bales que la 33 vale la pena sedalar gue fnicamente una de es—
tas piezas 3 se ha representado en la figura para evitar sobrecargar
el dibujo. Los discos 18 se superponen y en el espacio gue los sepa-
ra se disponen radizlmente una o varias barras de seleccidén. De la
misma forma - como se describe para la figura 8 - las muescas 17, 17!
permiten el funcionamiento de otras barras de seleccidn cuando el apa~—
rato ticne ya un disco de conexidén en la posicidn de funcionamiento.
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Suponiendo por lo tanto que el disco 18 estd en accidn, todas las mues—
cas que comprende en su circunferencia se habran desplazade en una
distancia de arco que es igual a la distancia entre centros que sepa-
ra dos muescas consecutivas 16 y 17. De esta forma, las muescas 17,

17" - cuando el disco estd en preinién de conexidén — estdn en el mismo
punto que ocupaban las muescas 16, 16' cuando el disco 18 estaba en la
posicién de reposo. isf, si se acciona otra barra de selccoidn - una
barra homéloga a la barra 15 pero que tienc una posicién radial dife-
rente ~ los vesortes 1 serdn conducidos a lag muesecas 16,16 § 17, 17!
que estdn situadas enfrente de ellos, dentro de los discos de conexidng
es decir en las muescas 16, 16' si los discos estén en la posicidn de
Treposo ¥ en las muescas 17, 17! si los discos estdn en la posicidn de
conexidn.

Se aczba de describir wn multiselector en el que el movi-
miento de seleccidn tiene lugar segin una trayectoria rectilinea y el
movimiento de conexidn segin una trayectoria circular, pero obviamente,
el movimiento inverso también sirve asi como también es posible di~
seflar un multiselecctor cuya pisza de seleccién efectiie un movimiento
de rotacidn y su pieza de conexidén un movimiento de traslacidn.

Vele la pena senalar que las figuras 8 ¥ 9 representan
muescas o piczas de contacto de forma sencilla. Sin embgrgo, es cirte
que se pueden huacer perfiles come el de la figura 6 para las piezas
de contacto o de la figura 7 para las muessas sin tener que cambiar
el principio de funcionamiento de los dispositivos de conmutacidn-
seleccidén representados en las figuras 8 y 9.

Se sobreentiende que las descripciones precedentes s¢ han
dado Unicamente a titulo de ejemplo no limitativo ¥ que se pueden ha~
cer otras muchas realizaciones sin aalirse del alcance del presente

invento.

e
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El invente se refiecre a un dispositive de conmutacidn-se—
lsccién formado por una combinacidn de dos piezas mdviles de control,
de uno o varios elementos de contactos eldsticos méviles y de un nl-
mero correspondicnte de contactos fijos. Cuando el dispositivo ssta

en la posicidn de reposo, las elementos méviles de contacte estan
baje la dependencia de la primera picza o pleza de seleccidén y se lle—
van, cuando hay un desplazamiento de esta pieza, bajo la depsndencia
de la segunda picza de control o pieza de conexidn. Bl dcsplazamien—
$0 de esta pieza de conexidn tiene como efecto el movimiento de los
glementos méviles de contacto hasta que hacen conbacto con los osrres—
pondientes onntactos fijos.

Bste invento corrzsponde a una solicitud de patente for—
mulzda en Francia el 2 de Julio de 1964, seilalada con el n® PV-980.444
¥ se acogey por lo tanbo, a los beneficies due se otorgan los Gonve—

ning Internacionales vigentes

Los puntos de invencidén propia y nueva gue se presentan pa-
ra que sean objeto de esta patmnte de vante ahes, son los siguientes:
1 ~ Un dispositivo de conmutacidén-seleccidn gue comprende:
Un resorte de contacto mdvil que tiene un extremo sujeto a un sopor-
te fijo y que tiene un extremo libre y mdévil alrededor del otro ex—
dremo,
Un juego de contactos fijos en posicidn relativa al soporte fijo,
Una barra de seleccidn para desviar el extremo libre del resorte de
contacto mévil en una primera direccidén y
Una barra de conexidn para desviar el extremo libre del resorte de
contacto mévil en una segunda direccidm,
Dichas deflexioncs combinadas que sirven para hacer que el extreme

libre del resorte de contacto mévil enganche uno seleccionado de

s
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405 2 ~ Un dispositivo de ssleccién-connutacidn sustancialmen—

dichos contactos.

te como el del punto 1 en el que
el resorte de contacto mévil tiene sustancialmente una seccidn rec-
$a cireular.
3 — Un dispositivo de seleccién~conmutacién como el del
410 punto 1 en el que
dicﬁo Jjuego de contactos tiene cada uno una superficie de contacto
de muesca para enganchar dicho resorte de contaato mévil.
4 - Un dispositivo de conmutacidn-selecoidn susitancialmen—
te como el del punto 1 en el que
415 Dicha barra de seleccidn da un movimiento circular al extremo libre
del resorte de contacto mévil segln se ve desde el extremo libre del
resorte.
5 - Un dispositivo de conmutacién-seleccién sustancislmen~

te como el dsl punto 1 en el que:

420 Dicha barra de conexidn da movimiento circular al extremo libre del
. resorte de conmtacto mévil segin se ve desde el extremo libre del re-
sorte,

6 — Un dispositivo de commutacidén-seleceidén sustancialmen=—
4e como el del punto 1 en el que
425 Dicha barra de conexién sirve junto éon el seleccionado de dichos
contactos para retener el resorte mévil delcontacto firmemente en~—
ganchado al contacto seleccionado y para permitir el desprendimien—
to de dicha barra selectora.
7 - Un disposikivo de conmmutacidn-seleccidn sustbancialmen—
430 ¥e como el del punto 1 en el que
Dicha barra de conexidén cemprende una supsrficie de muesca de contac~
%o para enganchar diche extremo libre del resorte de contacto mévil.

8 - Un dispositivo de conmubacién-selecoidn.
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Tal y como se ha descrite en la Memoria que antecede,
435 representado en los dibujos que se acompaiian y a los fines especifi-

cados.

Esta Memoria conta de quince holjas escritas per una sola

CaT&e

warrs, 9 4 JUN, 1965

‘EUGENIO BARROSS

- Secretario General
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