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MEMORTA DESCRIPTIVA

Correspondiente & une solicitud de Patente de Inven~
cidn .que se presenta en Espafia por Veinte afios, a fa-
vor de D« 'JOSE MARIA PICAZA AZPIRCZ, de nacionalidad
espafiole, residente en calle Jose Maria -Soroa,5. 42 ,
San Sebastian, por: '
#PROCEDIMIENTO ¥ DISPOSITIVO PARA SELECCIONAR
aGRUPOS IE AGUJAS EN MAQUINAS TRIGOTﬁSAS REC-
TILINEAS"

El presente invento se refiere, como su
enunciado indica a un procedimiento y disposbtivo
pare seleccionar grupos de agujas en miguinas trico-
tosag del tipo recitilineas.

Entre las diversas clases de mdquinas uti-
lizadas :paré. 1a fabricecién de géneros de punto, exis-
te, bien diferenciado, el grupo de tricotosas rectilf-

neasge
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Dentro de este grupo hay .diversidad de comstruccio-
nes, pero son de factor comin en todas ellas, su dispo-
sitivo primario de tejido de la mallas, realizado con
agujas de lengleta, depositadas en unos lechos de agu-
jas, denominadﬁs "onturas" & que realizan sus movimien-
tog de formacifn de mallas por mediacifn de un carro de
excéntricos, que efectia un recorrido alternativo de
vaivén a lo largo de las fonturas.

Si los talones de las agujas son iguales en toda la
mdquina, légicamente el trabajo que detemminen ios ex-
céntricos,en cada pasada, serd realizado durante su re-
corrido en todas las agujas.

Para conseguir independizaf‘eiertas agujas dentro de
la misma fontura, se ha recurrido hasta el preseante, a
varios procedimientos, que de una manera general, .se
clagifican principaslmente en:

‘1) Utilizar talonss de distintas slturas.

B) Complementar las agujas con "jacks" provistos, igual-
menté que las agujas, de uno o %arios_talones diferen-
tes, ©

c) Séleccionar individualmente las agujas de toda la
fontura, por medio del mecanismo denominado "Jacquard®,
consistents en unas ldminas me‘aélieas, en iaé que un )
agujero determmina que la aguja correspondiente al per-
forado permanezca inactiva, mientras que la parte "ile-
na® de la lémina impulsa, por mediacibn de un olemento
intermedio la aguja seleccionada, ponisndola en dispo-
gicién de trabajoe

En los apartados Ay B pera las diversas seiec-

ciones intervienen Ynicamente i10s excéntricos del ca~
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-rro y presenta la limitacibn de que a lo iargo de
toda la fonture, todas las agujas o jacks provistos
de talonss iguales reelizardn el mimmo trabajo.

En G, por el contrario, puede trabajar cualguier
aguja de la-fontura, con 4ndependencia del talén que
posea (en este easo el taldn Ynicamente actfa en el
despreiidimiento del punto) si bien para esta forma
de trabejo es mecesarie la wtilizecién de una 1dumi-
na "jacquard® para cada seleccidn diferente que gquie-
re fea.l.izarsé y siendo el mecahismo "jacquard" inde-
pendiente en sus movimientos y contmjles del éarro
de exeéntricos.

L presente invento viene a dar uma solucién sa-
tisfactoria & loa problemas planteados como & conti--
nuacin se razons y expons.

P objeto ds la presente solieitud es 1la selec—
eién de grupos de agujas, independientemente del ta~
18n, igual o diferente, que posea el érupo seleccio-
nados. i este fin ha sido concebido el dispositivo que
de aqui en adelante se identificard como "Leva de se-
leceidn por grupos", la que se afiade a las del carro
de cualquier tricotosa, sprovechando por tanto el mo-
vimiento alternative de vaivén del carro.

Su fdeil incorporacién y universalidad de utiliza-
cidn en las méquinas tricotosas determinan cualidades
y beneficios de econdmiem, funcionalidad y resultados
no obtenidos hasta la fecha.

El procedimiento y dispositivo que se preconigza
en la presente Memoria se basa en el principio de

realizar selecciones de un grupo de agujas determinado
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a partir de cada uno de los extremos de .la totalidad de
agujas en trabajo, correspondientes al sentido en que véya
el carro de excéntricos. Es decir, cuando el carro se des—
place de izquierda a derecha, el grupo seleccionado serd
del extremo izquierdo de agujas en trabajo, y cuando el
carro se desplace de deracha g izquierda, la seleceiln

se efectida a partir del extremo derscho de las agujas en
trabgjo.-

L§ seleccidn, en cualguiera de ambos extremos, serd
siempre sobre un némero fijo, previamente determinado de
agujaes, y siempre a partir de la situada en eL extremo,
hacia el centro de la m4quina, indqpendienmemente det nf-
mero de agujas -en trabajo cuando se realice la seleccidn.

La seleccidn se efectla directamente sobre los talones
de Las agujas, por 10 que el dispositivo,>objato de la
patente, es v4lido para cualquier tipo de aguja do tri-
cotosa, sin limitacién alguna, y pudiéndose .efectuar
iguaimente las selecciones sobre los talones de ios jacks,
en el supuesto de que ia mfquina dispusiera de agujas y
jacks, 10 que le hace vAlido para efectuar ias seieceiones
por grupos sobre cualquier tipo de tricotosa reetiifnes
existente, tanto manuel, como automitica o semi-automdticae

By dispositivo de ieva de seleccién por grupos se adap-
ta al carrd de excéntricos de cualquier tricotosa, y do-
bido a que el carro de la mfouina rectilfnea realiza su
trabajo por desplagamiento sobre las fonturas en movi-
miento alternativo de vaiven, al igual que el resto de
los excéntricos, Las levas de seleccidn deberdn disponer
se en simetrfa, una a cada lad :del carro, cuyo respec—

tivo trabajo de seleccidn corresponderd al sentido en que
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se desplace el carro.

De lo expussto, se desprende que con este dispo-
8itivo se consigue indepandizar un grupo de agujas de
cada bords para que pb.edan realizar wna funcifn diferen-
te del resto de las agujas no selecctonadas, con la par-
ticularidad que dichs seleccidn es independiente del mi-
mero de agujas en trabajo, y realizdndose esta seleccidn
directamente sobre los talones, ya sea de las propias
agujas o sobre los pertenecientes a los jacks o impuwi-
sores, en el caso de estar la m4quina equipada de agu-
jas y jacks, pudiendo ser dichos talones de cualguier
clage.

EL n¥mero de agujas seleccionadas Puede variar-
se todo lo que se quierade una a otra mdquina, ya que ‘
depende exclusivamente de la dimensifén gue se 4§ al ex-
céntrico de la seleccifny de la galga 0 paso de ia mé
quina, sin que dicha variacién en el n¥mero de agujas
del grupo seleccionado afecte al principio del mecanis.
mo, gque es v4lid para cualquier aumento o disminucién
de agujas selecclonadas, ya que una meyor cantidad de
agujas seleccionadas, solamente retrasari{ el comienso
del movimiento combinado, oseilatorio-lateral de lg
leva y viceversa, poro el movimiento combinado que
produce la seleccién serd en todos los casos idéntico.

Con el fin de que el invento pueda ser £4oilmente
interpretado y que al mismo sea lievado a la prictica,
en los adjuntos dibujos se ha ilustrado un ejemplo pre-
ferido de realizacidn, dado a t{tulo informativo y no
limitative, y en los cuales

la Fig, 1 es una representacién diagramdtica del
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dispésitivo de leva de seleccidn por grupos enm la
posicidn de trabajoe

la Fig, 1 a muestra el 4ngulo de montaje de
la leva en posicidn de trabajoe

La Fige 1 b es una representacién esquemftica
del dispositivo de leva de seleccién por grupos en
posicidn fuera de trabajos.

La Fige 2 muestra una aguja con su taidén co—
rrespondiente. ,

Las Pigs. 32, 3b y 3c, son tres representacio-
nes esquemdticas de la leva de seleccidn por grupos,
mostrando su estructuracifn y sje de guia y fijaciban
del dispositivo en la plancha de escéntricoss

La Fige 4 muestra la Diancha de exedntricos con
la renura de incorporacifn dei eje de la levas

| La Fige 5 e8 una vista esquematizada del monta-
Je de la leva de seleccifn por grupos en ia piada de
exedntricos.

La Fige 6 muestra una representacién del aniilo
de sujecidn ¥ guia lateral complementario en eL mon-
taje de la leva de seleccidn por grupos.

La Fige 7 muestra otra representacibn de ia
placa( de excéntricos con ia adicibén de dos puntos de
contacto gue actuan sobre las zonas rebajadas en for-
ma de excedntrica del anilio de sujecibn, y situados
equidistantemente a ambos extremos de la ranura so-
bre la que realiza su movimiento la leva de seleo-
cién, y

La Fig. 8 muestra ia disposicidén de los excén-

triccs nomales de tricotosa rectilinea en su forms
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o disposicién mds simplificads, representdndose los
exeéntricos normales en rayado.

Pars la consecucién de una maydr simplicidad
en la descripeidn expositiva del invento en las fi-
guras partes iguales han sido afectadas :de referen-
cias idénticas.

Tomando como base y referencia la plasmacién
gréfica del invento, la seleccién de grupos viehe
determminadae por la leva representada en la Fig. 1,
que puede adoptar una relativa variadad de dimen~
siones, especialmente en el plano 1-2.

Esta dimensién l-2, depende dsl paso en que se
construya el telar, y del nimero de agujas que se pro-
tenda -seleccionars -

Su cdiculo viehe dado por el dngulo de montaje
en posicidn -de trabajo, y cuyo dngulo viene dado por
el plano L-2 y la paralela al borde horizontal de la
fontura gque pasa por el 4ngulo 4 — L - 2, .

De esta manera queda tormado un tridngulo rec-
tdngulo (Véese Fig. la) compuesto por:

el plano 1 — 2 )

la paralela al borde de la fontura que pasa por
1 con dngulo, y -

la perpendicular sobre 1 — 6, desde el punto 2.

B valdr del cateto 1L - 6,estard determinado en
milfmetros por el nfmero de agujas que quieran setec
cionarse, multiplicado por el paso en milfmetros de la
méquina en cuestién.

la dimensién del plamo 2 - 3, deberd mer igual

o méyor que la anchure -s- del talén de la aguja utiii-
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-zada en la miquina, segin se muestra en la Fige 2.
EL valor del dngulo L - 2 -~ .3, -serd ia suma
del dngulo x + 902 - 952,
La exactitud del &ngulo 2 - 1 - 4, no tiene
Bem importancia excesiva, aungue deberi ser construido -
de tal forma que en la posicidn "fuera de trabajo®
de ta leva, segin fige 1b, el plé.no L -4 con resﬁecto
a la horigzontal, formard un 4ngulo B, no menor de 45%2.
- la leva de seleccifn por gruijos presenta un
10— eje 6, (figs. 3a, 3b y 3¢) que sirve de guia y fije-
cién de la misma en la plancha de excéntricos,en la
cual, y a la altura previamente determinada, (debe
de actuar sobre los falones en posicidn de "'tzéa.baj o"),
se encuentra una ranura R cuya anchirs g .sei'é igua.’LM
150 al grueso del eje 6 de la . leva de seleccifn y ia lon-:
gitud b = a:incrementado por el paso ds la méquina,- :
como minimo, -segin se muestra en la .Fige 4. -
Esta disposicién es debido, a que en su movi-
miento de oscilacidn, obligade por el talén de la pri-
20 e~ mera aguja que tropiece em el plano 2 - 3 (Fi-g. 1),
el extremo 1 deberd mantensr siempre la distancia en- -
tre la $ltima aguja seleccionads y la primera no se-
leccionada, para evitar una obstruccidn en su oscila~ -
cidne
25, Bste movimiento combinado de oscilascién y tras-
Lacibn iateral, -deberd ser siempre en el mismo sentido
al del carro de excéntricos. :
Serdn por tanto nscesarias dos levas de seLec-

¢ifn por grupos en la misms vertiente del carro, situa~

Do das una a cada ilado y que seleccionard cada una de di-
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~chas levas su correspondiente grupo de agujas de cada
lado de la fomtura. |
En la fige 8 viene representada la disposicifn de
los excédntricos nommales de tricotosa:—.:reetili'»nea en su
forma o disposicibn mds simplificada, estando represen-
$ados los excéntricos nomales en rayado, y con sujecién
a la siguiente leyenda:
1, son los excéntricos de desprendimiento.—
2, excentricos sumergibles‘ de subida de |
agujass
3, -excdntricos de subida por encima de la
lengietas
4, exc,ézl’cricos de seguridad y gufa
5, dispositivo de “leva de seleccién por
grupos™ '
6, exeéntricos 3¢ seguridad y gufa.

En el esquema correspondiente al despiegado ds
las dos vertientes del carro de excéntricos, se ha sefla-
lado en el centro ia 1Inea de simetria wvertical, necesa~
ria, por el movimiento de vaivén alternativo del carro
durante su trabajo.

Todog los excéntricos.actian directamente sobre

los talones de las agujase

Ti montaje -de La leva de seleccidn por grupos en

la placa de excéntricos 2 (segln se representa en lg Fige

5), se realiza .con la introduccidn del eje 6 .de 1a leva

1 en su renura R, quedando sujeta por mediacién del ani-
llo 3, por duyo centro pasa el eje 6, que es fijado por
los tornillos e

Bgte anillo de sujecifn y guia lateral, 3, es



5 e

106~

L1He=

200w

25 e~

30,

- 10

194600

complementario de la .leva de seleccidn por grupos y
se encuentra representado con detalle en lo Fig. 6.
Dicho dispositivo, ademds de asegurar el que la
leva de seleccién mantenga siempre contacto con la
superficie externa de la placa de excéntricos, de
acuerdo con el montaje de la Fig. 5, tiene por misidn
al mismo tiempo de asegurar en todo momento ig rigidez
longitudinal de la leva para que la misma no tenga nin-
gin movimiento lateral si no se realiza al mismo tiem-
Do .2l movimiento oscilatorio de seleccidne
Segin la representacién de la Fige 6, en el aniilo
de suj ecién se observan en su superfioie externa 4os re-
bé.j ados en forma de exeéntrica A y A’e Sobre ambas su-
perficies A y A’actfan dos puntos de contacto B-B/, fi~
jos en la cars interior de la placa de exeéntricos y
situados cada uno en la prolongacifn de cada extremo de
la ranura R sobre la gque resliza su movimiento la leva
de selecciln, segin se pueds apreciar claramente en La
Fige 7o |
De esta manera, la leva queda siempre blogueada por
los pivotes en sentido lateral, y Unicamente en su giro,
al seguir los perfiles exeéntricos A y A‘(Fig. 6) del
anillo de sujecién, la leva y el anillo son obliéa.dos &
desplazarse lateralmente, pero mantenida siempre la fi-
jacidn en cada punto de la oscilaciéne
En el mismo anillo hay otro rebajado 5 (tomando co-
mo base de referencia la Fige 6) cuya posicién en este
esquema €8 Puramente orieﬁtadore'a., que actua al finai del
movimiento combinado -de se.Leociﬁri, al éuedar retenido

el conjunto por un tringuete 9 que se introduce en el

Lay e - . . . - . »
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rebajado 5, manteniéndose la leva de seleceién por

grupos en posicifn Yfuers .de trabajo™ hasta que se

desee eflectuar una ;xueva se.l.éccicfn, ]iara.-lo que se

soltard el tringuete 9, con lo que por mediacidén de
108 resortes 8, que tienden en sentido contrario al
de"fuera -de trabajo®, lalleva de seleccidn por gru-
pos guedard nuevamente en posicidn de "trabajo®.

En relacién con la ranura sobre ia que La Leva
de seleccién efectus su movimiento, segin ia Fige 7y
hay que sefialar que con respecto a la -horizontal (bor-
de superior de la fontura de agujas) puede bener una
inclinacin muy variable tanto hacia arriba como hacia
abajo, pudiendo tambien ser horizontal.

Tampoco tienen -indicacidén precisa de medida, ni

el didmetro del eje de la leve de seieccidn asi como
tampoco el anillo, ya que pueden ser variadas, obtenien-
dose el mismo ;'esuitado. :

De acuerdo con ilas representaciones de ias Figse
1Ly ib, la leva de seleccidn por grupos, pusde a.dbptar
dos posiciones: Yen trabajo"(Fige.l) y “fuera de trabajo®
(Fige 1b). 7 o ) B
; De esta foma, &u actuacifn como leva selectora
queda sujeta a la necesidad de seleccidn durante el
ciclo de tisajee.

En posicibn "Trabajo", la leva encuentra en su
recorrido conjun’co‘con el éarro de excéntricos, el
talén correspondiente a la primera -aguja del bordde

Debido a su dngulo suave, el taldén resbala por
la superficie 1 - 2+ Fige 1, por la que asciende. Si-

nmultdneamente, y a medida gue el carro avanza la leva
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va recogiendo 1os talones de las siguientes agujas.

| s

Cuando en su avance, el talén de la primera agu-
ja seleccionada choca con el plano’2 - 3, por ser el
dngulo del plano en ese momento muy violenta, oblige~
rd a la leva de seleceidn a describir el movimiento
combinado oscilatorio-liateral, siguiendo los perfiles
de la ranura y de los puntos de contacto del aniilo
de sujecibn de la levae

Con eL movimienbto oscilatorio, -todo eL grupo de
agujas que ocupen la superficie 1- 2 de la ieva, serd
impulsedo hecia arriba.

Con el movimiento lateral, y debido a que el ca-
rro va desarroldando su trasiacidn a Lo iargo de ia
fontura en todo momento, se impide gue oL extremo L de
la leva Dpueda ser obstaculizado por el talén de ia prie.
mera aguja no seleccionadae

4L final del movimien‘i:o combinado de la leva,
(Fige 1b) el plano 2-3, adopta un dngulo con respecto
a la horizontal ; suficientemente suave para que todo
el grupo de agujas seleccionadas pueda subir por su
superficie, y la Leva por medio deL tringuete 9 (Véase
fig. 6) gueda reténida en esta posicidn que correspon-
ge a “fuera de trabajof. -

4 continuacién todas ias agujas que no forman
parte del grupo seleccionado, pasan por debajo de ia
ileva, parte inferior de Los planos i-4-5 (Fige ib}e

Como es perfectamente comprensible i;ara ..LOSV téo-
nicos en la materia podrdn ser introducidas cuantas mo-
dificaciones de tamadio,forma, disposicidn y naturaleza

de los elemsntos inftegrantes del invento se consideren
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necesarias pare -un mejor logro de los fines del mismo,
siempre que no se altere su esencialidad primitiva,cu~
ya descripeién ha sido facilitada a tftulo ilustrati-
vo y no limitativo, debiéndose interpretar los concep-
expuestos en su més amplia acepeidn.
NG T.4

Descrita suficientemente ia naturaleza del obje-
4o de la presente solici'bud; gse declara de propia ine-
vencidn 1o contenido en las siguientes

REIVINDICACIONES

192.- Procedimieﬁto para seleccionar grupos de
agujas en mdquinas tricotosas rec’cil:fneasr, caracteri-
zado porgue la .selecciiﬁn se realiza g partir de cada
uno ds los extremos de la fotalidad de agujas en tra-
bajo, correspondientes al sentido en que vaya el carro
de exeéntricos, realizdndose la seleceifn en cualquiers
de ambos exbtremos sobre un mimero fijo previemente de-
terminado de agujas y siempre a partir de la situada en
el extremo hacia el centro de la mfquina, independien-
temente del mimerd de agujas en trabajo cuando se rea-
lice ia se]:eoci.dn, la cual se efectia .directamente so.
bre los talones de las agujas o sobre los taiones de
los jacks o impulsores, pudiendo ser estos elementos de
cualquier clase. -

2%+« ‘Procedimiento para selecciomar grupos de
agujas en mé(quinas tricotosas rectiifneag segﬁn se rei-
vindica en el punto 1, caracterizado porque para la se-
ieceidn por grﬁpos utiliza un dispositivo que actua
como leva de seleccién que queda sujeta a la necesidad

de seleccidn durante el cielo de tisaje, gwe en la po-
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~sicién de trabajo encuentra en su recorrido conjunto
con el carro de exeéniricosel talon correspondiente a
la primera aguja del borde, cuyo taldn resbala por la
superficie obifcua superior de la leva por la que as-
ciende, hasta chocar con la terminal de la miama que
forma un éngulo aproximado con la horizontal del pla~
no de ascensifn del talén de unos 1359, obligando di-
cho chogue & la leve de seleccibn a describir un movie
miento combinado oscilatorio-lateral, siguiendo .Los
verfiles de ita ranurs dispuesta al efecto en la placa
de exeéntricos y de los puntos de conmbacto del anillo
de sujecidén de la leva, determinando dicho movimiento
cscilatorio que todo el grupo de agujas que 1z leva ha
ido recogiendo en su avance simult4neo con el carro y
(que sSe encuengran .ocupando la superficie de su plano
syperior, sea impulsado V_hacia. arriba, y determinando
el movimiento lateral, y dsbido g que el carro va de-
sarrollando su traslacidn a 1o iargo de ia fontura o
lechos de agujas en todo 'momen'l:o, da imposibiiidad de
gue el extremo recogedor de la ieva pueds ser obstacu-
lizado por el talén de la primera aguja no seleceions~—
dae

32,~ Procedimiento para seleccionar grupos de
agujas en mdquinas tricotosas rectilineas, segin se
reivindica en los puntos anteriores, caracterizado
porqus al final del movimiento combinado del disposi-
tivo de leva, el plano de choquse de .la misma sdopta
una -angularidad con respecto g la horizontal suficien-
temente suave para gque todo oL grupo de agujas seiec-

cionadas pueda subir por su swperticig guedando rete-
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-nida la leva por medio de un trinquete &3 blogueo
on posicién que corresponde a fuera de trabajo.

42 ,~Procedimiento para selecqionar grupos de
agujas en mfquinas tricotosas recfil:fneas, segin se
reivindica en los puntos anteriores, caraeterizadb
porgue lag agujas que no forman parte del grupo se-
leccionado padan por debajo del plano ihferior de la
leva de selecciln.

592, Digpositivo para selecciomar grupos de agu~-
jas en mdquinas tricotosas rectilineas, caracterizado
por constituir una leva de geleccidn que Presenta un
plano selector de dimensién en relacién con el paso
que tenga el telar y del ndmero-de agujas que deban
ger seleccionadas, viniendo dado su cdlculo por un
4ngulo de montaje en posicién de trabajo y formado por
el plano selector y la paratela al borde horizontad
de la .fontura gue pasa por el extremo de rscogida.

62.~ Disposdtivo pera seleccionar grupos de agu-
jas en méquinas tricotosas rectiifneas, sez¥n se rei-
vindica en el punto 5, caracterizado por presentar en
1a terminal del planp -selector opuesto a la de recogi-
da una zona de chogue, y cuya dimensidn es iguai o ma—
yor gque -la anchura dsl taifn de la aguja utilizada en
ia médquinae

Yo .].)ispositivo para selecclomar grupos de agu-
jas eh mfcuinas tricotosas rectilfneas, segin me rei-
vindica en los puntos 5 y 6, caracterizado por dispo-
nerse uneje en la leva selectora que sirve de gufa y
fijacién a la misma en la plancha de excdntricos, en

la ‘cmel ‘e dispone una ranura de anché igual al grueso
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del eje de la leva & seleccidn y una longitud igual

a la anchura incrementads por el paso de la méquina
como minimoe.

82+~ Dispositivo para sslecclomar grupos de agu—
jas en mdquinas tricotosas rectilineas, segfn se rei-
vindica en los puntos 5 a 7, caracterizado porque su
movimiento combinado de oscilacién y trasiacién iate—
ral deberi ser siempre en ol mismo sentido ai del ca-
rro de exeédntricos,incorporandose por tanto dos levas
de seleceidn por grupos en la misma vertiente del Cam
rro, situadas una a cada iado y selectoras cada una
de dichas levas del correspondiente grupo de agujas de
cada lado de la fonturas

92.- Dispositivos para seleccionar grupos de
agujas en mdquinas tricotosas rectilfnsas, segin se
reivindgica en los puntos 5 a 8, caracterizado porque
la fijaecidn de la leva selectora en la placa de ex~ .
céntricos se realiza en combinacién con un anillo de
sujecidn y guia lateral, que ademds de asegurar que
la leva selectoras mantenga siempre contacto con is
superficie externs de la placa de excéniricos tiene
por misién asegurar, al misno tiempo, la rigidez lon-
gitudinal de la leva, para que la misma no ‘benga nin-
gdn movimiento lateral, si no se realiza al mismo
tiempo el movimiento oseilatorio de -seleccidne

102,- Dispositivo pars seleccionar grupos de agu-
jas en méquinas tricotosas rectilineas, segin se rei-
vindica en los puntoa 5 a 9, caracterizado porque el
aniilo de sujecibn y gufa .lateral de la leva presenta
on su superficie dos rebajados en forma exedntrica,

sobre 1los que actuan dos puntos de contacto fijos en
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ia cars interior de la placa de exeéntricos y situe-
dos cada uno en la prolongacién de eada extremo de la
ranure. Sobre la que realiza sus movimientos la leva
de seleccidne

.. 11%.0 Disgpositivo:para selecclonar grupos de
agujas en méquina.s tricotosas rectilineas, segin se
reivindica en los puntos 5 a 10, caracterizado porque
el anillo de sujecién y gufa lateral de la leva pre-
sente. en su superficie un tercer rebajado gue actua
al final del movimiento combinado de seieccidn, al
g;uerlar retenido el conjunto por un tringuete que se
introduce en dicho rebajado, y determinando en la
leve selectora la posicién "fuera de trabajo%, en cu~
ya situacidn permanece nesta tanto no se desee et'ac-
tuar uns nueva seleccibn, a cuyo efecto se suelta di-
cho trinquete de bloqueo, con lo cusl por mediacidn
de unos resortes retractiles que tienden en sentido
contrario & la posicidn "fuera de trabajo", se deter-
nina que la leva selectorea queae nuevamente en DOSi-

cidn de “trabajo.

-

12%2.~ PROCEDIMIENTC Y DISPOSITIVO PARA SELEC-
CIONAR GRUPDS DE AGUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS REC-
TILINEAS. '
' Todo ello tal y como se deseribe en el cuerpo
de la presente Memoria, se reivindica en su Nota y
ge representa a titulo de ejemplo en las adjuntas
hojas de planose.

Fata Memoria conste de diecisiete hojas,foliadas
y mecanografiadas a dos espacios por una sola de sus

Madrid, 9 (7/ \%/Z\//‘é&iﬁ%éw/

caras.
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