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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION i
formulada el 22 de junio de 11965, can el NﬁnL 314;491'.
en
ESPA KA
por VEINLE afios
a nombre de BETEILIGUNGS=-UND PATENTVERVALTUNGSGESELLSCHAFT
MIT BESCHRANKTER HAFTUNG, entidad alemana, establecida en
Altendorfer Strasse 103, Essen, Replblica federal alemena,
por: |
"UN DISPOSITIVO PARA REGULAR UNA POSICION JE PUNIO MUBRTO
DEL EMBOLO DE UN DESPTAZAIOR DE CARRERA QUE, JUNIO CON UN
DESFTAZADOR ROTATIVO, PORMA UN CONVERTIDOR HIDROSTATICO DE
HDVIMIENTO";

El invento se refiere a un dispositivo para la regu-
lacién de la marcha sincronizada del desplazedor de carre-
ra y el desplazador rotativo en convertidores hidrostéti~=
cos de movimiento, en los que un movimiento de vaivén es ~
trensformado en un movimiento rotativo, o bien un movimien
to de vaivén, debido a que, por ejemplo, un desplazador de

carrers unido f£ijamente con el émbolo de une miquina de ém
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bolo, estéd en unién efectiva con un desplazader rotative a
través de un sistema de transmisién cargado con un agente de
presién,

En tales convertidores hidrostdticos de movimiento es
sgbido que la sineronizacién, o sea, la interdependencia en
tre el desplazador de carrera Yy el desplazador rotativo, --
puede verse alterada de manera bemporal o también de manera

consbante, Tales alteraciones btienen su origen, por ejemplo,
en las pérdidas por escapes en el sisbema del agente de pre

8ién, que pueden producirse cusndo en los elementos de empa,
quetadura entre las diversas cdmras del desplazador robail
vo, pasa agente de presién desde una camara yue Se encuenw=
tra a presién mas elevada, 2 una cimara que se halle a pre-
sién pis baja, o bien también cuando, después de estar el -
convertidor de movimiento parado durante un tiewpo prolonga
do, el desplazador de carrera adopta, comg consecuencia de
pérdidas por fugas, una posicién determinada, debida a su -
propio peso, Tales pérdidas por fugas se suelen presentar -
sobre todo, cuando en el convertidor de movimiento son trans
mitidas fuerzas grandes y, de manera correspondiente, btam~-
bién reinan en 61 presiones elevadas, El volumen del agente
de presién existente en el sistema de transmisidn entre el
desplazador de carrera y el desplazador rotative, varia tam
bién al existir presiones elevadas, como consecuencia de la
compresibilidad del agente de presidn, con.lo que también -
se vé afectada la mercha sincronizada entre el desplazador
de carrera y el desplazador rotativo. Finalmente hay que te
ner tambidn en ouenta que, bajo la influencia de las fuer--
zas y bemperaturas que se presentan durante el funcionamien

to del convertidor de movimiento, se deformsn las paredes -
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del sigtema de trensmisién, Tales deformaciones pueden re-

percutir asimismo en una alteracién de la sincronizacién -

.
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entre la parte de la mdquina movida en vaivén, y la part
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giratoria de la misma, .

Han sido propuestos ya diversos dispositivos, co;'l—
los que se trate de asegurar la sincronizacidén entre el -~
desplazador de carrera y el desplazador robtativo en log =-
convertidores de movimiento de los que se ocupa el inven--
to, Bn estos dispositivos se proceds a llevar a cabo lés -
correcciones precisas del volumen del liquido de presién -
de manera Qirecta y en cuslquier posicidn dentro de wng ==
carrera de trabajo del desplazador de carrera. hhora bien,
estos dispositivos sincronizadores son costosos y caros, -
ademés de averiarse ficilmente,

Partiendo de la consideracidén de que lo mis princi--
pal es fijar las posiciones de punbo muerto del desplaza--
dor de carrera, ha sido propuesto ya asimismo disponer en
la zona de las posiciones de punto muerto del desplazador
de carrera, en las paredes de su cilindro, canales de rebo
se que quedan francos al pasar el desplazador de carrera -
por la posicidn de punto muerto, de modo que puede salir -
agente de presidn procedente del sistema de transmisién --
del convertidor de movimiento. Ahora bien, como el despla-
zador de carrera ﬁnicamente deja francos dichos canales de
derrame durante un inbervelo de tiempo muy breve, es nece-
sario disponer de una seccién transversal de paso corres--
pondientemente grende. Aparte de esbtos inconvenientes, ado
lecen también los dispositivos reguladores conforme a esta
otra proposicidn del defecto de que el émbolo de carrvera -

Gnicamente puede ser corregido en el curso de su movimien~
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t0 en la posicidn superior de punto muerto, cuando el émbg
lo pasa por la posicién nominal de punto muerto, pero no -
cuando el émbolo de carrera no llege a alcanzar siquiera -
diche posicidn nominal de punto muerto, :

El presente invento se propons crear un disposifivo
para l& regulacién de la marcha sincronizada del desplazas=
dor de carrera y el desplazador rotativo en convertidores
hidrostdticos de movimiznto, en el que la posicidn supg=--
rior de punto muerto se corrige tembién cuando el desplaza
dor de carrers no alcanza la posicidén nonminal, fparte de -
&sto trate el invento de aprovechar para la correccién del
volumen del liquido de presidn, a ser posible todo el tiem
po de un ciclo de trabajo, para asi conseguir secciones ==
transversales pequefias para los canales de rebose y, con =
ello, la sensibilidad necesaria de la regulacién,

El invento consiste, en primer término, en que el ==
desplazador de carrera, tal como es en si conocido, estd -
provisto de un tope que, en la zona de la posicidén de pun-
to muerto superior del desplazador de carrera, coopera con
un palpador dispuesto en dicho lugar, que gobierna una vél

vula que rezula la afluencia y el escape de agente de preé

8ién de la cdmares de presidn del convertidor de movimien=
to, Bl invento parte de la consideracidn de gue no es necg
sario vigilar la interdependencis entre el desplazador de

carrera y el desplazador de rotacidn a lo largo de toda la
carrera, yo& que las magnitudes influyenbtes en el sentido -
de yariar el volumen del agente de presidn que transmite -
las fuerzas entre el desplazador de carrera y el desplaza-~
dor rotativo, son independientes de la posicidn del despla

zador de carrera, Ha demostrado ser suficiente, por ejem--



10

15

20

&5

30

1

plo, en motores de combustién o compresores con mecanismo
de accionamiento hidrostético, explorar la posicidn del =
desplazador de carrera en su punto muerto superior, que =
debe ger observado fielmenbe, y corregir el volumenFﬂ%i -
agente de presién al ser sobrepasada o no llegarse a1a -

posicién de punto muerto.

Bl presente invento, en contraposicién a los regula
dores de punto muerto hasta ahora propuestos, hace poaiil
ble corregir también el volumen del agente de presién:£;§
cuando el éubolo de carrera no alcanza la posicién de 5@2'
to muerto. En este caso es suministrado agente de presiéh“
adicional al sisteme de transmisifn con ayuda del disposi
tivo de regulacidén propuesto por el invento. El palpador
que, en la zona de la posicién de punbo muerto superior,-
coopera con el tope del desplazador de carrera, puede con
sistir, de manera sencillisima, en una palanca de dos bra
zos articuwlada al cilindro de carrera, en unc de cuyos =-
brazos de palanca estd dispuesta una pieza de presidén que
coopera con el tope del émbolo de carrera, Con el otro --
brazo de palenca de esta palanca de cCos brazos, se halla
en unién efective la vélvula destinada a gobernar la afluen
cia y €l escape de agente de presidém, Resulta especialmen
te conveniente, que la pieza de présién del palpador sea
desplazable durante el funcionamiento en el sentido de mo
vimiento del desplazador de carrera. Gracias a esta capa-
cidad de ajuste, se puede influir efectivamente a volun--
tad, de manera sencillisima, en la posicién de punto muer
to del desplazador de carrera durante el funcionamiento,-
#1 tope unide con el desplazador de carrera que, por ejem

plo, puede estar constituido por un tope dispuesto en una
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+4 provisto convenientemente de una capa protectora de un
material duro, perc eldstico, que puede ser, por ejemplo,-
caucho duro o un materisl sintético, con lo que se amorti=~
guen los golpes entre el tope y el palpador, y se evitéh -
los ruidos, |
Conforme a otro paso mis del invento, esté el dispo~
sitivo de regulacién provisto de un dispositive de retardo,
mediante el cual se alarga el movimiento de regulacién Jde
la vdlvula reguladora, que se halla en unidén efectiva éqh
el palpador, durante el tiempo que dura una carrera del ég
bolo de carrera. Se consigue con ello, que para la correc-
cidn del volumen del agente de presién en el sistems de ~-
transmisién entre el desplazador de carrera y el desplaza-
dor rotativo, sea aprovechado todo el tiempo de un ciclo -
de trabajo, a pesar de que el dispositivo de regulacién --

tnicamente se vé influenciado por el desplazador de carre-
ra en la zona del punto muerto, De este modo se puede uno

conformer con conducciones y aberturas de rebose para el -
agente de presién relabivamente pequefias, y conseguir la -
sensibilidad necesaria de la regulacidn,

Ahora bien, el dispositivo de regulacidén propuesto por
el invento posees sobre todo la ventaja, de ser la mixima -
seguridad, ya que no se precisan medios auxiliares, tales
como dispositivos eléctricos de regulacidén o medios de re=
gulacién accionados pdr aire comprimido, siendo la valvula
que gobierna la afluencia y el escape de agente de presién
al o del sistema de agente de presidn, accionado directa--
mente por el desplazador de carrera al pasar ésto por el -

punto muerto,
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Conforme a obtra idea del presente invento, se puede -
conseguir, por lo demds, que se disponga de lapsos de tiem~
po éptimos pars la correccién del volumen del agentei§§;prg
sién en el sistema de traensmisién durente una oarrera.?el -
desplazador de carrera, si para ello se une el sistema-dé -
agonte de presién del mecanismo hidrostético de accioramien
to, a través de la vAlvula de gobierno, con un acumalador -

de agente de presidn, Al mismo biempo hpy que mantener la -

presién de éste a un valor tal comprendido entre la prgsi6n
mixima y la presién minima reinantes en el sistema de agen=-
te de presién del mecanismo de acciopmamiento, que en un ===
error positivo o negativo de igual magnitud en la posicién

de punbto muerto del émbolo, puedan ser hechas salir 0 ene==
trar cantidades igual de grandes de agentes de presién du--
rante un cielo de trabajo. La evacuacién tiene lugzar, a es-
te respecto, durante todo el tiempo en que la presidén en el
sistema de agente de presién es menor que en el acumulador

de agente de presibn, y la alimentacién, durante todo el ==
tiempo en que la presidén durante el mismo ciclo de trebajo

85 superior que en el acumulador de agente de presidn, Al =-
mismo tiempo, y al variar las condiciones de trabajo, se ==
puede variar correspondientemente la presién del acumulador

de agente de presidn.

Otro paso del presente invento se ocupa Ge hacer posi
ble una regulacidén especialmente sensible, uUna regulacién -
tal, especialmente, sensible, se puede aumenter todavia, co
nectando detrds de un primer dispositivo de regiilecién uno
o varios otros dispositivos de regulacién mis, que entran -
en accibén siempre que las desviaciones del desplazador de -

carrera respecto a la posicién nominal de punto muerto se -
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hagan tan grandes, que el dispositive de regulacidn montado

en primer lugar no sea ya copaz de corregirlas, El primer -
escaldn de uno de estos dispositivos de regulacién,.éﬁrve -
entonces para la regulacidn de precisién que, por lo gene=-«
ral, debe bastar. En el caso de que se produjeran erYOres =
mayores dentro del mecanismo de accionamiento que, por ejem=
plo, pudieran ser originados por el fallo de elementos de =
obburacidn, existe empero la posibilidad de que la desvia=--
cidn del desplezador de carrera de la posicidn nominal de -
punto muerto, exceda de la mgnitud tolersble previste para
la regulacién de precigidén. En tal caso entran entonces en
accién el segundo escaldn del dispositivo de regulacién, o
bien otros escalones mds posiblemente previstos,

Quando traténdose de desviaciones todavia mayores del
émbolo de carrers respecto a la posicidn de punte muerto, -
el dispositivo de regulacibén ya no sea capaz de resulbar ac
tivo, de modo.que ya no esté garantizado un funcionamiento
seguro del mecanismo hidrastatico de accionamiento puede el
desplazador de carrera, por via mecdnica, accionar, por =-=
ejemplo, mediante otro tope especial una vélvula de seguri=-
dad, que deja escapur el agente de presidn del sistema de =
agente de presibn, separando con ello el desplazador de ca=-
rrers del desplazador robativa,

EL dibujo muestra, como ejemplo de realizacién del ob
jeto del invento, el dispositivo de regulacién del mecanis-
mo hidrostético de accionamiento de un motor de combustién,
representando:

Ia figura 1, una representacién esguemética del meca-
nismo de accionamientoc, y

la figurs 2, el dispositivo de regulacién a mayor es-

-8-
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calsa,

Con 1 ha sido designado el cilindro del motor de come
bustién, en el que se desliza el émbolo, 2, El émho%p,z es
+4 unido, o trevés de un vdstago de émbolo 3, con ei‘§5b04
lo de carrera 4 del mecanismo hidrostético de acciongélénp
to, que se mueve en vaivén en el cilindro de carrera BI;El
cilindro 5 estd comunicado, a través de la conduccidn 6, -
con las camaras de presién de la parte 7 de émbolo girato-
rio del mecanismo hidrostdtico de accionamiento, cuyo &xr=-
bol de salida ha sido designado con 8,

En la varilla 9 del émbolo 2 esté dispuesto un tape,
consbituido por una levae 12 montada por debajo de un sa=--
liente 11 en conbtra de la presién de un muelle 10, El mue-
1le 10 descansa sobre un platillo de resorte 13, que esbé
asegurado mediante la tuerca 14 y la contratuerca 15, Con
la leva 12, que estd provista de un revestimiento 16 de ==
un maberial,sintético duro, pero eldstico, coopera, en la
zone de la posicidén superior de punto muerto del émbolo de
carrera, una palanca doble que estd soportada de manera bas
culable en torno de un perno 17, previsto en una ménsula =
18 del cilindro 1. iil braze corto de la palanca de dos bra
z0s, ha sido designado con 19, y el brazo wis largo, con =
20. £n el brazo mds corbo 19 de la palanca estd prevista -
una pieza de presién 21 que, mediante rosca, es ajustable
en el brazo mis corbo 19 de la palanca, sujeténdose median
te una contratucreca 22;

En el agujero alargado 23, dispuesto en el extremo -
del brazo mds large 20 de la manca, se desliza una espiga
24, con la que una corredera de mando 25 estd unida articu

ladamente con el brazo mis largo 20 de la palanca, La CO=-



1

10

15

20

25

30

r AN
W 4 mg*]

b

~

rreders de mando 25 se desliza en un 4nima verticel de un
bloque de mando 26, que estdprovista de un émbolc 27 y de
una ranurz anular 26, El bloque de mando 26 esté cerrado
mediante una tapa 29 y tiene un dnime cilindriea 50,'eh'-
la que esté dispuesto un casquillo 21, en el que se desli
za el émbolo 27 de la corredera de mando 25. Qon 82 he si
do designada una vdlvula de retencidn que rodea el casqui
1lo 3l. La corredera de mando 25 se apoya sobre la tapa -
29, por intermedic del émbolo 27yde un muelle coupresor =
33. La vdlvula de retencién 32, por su parte, coopera con
el muelle 34, que se apoys sobre el fondo del anima 20.
Con 35 y 36 han sido designados canales dispuestos
en el bloque de mando 26, que estin comunicados con una =
conduecidn 37, la cual se halla en comunicacibén con la ==
conduceidén 6 y, por consiguiente, con las cdmaras de pre-
sién del mecenismo hidrostético de accionamiento, Con 38
ha sido designada una vélvula de retencidn dispuesta en -~
la conduccién 35, que Unicamente pemite una afluencia --
desde la conduccidén 37 el bloque de mando 26, mienbtras «-

que con 39 se ha designado una vélvula de xetencibén monta

da en la conduceibn 36, que tan sbélo permite una afluen--
cia desde el bloque de mando 26 a la conduceidn 7.

Bl bloque de mando 26 posee asimismo un cenel 40 =~
que, a través de una conduceidn 41, estéd comunicado con =
unga conduceién 44 provista de un acumuledor de presidn 42,
con una vélvula de rebencién 43 y con una bomba 45, con--
duecibn que conduce a un depdsito de reserva 46 para el -
agente de presién. Como agente de presidén se emplea por -
ejemplo, aceite,

En la conduceién 41 esté dispuesta asimismo una v4l

0-10—
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vula de sobrepresibn 47, que es gobernade previamente y ==
que, a través de una conduccibn 48, esté comunicada asimis
mo con el depdsito de reserva 46 para el agente de pre-=-=
sién. Finalmente, esté la conducciln 41 unida todavia, a =
travée de una conduccidn 49, con el &nima 30 del blogue de
mondo 26, que estd cerrada por la taps 29. En dicha coﬁdqg
cibn 49 esti dispuesto un filtro fino 50 y una vilvula de

retencidén 51, que Gnicamente permite una afluencia en la ~
direccién desde la conduccién 41 al énime 30,

En un seliente 52 a manera de brida del casquillo ~-
31, con el que ésta asienta sobre la pared interior del --
énima 30 del bloque de mando 26, que se han previsto tala-
dros 53, 54, que son cerrados o dejados francos por el ple
to 55 del ouerpo de vdlwvula 32, El cuerpo de vdlvula 32 --
estd provisto asimismo, lateralmente, con taladros 56, que
desembocan en un ocenal anular 57 existente en las paredes
del dnima 30, El canal anular 57 estd comunicado, a través
de una conduceidn 58, con el énima 30, pudiendo varisrse =
su seccidn transversal de paso mediente un tornillo de es«
trangulacién 59.

Con 60 ha =ido designado un tope, conbra el que cho=
ca el brazo largo 20 de la palenca doble, cuando la posi=-=
¢ién nominal de punto muerto superior es scbrepasada por -
el émbolo de carrera en une magnitud determinada. Al cho~=~
car el brazo més largo 20 de la pelanca contra el tope 60,
es desplazade la leva 12 en direccidn longitudinal de la -
varilla 9, en contra de la presidén del muelle compresor 10,
sin que la parte hidrdulica del dispositivo de regulacidén
sige siendo accionada.

Por lo demfs, el dispositivo de regulacién representa

-1l -
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do funciona de la wmanera siguiente:

Cuando el émbolo de carrera 2 sobrepasa durante su =
carrera ascendente la posicién nominal de punto mnertd -
ajustada, coopera la leva 12 con la pieza de presién 21---
existente en el brazo corto 19 de la pelance doble. El bra
zo corto 19 de la palanca es conducido hacia arriba, y ol
brazo largo 20 y, con 81, a través de le espiga 24, la co-
rredera de mando 25 hacia abajo en el #nima vertical del -
blogue de mando 26. CGuando el émbolo 2 he sobrepasado la -
posicién nominal de punto muerto superior en ung medids --
tan grande que hace preciso llevar a cabo una correccidn,
resulta que el borde de mando 61 del canal anular 28 de la
corredera de mando 26 ha sobrepasado el canal 37 del blo--
que de mando 26, de manera que el canal 35, a través de la
ranurg anular 28, comunica el canal de mendo 40 y la con-=
duccién 41 con el acumulador de presién 42, identras enton
ces la presién en la conduceidn 6, que comunica las céma--
ras de presidn de la parte de émbolo giratorio 7 del meca-
nismo hidrostético de accionamiento con el ¢ilindro de ca-
rrera 5, es mayor que la presién reinante en el acumulador
de presibn 42, resulta que a través de la vélvula de reten
cibn 38 fluiréd asgente de presién procedente de las cédmaras
de presidén del mecanismo de accionamiento, para llegar al
acumulador de presidn 42, Dimensionando de manera aspropia-
da las secciones transverseles de paso de la ranura anular
28 de la corredera de mando 25 y de los canales 35, 36, se
puede conseguir al mismo tiempo que durante el proceso de
retorno de la corredera de mando 25, retardado por el dis-
positivo de retardo del dispositivo de regulacién, no flu-

ya demasisdo aceite desde el sistema de presién del meca=-
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nismo de accionamiento, al acumuledor de presibén 42, A es~
te respecto, puede seguir fluyendo agente de presién al --
acumulador de presibén, durante todo el tiempo en que ia ==
presidn en el sistema de agente de presibn sea mayor que -
la presidn reinante en el acumulador de presidn 42, ast, -
por ejemplo, se puede elegir la presidn en el acumulador -
de presidn 42 de tal modo, que se disponga de la mitad de

la carrera y, con ello, de la mitad del ciclo de trabajo -
del émbolo 2, para el proceso de la salida de agente de -~
presifén al acumulador de presidn 42, |

En el &nima 30 del bloque de mando 26 se forman, por
encima y por debajo del énbolo 27 de la corredera de mando
25, cédmaras 62, 63 llenas de agente de presibn, que estén
limitadas por el fondo del &nima 30U o por la tapa 29 y el
saliente 52 a manera de brida, por el menguito de mando 31
o el pleto 55 de la vdlvula de rebencidn 92, y por las pa-
redes exteriores del 4nima 30. Estas cdmaras estén comuni-
cadas, a través del canal anular 57 y de la conduccién 49,
con el filtro fino 50, asi como a través de la vdlvula de
retencidn 51, con el acumulador de presidn 42.

Mediante el muelle compresor 33, es conducido hacia
arriba el émbolo 27 y, con é1, la corredera de mando 25, -
Por inbtermedio de la espiga 24 es conducido al mismo tiem-
po hacia arriba el brazo large 20 de la palanca doble, y -
hacis abajo el brezo corto 19 de la palance, con la pieza
de presifn 21, Cuando el émbolo 2 alcanze el punto muerto
superior, coopera la leva 12 con la pieza de presibén 2l, -
Te corredera de mando 25 es devuelta con ello a la posicidn

normal, en el caso de que hubiera sobrepasado dicho punto

nmuerto.
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Si el émbolo 2 hubiera sobremsado el punto muerto su-
perior por algin motivo en una medida tal que resulbtara pre
cisa una correccidn, entonces le pieza de presidén 21, con =
el brazo corto 19 de la palanca, es conducida hasta tan ---
arriba, y el brazo large 20 de la palanca, con la corredera
de mando 25, hasta ten abajo, que el horde de mando 61 de =
la ranura anular 28 deja franco el canal 35,

Gon ello queda comunicada la conduccidn 6, que une ==
las odmaras de presibn del mecanismo hidrostétice de accio-
namiento, con el acumulador de presifn 42, El agente de pre
sién puede fluir desde la conduceidn 6 al acunulador de ppg:
sidn 42, a través de la conduceién 37, pasands por la vélvu
la de retencién 38, la conduceidn 35, la ranura anular 28,-
el canal de mando 40 y la conduccidn 41, Durante el tiempo
en que la presidn en las cémaras de presién del mecanismo -
hidrostdtico de accionamiento y, con ello, en la conduccidn,
es mayor que la presién ajustada en el acumulador de pre=--
sifn 42, se seguiréd prolongando este proceso., Al mismo tiem
po, ¥y mediante un dimensiongdo apropiado de las secciones =
transversales del canal 58, ajustables mediante el tornillo
de estrangulacién 59, se puede influir sobre este proceso -
de recuperacién de tal modo, que no fluye demasiado, pero =
tampoco demasiado poco agente de presibén desde las cémaras
de presidn del mecanismo hidrostdtico de accionamiento &l -

acumulador de presidn 42,

Cuando el émbolo 2 no llega hasta la posicidén nominal
de puntoe muerto superior ajustada, entonces la corredera de
mando es conducida por el muelle compresor 93 hacla arriba
en la magnitud suficiente para que el borde de mando 64 de

la ranura anular 28 de la corredera de mando 25 sobrepase el

- 14 =
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canal 36 del bloque de mando 26, con lo gque el canal 36 que
da unido con el canal 40 a través de la ranura anular 28, -
lilentras entonces la presién en el acumulador de presidn 42
purmanece mayor que la presién en las cdmaras de preé@é@ -

del mecanismo hidrostético de accionamiento, seguird fluyen

)
e

do agente de presidn desde el acunulador de presidn 422'5 -
través de la conduceién 41, del canal 40, de la ranura énu-
lar 28, del canal 36 y de la conduccidn 37, a la conduceién
6y, con ello, a las cédmaras de presidén del mecanismo his=-
drostético de accionamiento, Si la presidn en el acumulédo?
de presidn 42 esté ajustada de tal modo que, al ser sobrepa
sada la posicidn de punto muerto superior por el émbolo 2,-
se disponga para el proceso de retorno de agente de presidn
desde las cdmaras de presidn del mecanismo hidrostdtico de
accionamiento a la cdmara de presibén 42, de una media carre
ra de trabajo del 4mbolo 2, enmtonces puede tener luger el -
retorno del agente de presién desde el acumulador de presibn
42 a las cameras de presidn del mecanismo hidrostdtico de ~
acclonamiento durante la mitad de la carrera de trabajo del
émholo 2, Para la correccién de la marcha sincronizada del
mecanismo hidrostédtico de accionamiento, por lo tanto, se -
dispone, el emplearse el dispositivo de regulacién descrito,
de toda la carrera de trabajo del émbolo de carrera, o bien
de todo el ciclo de tralgio,

Quando la presidén en el acumulador de presibn 42 des-
ciende hasta por debajo de un valor determinado, entonces -
el interruptor de presidén 65 pone en marcha la bowba 45, que
sigue impulsado aceite procedente del depdsito de reserva 46
al acumulador de presién, hasta que se alcanza la presién ne

cesaria., ILa bowmba 45, por consiguiente, Unicamenbte necesita
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enbrar en accién en el dispositivo de regulacién descfito,
antes de que el mecanismo hidrostdtico de acclonamiento es
puesto en servicio, y entonces también tan sblo, cuanio se
pierde hacia afucra agente de presidn de las cémaras cde --
presién del mecanismo hidrostdtico de accionamiento y cuan
do la presidn en el acumulador de presidn baja demasiado =
como consecuencia de la alimentacién ulterior que se hace

precisa,

La védlvula de sobrepresibn 47, gobernada previamente,
recibe convenientemente una Jorma tal, que cierra la comue
nicacién entre el acumulador de presién 42 y las conduccio
nes 41 6 49, en cuanto deja de funcionar el mecanismo hi--

drostético de accionsmiento. De obre modo, y como consecuen
cia del descenso del brazo mis corto 19 de la palanca, jun

to con la pieza de vresidén 21, fluiria constaniemente agen
te de presién del acumulador de presidn a la cémara de pre
sibn del mecanismo hidrostitico de accionamiento, Ahora bien,
la v&lvula de sobrepresién 47 juede cstar dispuesta toda--
via de bal modo, que AQurante la pvarada (el mecanismo hidros
tético de nccionamiento comunique la conduccidén 4t con el -
depbsito de reserve de aceite 46, Cuando durante el tiempo
de parada del mecenismo hidrosbético de accionamiento ha -
entrado demasiado agente de presidn en sus cdmaras de pre-
sifn, puede entonces, al ser puesto en marcha el mecanismo
de accionamiento y durante la primera revelucidén lenta, -~
ser impulsado por el émbolo 2, al sohrepasar ls posicién -

nomingl de punto muerto superior, agente de presién de las

cémaras de presién del mecanismo hidrostdtico de acciong==

miento, que llega asi al depbsito de reserva de aceite 46.
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NOTA

Los puntos de invencién, propia y nueva, que se pre-
senban para que sean objeto de esta solicitud de Patente -
de Invencién, en Espafia, por VELNTE afios, son los sié&ien-
tess .:*‘
12. « Un dispositivo para regular una posicién ééu--
punto muerto del émbolo de un desplazedor de carrera que,
Junte con un desplazador rdativo, forma un convertidor hi-
drostético de movimiento, especislmente para una miquina -
de émbolo con verillaje hidrdulico, empleando un Srgano de
mando que, en cooperacidn con un tape participante del mo-
vimiento de carrera del émbolo, del desplazador, es capaz
de establecer la comunicacién entre el interior del conver
tidor de movimiento y un depbsito de liquido a través de -
dos vélvulas de retencidn con direcciones de apertura opues
tas entre si, caracterizado porque un dispositive de mendo
que contiene el 6rgano de mando, estéd comunicado con el in
terior del convertidor de movimiento a través de una canal
de escape y un carsl de aefluencia, provistos de sendas vél
wles de retencién, a través de las cuales puede circular
el 1iquido de presién para escapar o afluir al convertidor
de movimiento, ¥ porque el érgano de mando, en ung zona me
dia de ajuste, impide la comunicacién enbre los canales de
escape y de afluencia, el depbsito de liguido realizado &
manera de acumlador de presidén, mientras que al mismo —-~
tiempo se halla bajo la influencia de un muelle, que trata
de llevar al 6rgano de mando, en contra de la accibn de un
dispositivo de retarde, a una posicién en la que establece

la comunicacidn entre el canal de afluencia y el acumula-~-

“ 17 -
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dor de presién, estando dispuestos un palpador, unido for-
zosemente con €l 6rgano de mando, y el tope de tal modo, -
que &l ser sobrepasada en una magnitud determinada la boqg
cién nominal de punto muerto, el Srgano de mando es trasla
dado & una posicidn, en la que establece la comunicacién =
entre el canal de escape y el acumulador de presidn,

28, -« Un dispositivo de acuerdo con la reivindica=e-
¢ién 1, caracterizado porque el palpador consiste en ure -
palance de dos brazos, en uno de cuyos brazos de palanca -
estd dispuesta una pieza de presidn que coopera con el ‘to-
pe del émbolo de carrera, y con cuyo otro brazo de palanca
estd unido de manera operante el 6rgano de mando, que se -
halla intercalado entre las cdmaras de presién del conver-
tidor de movimiento y el acumulador de presidn,

32, =~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindice---
cidn £, caracterizado porque dicho dispositivo estd dis=--
puesto de manera desplazable en la direccién de movimiento
del desplazador de carrera, con lo que puede ser corrids -
una de las posiciones de punto muerto del desplezador de =
carrera.

49, = un dispositivo de acuerdo con las reivindica--
ciones 1 o 8, caracterizado porque una pieza de presién «-
del palpador es ajustable en la direccidén de movimiento --
del desplazador de carrera durante el servicio.

b8, - un dispositivo de acuerdo con cualguiera de las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque debris del -~
primer Orgeno de mando estén conectados uno o mis 6rganos
de mando adicionales, influidos en cada caso por el Srgano
de mando anterior, que asimismo comunican el interior del

convertidor de movimiento con el acumulador de presién J ==

- 18 =~
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que entran en accidn, cuando las desviaciones del desplaza-
dor de carrera respecto & la posicién nominal de punto muer
to sobrepasan un valor nominal determinado, ajustado en oa-
da caso con el Srgano de mando precedente.

5 62, - Un &isposibtivo de acuerdo con cuslquiera de--
las reivindicaciones 1 a b, caracterizado porque el p&iﬁa—
dor cooperante con el tope del &mbolo de carrera, €St§ ==
unido con una vilvula de seguridad, que se abre cuanda el
émbolo sobrepasa la posicién nominal de punto muerto supe-

10 rior en un determinado valor méximo ajustado, de modo que
el agente de presibn puede sglir de las cédmaras de presi&n
del convertidor de movimiento,

78, « Un dispositivo para regular unas posicidén de -=
punto muerto del émbolo de un desplazador de carrera que,

15 Junbto con un desplazador rotabtivo, forma un convertidor --

hidrostédtico de movimiento.

Tal y como se ha descrito en la Kemoria que antece-=
de, representadc en los dibujos gue se acompafian y con los

fines que se han especificado,
20 Esta HMemoria consta de diecinueve hojas escritas a -

méquina por una sola de sus caras,

BEE g gy 98
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