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MEMORIA DESCRIPIIVA

Le invencion se refiere a un manipulador de productos
en forma &e hojas, tales como vidrio, destinado a sacarlos
de su linea de fabricacidn ¥y a depositerlos a elsccidn so-
bre ceballetes o en cajas dé almacenaje situadas al lado
del manipulador. Colocadas sobre los caballetes, lag hojas
estén ligeramente inclinadas respecto a la vertical, mien-
tres que en las cajas de almacenaje, estan dispusstas hori-

zontaluentes = = = = = =« = = - - - - - - - - - -

En las lineas de fabricacidn de productos en hojas a
base de vidrio, especialmente pare los procesos de afinado
¥ pulido sobre meses, que no trabajan mas que une cere & la
vez -para los procesos Twin que trebajan simulténeamente
las dos caras se utiliza una cinte continue con cortado en
volumenes a8l final del trabajo- en las fabricaciones de vie-
drio armado, lmprimido, w otros, se utilizan manipuladores
para extraer las hojes de su linees de fabricaciodn ¥ deposi-
tarlas sobre caballetes o cajas de almacensaje dispuestos al
lado de la linea de fabricacion. Se utilizen igualmente ma

nipuladores pare tomar de nueve las hojas situades sobre ca

balletes y depositarlas en un lugar conveniente de la 1{nea.
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La construccion de los manipuladores existentes es muy di-

versa. (eneralmente, la prension del volumen se efectia con
ayuds de ventosas de succion montadas sobre un chasis movil,
el cual es susceptible de estar animedo de un movimiento de
5. rotacion y de un movimiento de traslacion. Los manipulado-
res estan concebidos para efectuar tanto la colocacidn en

las caejas como la colocecion en 1os caballeteS. = = =« = = =

El menipulador que congtituye el objeto de la presente

invencion tiene la ventaja de poder efectusr la colocacidn

10, en caballetes tan facilmente como la colocacidn en cajas,de
ser de une construccion simple y de no utilizar ni grupo de

I'e . .
vaclio ni ventoss de SUCCiONe = = = = = = @ -« = = = - - - -

) (4 . s 4
Para ello, el manipulador presenta, segun la invencion,

un chagis pivotante en forma de reja, cuyos barrotes pueden
15. bajarse entre los rodillos del transportador de 1aé hojas y
levantar por pivotemiento del chesis una hoja que se pare
encime de la reja, estando provisto, el chasis pivotante,
de un medio de prension de la hoja para mentener esta mien-
tras el chesis pivota para alcanzer una posicion sensible-
20. mente vertical a fin de depositarle sobre el caballete, asi
como de un soporte escamotable que permite hacer deslizar,
en una caja de almacenaje, una hoja levantada en posicidn

oblicua por el chasis pivotante. = — = = = = = = - -——-

El medio de prension presenta ventajosamente pinzas

25. que estan articuladas al chesis pivotante y es susceptible
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de mantener le hoja por un borde cuando tiene lugar su colg
cecion sobre caballetes, mientras que el soporte escamota-
ble consiste preferentemente en viguetas alojadas cade una
telescépieamente entre dos barrotes de la reja del chasis
pivotante y susceptibles de servir de slargadera a este ul-
timo hacia la caje de almacensaje. Ia cara superior del cha-
sis pivotante y la del soporte escamotable llevan rodillos
que tienen su eje de rotacidn dispuesto paralelemente al eje

de pivotamiento del chasise = = = m m e v 0w w - - - - -

Los diferentes organos del manipuledor esten mandados

por medios hidraulicos, neumdticos, mecénicos, eléctricos u

Bl plano anexo representa a t{tulo de ejemplo una for-

ma de ejecucidn de la invencidn. = = = = = = @ = ~ = = = ~

La fige. 1 es una vista en planta del dispositivo de ma

Lz fig. 2 muestra a meyor escala una pinza de prension

deunahOja;—"----—————-—-———----..—-

Las figs. 3 y 4 son vistas eSqueméticas, por un extre-
mo, de un manipulador en dos posiciones diferentes durante

la colocacidn de una hoja sobre un caballete; = = = = ~ = =

Le fige. 5 es une vista esquematica, por un extremo, del
mismo manipulador en el momento del deposito de une hoja en

macajahorizontal,y---——_---------..--



5.

10.

15,

20.

25.

Ia fige 6 muestra un detalle de construceion del chasis

Pivotants. = = = = = = = - - - m e - - e . .. - — -

Los volumenes de vidrio son llevados uno a uno por un
transportador compuesto de un chasis fijo 1 y de rodillos 2
susceptibles de ser puestos en rotacion intermitente POr me=
dio de Organos de mando no representados. ILos volumenes &
menipular descansan sobre los rodillos 2; una rotacidn de es
tos Wltimos supone un desplazamiento rectilineo de los volu-
menes y permite llevar cada uno de ellos junto al manipula-
dor. Durante el funcionamiento, el caballete 3 (figs. 1, 3,

4) o la caja de almacenaje (fig. 5) estan dispuestos al lado

del menipulador; son suscaptibles de desplazarse sobre los

caminos A0 10da0UTa De » = = m = = - oo o - - - - -

Segﬁn la invencién, el manipuledor presenta un chasis
movil 6 en forma de reja cuyos barrotes 7 estan dimensiona-
dos de modo que puedan bajarse entre 1los rodillos 2 del trans
portador. Hete chasis movil es susceptible de vivotar en un
angulo ligeramente superior a 9092 alrededor de un eje 8
(figss 3, 4, 5)« ¥l mendo de ests movimiento puede hacerse
por medio de un grupo motorreductor 9, de la cadena 10, de

las ruedas 11, una de las cueles estd calada en el srbol del

motorreductor y le otra en el arbol de pivotamiento 8 solida-
rio del chasis movil 6, 0 por medio de cualquier otro dispo-

sitivo mecanico, hidraulico o neumdtico. Bn la parte supe-

rior de los barrotes hay dispuestos rodillos 12 montados go-
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bre cojinetes y ejes, siendo, estos ultimos, paralelos al

eje de pivotamiento del chasis movile - = - = =~ - e

Sobre el chasis movil hey articuladas, en 18, pinzas
28 (fig. 2) constituldas cada una por les mendibulas 13 er-
ticuladas sobre el eje 14, el cual estd unido al cric 15 por
las bridas 16. Bl avance o el retroceso del embolo movido
por un fluido acciona el cierre o 1la apertura simétricos de
las mendibulas por medio de las bielas articuladas 1%. E1l
pivotamiento de los crics alrededor del eje 18 estd limita~

do por el tope 19 solidario del chasis MOVile = = = = = = =

ElL soporte escamotable esta constituido por viguetas
20 montadas sobre rodillos 21 (figs. 5 y 6) susceptibles de
rodar sobre los caminos de rodadura formados por las alas
de los barrotes 7 del chasis mévil. El avance o el retro=-
ceso de las vignetas 20 se efectia por medio de las cadenss
22 unidas 2 las viguetas por los puntos de union 23, de las
ruedas 24, de la cadena 25 y del grupo motorreductor 26. En
la parte superior de las viguetas 20 hay montados rodillos
27 al mismo nivel que los rodillos 12 del chasis movil y que
tienen igualmente su eje paralelo sl eje de pivotamiento del

Chasis MOVils = = = = = = = = = - = - - - - - - - -

Pare la colocacion sobre caballetes las viguetas del
soporte escamotable estan retrafdas en el interior del cha-
sis movil cuyos barrotes estén bajados por debejo de los ro

dillos del trensportador. Después de gque une hoja se ha p2
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rado junto el manipulador, seo mends el cierre de las mandi-
bulas de las pinzaes pare el apretado de un borde de la hoje
¥y, & continuacién, el pivotamiento del chasis movil alrede-
dor de su eje de rotacion. Cuendo el chasis movil he des-
crito un angulo de 90¢, la hoja estd vertical y se halla sus
pendida de las pinzas. Continuando la rotacion del chasis,
la hoja se desplaza paralelamente a sf misme, las pinzas pi
votan alrededor de los sjes 18 y el borde inferior de ls ho-
ja entra en contacto con el caballete o con los volimenes
precedentemente almacenados y luego se inclina en algunos
grados respecto a la vertical. Se para entonces el movimien
to de pivotamiento del chasis movil y se efectua la apertura
de les mand{bulas de las pinzas, 1o que provoca unza ligera
cafda vertical de la hoja que se libera por ello de las mane
dibulas. ZIa hoja que acaba de manipularse se deposita con~
tra la hoja precedente sin ningun dafio a causa dsl colchon
de aire que hace la funcidn de amortiguador. Il chasis mo-
vil toma de nuevo su posicién inicial y puede iniciarse un

nuevo ciclo. Dos fases de esbte ciclo se muestran en las

Para la colocacidn en cajas las viguetas del soporte es
camotable estén retraidas en el interior del chasis movil
cuyos harrotes estan bajados por debajo de los rodillos del
tranaportador, como precedentemente para la colocacion sobre
caballetes. Después de la llegada de una hoja, se manda un

movimiento de avance de las viguetas del soporte escamotable
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grados del chasis movil. En este momento, bajo el efecto de
su propio neso, la hoja se desplaza sobre los rodillos 12
del chasis mévil y sobre los rodillos 21 del soporte escamo-
5 table, para topar contra una pared de la caja (fig. 5). En-
tonces, se menda la retraccion de las viguetas del soporte
escamotable y la hoja manipulada se deposita sobre la hoja
precedentie sin ningun dafio a causa del colchdn de aire que
hace la funcion de amortiguador. El chasis movil tome de nue

10. vo su posicidn inicial y puede iniciarse un nuevo ciclo. -~ -

Desde luego, la invencion no esté limitada a la forma
de ejecucion que se ha descrito y representado a titulo de

ejemplo, y no se saldria de su cuadro aportando modificacio-

NES 8 19 MiSNOe = = = @ ™ oo @ m = = w = = = = ™ - - o - -

15. N O 17 A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafila, sus te-

rritorios y plazas de soberanfa, las signientes: = = = = = =

REIVINDICACIONES

1+= Porfeccionamientos en 1os manipuladores de produc—
20. 08 on forma de hojas, del tipo destinado a sacar estos pro-

ductos de su linea de fabricacidn v a depositarlos a elec~
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cidn sobre caballetes o en cajas de almacenaje situadas ho-

rizontelmente al lado del manipulador, caracterizados por
que el manipulador presenta un chasis pivotante en forma de
reja, cuyos barrotes pueden bajarse sntre los rodillos del
54 transportador de las hojas y levantar por pivotamiento del
chagis una hoja que se pare encima de la reja, estando pro-
vigto, el chesis pivotante, de un medio de prensidn de la
hoja pare mentener este mientras el chasis pivota pars al-
canzar una posicidn sensiblemente verticel e fin de deposi=
10, tarla sobre el caballets, asi como de un soporte escamota-
ble que permite hacer deslizar, en una caja de almaoenéje,
une hoja levantada en posicidn oblicua por el chasis pivo-

BaNt0e = = = - m m e e e e e e e e e e = -

2.~ Perfeccionamientos segin le reivindicacion 1, ca=
15, racterizados porque el medio de prensién presente pinzas
que estan articuladas sl chasis pivotante y es susceptible
de mantener la hoja por un borde cuando btiene lugar su colo

cacidn sobre coballotes. = = = = = = = = = -

3e= Perfeccionamientos segin la reivindicecidn 1, ce-
20, recterizedos porque el soporte escamotable consiste en vie

guetas alojadas cade une telescopicamente entre dos barro~-
tes de la reje del chasis pivotante y susceptibles de Sser=

vir de aslargedera a este Ultimo hacia la caja de almacenaje.-

4+~ Perfeccionamientos segﬂn las reivindicaciones 1 y
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3, caracterizados porgue la care superior del chasis pivo=
tante y la del soporte escamotable llevan rodillos que tie-

nen su eje de rotacidn dispuesto paralelamente al eje de pi

votamiento del chasiSe = = @ @ « o o - - = 00 = = = - - -

5.= WPERFECCIONAMIENTOS EN LOS MANIPULADORES DE PRODUC-
T0S EN FORMA DE HOJAS": = = = = = = = = = = [

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memorie que consta de dieg hojas, foliadas y mecano-

grafiedes por una sola de sus caras, y de dos laminas de di-

bujos que la ilustran.

BARCELONA, 2 2 i) 1955
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