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"MAQUINA EXCAVADORA DE DIRECCION DE TRABAJO
ORIENTABLE AUTOMATICAMENTE",

Tolicitands:  "S.p.A. MECCANICA NOBILI", enmtidad italiams,
residente en: Via Circonvaellazione Sud 14,

Molinella, BOLOGNA, Italisa.

Es objeto de la presente inmvencion una
méquina excavadore eutomdtica mediante la cual pue-
de efectuarse fdcilmente el laboreo del terreno don
de no era posible sino disponiendo el empleo de mano

5a de obra con herramientas mamales.

Meod. 113
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Las plantaciones de vifiedos, frutal&é%y
otros cultivos arbdérecs se efectian, como es sabido,
con espaldera o tablero o0 bien se disponen segin un
elevado mimero de planbtas por hectdrea. EL espacio
de tierra entre los 4rboles requiere periddicos ara-
dos y excavados que tienen el objeto de extirpar las
inmumerables hierbas nocivas, interrumpiendo asimis~
mo la capilaridad del terreno y contribuyendo de tal
manera al mantenimiento del grado de humedad del sub
suelo necesario para la vida de las plantas.

Tl laboreo de dicha tierra imterarbdrea se
efectdia ya actuelmeute con méquinas comunes excava-
doras arrastradas por tractores que al seguir, como
es 1égico, direcciones de marcha lineales, no pueden
laborar la franja de tierra, de considerable anchura,
que tlene por eje medio la 1{nea que pasa por el cen-
tro de cada planta de una misma hilera.

Las porciones de faja de tierra desde una
planta a la otra se trabajahan por consigulente a
mano con las herramientas conocidas.

La sxcavadora, objeto de la presente in-
vencién, tiene precisamente la finalided de permitir
el laboreo de las referidas franjas de tierra, si-
gulendo junbo al medio de arrastre, como tractores
u otro, una direceidn lineal, siguiendo los Organos
excavadores autométicemente el movimiento transver-
sal de desplazemiento de la direccidn de trabajo.

En efecto, con referencia a la figura 1,
lémina 1, con la mdquina en cuestidn se proporciona

el laboreo del terreno indicado por las franjas 1,
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que comprenie en el centro a lo largo del eje medio
2 la serie de plantas 3.

Ia méquina puede trabajar como se indica-
ré sezuidemente con referencia a la figura 2, auto-
méticamente la franja de tierra como se indica con
el mimero 4, siendo por ejemplo le direccidn de mar-
cha, de la miquina y del medio de arrastre, la linea
indicada con el mimero 5.

Los dibujos adjuntos, en lo que respecta a
la figura 3, ldmina 1, y a la figura 4, 14mina 2,
ilustran de maners esquemétioa y puramente indicati-
va y no limitativa, respectivamente las dos zonas
trabajadas y una forma de realizacidn préctice de la
miquina en sus elementos esenciales, segin una vista
en plante,

Ia méquina comprende esencialmente un arma-
zdn fijo 6 que se aplica al tractor, indicado esque-
méticamente en forma parcisl por el punteado 7, y 2
é1 se une mediante la articulacidn 8 la barrs 9, que
sostiens los 6rganos de movimiento esenciales de la
méquina.

Sobre la barra 9 van adecuadamente dispues-
tos el érbol 10, al que se fija la herramienta de tra
bajo, azadas u otras, indicada esquemdticamente por
el mimero 1l, quefediante las juntas carddn 12 y 13
y el érbol 14 estd enlazeda a la toma de fuerze 15 del
tractor. Un pistén hidrdulico 16 articulado a la bri-
da 17, solidaria de 1la barra 9 y en 18 al armazdn,
puede imprimir a la barrs 9 un movimiento pendular

alrededor de la articulacidn 8, pudiendo poner por



5¢

10.

15.

20,

25,

30.

E&M

ejemplo a todo él 'H:.spos:.t:.vo en la posicidn :Lndl—
cada con lineas punteadas 19. Se crea as{ un tridn-
gulo cinemético que tiene un lado fijo, en el que

el alargamiento de un segundo lado como el 16 deter-
mins el répido desplazamiento del tercer lado.

Siempre sobre la barra 9, se halla situada
una bomba de aceite normel 20 y un distribuidor de
tipo conocido 21, funcionalmente enlazados entre si.
La maniobra del distribuidor es controlada por una
palanca exterior 22 qﬁe puede llamarse técnicamente
"palpador sensible", la cual, desplazdndose, por
éjemplo, desde la posicién de trazado conmbimno 22 a
la posicidn punteada 22!, abre el flujo del aceite
desde la bomba 20 =l pistdén 16 en el sentido de alar
gamiento del brazo 23 y viceversa, cuando desde la
posicidn 22' se desplaza a la posicidn 22.

La palancs 22, de gran sensibilided, de-
termina el movimiento de apertura de las vélvulas al
menor obstdculo y, tenienio en cuenta que la direc-
cidn de marcha debe ser la de la flecha 24, es evi-
dente que tan pronto como encuentra un obsté.culo,
en este caso especi{fico un tallo de planta, acciona
instantdneamente el dispositivo hidrdulico y la he-
rramienta de trabajo 11 se desplaza segin el sentido
de la fleche 29, esquivanio una fras otra a las plan
tas, para volver a la direccidn de trabajo normal
con la méxime celeridad, conservando la direccidn de
marche 24 de la restente parte de la méquina y del

tractor.

Con el auxilio de una persons sdlo, situa-
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da en la gufa del tractor, se pue

en un recorrido de ida,tal como el 25 (figura 3) y
un recorrido de vuelta, tal como el 26, el laboreo
de la franja de terreno bajo las hileras de plan-
tag, obtenierndo aproximadamente dos zonss elabora~-
das, indicadas por las franjas de disposicién simo-
sa 27 y 28, en las que podrd hsber una pequefia zona
central de superposicidn.

Por otra parte, la herramienta de trabajo
"fresadora", trabajanio segin un dngulo de inciden~
éia frente a la direccidn de marcha, tiene la posi-
bilidad de realizar répidas oscilaciones que de otro
modo no serian posibles con movimientos rectilineos.

Naturalmente, las formas y los detalles
de construccidn de la invencién, pueden realizarse
del modo que corresponda mejor a las diversas exi-
gencias téenicas y de aplicacion, sin que varie el
concepto funcional y sin apartarse del dmbito de la
presente invencidn.

- NOTA -~

Descrita suficientemente la naturaleza
del invento, as{ como la manera de realizarlo en la
préctica, debe hacerse constar que las disposicio-
nes anteriormente indicadas son susceptibles de mo-
dificaciones de detalle en cuanto no altersn su
principio fundemental, sierdo lo que constituye la
esencia del referido invento y por lo que se soli-
cita Patente de Invencidn, por 20 afios en Espafias
"Méquine excavadora de direccidn de trabajo orien-

table automdticamente®; caracterizéniose por 1o
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siguiente: 3 ‘3 5 é} G ‘i
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18,- Méquina excavadora de direccidn de
trabajo orientable autondticamente a cada encuen-
tro con arboles o similares, caracterizada por el
hecho de estar comstitufda por un armezdn rigido
aplicable al medio de arrastre, al que se encuentra
articulada uns barra rigida, adecuada para sostener
la herramienta de traebajo, cuya barra es suscepti-
ble de efectuar movimientos perndnlares con centro
de giro en dicha articulacidn, mediante la unidn ar
ticulade de un brazo telescédpico que por un lade se
acopla a la barra y por el otro al armazdn fijo. La
herramienta de trabajo, es movida a partir de la to-
ma de fuerza del tractor, o en caso de no existir
éste, de un motor auxiliar, situado sobre la propia
excavadorsa.

28,— Méquina, segin la reivindicacidn 18,
caracterizada por el hecho de que el movimiento pen-
dular de la herramienta de trabajo se realiza median
te un trifngulo cinemético que tiene un lade fijo,
en el que el alargemiento de un segundo lado deter-
mina el desplazamiento ripido del tercer lado sobre
el que estd situada la referide herramienta.

38.- Miguina, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizada por el hecho de que el
novimiento pendular de la barra porta-herramienta
de trabajo se obtiene mediante un palpador, cuyo mo~
vimiento, por efecto de incidencia sobre cualquier
cuerpo,determina la apertura o cierre de vilvulas

de un distribuidor hidriulico o similar gue hsace
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afluir en un sentiBo © en el otro un fldido ervun

pistén u Organo hidréulico que, alargando un lado
del tridngulo cinemdtico, crea el movimiento pen—
dular de la barra porta-herramienta,

48 ,~ Mdoquina, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizada por el hecho de que a la
direccién lineal de trabajo del medio de arrastre
y del armazén fijo corresponde una direccidn més o
menos simiosa de la herramienta de trabajo, yendo
precedida dicha herramienta de un drgano o palpador
que, al interferirse en cualquier obstdculo fijo,
actia sobre un dispositivo que determina el alar-
gamiento de un lado del tridngulo cinemdtico, pro-
vocando el alejamiento de la herramienta respecto
al obstdculo durante todo el tiempo en que el tac-~
to sensible se interfiere en el referido obstdculo.

58, Miquina, segin las reivindicaciones
anteriores caracterizada por el hecho de que el pal-
pador actia sobre un distribuidor hidrdulico o si-
milar que, a su vez, permite el flujo en un sentido
o en el otro de un fldido o similar en un adecuado
émbolo que, funcionando en el lado alargable del
tridngulo cinemdtico, determina el desplazamien-
to del lado que constituye el soporte de la herra-
mienta de trabajo.

68.- Miquina excavadora de direccidn
de trabajo orientable autométicamente; tal y como
queda substancialmente descrito en la presente

Memoria e ilustrado en los dibujos que se adjuntan.



Esta Memoria consta de ocho hojas, escri-

tas a mdquina por una sola cara.
Madrid, gy
“Sopvo MECCANICA NOB ",

L‘; , :EOME ACERO ¥ MOBay
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