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MEL{ORTA DESCRIPTIVA
que se presents para unir al expediente
de
PATENTE DB INVENCION
formulada el 12 de layo de 1.965, con el nfimero 312.831
en
EsPafia
por VEINTE afios
a nombre de TURBOMACHINGS (DEVELOPMENT) LTMITED, entidad britd
nica, establecida en Station Road, Dorking, Surrey, Inglaterra,
poxs
"UN DISPOSITIVO DE ACCPLAMIENTC FLEXIBLE PARA TRANSHMITIR UN MO

VIMIENTC ANGULARY

Este invento se refiere a acoplamientos flexibles para -
trensmitir movimientos angulares y son del tipo totalmente me-
t4lico y desprovistos de piezas deslizantes. Tales acoplamien-
tos permiten la transmisién de potencia de un oje a otro en =
condiciones de desalineaniento angular y radial limitado y tam
bidn evitan la transuisidn de fuerzas axliales excesivas de un
eje a otro cuando tienen lugar movimlentos relativos durante el
funeionamiento.

Bl objeto principal del presenie invento es proporcionar,

en un acoplamiento de dimensiones generales determinadas, un -~
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aunento en el desalineamiento permisible y en el pad transmiti
do, y una reduccibn de la fuerza axial, transmitida para una de
flexién axial dada.

De acuerdo comnel presente invento, un acoplamiento fle-
xible para transmitir uwn movimiento angular, comprende'd&s_cqg
ponentes que =stén conestados o estdn destinados a se conecta-
dos a las partes a acoplary, y que estén a su vez acoplados en—
tre sf por una barra ariiculada que tiene la fomma de un miem=
bro unitario de metal eléstico, la cual esid conectada respec-
tivamente a los dos componentes en puntos espaciados a 1o Lar—
go de un circulo primitivo alrededor del eje geomdtrico de mo=-
viniento angular de los dos componentes.

En una disposicién conveniente dos componentes estdn co-
nectados o destinados a conectarse a las paries a acoplar y al
menos una parte intermedia, estando acoplados cada uno de los -
componentes a la parte intermedia por un miembro unitario de =
netal elfstico, que ostd conectado al componente y a la parte
intermedia en puntos espaciados a lo largo del circulo primiti
vo alrededor del eje geométrico de movimiento angular de los -
componenteses

El invento puede llevarse a cabo de varias formas y al-——
gunas realizaciones se indican en los dibujos que acompaflan a
la memoria descriptiva en las cuales las figuras 1 & 4 son vig
tas esquemdticas de tipos normales de acoplamientos flexibles.

Las figuras 5 a 7 son vistas de un acoplamiento de acuex
do con el invento,

Las figuras 8 y 9 son diagrams que muesiran las ventajas
de una construceidn segln el invento,

La figura 10 o3 una vista esquemftica de otra disposicibn

del tipo ccnocido, y,

‘



10

15

20

25

30

La figura 11 es una vists anéloga esquemdtica de un dispo
sitivo de acuerdo con el invento,

La figura 12 es una vista lateral de un acoplamiento de -
acuerdo ¢on el invento,

La figura 13 y la figura 14 son vistas de una dispoéicién
en alternstiva de acuerdo con el invento y,

Las figuras 15 y 16 son vistas en corte de unas arandelas
que pusden utilizarse en el acoplamiento de acuerdo con el in—
ventos

La figura 1 de los dibujos muestra esguemdticaments el ——
principio de un scoplamiento flexible. Dos cubos rfgidos 1 y 2
adaptados para fijarse respectivamente al eje motor y conducido,
estdn unidos por una 6 m&s placas metdlicas rfgidas 3 que tienen
la forma tfpica dibujadas en las figuras 2 y 3+ En la figura 2-
la placa flexible tiene la forma de rueda de rayos con objeto -
de incrementar la flexibilidad que de otra forma serfa inadecua
dae Desde ol punto de vista de transmisién de par, el brazo»del
par tiene una longitud L y con una fuerza aplicade F. La debili
dad de esta forma de placa flexible radica en el hecho de que =
siendo el brazo delgado, flexa facilmente y no es asi adecuada
para aguantar una fuerza grande Fs Ademds, como e la préctica,
la longitud L es relativauente pequeila, la deflexién permisible
s pequeiiae

La figura 3 muestra un intento de dar foxma a las placas
flexibles 3 de forma que el par se transmita mediante-una fuer
za de traccién en la nlaca més bien que por flexidén como en la
foma de ruveda de radios dibujada en la figura 2. lLa desventaja
de la forma indicada en la figura 3 es que las fuerzas de ften-—
sidn resultanfes son slevadas, pero la flexibilidad axial es ba

jae Haciendo referengia ahora a la conutruccién dibujada en las

-3 -
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figuras 5 y 6 que son las del invento, cada cubo 1,2 tiene dos
puntos de suspensibén cuyas lfueas formen mutuamente &ngulds rec
tos formando asf una suspensidn en “cardan", Los ocuatro puntos
estén conectados mutuamente por una barrs articulada er.forms -
de un miembro wnitario de metal eldstico 4 que estd unid&fen -
dos pares de puntos opuestos & los cubos 1 y 2 por pasadores 5
que descansan en un cfrculo primitivo alrededor del eje del mo
vimiento angular de los cubos. Se verd que para un didmetrs de
termihado de acoplamiento 1a longitud del brazo L! de la dispo
sicién dibujada en las Liguras 5 y 6 es bastante mayor gue las
longltudes de brazo I de las disposiciones normales divujadas =
en las figuras 2 y 3. Ademfs los brazos de la bhgrra articulada
4 trabajan solo a traccidn y no a £lexidn, y para un par deter—
minado, la fuersza de iraccién inducida en el brazo es menos que
la del dispositivo dibujado en la figura 3. De esta manera, pa-
ra un determinado esfuerzo en la placa, el acoplamisnto de este
invento como se indica en las figuras 5 y 6 puede transmitir ma
yor par y su capacidad para aguantar desalineamientos angulabes
es mayor en virtud del hecho de que la lengitud 11 de las barras
artiouladas 4 es mayor que la longitud L, en la disposicién usual
dibujada en las Tiguras 2 y 3.

Se puede obtmner flexibiliuad axial dentro de lfmites bag
tantes amplios sin que se transmita fuerza axial apreciable por
deflexibn eléstica de las barras articulades. En alternativa si
la longitud A de los brazos flexibles de la barra articulada ~
4 se hoce mayor en unas cuantas centdsimas de milimetro que la
distancia entre centros de los pasadores corresponiientes 5 en
los cubos, el brazo de la barra articulada estérd sometida a com
presién cuando el acoplamiento o transmita par. Como las finas

barras articuladas no son capaces de aguantar cargas a compre—
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sién, flexan como se indica esquemdticamente en la posicién 2
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de la figura 8. Las posiciones 1 y 3 de esta figura muoctrs a
las barras articuladas con®el aflojamiento! tomado a awbos la
dos de la posicidn media. La figura 9 muestra la fuerza axial
de unién curvada y la de flexién de un acoplamiento normal y
de un acoplamientc segin el invento, Las fu~rzas axiales cn el
gsegundo caso en el paso de la posicién 1 a 3 son despreciables
¥y cambian sus signos como se indica en la figura 9. Una dafle-
xién mayor més alld de la posicidn 3 progresa a una velocidad
de flexidn constante inferior a la que .tiene lugar en el aco-
plamiento convencional. Bl campo de trabajo de 1 a 3 es bartan
te adecuado para todos los Ffines prdcticos, de forma que la dig
posicién hace précticamente la flesibilidad axial infinita den
tro del campo expresado.

Fn la dispogicidn dibujada en la figura 10, se muestra un
vértice de conjunto de slemento flexible, en el cual la barra -
articulada flexible estd hecha de una serie de barras articula-
das que est4n unas sobre otras y unidas entre s por les pasado
res 5. Bsta disposicibn es igual a la descrita y reivindicada -
en la Patente britdnica con memoria descriptiva nim 923.141. Du
rante el funcionariiento, la fuerza I' transmitida por una barra
articulada sjerce un momento de flexidén I x A sobre el pasador
o perno 5. La figura 11 muestra la posicifn de la barra articu-
lada gencilla en forma de miembro unitario de metal eldstico =-
que 86 utiliza en el rresente invento y que evits el par de ba-
rras ariiculadas una sobre otra, dando por resuliado que el vo-
ladizo B es menor que el voladizo A ditujado en la figura 10. -
Blmmovimiento de flexién P x B aplicado al pasador 5 en la figu
ra 11 es bastante menor y como resultado la fortaleza de la jun

ta empernada que se compone de perno y tuerca, y por consiguien
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te la fortaleza del acoplamiento en su conjunto gueda asfi aumen
tadae.

En caso ¢e gue fallen las barras articuladas flexibies 4,
es deseable que el acoplamiento continfie durante algih tiempo.
Anflogamente en el caso en que se use doble junta, es Geuir, con
dos barras articuladas como se indica en la figura 5 unidas en -
1fnea de forma que los cubos 2 estén interpuestos en-tre dos cu-
bos 1 la porcién intermedia debe quedar asegurada. Esto se logra,
como se indica en las figuras 5 a T, proporcionando unasg placas
ciroulares 6 que tienen aberturas T que se enchufan enfre las es
pigas de accionamiento 5 y con retenciones holgadas 8 pzra los -
pernos conducidos 5. Las placas 6 estén de ssta Torma normalmen-—
te desembragadas y solaments entran en funcionamiento en caso de
energenciae.

La figura 12 muestra una construccién que realiza el inven
to y gue proporciona un acoplamiento flexible doble cada pieza -~
del cual sigue la construccidn indicada en las figuras 5 y 6. De
esta forma cada acoplamiento consta de cubes 1 y 2 estando unidos
los cubos 2 para formar una pieza intermedia de 1la piezs de dis=-
tancia 9. Los cubos2estdn unidos a los cubos 1 por las barras ap
ticuladas flexibles 4 montadas sobre los pasadores 5 que los cu=
bos 1 y 2 llevan. Bn la construcclén indicada, las placas de cix
cuito 6, como se indica en las figuras 5 y 7 no se utilizan.

Las barras articuladas 4 pueden hacerse de un espesor sen~
cillo de metal en la forma de un marco como se dibujan o bien pue
den incluir dos o wmds chapas. En las figuras 13 ¥y 14 se muestra
una disposicién alternativa en la cual las places articuladas eg
tén formadas por varias chapas. Las placas articuladas de varias
chapas 4 se las d4 un espesor crecienie cuando se montan sobre

los pasadores 5 acoplando léminas adicionales 41 de longitud ds
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creciente y que descansan sobre las léminas 4 en sus puntos de
unidén de forma que proporcionan un efecto de rigidez 42 inten-
sidad variable entre los puntos de unién.

La eficacia del anclaje del elemento flexible a los cu-
bos 1 y 2 se consigue dando forma adecuadz a los cubos en el -
punto de unibn. BEn las disposiciones dibujadas los cubos posesn
en este punto unas arandelas 10. En la figura 15 se muestra una
arandela adecuada, una de las cuales puede estar situada 2n ca
da lado del vértice de pernos de las hojas flexibles y que es~
t4 dotada de wna cara 11 con curvatura hacia el interior, Z1 -
&ngulo alfa de curvaturs es tal, que la presién aplicada por el
perno sobre las léminas estd localizada en la periferia de la
arandela.

En wna disposicién altermativa dibujada en la figura 16
la guperficie 11 de la arandela esid4 dotada de hendiduras cir-
culares de poco fondo, de forma que la presidén unitaria aplica
da en las l4minas por la carga del perno queda asf{ aumentada.

La presente solicitud que corresponde a la presentada en
Gran Bretafia, con fecha 21 de 'fayo de 1964, bajo el Nimero -
21139/64, se acoge a los beneficios del artfculo 51 del vigente

Bstatuto sobre Propiedad Industriale
N O T A

Los puntos de invencién propia y nueva, gue se presentan
para que sean objeto de esta solicitud de Patente de Invencién
en Esypafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

12,~ Un dispositivo de acoplamiento flexible para transml
tir un movimiento angular, que comprende dos componentes gue -~

estén conectados o estén destinados a ser conectados a las par



10

15

20

25

30

s P
x W% e
59%aT 4
g o B L%
w— F _‘;/’ j

teg a acoplar, y que estdn a su vez acoplados entre sf por uma
barra articulada que tiene la fomma de un miembro unitario de
metal elistico, la cual estd conectada respsciivamente a los =
dos componentes en puntos espaciados a lo largo de un vizculo
prinitivo alrededor del eje geométrice de movimiento angtiar -
de los dog componentes.

29.~ Un dispositivo de acoplamiento flexible para irans
mitir un moviniento angular, que comprende dos componentes que
estdn consctades o destinados a conectarse a las partes a aco
plar y al menos una parte intermedia, en el cual cada uno de ~
los componentes estd acoplado a 1a parte intermedia por un miem
bro unitario de metal eldstico, que estd consciado al componen
te y a la parte intermedia en puntos espaciados a lo largo de
un circulo primitivo alrededor del ejo geoméirico del movimien
to angular de los compconentese

.39.- Un dispositivo de acoplamisnto flexible segin lag -

reivindicaciones 1 o 2, en el que el miembro unitario estf so-
portado por una o més chapas metélicas delgadase

49.~ Un dispositivo de acoplamiento flexible segin la rel
vindicacibn 3, en el que las chapas estdn previstas en los pun
tos de conexifén a los componentes o miembro intermedio y son —
de longitudes diferentes para propoxcionar un efecto de atiesa
miento de intensidad variable entre los puntos de conexién.

52,= Un disnositivo de acoplamiento flexible segln las -
reivindicaciones 1, 2 0o 3 o0 4, en el gque el miembro unitaric -
tiene la forma de un bastidor substancialmente cuadrado.

62~ Un dispositivo de acoplamiento flexible segfin una -
cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en el gue los
puntos de conexidén del miembro unitario a los componentes y/o

a la parte intermedia estén constituidos por espigas, gue son

-3 -
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substancialmente paralelas al eje geomdtrico de movimiento an
gulax.

72.- Un dispositivo de acoplamiento flexible segfin la -
reivindicacién 6, en el que la superficie sobre el componente
o parte intermedia en torno de la espiga est4 conformada para
proporcionar contactos sobre solamente un 4rea relativemente
pequefia en relacién con el drea fotal disponible sobre la su~
perficie del miembro unitario.

89,- Un dispositivo de acoplamiento flexible segfliu la -
reivindicacién 7, en el que la superficie de contacto del com
ponente o la parte intermedia es céneava o estd ondulada.

9%~ Un dispositivo de acoplamiento flexible segin las
reivindicaciones 7 u 8, en el que el 4rea de contacto estd for
mada como una parte separada del componente o parte intermedia,
que tiene la forma de una arandela, que circunda la espiga.

109.~ Un dispositivo de acoplamiento flexible seglin cual
quiera de las reivindicaciones precedentes y que tiene elemen~
tos de seguridad que conectan el componente o componentes y la
parte intermedia en sus puntos de conexién a la parte unitaria
con una latitud de movimiento mfs alld del margen del movimien
to permitido por la parte unitaria.

119.~ Un dispositivo de acoplamiento flexible para trang
mitir un movimiento angular.

Tel y como se ha descrito en la Hemoria que antecede, zg

precentado en los dibujos que se acompafian y con los fines que



se han especificado.
La prasente llemoria conste de diez hojas, escritas a mé-

guina por una sola de sus caras.

Yadrid,
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