
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a una Patente de Invención que por 

VEINTE ANOS se s o lic ita  para rodo te rrito rio  español a 

favor de D. PRESENTACION JOSE RAMON OSTAICOBCHEA URHE- 

CHA, de nacionalidad española, con domicilio en Avas. 

ue Salabarri n$ OSÓ de LIMA (Perú), por "APARATOS PA- 

RA MAITIOBRAS DE PIL5RTAS LEVADIZAS".

Se refiere l a  presente memoria descriptiva que 

se una a una so licitu d  de registro como Patente de In­

vención a unos "APARATOS PARA MANIOBRAS DE PUERTAS LE­

VADIZAS" cuyas características de novedad le  confieren 

t? la. cualidad de p o sib ilita r  e l manejo de puertas leva­

dizas con recuperación postetativa, tanto manual como 

mecánicamente aportando las siguientes ventajas:

1 3 . -  Proveer un método de aparato del tipo menciona­

do que tiene características originales y mejoradas.

10 2 § .- Brindar un sistema modificable, nuevo y mejo­

rado para la  elevación de puertas y ventanas de grandes 

pesos y volumen, mediante un equipo elevadizo de extruc- 

tu ta mecánica standar.
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38 . -  Proveer elemencos nuevos mediante los cuales se 

consigue que la  puerta, ventana e tc . en su descenso 

y ascenso no tenga ningún punco muerto en su recorri­

do .

48.- Proveer elementos nuevos mediante lo s cuales 

pueden motorizarse la s  puertas, ventanas, etc. hacien­

do que estos actúen como lo s elementos propulsores de 

elevación y descenso.

58.- Alcanzar lo s accionamientos referidos con eu 

traordinara suavidad y poco esfuerzo, pese a que la s  

puertas y ventanas sean de gran tamaño y peso.

6e.- Conferir de elementos ta le s  que las operacio­

nes de apertura y cierre se realizan en tiempo record.

Acompañamos dibujos en lo s que se muestra una. ma­

nera de lleva rlo  a la  práctica y sin carácter lim ita ti­

vo alguno.

Los elementos elevadores represencaaos en alzada 

y planta consisten en unas columnas que pueden ser de 

p e r file s  m etálicos, de ángulos (.1) como en e l caso aes- 

crito en la  figura ns 1 , tubos, ues, te s, e tc . la s  cua­

le s  arriostradas por pletinas m etálicas (2) transver­

sas y en su parte superior se encuentra la  pieza de la  

figura n9 2, que a su vez también une esuas columnas. 

En la  parte in ferio r de éstas columnas se encuentran 

lo s pares de pletin as (2  AJ, la s  cuales, en su parte 

media están unidas por o tira p le tin a  horizontal forman­

do una U ( 24) de la  figura 10 y 1 1 . nebajo de la s  ple­

tinas ns (2  A) se encuentran sendas pletinas (2  B ),la s  

cuales están en su centro perforadas por un o r ific io  

pasante.

La posición en que se encuentran los ángulos ces­

e m o s  en e l diuujo es de 45 grados con relación a la  

pletin a angular (2 D) en planta. Dichos ángulos o co­

lumnas se enes.'*.entran sepáralos entre s i  mediante és­

tas pletin as metálicas serie ( 2 ). Las pletinas metáli­

cas (2) unen, como anteriormente se han descrito, las  

columnas (1) y están situadas en la  parte posterior.
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Unienao la. oase a estas columnas se encuentra la  base 

m etálica (3 ). Asi mismo, en la  parte posterior de una 

de estas columnas se encuentran la s  piezas metálicas 

(4), la s  cuales llevan conferidos dos o r ific io s  pasan­

te s . En la  parte anterior e in ferio r a una de estas co­

lumnas se encuentra la  aleta  m etálica (5), la  cual es­

tá  perforada por un o rific io  pasante.

La pieza de la  figura 2, consiste en una U, que 

por una de sus alas está perforada con dos o rific io s  

pasantes (6 y Y) igualmente esté perforada en su base 

transversal, mejor dicho tramo transversal mediante ori­

fic io  pasante (8).

La pieza de la  figura 3 ) consiste en dos diedros

(9) cuyos bordes ve rtica le s están unidos entre s i me- 

' diante las pletinas (10'), también a 45 grados con re­

lación a estas p letin as. A una de estas pletinas está  

unida una, pieza (11) en forma de U, ensanchada la  cual 

tiene un o r ific io  pasante en su tramo transversal encon 

trándose alojado en este o r ific io  y unido a la  pletin a

(10) e l bulón (12) en posición perpendicular.

La pieza de la. figura. 4 consiste en una tuerca 

convencional m etálica, que puede ser exteriormente cua­

drada, exagonal, rectangular, etc. y que va f i j a  in te­

riormente en la  pieza de la  figura 3 3 . La pieza de la  

figura í? es un husillo  (22) metálico cuyos extremos van 

rebajados de diámetro y contienen cada uno de sus extre­

mos unos o r ific io s  pasantes (13 ).

La pieza de la  figura 6 consiste en una p letin a me­

tá lic a  que en cada extremo tiene un o r ific io  pasante 

(1 4 ) y en uno de sus bordes y en su parte inferior re­

cibe solidaria la  pieza (1 8 ) que consiste en una p le t i­

na en l'orma angular.

La pieza de la  figura 7 , consiste en un ángulo me­

tá lic o  que en uno ae sus lados tiene un o r ific io  pasan 

te  (1 6 ) y por e l otro, tiene tre s o r ific io s  (17).35
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La pieza ci.e la  figura K, consiste en una U m etáli­

ca o*'.e en su base -cisne dos o r ific io s  (lo) a. cada lado, 

en una de sus alas se encuentra e l o r ific io  (1 9 ), que 

a le ja  uno ae sus extremos al tubo (2o;. i s  uecir el tu­

bo (2o; pasa a través del o r ific io  (1 9 ) y el extremo p&,-

sante de este tubo lle g a  a tope de la  cara interna de la

otra ala de esta U.

Las piezas así descritas se vinculan como sigue.

encontrándose unidas la s  columnas (1) , t a l  que se 

ha descrito en la  figura 1 3 , en su parte lib r e , se alo­

ja  la  pieza de la  figura 3) t a l  como se representa en 

la  figura, ns 9 y en la s  nS 10 y 11  puntos (2 1), hallán­

dose a si mismo alojado el h u sillo  (22) de la  figura ns 9 

t a l  como es así mismo en la s  figuras 10 y 11 punto (22) 

el cual, h u sillo  atraviesa la  tuerca de la  figura. 4 pun­

to (23  J, figura 10 y 1 1 .  liste h u sillo  atraviesa por su 

parte superior e l o r ific io  (o) de la  figura 2, e l cual, 

como nemos dicho anteriormente, se encuentra en la  par­

te  superior de estas columnas y queda suspendido median­

te  un rodaje cónico y tuerca con pasador punto (43) figu­

ra. lo  y 1 1 . Asi mismo, pos su parte in ferio r mediante 

también rodaje cónico, e l cual esté unido a la  base for­

jada por la  11 de la s  pletinas (2  A) figura 1 punto (24) 

figura 10 y 11 y mediante tuerca, atravesada por rasador 

conseguimos evitar que tenra movimientos ascendentes y

descendentes.

.tn e l bulón (12) de la figura 3, que corresponde si. 

punto (25 )̂  f&gura 11  se alo ja  al tubo (2o)de la  figura  

0 punto (26) de esta figura 11 quedando con capacidad 

de movimiento giratorio.

Un la. pieza de la  figura. 2, la. cual se encuentra, 

como ante.-iormenue nemos dieno, situada. en la  parte supe­

rnos ue la s  columnas, anteriormente aesorn.s.s punto (27 ; 

figuras iu  y i i  en su o r in o lo  ;,  n gu ra 2 se acopian, 

mediante un e je , punto (2S) figura 10 y 11  la  pletina de 

l a  figura, 6, por su o r ific io  (1 4 ) quedando con capacidad 

de giro.



Por el otro extremo esta pletin a y por su o rific io  

14 A y tambier. mediante eje, se une la  plena tte la  f i ­

gura / punco (29), por su o r ific io  (1 6 ) quedando con 

capacinad de giro sobre dicha pieza.

En el extremo inferior del husillo  de la  figura 5, 

se h alla  situado un piñón cónico típico figura 10 y 11  

punto (3o) estando suje'co a este husillo mediante rosca 

y pasador.

Con este piñón anteriormente dicho, engrana a su vez 

otro piñón cónico (31), e l cual es atravesado por un eje 

que se soporta en la s  pletinas 2 B, figura. 1 , punto (32) 

figura lo  y 1 1 . A este eje en uno de sus extremos se acó 

pía una manilla. En e l extremo superior del husillo  des­

crito anteriormente, se acopla asi mismo, otro piñón có­

nico (33), que está sujeto de la  misma forma que al de 

la  parte inferior (31). Con este piñón cónico engrana 

al piñón (34), igualmente cónico inmovilizado mediante 

pasador a su eje el cual piñón es atravesado por un eje 

(35); este eje gira por uno de sus extremos en los ori­

fic io s  (6) de la  pieza de la  figura 2, punto (36) de la  

figura lo y 1 1 , la  cual, como ya hemos dicho anteriormen­

te , está, en la  narre superior de las columnas.

Este eje se prolonga, hasta alcanzar el sistema ele­

vador del lado opuesto x, de la  misma forma descrita, co­

rrespondiente al sistema elevador X 1.

Haciendo girar la  manilla (40 -) figura, lo y 11 situa­

da en el eje del piñón ( 31) daremos movimiento al husi­

llo  (22) figura 10 y 11 el cual imprimirá un movimiento 

de ascenso o descenso a la  pieza de la. figura 3, situa­

da en e l punto (23), figura lo y 1 1 .

El eje o bulón (1 2 ), de la  figura 3 , punto (25), f i ­

gura 11, está, acorlado con movimiento giratorio dentro 

del tubo (20) figura 8.

la  pieza na 8 se h alla  fija d a  en la  parte posterior  

de la  puerta (37) figura lo y 11 mediante pernos o tom i-
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8.

La pieza de la figura 7 , se h alla  acoplada a la  

puerta ( 37) figura lo y 11  mediante pernos o to rn illo s  

y a través de sus o rific io s  17, punto (39) figura 10 y 

1 1 .

Al hallarse la  puerca 3̂ 7 ) figura lo y 11 en posi­

ción verti*. al y acoplados los dos elementos elevadores 

X y X 1 a los marcos la te ra les  de la  puerta mediante la s  

piesas metálicas (4 ) figura 1 ,  punt^ (44) figura 11 y to r  

n illo s  o pernos, y encontrándose a su ves unidos estos 

elementos a dicha puerta-, observaremos que, s i  hacemos 

girar la  manilla (4 0 ) figura lo y 1 1 , la  puerta tomaré, 

la  posición de la  figura 12 comenzará a ascender, intro­

duciéndose en e l lo c a l, donde se h a lle  instalada y s i  

continuemos este movimiento llega rá  a tomas la  posición  

elevada de la  figura 13 . haciendo girar la  manilla en e l  

sentido opuesto, la  puerta comenzará a descender lie cien- 

do e l mismo recorrido que en su movimiento de ascenso y 

''.legando a quedar en posición v e r tic a l delimitada en su 

parte superior quedará, también delimitado, por chocar 

por e l norae lib re  del ángulo (1 5 ) de le  figura 6, pun­

to (4 2 ) figura lo y 11 contra e l borde lib re del ángu­

lo  columna.

hn caso de querer mecanizar e l movimiento de este 

sistema se puede acoplar un motor eléctrico  en el eje 

(35) en cualquiera de los extremos, mecíante correa y 

poleas o piñones y cadenas.

'..-ampien s i se cesa, puede acoplarse e l movimiento 

del motor en la  parte in ferior en e l eje del piñón (31).

Late'motor ¿ebe tener un control de arranque y pa­

rada tanto en e l movimiento de ascenso o descenso de la  

puerta.

Se colocará una cerradura (4 5 ) tipo cremona en la  

puerta (37) figura lo la  cual está unida a la s  v a r illa s
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(46) figura 11  estas a l hacer girar la  cerrada (45) 

"bloquearán la  puerta (37) por engarzar los extremos 

ae dianas v a r illa s , en lo s marcos lateral.es de dicha 

puerta, punto (41) figura 1 1 .

R j. I V I  N D I 0 A C I 0 N E S

l e . -  "APARATOS PARA MANIOBRÂ  DE HARTAS LEVADI­

ZAS" caracterizados porque la  puerta recibe acciona­

miento per elementos que lo atacan de abajo a arriba 

con recuperación, al. misno tiempo que lo guian y evi­

tan movimientos en sentido lareral y entero superior.

:¿8.- "APARATOS PAPA MANIOBRA DE PUERTAS LEVADI­

ZAS" caracterizado porqqa los elementos que atacan 

a la  puerta segán reivindicación anterior lo  hacen 

uno en forma motora y otro en forma conductora del 

sentido de desplazamiento.

38.- "APARATOS PARA KáKIOBRAS DE PUERTAS LEVADI­

ZAS", caracterizado porque lo s  elementos que lo ata­

can en forma, motora segán reivindicación anterior es­

tán constituíaos por dos piezas roscadas ve rtica le s  

que giran sobre el correspondiente subconjunto sopor- 

tsdor y atacan sendas tuercas la s  cuales van acopla­

das con ca acidad de articulación mediante eje sobre 

miembro que soporta, a la  puerta a. cada la te r a l.

4 R.- "APARATOS PARA - ANIOBPAS DE PIERIAS LEVADI­

ZAS", caraeterizado porque lo s elementos que guian y 

evitan movimientos en sentido la te ra l y entero poste­

rior según reivindicación primera son dos y estén aco­

plados a cana la te ra l de la  puerta en su tercio supe­

rior y vinculados a dicha puerta igual que los ele­

mentos motores segán reivindicación anterior y su otro 

extremo va reien a o  a la parte superior del mismo sub­

conjunto soportador según reivindicación tercera.



ZAS", caracterizado porque lo s elementos motores y 

lo s conductores del sentido de desplazamiento cons­

tituyen una sola unidad mecánica.

b * 3 " U n .  .niOíi 1AI1A /i' l.0 . ^ 9 v^AI — 

ZA"'", caracterizado porque son insta,lauies so ore ios  

muros o marcos de las puertas por anclaje directo.

7 3 . -  "APARATOS PAPA MANIOBRAS DI! PhJRlAS 3HVAJJI- 

ZAS", caracterizado porque e l impulso se trasmite a 

ambos; lados de la  puerta sincrónicamente mediente un 

eje y sus correspondientes engranabas.

ZAS" caracterizado porque la  posición de la  puerta 

en posición cerrada- viene totalmente lim.itaa.as Mearan, 

una a leta  l i j a  a. la s  barras del elemtno conductor que 

guia y evita  los movimientos en sentido la te r a l y en­

tero posterior, según reivindicación cuarta.

98.- "APAPAT-'-S PAPA MANIOBRAS DB PPTRTAS 1.HYA0I -

Todo ta l  y como queda descrito en la  presente 

Memoria, que consta de ocho hojas mecanografiadas por 

una. sola ce sus caras.

El Agente

A6UST1N D!AZ UN6R!A
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