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PATENTA DE INVEHO IOH 
por 20 años

por "UNA INSTALACION PARA LA RgJSCOION DE FRUTAD", a 
favor de Cesare RODA, de nacionalidad italiana, domi­
ciliado en Cesena (Italia), 203, via Madonna dello 
Schioppo. Con prioridad de la solicitud de Patente 
italiana na 0.731/64, presentada el 17 de abril de 
1964.
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MEMORIA DEPOIín-TIVA

Esta invención se refiere a instalaciones o 
máquinas para selección de frutas y particularmente a 
una máquina de selección para frutas de tamaño medio de 
forma redondeada o alongada, tales como manzanas, naran­
jas, peras y también otros articules vegetales, tales 
como patatas, cebollas o similares.

La máquina de aouerdo con la invención so carac­
teriza per la disposición do calibres de selección de la
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fruta on forma aenaiblomento de tolva, teniendo una es­
tructura piramidal regular y compuestos preferentemente 
cada uno de ellos por una pluralidad de placas indepen­
dientes que pueden girar al quedar enfunchadas en el bor- 

3. de de una corona de ranuras dispuestas en todo el desarro­
llo de una pieza en forma de anillo.

De acuerdo con la invención, dichas placas es­
tán dotadas con prolongaciones en forma do S en la proxi­
midad do sus extremos superiores, disponiéndose medios 

10. para impulsar elásticamente dichos extremos superiores 
de las placas hacia el eje de la tolva, provocando así 
la separación de las sonas do las placas debajo de dichos 
puntos de articulación. Para impedir una separación incon­
trolada do dichas sonas de las placas, se dispone una 

15. plena en forma de aro de retención doaplazabla, juntamen­
te con medios de control para regular el desplazamiento 
axial de dicho aro de retención, controlando así conse­
cuentemente la separación de los extremos inferiores de 
dichas placas y variando el tamaRo de la abertura libre 

20. inferior de diohas tolvas.
Do acuerdo oon una realización preferente de la 

invención, las placas que forman las sonas do diohas tol­
vas que poseen una abertura variable, adoptan una estruc­
tura trapezoidal y estén soportadas por un bastidor en 

25. forma de oaja, comprendiendo paredes frontales paralelas 
incluyendo una alineación do dichos miembros on forma de 
aro, quedando fijado dicho bastidor on forma de oaja a 
una cadena transportadora sin fin, con lo que se disponen 
medios on la proximidad de rodillos de tope soportados 

30. por dicho miembro de retención dosplasable, para despla­
zar gradualmente el miembro últimamente mencionado y per-



Ritiendo la separación gradual da las placas que forma 
diciiaa tolvas calibradores o aeleccicnadoras *

De acuerdo con la invención, se pravón taabióh 
sodios para suministrar las frutas o similares en una po­
sición preferente y medios para transportar separadamen­
te las frutas seleccionadas de forma diferenciada.

Otras finalidades y ventajas aparecerán de la 
memoria que a continuación sigue, da una realización pre­
ferente de la invención.

La figura 1 es una vista en perspectiva do un 
calibrador en forma do tolva, juntamente con una zona de 
su placa de soporte y de su placa-aro de calibrado monta­
da de forma deslizante.

La figura 2 es una vista en perspectiva de una 
de las placas constitutivas del calibrador.

Las figuras 3 y 4 son secciones verticales de 
uno de los calibradores, an posiciones de primer y últi­
mo oalibrado.

Las figuras 5 y 6 son vistas on plantas esque­
máticas del calibrador mostrado en las figuras 3 y 4, 
respectivamente.

Las figuras 7 y 8 son vistas esquemáticas,la­
teral en alzado una, y en planta la otra, do una instala­
ción de aelocción que incluye un transportador de ali­
mentación de frutas y posioionado de las mismas.

La figura 9 as un detallo en perspectiva de 
una poqueza parte del dispositivo de posioionado y trans­
portador de frutas.

La figura 10 es ana sección transversal verti­
cal a travóa de una parte do la instalación do selección, 
por el exterior de las tolvas calibradores.
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Con espacial referencia a las figuras 7 á 10 
do loa dibujos, la instalación de selección de frutas 
(copleándose ol tórmino "fruta" a continuación, coso de­
signando frutas de t^níLc medio, toles como mnsasas, pe­
rno, naranjas y simulares, así coso otros artículos vege­
tales de tamaño medio, talca como patatas, cebollas y si­
milares) comprende un tmnsportador F de alimentación de 
frutas y posicionado de lus aisKxas, el cual recibe lac 
frutan a ¿ranal y las ordena en alineaciones paralelas 
y a ser posible en la misma. posición derecha y una insta­
lación de ¡selección do frutas G, la cual recibe Una fru­
tas de dicho transportador F y las daaplasa de acuerdo con 
su tannño a varios receptáculos do recepción o transpor­
tadores de salida -24-, figuras 7 y 10, cada uno do loa 
cuales recibe frutas de tamaños eiRiilarea.

31 transpwtador de ulinvutación F, tal como se 
puedo ver ou las figuras 7, 8 y 9, es preferentemente del 
tlp v que coí̂ -rende múltiples alineacionoa transversales 
da rodillas H cóncavos y espaciados entre sí, fijados en 
ejes o árboles A conectados entro sí por cadenas transpor­
tadores OH luptúLsadas y mantenidas en tensión entro los 
pifiones o tambores S. Cada rodillo R fijado sobro un ojo 
está alineado tambidn con el rodillo fijado en los ejes 
paralelos A, formando así una serio de filas de rodillos 
longitudinales debidamente escolada, que están separados 
por piceas de doble inclinación r que tienen preferente­
mente una f crm do V invertida y una altura y pendiente
crecientes desde la entrada a la salida, tal. como se nues­
tra claramente on la figura 9. Dichas piusas, de separa­
ción, pueden quedar dotadas taaabióa da miembros do tope 
dirigidos hacia, abajo X los cuales están dispuestos de tul 
modo que entrón en contacto contra les ojos A portadores 
de rodillos y provocan un movimiento de cierto traqueteo



en dichos rodillos R. El transportador do cadena para la 
alimentación do frutas tiene su extremo do salida encina 
do la instalación G do soleoción donde queda suspendido una 
placa o cortina U do retención, debidamente separada de loa 
piñonea extremos S, la cual sirvo para Mantener las frutas 
contra loa rodillos R en ol extremo de la rama superior del 
transportador y en caso de frutas alargadas, tales como pe­
ras, sirve para mantener las peras en posición derecha tal 
como so Muestra, a cuya posición lian sido llevadas por la 
acción combinada da los rodillos cóncavos R con las piezas 
de separación ? de pendiente creciente y el traqueteo de 
loa frutos sobre los rodillos producido por la noción com­
binada de ios miembros do tope w con las zonas adyacentes 
de loe ejes A que hacen tope con las mismas.

Debido a la disposición antes mencionada, en la 
práctica las frutas suainictradao a granel en el extremo de 
entrada (no mostrado) del transportador de alimentación, son 
conducidas al extremo de salida ordenadac en alineaciones 
paralelas y normalmente en la misma posición "derecha".

Las frutas descaradas dol extremo do salida del 
transportador de alimentación antes mencionado, caen en cali­
bradores K en forma do tolva', les cuales en la práctica, tal 
como puede apreciarse an la figura 6, son múltiples y alinea­
dos transvorsalmentc en filas. Cada calibrador K de una fila 
transversal está alineado en dirección longitudinal con otros 
calibradores formando parte de otras filas transversales, con 
lo que la abertura de salida de loe calibradores en cada ali­
neación transversal tiene el mismo tamaño, mientras que la 
abertura de salida de subseguientes filas de calibradores H 
tienen tamaños mayores al aceroarso a la salida.

Los calibradores K están montados, tal oomo se
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apreciará a continuación, sobre uaa cadena transportíidora 
qu.o cocí, orondo eslabones -2.:- (i'iguraa 7, 8 y 10), dotados 
do ruedas -23- que oa desp lazan en rallos de guía -25- y 
que sen del tipo dotado de una abertura de salida v¿¡riable, 

5. proveyéndose asimismo medios para incrementar el tamaño 
do la abertura cuando los calibradores ao desplazan del 
extremo de alimentación del transportador de los mismos 
hacia el extremo opuesto de la rama superior del transpor­
tador.

10. Cada calibrador K comprendo un bastidor do sopor­
to formado por un per de placas derechas y paralelas o pa­
redes -12- que se prolongan a lo largo de toda la anchura 
del calibrador y que están dotadas en sus partea inferio­
res externas do pestañas (ver figura 10) para fijar on las 

15. mismas loo pivotes a loa cuales so montan loa aalabonos
-22- do la cadena transportadora(figuras 7 y 10) y las rua­
das -23- destinadas a rodar oobro raíles -25- de guía del 
transportador, las placas -12- están también dotadas do 
pestañas inferiores inclinadas hacia adentro -112-, figu- 

20. ras 3 y 4, a las cuales so fijan un cierto nt&aero do vari­
llas verticales o columnas -16-, figuras 3 a 6. Sobro es­
tas varillas -16- quedan montados loa resortes helicoida­
les -18-y sobre estos resortes -18-, guiados por las vari­
llas -16-, queda montado un bastidor alargado H con c a p a -  

25. cidad do deslizamiento entro dichas paredes verticales -12- 
o impulsado hacia arriba por los resortes -18-. Dicho bas­
tidor H con. ronde una placa horizontal superior -11- dota­
da de una pluralidad de aberturas que poseen rebordes o 
aros -10-, debidamente espaciados, los cuales tionon un 

30. diámetro ligeramente mayor al que correspondo a las mayo­
res frutas que so deben seleccionar. Loo aros -10- están



separados para permanecer en correspondencia cada uno do 
ellos con una fila longitudinal de frutas tal como so ha 
mencionado cuando se ha comentado la disposición de la 
figura 8. 131 bastidor H está dotado de un par do pesta­
ñas dobladas en ájalos rectos con respecto a la placa 
superior y está montado con capacidad de deslizamiento 
entre las paredes -12- y con una prolongación extrema do­
blada. paralelamente a dicha placa superior y dejando en 
el contro un espacio libre para no obstruir el espacio 
situado debajo de los aros -10-.

En los extremos libree de dicho bastidor H 
deslizante, están fijados un par do ejes sobre los cua­
les quedan montados con oapaoidad de giro las ruedas -13- 
(figuras 3, 6, 7, 8 y 10). Estas ruedas son impulsadas 
contra un par de railes salientes -14- (figuras 7 y 10) 
loa cuales forman una prolongación lateral de un par de 
tuercas -15-, roseadas cada una de ellas en uno do los 
dos husillos verticales -20-, mentados con oapaoidad de 
giro pero no do desplazamiento axial en el bastidor de 
la máquina T, y cuyo giro simultáneo puede controlarse 
directamente por medio de un volante -21- y a travóa de 
una transmisión adecuada (tal como una transmisión de 
cadena) -19-.

En loo extremos superiores de las varillas -16- 
eatd fijada una placa -8- provista con una alineación 
de aberturas -7- correspondiendo en cuanto a posición 
a los aros inferiores -10- del bastidor desplazadlo -11- 
y poseyendo un tamaño mayor que las mayores frutas que de­
ben seleccionarse. Rodeando a dichas aberturas -7- ee dis­
pone una alineación circular de ranuras rectangulares -6- 
oeparadas entre sí, contra ol borde Interno do onda una 
de las cuales queda enganchado el saliente inferior -3-



do una prolongación superior -5- on forma de S de una pía- 
ca -1- snstanciaiaente trapezoidal. Las placas catán do­
tadas en su. cara posterior dirigida hacia fuera, oon un 
nervio loaí̂ itudinal o costilla -2-.

Las coronas de placas -1- pendan de la placa 
-8- hacia los aros inferiores correspondientes -10- y se 
mantienen ocpai'adas con sus nervios posteriores -2- on 
contacte contra la pared del aro por medio de un aro oída* 
tico -9- que rodea la corona de ganchos superiores -4- 
dirigidoa hacia fuera do dicha prolongación -3- en forma 
do S do la placa.

Dotajo de cada alineación transversal (o tsna- 
bión CíMia í̂ar) de calibradores E so disponen medios para 
recoger aoparodaaante las fintas que caen a travóa do los 
calibradores en forma de tolva, seleccionadas por tamiles, 

el ejemplo mostrado, estos medios do recogida y descar­
ga comprenden un. cierto m&aoro de cintas transportadoras 
transversales -24-, figuras 7 y 10, formando los extraños 
inferieres móviles de las aberturas definidas por las pa­
redes inclinadas -26-.

El funcionamiento de la instalación antea men­
cionada es ovidente: las frutas, por ejemplo peras, sumi­
nistradas a granel sobre el dispositivo F do alimentación 
por rodillos, son dirigidas a lo largo de los canales dol 
transportador de rodillos limitados por las piezas diviso­
rias P hacia el aparato G de selección y do este modo, 
debido a las trepidaciones producidas por la acción da lo: 
miembros de tope W, figura 9, contra los ejes A y la f orzas 
do dichas piesa3 divisorias P, ruedan a una posición uni­
formo o "derecha" y en cata posición caen hacia dentro de 
loe calibradores i dispuestos debajo. El taaaHo del exima



inferior libre de estos calibradores en forma de tolva 
es minino cuando el bastidor -11?* portador do aros ea 
desplazado a su .posición mis alta (ver los calibradores 
de la izquierda en la figura 7 y el calibrador de las fi­
guras 3 y 5) por aecidn del resorte -18- y es mayor cuan­
do el bastidor -11- es inpulsado hacia abajo por loe ca­
rriles -14- impulsando los rodillos -13- contra la acción 
de dichos resortes -18-, Da esto modo loa grados de selec­
ción de la fruta pueden ser ajustados al regular la posi­
ción vertical de dichos carriles -14- por medio de un vo­
lante manual -21v.

De lo anteriormente dicho os evidente que ha 
sido proporcionada una máquina para calibrar o seleccio­
nar frutas# la cual permite automáticamente escoger las 
frutas y partioulaimente frutas de tamaño medio, suminis­
tradas a granel y también para variar los tamaños de se­
lección de acuerdo con las necesidades por el simple mane­
jo da los medios do regulación.

Además, de acuerdo con la invención, ce ha desa­
rrollado una realización de calibradores ajustablea o apa­
rato seleccionador, el cual es muy simple de construir y 
monteo? y de elevada garantía en su funcionamiento*

A este respecto, puedo mencionarse que las pro­
longaciones superiores -5- de las placas -1- de dichos ca­
libradores pueden ser reunidas elásticamente por medio de 
un resorte toroidal, tal como se muestra por las líneas 
de puntos -lOP- en las figuras 3 y 4,

Como os evidente, la invención puede tener nume­
rosos cambios, si bien permanecen dentro de los límites 
más amplios de los principios básicos de la invención y 
del alcance de las reivindicaciones.
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So reivindica como objeto de oata Patente de
invención:
1. - Paa inatLílación para la selección de frutas# pat'ti- 

9. cularmente para frutas do taaí.üio sodio de forma redonda o
olongada. talos come manzanas, naranjas, poras o similares, 
caracterizada por la dotación Ge calibradores para el se- 
íecci.nado de frutas en forma de tolvas que poseen cstruc- 
tui*a regular traposoidifi y compuestas de una pluralldísd 

10. de placas articuladas cada una de ellas independientemente, 
en preferencia en su zona próxima a aa extraño superior, 
alrededor de mía abertura circular: proveyéndose medios 
para redamar elásticamente con igual fuerza dichos extre­
mas superioros do las placas hacia el ojo de la tolva y 

15. provocar la separación de las zonas inferieres de las
placas; proveyéndose aros de retención desplaaablcs axial- 
monto para conti'olar la separación de las zonas inferiores 
de ¿aa placas y medios ajastablee de control para controlar 
ol desplazamiento axial do dichos aros de retención y la 

2b, consiguióte separación de los extremos inferiores do di­
chas placas y variando el taiaafio do la abertura libre de 
dichas tolvas.
2. - Una instalación paro, la selección de frutas, segóh la 
reivindicación 1, caractcrisadn porque las placas que for-

29. R¡an las zonas do dichas tolvas que tienen una abertura de 
calida variable, poseen forma trapezoidal y está dotada 
cada una de días en su extremo superior con una. prolon­
gación cu forma de 8, quedando soportada dicha tolva por 
un bastidor que coarrendé un par* de paredes frentales pa-

30. raíalas separadas en su parte alta por una placa superior 
mantenida en posición en dicho bastidor por sodio do vari-
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Has fijadas a ios rebordes do dichas paredes, con lo que 
entre dichos rebordes y la placa dosplazable axialmonte, 
dotada con aros de retención, se insertan resortes que im­
pulsan hacia arriba a dicha placa portadora de aros, proveyó;

5* dcsa Madioa regulables para presionar gradualmente dicha 
placa contra la acción de los resortes, ensanchando do cate 
modo griiidualinonte los extra os inferiores de las placas 
y permitiendo el paso a través de dichas tolvas de calibra­
do de frutas do tamaños mayores.

10, 3.- Una instalación para la selección de frutas, eegán la
reivindicación 2, caraoteriaada porque dichas placas están 
acharncladas a la placa superior al proveer en la misma 
alrededor de ceda una de dichas aberturas de salida una co­
rona de ranuras; proveyéndose medios en la parte inferior 

13, de dichas prolongaciones do laa placas para achamalar a 
las mismas <m dichas ranuras y medios para impulsar elás­
ticamente hacia dentro los extremos de las prolongaciones 
exterioras de las placas y para impulsar consecuentemente 
en separación loa extremos inferiores de las mismas,

20. 4.- Una instalación para la selección de frutas, aegán la
reivindicación 3, caracterizada porque dichas placas están 
achameladas en todo su alrededor, con las aberturas en 
forma circular do dicha placa superior al disponer prolon­
gaciones en forma de s e insertando dichas prolongaciones 

23. hacia dentro de dichas ranuras con los salientes superio­
res vueltos hacia fuera o impulsados hacia dentro por un 
aro elástico enganchado a los mismos y quedando achamela- 
dos los solientes inferiores a los correspondientes bordes 
do las ranuras al ser hapuleadoa contra loa miamos.

3o. 3.- Una instalación para la selección de frutas, de acuer­
do con cualquiera do las reivindicaciones anteriores, oa-
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ractcrlaada porque loa baotidores en forma do oaja portado- 
roa do las tolvas, están montados sobre un transportador de 
cadena y los medios para desplanar los dispositivos de arca 
do retención adviles axialnonte, comprenden un par da po- 

5. loas o ruedas que sobresalen lateralmente con respecto a 
los extremos de cada fila do dichos aros do rotoncidn y ca­
rriles ajuatablos fijados en la trayectoria de dichas polcas 
y presionando de nodo ajuatable dichas poleas en su despla­
zamiento hacia adelanto.

10. 6.- Una instalación para la selección de frutas, de acuerdo
con la reivindicación 5, caracterizada porque los carriles 
de control ajastablas están inclinados hacia abajo con rea- 
poeto a la rama superior de dicho transportador de cadena, 
de forma tal. que las aberturas inferiores de las correapon- 

15. dientes filas do tolvas, so ensanchan gradualmente al sepa­
rarlo de la posición receptora de frutas,dispenióndoae me­
dico de recogida separados, en disposición transversal deba­
jo do dichas tolvas para recibir los articules selecciona­
dos, I03 cuales son escogidos do acuerdo con la posición 

20. en la cual ca<ni de didhaa tolvas.
7. - Una instalación para la selección do frutas, do acuerdo 
con la reivindicación 5 ó 6, caracterizada porque las frutas 
son suministradas al transportador de arrastro do las tolvas 
desdo un transportador de cadena dotado do rodillos cóncavos

25. y situado en la parte superior, disponióndoao medios do se­
paración y topo, do pendiente variable, entro las filas do 
transportadores adyacentes do rodillos, para proporcionar 
un traqueteo do dichos rodillos y do las frutas transporta­
das por los mismos, haciendo así qpo las frutas puedan girar 

30. do un nodo uniformo.
8. - Una instalación para la. selección do frutas, caractori-
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zada por co^rendor un transportador paralelo do rodillos 
cdnoavos para trasladar las frutas Mola la máquina seloo- 
cionadora? y descargarlas en la misma, con su zona más pe­
sada hacia abajo? una pluralidad do filas do calibradores 

5. transportados por un transportador continuo de cadena,
medios para raantener la abertura de salida de dichos cali­
bradores en la posición más reducida, en la fila en la 
cual los artículos o frutas que deben seleccionarse se 
descaían del transportador de rodillos y medios para en- 

10, canchar gradualmente los extremos de salida de dichos ca­
libradores al ser separados del extremo de descarga del 
transportador de alimentación por rodillos ? medios debajo 
de la rama superior de la cadena de calibradores para re­
cibir a diferentes distancias desde el inicio de dicha ra-

19, en superior del transportador de cadena do los calibradores 
las frutas que caen desda las correspondientes tolvas cali­
bradores y medica de transporte para separar continuamen­
te las frutas seleccionadas que caen dentro de dichos me­
dios transportadores últimamente mencionados.

20. Sean cuales fueren las circunstancias que concu­
rran en la eaenoialidad de la Patente definida en las an­
teriores reivindicaciones, cuyo objeto es?
9*- "UNA INSTALACION PANA LA SELECCION LE FRUTAS".

Consta la presante memoria de catorce hojas fo-
25. liadas, mecanografiadas por una sola cara y do los dibujos 

adjuntos.



-  M  -

BaroclMa, ^  ^  ^






	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



