DATENTE DE INTRODUCCION
por 10 afios
a favor de Don Charles EYNARD
de nacionalidad francesa
residente en 43 rue Roger Brun MARSKLILA (52) (Francia)
por:
VITECALTSHO PARA LA REDUCCION DE UNA VELOCIDAD, LA
VARIACICN, EL DESELBRAGUE, LA INVERSION DEL SEN.--
TIDO DE ROTACION Y LA MULPIPLICACION DE LA VELO-
CIDAD IKVERLIDAM
MEMORIA DESCRIPTIVA

ELl objeto de la presente Yatente consiste en la reali-
zacidn de un mecanismo monobloque de tipo "positivo" por engra-
najes especiales o de tipo "negaiivo" por otros elementos dife-
rentes, tales como piatos, bolas, viasbagos, discos y corrveas,
que actiian entre s por rodamiento o friccibn y que efectian
una reduccidén de velocidad y una variacidn de tal velocidad has-
ta una relacidn nula, que puede congiderarse como un desembra-
gué; la inversién del sentido de rotacidn, la wariacidn de la

velocidad invertida y la multiplicacidn de diche velocidad con
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relacidn a un drgano motor conm el cual se halla combinado dicho
disposgitivo.

Bgtos dispositivos estdn fundados en el prineipio de
los movimientos diferenciales planetarios, los cuales conportan
un clemento fijo y otros que obran de satélites, engranajes o

e ona ‘ o s L - 4- P 1 ) . 4
tagos, gque gliran perlferlcamenue alrededor de un eje comun
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al elemento fijo

Introduciendo une modificzcidn o heaeciendo variar uno
o nds e log elemenios que componen estos dispositivos es pogi
ble obtener todas las particularidades gue consiituyen el obje-
t0 de la invencidn.

Considerando los dispositivos llaumados “"negativos", el
hechio de que los elementos satélites giren veriféricamente alre—
dedor de un elemenio fijo de eje comun ¥y que posean un movimien—
to de rodadura alrededor del que se halla fijo, proporcionard

une resiglencia nienor sl frotvamiento que los diepositivos andlo-
208 que actla a Ffriccidn vengencial.

La presente invencidn se ceracteriza por los medios
puestos en aceidn, tomados tento en su conjunto o separadamente
como en sus equivalentes y, mwds particularmenie, por la disposi-~
cidn dentro de carier fijo o ndvil alrededor de un eje (caso de

I
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polea) de piliones o ruedas dentadas de Torma troncocdnica y de

dentado varisble o de platos satélites de revolucildn periférica,
acclonacdos por polea o0 conjunio provinente de un drgano 1oLor,
de una nerte, con engranaje fijo o cdn Véstoso izualmense fijo,
pero que wuede desplasarse a lo largo de generatrices paralelas
de los engrenajes troncocdnicos satélites, portadores de dientes
en nlmero varisble, disvuestos sobre rampas helicoidales o entre

latos (caso de véstazo. Fijo), colocados en una cazoleta que

forma diferencial, _irendo periféricamente cegin un eje paralelo
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el vastago y, ‘e otra parie, una rueda dentada solidaris de un
érbol-receptor.

En los dibujos anexos, aportados a Hitulo de ejemplo,
se han'representado dogs de las formas de dispositivos descritos.
Uno de estos es del tipo "positive", con engranajes satélites es-
peciales y el otro, del tipo "negativo", con platos satdlites.

Ia figura 1 representa en seccidén longitudihal un dispo-
sitivo de tipo "positivo" gue actia por engranajes.

Consta dicho dispositivo de wmos satélites (4), que gi~-
ran locos gobre su eje respectivo dentro de un tambor (10), el cwal
a su vez, girs periféricamente alrededor de un eje comim (ab) por
nedio de un engranaje de arrasire (14) de este tambor, acoplado
con un engranaje (12) del eje motor (13) del cojinete (11) del
carter (1).’

Bstos engrenajes satélites (4) 4ienen una Fforms tronco-
conica y poeseen unas rampas helicoidales sobre las cuales se han
tallado wnos dientes de engrane del mismo paso o mddulo y en can—
tidad variable,

Ia posicidn de estos sdielites (4) dentro del tambor
(10) es tal que cada uno de ellos presenta la linea &e la genera-—
triz de su cono paralela con la contigua, de modo que el elemento
fijo (7), constitufdo tambien por un engranaje, pueda desplazarse
a lo largo de aguellas generatrices paralelas, sin que el mismo
pueda girer sobre si mismo, para lo cual se ha previsto el torni-
1lo (5), que penetra dentro de la ranura de la cola (2) ¥ que evi-
tard el referido movimiento de rovacidm, pero no el de traslacidn.

En la otra extremidad, el engranaje (6) congbituye el
elenento reductor.

Ia digposicidn de estos elementos entre si es tal que

cuando un satélite (4) se acopla con el engramsje fijo (7), sola-
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mente pusde efectuarse ello sobre una porcidn de la ramparhelicoi—
dal, que no puede acoplarse con el engranaje reductor (6), consti-
tuyendo esta disposicidn el escape indispensable para evitar cuale-
quier interfercneia cuendo el nimero de dientes resulta fracciona~
rio. El movimiento continuo de rotacidn del emgranaje reductor

(6) se halla asegurado por la alternancia y la sucesidn de los en-—
granes de los engranajes (6) y (7). Los huecos de las rampas heli-
coidales hacen oficio de escape y permiten, ademds, el tallado pro-
cresivo de los dientes en nimero creciente.

Se comprende que haciendo ejecutar un movimiento de rota-
eidn al tambor (10) por medio de los engramnajes (12) y (14), cada
satélite (4) girard sobre si mismo y simultdnesmente alrededor del
engranaje fijo (2), creando de este modo un movimiento diferencigl
en el engranajé reductor (6).

Ta posicidn del engranaje fijo (7) sobre las generatri-
ces paralelas de los satélites @) proporcionari velocidades varia-
bles, inversiones y desembragues en funcidn de la relacidn de los
valores de cada elemento gque componen el dispositivo asi deserito.

Pero la aplicacidn de estos engranajes de dentvado varia-
ble encuenitra, en el caso de un mecanismo de camblio de velocidades
gue actla sobre un tren de engranajes, una mejora debdido a que
perilte el paso de velocidades en forma continua., La figura 2 re-
presenta esquemdticamente una disposicidn de estas varticularida-
des, giendo (a=b-c~-d) unos engranajes convencionales gue estén en-
lazados entre si por engrenajes de dentado variaﬁle, en los que el
nds pequefio nimero de dientes corresponde al nlmero de dientes del
enzrennje convencional precedente y el mds grande al sizuiente,
constituyendo cada pifidn de dentado variable wun sincronizador y,

por su foruma, permite el paso del mecanlsemo camnbio Ge velocldades

(2) de un engranaje al otro. Tos pifiones de dentado variable (4)
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intermiedios poseerdn una anchura superior a la del referido cambio.
Ia figura 3 representa esqueméticamente un dispositivo
anélogo v siempre basado en los principios de los movimientos di-
ferenciales planetarios, pero en este caso, el elemento variable
estd constituido por un vdstago fijo (12) que puede desplazarse
entre dos platos (4) que forman un par cdnico y que giran perifé-
ricamente alrededor de un eje comin (a-b). ¥stos platos giran locos
sobre su eje respectivo, pudiendo colocarse uma determihada canti-
dad de ellos cara a cara, como se ha indicado o bien estar dispues
tos a 1202 y ser en nimero de tres, lo que reparte los esfuerzos
v permite un mejor centraje del vastago fijo (12).
La figura 4 indica en seccidn longitudinal, y la Ffigura
5 en seccidn transversal, una ejecucién del dispositivo descrito
en la figura 3. Esta realizacidn, presentada a titulo de ejemplo,
muestra una polea de garagantas trapeciales (1) motriz, solidaria
de una cazoleta (10) por medio del tornillo de fijacidén (11) mos—
trando también un cdrter estanco (la), en linea punteada, portedor

de cojinetes del arbol motor (13) y de su engranaje (12), acoplado

con el engranaje (14), calado sobre dicha cazoleta (10).

Esta Ultima se sostiene por sus exiremidades, por una
parte,mediante un soporte del vastago fijo (2) y, por otra, merced
a un rodamiento (15) del manguito o del drbol reductor del pifidn
cénico (6).

En esta cazoleta (10) van montados, en sentido opuesto,
unos sdtelites (4), que giran locos sobre su eje por medio de su
rodamiento extremo, formando la cara interna de estos satélites
(4) uvn plato peralelo el uno al otro, sobre log cuales puede des—
plazarse longitudinalmente un vastago fijo (2), accionada por el
mando manuval (5), que le impide, al mismo tiempo, girar sobre si

mismo, prolongéndose la cola de este véstago a itravés de un roda-
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En la otrz extremidad, un pifidn c'onico (6) reductor,

niento de agujas (3).

acoplado con los satélites (4), constituye el dispositivo dife-
rencial. La presibn de los satélites (4) estd asepurada por un
muelle (8) y por el anillo de reaccidn (7) sobre los satélites
opuestos. Un viastago loco (9), montado entre los platos'de los
piiones coénicos satélites 54) v sobre el pifdn reductor (6) Li-
mita esta presidn, eviltando que actie sobre el dentado de los
satélites y sobre el mencionado pifidn reductor.

Se comprende que dando un movimiento de rotacidn a la
cazoleta (10), y= sea mediante la polea motriz (1) o mor medio
de log elementos motores, Arboles y enzranajes del cirter (la),
el pifién reductor giraré con wn movimiento de rotacidn diferen—
cial varisble sezin la posicidn del vastago fijo (2) entre los

’

latos de los satélites (4). usta variascidn podrd ser reductora
o’

“~l

o multiplicadora de veleocidad cuando las relaciones de los eleuen
“os sccionados sean, con rcelacidn a ios elementog accionadores,
tales que sus progGuctos resulien superiores a su diferencis.

Debido a sug concepciones, estos dispositivos perwiten
obtener movimlentos diversos, sin brusquedad, sin interrupciones
7 supriniendo los simeronizadores y demds.

Ias aplicuciones son multiples y se prestan (permitien-
dolo sus caracteristicas( a cualquier clase de movimientos rota-
tivos, a inversiones de sentlido, a desenbragues ¥y a regulaciones
de velocidad segin el par resistente motor.

Sin embargo, las formas, dimensiones y disposicidn de
los diversos drianos podrdn varizr en los limites de sus equiva-
lentes, zel como las meterias utilizadas para su congtruceidn,
sin cunbiar por ello la concepcidn general de la invencidn que

aczuua de describirse.
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REIVINDICACION S

Se reivindica como objeto de la presente Fatente de
Introduccidns: .

le8,~liecanismo para la reduccion de una velocidad, le
variacidn, cl desewbrague, la inversidn del sentido de rotacidn
v la multiplicacidn de la velocidad inverwida, que se caracteri-
za por el hecho de comportar umos trenes planetarios epicicloida-
les en los que se introducen, en el momento de la construccidn,
uno o més elementos variables a fin de obtener las citadas carac-
teristicas, estando Formados tales elementos variables por saté-
lites determinados por engranajes de forma troncocdnica, poria-—
dores de rampas helicoidales gque constituyen escave y que permi-
ten el tallado de dientes de engranaje del mismo paso o mddulo Yy
en cantidad variable, viniendo estos mi.sMmos engranajes'troncocé—
nicos montados sobre una montura que forma tambor, de tal maners
que la generatriz en cuda uno de ellos sea paralela & un eje co~
min.

28 ,~liccanisuo pars la reduccidn de wa velocidad, la
variacién, el desembrague, la inversidn del sentido de¢fotacidn y
la muldiplicacidn de la velocidad invertida, segin la reivindica-
cidn anterior, gue se caracteriza por el hecho de gue el conjun-—
to de los citados ensrunajes troncocdnicos y satélites giren pe-

riféricamente alrededor de un elemento fijo, de una parte, pero

que puede desplazarse segln wn e¢je comun a las generatrices y que

estd acoilado, por oira parie, con otro elemento reductor.
&,-lecanismo pars la reduccidn de una velocidad, la

variacidn, el desembrague, la inversidn del sentido de robacién

y la muliiplicacidn de la velocidad invertida, segin l#s reivin-

dicaciones 1 y 2, que se caracierlzs por el hecho de utilizarse
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un elerento varizble idéntico intercalado entre dos engranajes
convencionales y ubilizado como sincronizador, el cual permite

el peso, en forma continua, de un engransje a otro gue posea un
nimero de dientes difercnte.

48 ~Mecanismo para la reduccidn de una velocidad, la
veriacidn, el deseszbrague, la inversidn del sentido de rotacidn
v la multiplicacidn de la velocidad invertida, segin las reivin-
dicaciones 1 a 3, que se caracteriza por el hecho de figurar otums
elenentos varizbles determinados por platos paralelos entre si,
portadores de dentado cénico que Torma un diferencial, acoplados
con otro engranaje cbénico reductor, girando el conjunto periféri-
camente por rodadura sobre un vastago fijo que se desplaza entre
dos nlatos satélites se:im un eje comin, quedando vrevisto el
que los mismos dispositivos citados estén constituldos tmicamente
por vistazos a friceidn montados entre pfatos y desplazables se-
cun un eje longitudinal,

a8 -liecanismo para la reduceidn de una velocidad, la
variacidn, el desembr:gue, la inversidn del sentido de rotacidn
v la nultiplicacidn de la velocidad inveriida, segim las reivin-
dicaciones 1 a 4, gue se caracteriza por el hecho de comporiar
un sistems de maniobra manuval o conducido gque permite poner en
pogicidn al elemenio fijo sobre el eje comin de rotzcidn perifé-
rica ds log satélites.

8 ,~liscanisno vara la reduccidn de wna velocidad, la
variacidn, el desembrague, la inversidn del semiido de rotacidn
v la muliiplicacidn de la velocidad invertidad, segim las reivin-
dicacliones 1 a 5, que se caractsriza por el lhecho de permitir la

i N ' - . . .
couninacion y cooperacion de los elementos zludidos parz realizar

spositivo que afecta la estructura de polea o la conformacidn

de un grupo nonoblogue gue hace posible reducciones, vuriaclones,
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desembrasues, inversiones de seg%id% de rot@eidn y multiplicacio-
nes de velocidad, cabiendo variantes que realizan las mismas
combinaciones por sustitucidn de los antedichos elementos por ca-
denas, correas, bolas, discos y similsres, que obran como elemen
$os varisbles de un moviniento diferengial.
8 ,~1CALTSEO PARA LA REIDUCCION Dii UNA VuLOCIDAD, LA

VARIACION, ¥L DB3.ITRACUL, LA INVARSION DL S:NPIDO Di ROLAUION
Y LA FULCIPLICACION D. LA VLidCINAD INVER-IDA.

Seun cuzles Tueren las circunstanclas gule CORCUrYan con
la esencialidad propia de la misma.

Consta la presente Lemoria descripﬁiva de nueve padginas
foliadas y mecanogr:fiadas por una sola cara y va acompailada de

29

Madrid,  Abril de 1965

dos hojas de dibujos aclarativos.
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