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Bl presente invento se reflere a un digpousibivo
para crear escalonadamente movimientos rotativos de unm miem
bro activo, por ejemplo, un vastago de valvula giratoria
para abrir y cerrar la valvula,. liag eapecificamente, el in-
vento se reflere a tales dlspogitivos provistos de triugue
tea adaptados para accionarluna rueda dentada o de tringue
te operativamente conectada con dicho miembro activo en
cualquier direceidn de rotacidn cuando es actuada por un
medio de vaivén, tal como un vastago de pistdn de un servo
motor actuado por un fluido a presidn.

En los dispositivoé conocidos para reallizer galec-
tivamente movimientos rotativos opuestos, tal como para -
abrir o cerrar valvulas, uno ha utilizado un servomotor ip
dependiente que actia sobre su trinquete para girar la rug
da dentada en una direccidn y otro gervomotor independien-
te que actla sobre su trinquete para accionar la rueda den
tada en la direceidn opuesta, lo gque hace que el aparato -
completo snea mag cogtogo.

Por lo tanto, un principal objeto del invento es
proporcionar un dispositivo en el que gea posible ubilizar
un solo y el mismo servomotor para acclonar log trinquetes
para el movimiento de la rueda dentada en una direccidn de
rotacidn blen a derechas o bien a izquierdas.

bdemis, debe ser observado que en la mayor{ia de
lag aplicaciones paras efectuar movimientos rotabtivog, el
par torgor a vencer al arranque del movimiento desde el re~
pogo ey mayor que el que ha de vencerge durante el movimiep
to de avance cagi continuo con pequefios escalones. Esto eg
especialmenté‘pronunoiado en lag vdlvulas en que el par de

fuerza requerido para cerrar una valvula es insuficiente
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para abrir la misma, También debe prestarge atencién a lag
valvulas alternativas y al hecho de que la mayorfa de lag
valvulag con vastagos de desplazamiento ge fabrican actual-
mente con un miembro de retén que actla verticalmente para
el vastago de la valvula y, en tal caso, el par de fuerza
de arranque en ambag direcciones de la rotacidn es elevado
con respecto a los requeridos pares de fuerza para la dispo
gicidn de reposo.

Asf, otro objeto del invento eg facilitar un dispo
gitivo por medio del cual lou trinquetes se someten a un
elevado par de fuerza de arrangue mediante una fuerza cons-
tante que actia sobre los trinquetes desde el servomotor,
en btanto que log subgigulentes movimientos de avance son -
reallizadoy con un par de fuerza normal bajo la influencia
de la migma fuerza congtante.

Otro objeto mag del invento eg proporcionar un dlg
positivo en el que pueden realizarse dichas distintes actua
oclones cen un solo servomotor, efectuando un recorrido cong
tante de su miembro activo, tal como un véstago de pistdn.

Para comprender dichog objetosn, un digpogitivo de
acuerdo con el invento ge caracteriza gustancialmente por el
hecho de que log tringuetes y un miembro actuador de vaivén
eatan ajustados entre sf en una direcoidn sustancialmente
trangversal a la direccion de trabajo de los trinquetes, que
vars gelecoldn de la direccidn de rotacidn, pueden ser pues-
toy uno u otro de taleg trinquebes en sctuacidn para ajustar
la longltud del movimiento de avance a cada paro.

Lo« anteriores y otros objetos del invento, se haran
patentes segﬁn avance la descripcién con referencia a lay

realizaciones que ge muestran en el dibujo adjunto.
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El dibujo muestra una visba en blanta asecclonada ~
parcialmente de un diaspositivo para efectuar movimienbou rg
tativos reversibles de acuerdo con el invento.

La realizacidn mostrada para el diuvositivo de acuel
do con el invento para realizar un movimiento robtativo, con
prende una caja (L) que puede estar cerrada por una cudisg
ta (que no se muestra) asegurada a la cajJa (1) por medlc de
tornillos que encajan en orificlos roscados (2). En dicha
caja (1) esta giratoriamente montada una rueda dentada o -

rueda de tringuete (3) provista de un orificio central (&)

' adapbado para acoplar de forma no glratoria un eje para ser

pirado en una u otra direccidn. Entre dicha rueda dentada
(3) ¥ el fondo de la caja (1) va giratoriamente montado un
miembro en forma de anillo (5). Dicho miembro en forma de
anillo (5) estd provisto de dog bragzos (6 y 7) que se extlen
den en un plano radial con respecto al eje de la rueda den-
tada (3) v en direcclones opuestas. Cada brazo (6 y 7) @opokL
ta una palanca acodada (8 y 9, respectivamente) gilrables al
rededor de log pivoteg 10 y 1Ll regpecbivamente, paralelos

al eje de rotacidn de la rueda dentada (3). Cada palanca -
acodada (8 ¥ 9) soporta a sw vez un trinquete (12 y 13) reg
pectivamente sobre leg palancas acodadas (8 y 9). Cada uno
de log tringuetes (12 y 13) son forgados eldsticamente en
direccidn a la rueda dentada (3) mediante losg muelles de -
compresidn (16 y 17 respectivamente). EL muelle (17) se mues
tra con mas detalle mediante lf{neas a trazos. Un miembro de
tope (18) se facilita gobre los brazos (6 y 7) en su unién’
y forma un soporte para log exbremos pogteriores de log trip
quetes (12 y 13).

Un muelle de llsmade (19) esta fijo en sun extremos




10

156

20

28

30

a log pernos (20 y 21) gobre las citadas valancas acodadasy
(8 y 9) para mantener a los trinquetes (12 y 13) en la pe-
gicidn que se muestra en la figura degacopladog de la rueda
dentada (3).

Un mecanismo accionador (22) con una varilla de
vaivén (23) va montado en un soporte (24) sobre la caja (1)
de forma que el extremo de la varilla de vaivén (23) se ex-
tiende en el interior de la caja (1) en un plano a través
de lag guperficies alargadas de acoplamiento (25 y 26) de
dichas palancas acodadas (8 y 9).

El miembro de gsoporte en forma de snillo (5) esta
provigto de una orejeta (27) embisagrada al vistago de un
pigtdn de control y un di§positivo de cilindro (29), adap-
tado para ajugtar la posicién de dicho miembro en forma de
anillo (5) con sus bragzos (6 y 7) y mecanismos de tringuete
relativos a la mencionada varilla de vaivén (23).

ElL miembro en forma de anillo (5) esta provisto -
también de un cabezal de tope (30) en su circunferencia. Una
palanca (31) girable alrededor de un pivote (32) entre sus
extremos, ests adaptada para acoplar dicho cabezal (30) con
uno u otro de sus extremos en forma de gancho. Unog mediog
de resorte (33) eatdn adaptados para mantener normalmente
la manca (31) en pogicidn inactiva. Un eje (34) que sopor-
ta una rueda dentada (35) que engrana con la antes menciona-
da rueda dentada (3) estd operativamente conectado con dicha
palanca (31) para girar a la migma en una u otra direccidn
Hagﬁn la direccidn del movimiento de la citada primera rue-
da dentada (3).

Debe observarse que last superficles alargadas de

acoplamiento (25 y 26) de las palancas acodadas (8 y 9) reg
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pectlvamente de log mecanismos de trinquete estan sustan—
cialmente situadas en forma radial con respecto a losm ejes
de lonm plvotes (10 7 11) de forma que la varilla de vuivén
(23) pueda entrar en contacto con la respectiva palanca -
acodads (8 8 9) a diferentes distancias del eje de plvote
de la Wltima, con lo que se ejercen dlstintos pares de fuer
zo, sobre la palanca acodads y en consecuencla, diferentes
fuergza de operaoién gobre el regpectivo tringuete. Ademés,
es pogible seleccioner una cierta longitud de movimiento,
del. tringuete (12 & 13) mediante la posicidn relativa de -
la palanca acodada (8 & 9) y la varilla de vaivén (23). Asi
pueden obtenerse varias longltudes del movimlento de avan-
ce del trinquete (12 6 13) a pesar del hecho de qué dicha -
varilla de vaivén (23) realice un recorrido congtante. Tal
condicidn es de gran convenlencla pueg el gervomotor puede
construirse de forma sencilla con un recorrido predetermi-
nado.

BEl diaspogitivo actua como sigue. AL srrancar el -
servomotor de vaivén (22) es simultaneamente actuado el dig
positivo de control (29) y mueve al miembro en forma de -
anillo (5) en una direccidn predeterminada. Le palance de
ganchos (3L) es girada por las Tuedas dentadas engranadag
(3 ¥ 35) vara adovtar una predeterminada pogicion retenedo
ra para el oabezal de tope (30) sobre el miembro en forma
de anillo (5) seglin la direccidn de la rotacidn dela rueda.
dentada (3).

Seatn ge musve a tal posicidn el miembro en forma
de anillo (5), el mecanismo de trinquete se mueve en rela-

cidn con la varilla de vaivén (23) hagtae un punto tal, en

lag superficies alargadas de acoplamiento (26 ¢ 25) de uno
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de log mecanigmos de tringuete mag ale.jado de su vivote,

que produce el mag corto movimiento de avance del tringuete,
Convenlentemente, el mecanismo de trinquete egtd digpuesto
para sjecutar un movimlento de avance gue corresponde a la
digstancia entre dog dientes de ls rueda dentada (3). Trag
un par de recorridos de trabajo, el dispositivo (29) de cop
trol de piston y cilindro mueve sl miembro en forma de ani-
1lo (5) a una posicidén en que la varilla de vaivén (23) ha-
ce contacto con ls superficie alargada (25 & 26) del meca-
nismo de trinquete en un punto mis cercano al eje de pivote
del mecanismo de trinquete, con lo gue se alarga el recorri
do del trinquete preferliblemente hasta una longltud que -
corregponde al egpaciamiento de treg dientes.

En ésta operacidn, la palanca de ganchos (3L) es au
tématicamente llevada a adoptar uns posicidn que permite
dicho movimiento de ajuaste del miembro en forma de anillo
(5).

En resumen, la Patente de Introduccidn que se soli
cita recaera sobre lag siguientes:

REIVINDICACIONES

L. Digpogitivo pars realizar movimienbos rotativos
esicglonados de longitud y par de fuerza geleccionables, in-
cluyendo una rueda denbtada adaptada para ger accionads en
direcclones opuestas por medio de dos trinquetes actuados
por un miembro de valvén de un servomotor que trabaja con
un recorrido consgtante, caracteri{zandose porque log tringue
tes y el mienmbro de vaivén son mutuamente ajustableg en una
direccidn transversal a la direccidn de operacidn del miem-
bro de valvén para seleccionar una direccidn de rotacidn -

mediante la accidn de dicho miembro de valvén gobre uno u
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otro de log citados trinquetes y en un punto seleccionable
sobre el regpectivo trinquete para controlar la longitud -
del movimiento de avance.

2. Digpositivo segin la reivindicacidn 1, que se
caracteriza porque el ajuste mutuo de la varilla y log urip
quetes es tal que el respectivo trinquete recibird automd-
ticamente el movimiento de avance mas corbo al arranque del
servomotor.

3. Dispogitivo seéﬁn la veivindicacidn 2, que ge ca
racteriza porque la verilla y log tringuetes estan dimpues-
tos para ser mitua y aubomdticamente ajustados después que
el servomotor ha realizado un par de recorridog de trabajo,
de forma que la varilla actie sobre el respectivo trinquete
en un punto que produce el mayor movimiento de avance del
trlnguete.

L, 8e reivindica por Wltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Introduccidn que se soliclba:
UDISPOSITIVO PARA REALIZAR MOVIMIENTOS ROTATIVOS®,

Todo conforme queda degcrito y reivindicado en la
presente memoria degeriptiva que consta de ocho péginas ne~
canwrafiadag y dibujo que ge acompaiia.

Madrid, 21 de abril de 1.965

ALPONSO UNGRIA
DeDs

/
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