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MEMORIA DESCRIPTIVA

Los objetos de sección transversal ovalada, general­

mente los frascos de vidrio y sobre todo los frascos de p lá s t i ­

co, necesitan a menudo una impresión de sus dos caras mayores. 

Esta impresión tiene lugar la mayoría de las veces por e l pro­

cedimiento de pantalla de seda.

Este procedimiento consiste en hacer pasar la tinta 

de imprimir, con la ayuda de una rasqueta, a través de una pan 

ta lla  de seda móvil, en la que ciertas mallas están obturadas, 

representando las mallas libres el dibujo a imprimir.

El objeto ovalado, indicado a continuación simplemen-
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te por nóvalo» u ««objeto", está generalmente situado en una 

cuna o sujetado entra e l  asiento y la  punta de un dispositivo  

giratorio, qu6 le hace describir, por debajo de la pantalla, 

una trayectoria cilindrica cuyo radio de la  sección transversal 

es sensiblemente igual al radio de curvatura principal de su 

cara mayor; de esta manera e l óvalo viene en contacto de la  

pantalla, la cual se desplaza horizontalmente, de modo que una 

de las caras mayores del óvalo rueda s in  deslizamiento al con­

tacto de la pantalla, en tanto que la  rasqueta, fijada en e l  

eje de la  máquina, hace pasar la tinta a través de la  pantalla 

según la tangente de contaoto del óvalo y de la pantalla.

Hasta el presente, la impresión de las dos caras mayo­

res de un óvalo se hacía en dos tiempos? en un primer tiempo, 

se situaba el óvalo sobre la máquina para la impresión de una 

cara, después se secaba esta impresión y a continuación, en un 

segundo tiempo, se presentaba nuevamente el objeto sobre la  

máquina para la impresión de su segunda cara mayor. Este traba­

jo era largo y precisaba un secado entre las dos operaciones 

de impresión.

Han sido propuestos ciertos dispositivos que permiten 

imprimir en continuo las dos caras de un óvalo. Pero estos 

dispositivos, basados en el empleo de levas para hacer g irar  

el óvalo, una vez hecha la primera impresión, con el f in  de 

poder realizar la  segunda impresión, necesitan levas muy compli­

cadas de realizar, y, además, e l tiempo de g iro , que es impor­

tante, se adiciona a los tiempos de impresión, de ta l  modo que 

el rendimiento de las máquinas que ponen en práctica tales 

dispositivos queda limitado.

La presente invención tiene principalmente por objeto 

una máquina para permitir la impresión en continuo de las dos 

caras de un objeto de sección transversal ovalada en el curso50
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de un solo paso, y que comporta, a este efecto, dos puestos 

de impresión según el procedimiento llamado de pantalla de 

seda y un medio de transferencia pare asir e l objeto que se ha­

l l a  en el primer puesto, después de la impresión de una de sus 

caras, y conducirlo en el segundo puesto para la  impresión de 

su segunda cara, comportando cada puesto de impresión una pan­

ta lla  de seda montada móvil por lo menos horizontalmente, una 

rasqueta móvil verticalmente para aplicación sobre la pantalla 

cuando ésta se desplaza, un soporte del objeto y un dispositivo 

giratorio, dispuesto en la vertical de l citado soporte, debajo 

de la pantalla, para asir e l objeto sobre e l soporte, conducirlo 

a contacto de la pantalla y hacerlo g irar sin deslizamiento al 

contacto de la pantalla cuando ésta se desplaza.

Según una íormapreferida de realización, el medio de 

transferencia comporta una horquilla destinada a recibir un 

óvalo y animada de un movimiento alternativo de rotación entre 

los dos puestos de impresión, en cincronismo con los movimien­

tos de traslación de las pantallas.

El medio de traslado o transferencia según la inven­

ción es particularmente sencillo y puede fácilmente adaptarse 

a las diferentes máquinas existentes. Además, la impresión de 

la segunda cara de un óvalo y la impresión de la primera cara 

del óvalo siguiente son casi simultáneas, siendo el rendimiento 

de la máquina sensiblemente el mismo que el de una máquina que 

imprima una sola cara, y el secado de los dos costados seguida­

mente efectuado el mismo tiempo.

na presente invención tiene todavía por objeto una 

máquina del género mencionado, en la que los soportes de objetos 

son arrastrados en traslación bajo los puestos de impresión y 

paralelamente a éstos mediante una cadena sin fin , cuya cadena
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lleva, además, en asociación con cada uno de los citados soporO 

tes, por lo menos un dispositivo de bloqueo del objeto para 

mantenerlo, durante su desplazamiento y su liberación, en la 

vertical de cada puesto de impresión.

TJn dispositivo tal de bloqueo tiene la  ventaja de 

mantener perfectamente en buena posición e l óvalo sobre la

cadena sin fin , lo cual permite aumentar sin riesgo la velo­

cidad de esta y por tanto e l rendimiento de la máquina presen­

tándose así e l óvalo siempre en buena posición bajo los puestos 

de impresión.

La presente invención tiene aun por objeto diversos 

perfeccionamientos en las máquinas de éste género.

Según uno de estos perfeccionamientos, un dispositivo 

giratorio de un puesto de impresión que oompofta un asiento 

calado eix rotación sobre un primer eje y puente móvil transver- 

salraente con respecto a l asiento para aplicación y ajuste de 

un objeto contra el citado asiento, e l  mencionado puente está 

caladoe n rotación sobre un segundo eje distinto del eje del 

asiento, estando los dos ejes alineados a distancia el uno del 

otro y siendo arrastrados en rotación sincrónicamente.

Una disposición tal permite imprimir cualquier objeto, 

sea cual fuere su encumbramiento.

Según otro de estos perfeccionamientos, el movimiento 

vertical de las rasquetas se obtiene de manera particularmente 

sencilla .

Los objetos, características y ventajas de la invención 

aparecerán por otra parte de la descripción que sigue de formas 

de realización, dadas solamente a t ítu lo  de ejemplos no lim ita­

tivos, enreferencia a los dibujos anexos, en lo que:

La Figura 1 es una vista en elevación de una máquina
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según la invención;

La Figura 2 es una vista en planta de esta máquina;

La Figura 3 es una sección transversal de esta máquina 

según la línea I I I - I I I  de la Figura 2;

La Figura 4 es una vista en elevación de un elemento 

de cadena sin f in  que lleva un óvalo mantenido por un disposi­

tivo de bloqueo según la invención;

La Figura 5 es una vista en p e r f i l  de este elemento;

La Figura 6 es una vista en sección según la línea VI­

VI de la Figura 5;

Las Figuras 7 a 9 son vistas respectivamente análogas 

a las vistas 4 a 6, estando libre  el óvalo por el dispositivo 

de bloqueo;

Las Figuras lo y 11 son vistas respectivamente análogas 

a las Figuras 1 y 3, y se refieren a una variante de rea liza ­

ción.

La Figura 1 muestra una máquina para imprimir en pan­

ta lla  de seda del tipo da la descrita especialmente en la 

patente francesa n2 1.263.239> solicitada e l 23 de febrero de 

1.960 por e l propio peticionario. Esta máquina está formada esen 

cialmente por un carro constituido por dos brazos verticales 1 

y 1* que deslizan sobre barras cilindricas horizontales 2 y 3» 

y qiie llevan una barra rectangular igualmente horizontal 4, sobi 

sobre la  cual se f i j an brazos 5, 6, 7, los cuales llevan las 

pantallas 23 y 24. Sobre esta barra 4, Figuras 2 y 3} asta f i ­

jado igualmente un estribo 8 que termina por una chapa 9 en la 

que se empeña un dedo 10 solidario de un carro 11 montado des­

lizante sobre una barra horizontal 26; este carro 11 comporta

un cuerpo cilindrico que ciñe la barra 26 y un latera l verti= 

cal 11A excavado sobre su cara posterior por una guia vertical



113. 31 carro 11 está animado de un movimiento alternativo gracias 

a un gorrín 12 empeñado en la  guia 113 y montado g iratorio , en 

posición excéntrica, sobre un disco 13, e l mismo calado sobre 

e l árbol de salida de un reductor 14, cuyo árbol de entrada 15 

5. es puesto en rotación mediante una polea 16 que acciona un

motor no representado. El árbol de entrada 15 del reductor 14 

está prolongado, Figuras 1 y 2, mediante un árbol 16 que, por 

intermedio de articulaciones de cardan, manda otro reductor 17 

similar al reductor 14, sobre e l árbol de salida 18 del redue­

lo. tor 17 está fijado un piñón 19 que engrana con un piñón 20, e l 

cual manda un árbol 21 en la  extremidad del cual está fijado 

un excéntrico 22. la  transmisión es ta l que un giro de este 

excéntrico corresponde a un giro del plato 13 que acciona las 

pantallas.

15. En la  forma de realización representa en las

Figuras 1 a 3, s i carro porta-pantallas, además de su movimiento 

alternativo longitudinal, está provisto de un movimiento ve rti­

cal. Para e llo , las dos barras 2 y  3 tsobre las cuales deslizan 

los bra-sos 1 y 1' forman con otras dos barras .horizontales fi ja s  

20 . 25 y 26, un paralelepípedo defoimable. Estas barras 25 y 26

están fijadas entre dos laterales 27 y 28 del bastidor de la  

máquina. Brazos 23 y 30 conectan las barras 2 y 25 y brazos 

29* y 30* conectan las barras 3 y 26, Figuras 2 y 3. Sobre una 

prolongación 31 ñel brazo 30 está articulada una b ie la  vertica l 

25. 32 articulada, en su otra extremidad, sobre la  extremidad de

una palanca 33 montada pivotante en 334. Figura 2, la  palanca 

33 lle va  una rueda 34 que se hace rodar sobre e l canto del pla- 

to 13, e l cual, teniendo un radio variable, constituye un excén­

trico que manda la  rueda 34.

Por otra parte, un manguito 35 gira  sobre la  barra 25,30.



en la  parte central de esta ‘barra, Figura 2, este manguito 35, 

que es posible de calar longitudinalmente, es solidario de un 

brazo 36 que g ira  sobre la  barra 2. El brazo 36 comporta,

Figura 3, una prolongación 41A sobre la  que está articulada, 

en 37, un brazo vertica l 40, destinado al soporte de las 

rasquetas, en su otra extremidad, e l brazo 40 se articula en 38 

sobre un brazo 41 que gira sóbrela barra 3. Este conjunto 

constituye un paralelógramo defomable que permite al brazo 

porta-rasqueta 40 de desplazarse verticalmente con más rapidez 

que los brazos porta-pantallas 5, 6 y 7 , cuando, bajo e l mando 

de la  rueda 34 sometida a la  acción del plato 13 , la  palanca 

33 viene a arrastrar, gracias a la  b ie la  32, la  prolongación 31 

del brazo 30; e l brazo 30 pivota entonces alrededor de la  barra 

f i j a  25, y arrastra, con desplazamiento verticales desiguales, 

por una parte, las barras 2 y 3, y por otra parte, por consi­

guiente, las pantallas y el brazo porta-rasquetas 40.

Segán la  invención, la  máquina así descrita comporta 

dos puestos de impresión, es decir, especialmente, dos pantallas 

23 y 24, ta l como puede observarse, y asimismo el brazo 40 lleva  

dos rasquetas 42 y 43 respectivamente situadas encima de las 

pantallas 23 y 24* Además, bajo la  pantalla 23, están dispuestos 

un soporte del objeto ovalado 44, que puede naturalmente ser 

llevado por una cadena de manutensión, y un disco 45 cuyo eje 

4-o gira dentro de un cuco 45 llevado regulable en altura por una 

horquilla 47, Figura 1. En una de sus extremidad, e l eje 48 

lleva  un piñón 49 que engrana sobre una cremallera 50, solidaria 

del carro deslizante 1 1 ; e l diámetro de este piñón y el del disco 

45 corresponden al rauio de curvatura principal de la  cara mayor 

del óvalo a imprimir. Sobre la  otra extremidad del eje 48, 

esoá calada, regulable en altura, una punta 51 dispuesta parale-
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I2sta punta 51, móvil transversamente, es decir paralelamente 

al eje 48, es movida neumáticamente mediante un gato 51A "bajo 

e l mando de un excéntrico 70 fijado sobre e l árbol de salida 

de uno de los reductores, Figura 3- 31 conjunto del disco 45, 

de la  punta 51 y de sus mandos respectivos fo raen un dispositivo 

rotativo destinado, como se describe más adelante, a lle va r  un 

óvalo 52, dispuesto so ore e l soporte 44, a contacto de la  panta­

l l a  23 para la  impresión de una de sus caras mayores»

Igualmente, e l segundo puesto de impresión oonporta

una pantalla 24, una rasqueta 43, un soporte 54 y un dispositivo 

giratorio que comporta especialmente un disco 55, cuyo e je 58 

gira  dentro de un cubo 56 llevado regulable en altura por una 

horquilla 57 y lleva , finalmente^ un piñón 59 e l cual engrana 

sobre la  cremallera 50 del carro l l .

oegún la  invención, la  máquina de impresión descrita 

comporta un aparato de traslado establecido entre los dos 

puestos de impresión. De acuerdo con la  foxma de í-ealización 

escogida y representada, este medio de traslado comporta dos 

horquillas 67 y 68 llevadas en la  extremidad de una palanca 

llamada de traslado 55, la  cual está montada pivotaita en 66 

sobre e l bastidor de la  máquina. Una b ie la  60, articulada en 

o4 sobre la  palanca 65, conecta esta última a una palanca de 

mando 62, sobre la  cual e lla  es articulada en 61. la  palanca 

de mando 62, montada p i  votan te alrededor de un eje 69, lle va  

una rueda 63 que es mantenida en contacto con e l excéntrico 22 

mediante un muelle de retomo 72, establecido entre e l bastidor 

y la  palanca de traslado 65. Así, la  palanca de traslado 

puede pivotar entre una primera posición, en trazos llenos en 

la  Figura 1 , donde las horquillas 57 y 68 están en la  zona de30.



acción del primer dispositivo giratorio, y una segunda posición, 

en t  razos mirtos en dicha Figura, donde las horquillas 67 y 68 

están en la  zona de acción del segundo dispositivo g iratorio .

SI funcionamiento de la  máquina es el siguientes 

estando las pantallas y las rasquetas, bajo la  acción del 

excéntrico 34, en posición alta, como queda explicado antes, 

se sitúa un objeto ovalado 52 sobre e l soporte 44. las panta­

lla s  y las Rasquetas descienden. El gato 51A, bajo e l mando 

del excéntrico 70, empuja la  puanta 51} ésta viene a presionar 

e l óvalo 52 contra el disco 45» e l cual puede ventajosamente 

comportar un alojamiento apto para rec ib ir e l asiento del 

óvalo 52. El carro porta-pantallas se desplaza y por éste 

hecho la  cremallera 50 hace g irar e l eje 48 de foima que el 

dispositivo giratorio correspondiente conduce el óvalo 52 al 

contacto de la  pantalla 23» luego lo hace girar, segiiu su cara 

mayo 1 A, Figura 1, al contacto de esta pantalla} por e l hecho 

del sincronismo de estos movimientos de traslación y de rota­

ción, este giro se efectúa sin deslizamiento; conjuntamente, la  

rasqueta 42, dispuesta sensiblemente según la  tangente de con­

tacto del óvalo y de la  pantalla, hace pasar la  tin ta  de impre­

sión a través de esta última y e l óvalo se imprime.

Una vez efectuada la  impresión, e l óvalo se aparta de 

la  pantalla, y en e l momento en que el carro porta-pantallas 

se encuentra e l fin a l de la  carrera, el óvalo se halla situado 

sobre las horquillas 67 y 68 de la  palanca de traslado 65. la  

punta 51 se retira , Figura 3; las pantallas y las rasquetas se 

elevan y vuelven a sus posiciones altas.

En este momento, e l excéntrico 22 entra en acción y 

la  palanca ae mando o2, mediante la  biela 60, arrastra, en 

virtud de la  oposición del resorte 72, la  palanca de 

traslado 65 hacia su posición representada en trazos mixtos en
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la  jjlgura 1 , en la  cual e l óvalo se encuentra, en la  zona de 

acción del segundo dispositivo giratorio y presenta su otra 

cara 33 bajo la  pantalla 24» Este segundo puesto de impresión 

actúa como el primero y después de la  impresión de la  cara B,

5. e l dispositivo giratorio de este puesto descarga e l óvalo en e l

soporte 54j luego se re tira  la  punta correspondiente, liberando 

e l óvalo cuyas dos caras resultan así impresas en continuo, en 

e l curso de una sola pasada en la  misma máquina.

Queda bien entendido, que los dos soportes 44 y 54 

10 . pueden ser llevados por una cadena de manutención que los des­

plaza paso a paso, bajo las pantallas, paralelamente a éstas, 

los desplazamientos de esta cadena, y de las pantallas están 

perfectamente dincronizados, ya que esta cadena está mandada 

mediante una cruz de lía lta, no representada, accionada por una 

15* muñe qu illa  calada sobre e l árbol 2.1 . Un giro de esta muñequilla

corresponde a un desplazamiento de la  pantalla, luego a un 

desplazamiento de la  cadena al propio tiempo que la  pantalla 

« vuelve a su posición in ic ia l. Es deseable, ta l como se ha 

indicado, que los objetos sean por tanto severamente mantenidos 

20. sobre sus soportes respectivos.

Se describirá ahora, con referencia a las figuras 

4 a 9, un dispositivo de bloqueo, que responde a estas condicio­

nes.

Sal como se representa, la  cadeha de manutención 

25, sin fin  está forilada de dos cadenas elementales paralelas 80

y 8o* formadas de la  manera clasica mediante una sucesión de 

eslabones.

Cada eslabón de la  cadena 80 comporta dos ejes 82 y 

83, a los cuales está fijada  una placa 8l ,  Una de estas placas 

81 recibe, mediante atornillado 85, un elemento de soporte de30



óvalo 44, mientras q.ue las dos placas 81 que la  flanquean reci­

ben respectivamente, por atornillado 85, un soporte 86 y un 

soporte 87. .Alrededor de un eje 88, llevado por el soporte 86, 

pivota un brazo de t i je ra  90 y asimismo, alrededor de un eje 89 

llevado por e l soporte 87, pivota un brazo de t ije ra  91. El 

brazo 90 comporta un o ja l curvado 93, en que ae empeña un 

dedo 92 llevado por el brazo 91 perpendiculármente a su plano, 

Paralelamente a la  cadena 8l, está dispuesta una re¡gLa 95 sobre 

la  cual se encuentra el dedo 92. Esta regla comporta, en la  

vertica l del primer puesto de impresicín, una rampa inclinada 

descendiente 95A y, en la  vertica l del segundo puesto de 

impresión, una rampa inclinada ascendente 95B*

Be manera análoga, la  cadena 8l* lle va  un elemento 

de soporte 44* dispuesto enfrente del elemento 44, y al que 

está asociado un dispositivo de bloqueo idéntico al descrito 

anteriormente para el elemento de soporte 44, es decir, formado 

de dos brazos 90* y 911 articulados en t ije ra , en cooperación 

con una regla 95*- Be manera general, las mismas referencias 

numéricas son aplicadas a los mismos elementos aunque van 

provistas de un índice. Para sim plificar, solamente se 

describirá, a continuación e l funcionamiento de un dispositivo 

de bloqueo, llevado por la  cadena 8 l.

Cuando, en e l curso del avance de la  cadena, 8 l, el 

dedo 92 se sitúa fuera de las rampas 85A y S5B, se comprende 

que e l dedo 92, en cooperación con el o ja l 93, mantiene Ios- 

brazos de t ije ra  90 y 91 apretados en posición de cierre, ta l como 

se representa en la  figura 4. Luego, cuando e l dedo 92 llega  

sobre la  rampa inclinada 95A, los brazos 90 y 91, por causa de 

sus propios pesos, pivotan alrededor de sus pivotes 88, 89 

a medida que e l dedo 92 desliza a lo largo de la  rampa 95A,



hasta que alcanza una posición de completa apertux-a, Fig. 7, 

por la  cual e l dispositivo de "bloqueo que e llas  constituyen 

conjuntamente, según la  forma de realización escogida y repre­

sentada, libera e l óvalo. Este es cargado ta l como se ha 

5, visto por el primer dispositivo g ira torio , después por el medio

de traslado y finalmente por e l segundo dispositivo giratorio 

que lo deposita de nuevo sobre un sopo ¿ie 44, 44' .  la  cadena 

81 prosigue su avance, el dedo 92 monta a lo largo de la  rampa 

ascendente 953 y progresivamente cierra de nuevo e l dispositivo 

10 . de bloqueo asociado.

El funcionamiento del dispositivo de bloqueo asociado 

al elemento de soporte 441, es en todos los puntos idéntico y 

se efectúa en sincronismo con e l precedente.

Be obsexvai'á la  estructura en canal inclinado de los 

15 . elementos de soporté 44 y 44l , que evita  toda masculatux-a de

los óvalos en e l curso de la  manutención.

Ahora se describirá, con referencia a las Figuras 10 

y 1 1 , diversos perfeccionamientos yvariantes de realización.

Uno de estos perfeccionamientos tiene por finalidad 

20. e l permitir la  impresión de óvalos cualquiera que sea e l radio

de curvatura. En efecto, puede ocurrir que un óvalo sea de 

forma ta l que e l eje 48 de un dispositivo rotativo del tipo 

descrito precedentemente, se oponga a la  puesta en posición de 

este óvalo*

25* Según la  invención, Figura 11, e l eje 48 que une e l

piñón 43 al disco 45 de un dispositivo giratorio no se prolonga 

más a lia  de este disco. Conjuntamente, la  punta 51 es llevada 

por un eje 148 dispuesto en la  prolongación del eje 48, a dis­

tancia de éste, y mandado en rotación por un piñón 149 que engrar- 

11a sobre una cremallera 150, paralela a la  cremallera 50; esta30



di tima es llevada por los "brazos 5) 6, 7 del porta-pantallas, 

de manera que las dos cremalleras 50 y 150 son solidarias en 

traslación. El sincronismo del disco 45 y de la  punta 51 queda 

así asegurado.

5* Otro perfeccionamiento se fundamenta sobre e l hecho

de que para la  impresión de óvalos, no es necesario que la  

pantalla o las pantallas tengan un movimiento vertica l, ya que 

en e l curso de su giro, e l óvalo se desprende de por si de la  

pantalla después de la  impresión. Por e l contrario, es necesa- 

10. rio mantener e l movimiento vertica l de las rasquetas para que

éstas se eleven cuando la  pantalla asociada vuelve a su posición 

in ic ia l.

Segdn la  invención, se exime e l mando por excéntrico 

de los movimientos verticales del paralelepípedo defoimable 

15* constituido por las barras 2, 3> 25 y 26, y las rasquetas 42

y 43 son llevadas simplemente por los brazos 102 y 112 , montados 

respectivamente pivotantes verticalmente alrededor de ejes hori­

zontales 103 y 113 llevados por e l brazo 40. Eos brazos 102 y 

112 llevan cada uno una rueda 104 y 114 respectivamente; estas 

20. ruedas corren sobre un camino formado por una regla 105 solida­

r ia  en traslación del porta-pantallas y de dos brazos 106 y 107 

articulados en básculas asimétricas encima de huecos 106A y 

107A que, foimados cada uno de una rampa inclinada descendiente 

y de una rampa inclinada ascendente, afectan la  regla 105. Eos 

25. brazos 106 y 107 son llevados respectivamente por soportes 10§

y 109 y sus extremidades están biseladas en talón siendo 

la  extremidad situada a la  izquierda del soporte asociado 

la  más larga. Cuando e l c arro porta-pantallas se desplaza 

de derecha a izquierda, las ruedas 104 y 114 giran sobre la  

regla 105 después, respectivamente, sobre los brazos 106 y 10730.
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10.

i ^

20.

25*

que basculan hacia la  derecha para asegurar la  continuidad de 

la  regla 105; las rasquetas quedan así en posicicJn a lta . Por el 

contrario, cuando las pantallas vuelven de la  izquierda a la  

derecha, siendo los brazos 106 y 107 devueltos por su propio 

peso a sus posiciones in ic ia les , las ruedas 104 y 114 siguen, 

respectivamente, los huecos 106A y 107A, luego obligan a los 

brazos 106 y 10$ a eclipsarse para retomar sobre la  regla 105; 

este trayecto corresponde a un descenso vertica l de las rasque­

tas que llegan a contacto de las pantallas correspondientes para 

la  impresión.

Quede bien entendido que la  presente invención no se 

halla limitada a las fomas de realización dadas precedentemen­

te a títu lo  de ejemplos no lim itativos. El medio de traslado 

en especial, en lugar de estar constituido por una b ie la  movida 

por un excéntrico, puede realizarse mediante cualquier otro dis­

positivo apropiado, como por ejemplo un carro movido neumática­

mente. En lugar de tener dos disposiciones de bloqueo que suje­

tan un objeto en sus dos extremidades, se puede disponer uho 

solo que intervenga, por ejemplo, en el centro del objeto.

Este o estos dispositivos de bloqueo pueden ser mandados en 

apertura o cierre por cualquier otro medio que e l de una regla 

que actúa de excéntrico, por ejemplo mediante un cable o por 

una cadena. Además, un dispositivo de bloqueo puede ser dis­

tinto del tipo en t ije ra  más particularmente especificado, y, 

por ejemplo, comportar dos pistones coaxiales que se desplacen 

en sentidos inversos para la  sujeción del objeto. los asientos 

y puntas de un dispositivo g iratorio , en lugar de ser mandados 

mediante cremallera* pueden serlo mediante cualquier otro 

dispositivo, por ejemplo mediante barras friccionando sobre 

discos lisos, o aón por cables que se arrollan alrededor de30.



una polea. la  elevación vertica l de las rasquetas puede igual­

mente ser efectuada mediante cualquier otro medio, por ejemplo, 

por gato neumático o, todavía por electroimán*

Se comprenderá, además que las disposiciones descritas 

5 - pueden fácilmente ser aplicadas sobre otros tipos de máquinas.

/
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Descritos el objeto de la  presente invención, se de­

claran nuevas y de propia invención, las siguientes reivin­

dicaciones, con prioridad de la  demanda de patente francesa 

núm* P*Y* 970.861 del 14 de A tr il de 1*964, y demanda primera 

5* de adición núm. P.Y* 9S0.551 del 7 de octubre de 1*964, 7 segun­

da del nám. P.Y. 994*505 del 10 noviembre de 1*964, existiendo en 

éllas unidad de invención*

1* Máquina para la  impresión en continuo de las 

10* dos caras de un objeto de sección transversal ovalada, en el

curso de una sola pasada, caracterizada porque comporta, a este 

efecto, dos puestos de impresión según e l procedimiento llamado 

de pantalla de seda, y un medio de traslado para asir el objeto 

bajo e l primer puesto después de la  impresión de una de sus caras 

15*. 7 conducirlo bajo e l segundo puesto para la  impresión de su según

da cara, comportando cada puesto de impresión una pantalla de 

seda montada móvil por lo menos lio rizo ntalm ente, una rasqueta 

móvil verticalmente para aplicación sobre la  pantalla, cuando 

ésta se desplaza, un soporte del objeto y un dispositivo rota- 

20. tivo , dispuesto en la  vertica l del citado soporte, debajo de

la  pantalla, para asir e l objeto sobre e l soporte, conducirlo 

a contacto de la  pantalla 7 hacerlo g irar sin deslizamiento al 

contacto de la  pantalla cuando éstase desplaza*

25* 32* Máquina según la  reivindicación 1, caracterizada por



e l heclio de que e l medio de traslado comporta una palanca de 

traslado montada pivotante alrededor de un eje f i jo  y provista 

da dos horquillas paralelas' dispuestas a distancia una de la  

otra  para rec ib ir un objeto, un excéntrico arrastrado en rotación 

en sincronismo con los citados dispositivos giratorios, medios 

elásticos de retomo^ una palanca de mando montada pivotante 

alrededor de un eje f i jo ,  llevando la  citada palanca de mando 

una rueda mantenida en contacto del citado excéntrico mediante 

los mencionados medios elásticos y una b ie la  articulada, por 

10. una parte, sobre la  palanca de traslado y, de otra parte, sobre

la  palanca de mando, de manera que, en respuesta al citado 

excéntrico, la  palanca de traslado paso en sincronismo con los 

mencionados dispositivos giratorios y en oposición de los 

dichos medios elásticos, desde una primera posición donde las 

15 .  citadas horquillas se encuentran en la  zona de acción del primer

dispositivo giratorio, a una segunda posición donde las citadas 

horquillas se encuentran en la  zona de acción del segundo dispo­

sitivo g iratorio .

20. 3. Iíláquina según la  reivindicación 1, caracterizada por

e l hecho de que e l medio de traslado comporta un carro de mando 

neumático móvil alternativamente entre los dos puestos de impre­

sión*

25. 4* lláquina según la  reivindicación 1, caracterizada por

e l hecho de que los soportes de objetos son arrastrados en tras­

lación, bajo los puestos de impresión y paralelamente a éstos, 

mediante una cadena sin fin  cuyo movimiento de avance se efectúa 

e.r sincronismo con el desplazamiento de las pantallas.30.



5» Máquina según la  reivindicación 4» caracterizada por 

e l hecho de que la  citada cadena lleva , además, en asociación 

con cada uno de los citados soportes, por lo menos un disposi­

tivo de bloqueo del objeto para mantenerlo durante su desplaza- 

5. miento y su liberación en la  ve rtica l de cada puesto de impre­

sión.

S. máquina según la  reivindicación 5, caracterizada por 

e l iiecho de que el citado dispositivo de bloqueo comporta dos 

10. oramos articulados en t i je ra  entre una posición de cierre, ñor 

la  cual e l objeto es bloqueado por pinzado entre los citados 

brazos, y una posición de abertura por la  cual e l objeto es 

liberado.

15. 1  * Máquina según la  reivindicación 6, caracterizada por

e l hecho de que uno de los brazos del dispositivo de bloqueo 

lle va  un dedo perpendicular a su plano, mientras que e l otro 

brazo presenta un o ja l en el que sq empeña el citado dedo, 

estando sometido este último a un excéntrico para el mando de 

20. la  apertura y del cierre del dispositivo de bloqueo.

u* máquina según la  reivindicación 7, caracterizada por 

e l hecho de que e l citado excéntrico es una regla paralela a la  

cadena sin fin , regla sobre la  cual se halla e l dedo y que pre- 

25c senta, en vertica l del primer puesto, de Impresión, una rampa 

inclinada descendente para el paso del dedo, por gravedad, de 

una posición alta de cierre a una posición baja de apertura, 

luego, en vertica l del segundo puesto de impresión, una rampa 

inclinada ascendente para retorno del dedo a la  posición alta 

de c ierre .30.



9. Máquina según la  reivindicación 5» caracterizada por 

e l hecho de que cada sopoi’te está fosmado por dos elementos de 

soporte llevados en posición enfrentada uno al otro por la  

cadena sin fin  para sostán de las extremidades del objeto y

5. por el hecho de que, a cada elemento de soporte está asociado 

un dispositivo de bloqueo.

10 . Máquina según la  reivindicación 1 , caracterizada por 

un dispositivo giratorio que comporta un asiento calado en rota-

20. ción sobre un primer eje y una punta móvil transversalmento con

respecto ai asiento para la  aplicación y sujeción de un objeto 

contra el citado asiento, estando la  citada punta calada en ro­

tación sobre un segundo eje distinto del eje del asiento, es­

tando los dos ejes alineados a distancia uno del otío y siendo 

25. arrastrados en rotación sincrónicamente.

1 1 . Máquina según la  reivindicación 10, caracterizada por 

e l hecho de que comporta dos cremalleras paralelas solidarias

en traslación de las pantallas, siendo e l primer eje, e l corres- 

20. pondiente al asiento, arrastrado en rotación por un piñón que 

engrana sobre una de las cremalleras, mientras que e l segundo 

eje, e l correspondiente a la  punta, esarrastrado en rotación 

por otro piñón que engrana sobre la  otra cremallera.

25„ 12. Máquina según la  reivindicación 1, caracterizada por

e l hecho de que cada rasqueta es llevada por un. brazo montado 

pivotante verticalmente alrededor de un eje horizontal, llevando 

e l citado brazo que una rueda que corre sobre un camino solidario 

en traslación de las pantallas, cuyo camino comporta, por una

parte, una regla que presenta una rampa inclinada descendiente30.
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y una rampa inclinada ascendente, delimitando las citadas 

rampas un hueco que pem ite e l movimiento ve rtica l de la  rasque­

ta, y por otra parte, un "brazo articulado en báscula de manera 

asimétrica, encima del citado hueco sobre un soporte dispuesto 

enfrente del citado hueco, para restablecer la  continuidad de 

la  citada regla, solamente para un sentido de traslación de 

las pantallas.

13. Háquina según la  reivindicación 1, caracterizada por 

e l hecho de que el movimiento vertica l de una rasqueta es manda­

do neumáticamente. ■

14. máquina según la  reivindicación 1, caracterizada por 

e l hecho de que e l movimiento vertica l de una rasqueta es man­

dado magnéticamente.

15» Háquina para la  impresión en continuo de las dos 

caras de un objeto de sección transversal ovalada.

Según se describe y reivindica en la  presente memoria 

descriptiva que cQEta de veinte páginas, foliadas y escritas a 

máquina por una sola de sus caras, acompañadas de tres Minas de 

dibujos.

Madrid, a a tss?.
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