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PATENTE DE INTRODUCCION

Por DI E 2 aflos

a favor de la entidad SIADE KLEIN & C? S.A.

de nacionalidad espafiola

residente en BILBAO, ¢/ Alameda de Recalde, 1@ 35

por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LA REGULACION

DE MOTORES ELECTRICOS"

* K *

MEMORIA DESCRIPTIVA

La Patente de Introduccidn objeto de la presente memo-
ria, se refiere, como su titulo indica a un nuevo procedi -
miento de regulacidn en motores eléctricos que ha venido a
resolver gran parte de los problemas que en este campo se -
plantearon y que a pesar de haber mejorado notablemente te-
nian un bajo rendimiento debido a las numerosas vérdidas -
existentes en los aparatos eléctricos convencionales.

Esencialmente consiste la presente invencidn, en un -
accionamiento a velocidad variable, cuya caracterfstica prin

cipal es usar motores asincronos de corriente alterna trifi-
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Antiguamente, la regulacidn de velocidad de estos =

sica con anillos.

motores, se hacia por medio de resistencias, que absorbian

la energia retérica disipdndola en forma de pérdidas por -
efecto Joule es decir por disipacidn de ealor. Posteriormen-
te ge utilizaron crnvertidores giratorios, para la recubera-
cidn de esta energia rotdrica disipada con la que ya se ele-
vé notablemente el rendimiento sin llegar a resultados total-
mente satisfactorios.

Actualmente el avance realizado en el terreno de los se-
miconductoras permite 1a utilizacidn de estos motores con -
un gran rendimiento y economia, para lo cual se ha dispues-
to un equino qusz consiste en un motor normal asincvono, nara
corriente alterna trifdsica de anillos, acoplado mecdnicamen-
te en el eje a un motor de corriente continua con excitacidn
independiente (tambien el acoplamiento puede ser mediante -
correas, ete); la tensidn rotdrica es aplicada a través de
un convertidor estdtico controlado 6 no con semiconductores
al colector del motor de corriente continua con lo que mante-
nemos por recuperacidn sobre este una potencia constante.

La regulacidn en velocidad del accionamiento, se logra
operando sobre la excitacidn del motor de corriente continua
mediante un equipo de contrcl constituido wor amplificadores,
pilotados en funcion de una tensidn de referencia que se fije,
proporcional a la velocidad que se desee y compara conla proe-
cedente de la dinamo tacomdtrica que es proporcional a la ve~-
locidad del accionamiento.

Para la mejor comprensidn del invento gque se preconiza

se acomvaila una hoja de planos con un esquema, & titulo de -

ejemplo no limitativo de un montaje de regulacidn con recunew
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racidn de energia al eje, funcionando a potencia constante.

Serdn independientes del objeto de la presente inven-
cidn la disposicidn de los montajes de las realizaciones préc-
ticas del vresente invento y en general las variaciones que -
puedan realizarse en los esquemas, con fines de mejora siemvre
gue no alteren esencialmente la finalidad del invento.

Descrita suficientemente 1la naturaleza y objeto de esta
Patente de Introduccidn, se hace constar que las caracteristi-
cas esenciales sobre las que ha de recaer la concesidn de la
misma se hallan comprendidas en las siguientesg

REIVINDICACIONES

12, - Perfeccionamientos introducidos en la regulacidn
de motores eléetricos, caracterizados por comprender, un equi-
po consiatente en un motor normal asinerono para corriente -
alterna trifésica de anillos, acoplado mecdnicamente en el -
eje a un motor de corriente continua con excitacidn indepen-
diente; la tensidn rotérica es aplicada a través de un conver-
tidor estatico con semiconductores de silicio, al colector del
motor de corriente continua, con lo que se mantiene vor recupe-
racidn sobre este una potencia constante.

22, . Perfeccionamientos introducidos en la regulacidn
de motores electricos, caracterizados por comprender, segin
reivindicacidn anterior, la obtencidn de la regulacidn de velo-
cidad del accionamiento operando sobre la excitacidn del motor
de corriente continua, mediante un equipo de control constitui-
do nor amplificadores pilotados en funcién de una tensidn de -
roferencia que se fija, proporcional a la velocidad gue se -
desee y compara con la procedente de la dinamo tacometrica que

es proporcional a la velocidad del accionamiento.
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%%, - PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LA REGULACION
DE MHOTORES ELECTRICOS. -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la me-
moria que antecede que consta de CUATRO hojas escritas a =

maguina por una sola cara y dibfijos que In/iYustran.-
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