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MEMORTA  D3SCRIPTIVA

Ia invencidn se refiere a un aparato destinado, de
nancra geheral, a vaciar cajas ¥, de fd:ma mis particular, a
vaciar cajas de frutos on las instalsciones de seleccidn y

de calibrado de 1og frutoSe = = = = = = = - - - - o -~ - -

Alrededor de un eje horizontal se monta de forma
rotativa por 1lo menos un scporte en forma de vaina paralele-
pipédica abierta por un extremo y cuwya pared paralela a este
eje y mis préxima a &1 estd constituida por uno de los dos
ranales de uha bandas sin fin o similar estando provigto, el
eje de soporte de uno de sus rodillos, de una polea, paréndg
ge egte soporte, durante su rotacibn, en por lo menos dos po
siciones opuegtas en las cuales el eje general de la vaina

es horigontal, correspondiendo estgs posiciones § = - - - -

~ Iz una, a la de introduccidn de una caja en esta
vaing cuya banda sin fin estd inmdvil y constituye la pared

superior,__.. ______ - o s e om wm me wm e - s e wms e =y

- v la otra, a la de extraccidn y de vaciado de eg
ta caja fuera de esta valna cuya banda sin fin constituye 1la
pared inferior Ge apoyo de la caja y se desplaza como conse-
cuencia del apoyo de la polea anteriormente citada sobre un

61‘{_‘,‘81101!10"]01‘0""“"""'“"""""""""""’"--"-""
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Tara conferir a este aparato un rendimiento eleva-

do,se prevé desde luego el equiparlo de varios soportes, a

gaber por gjemplo de cuatro soportes, de tal modo gue uno de
ellos esté en posicién de introduceidn de una caja, mientras
gue el opuesto estd en posicibn de vaciado de otra caja, es-
tando respectivamente los otrog dos soportes, el uno, en fa-
se de trangporte de una caja llena y, el otro, en fase de rg
torno despuds de gue la caja con la que estaba cargado se ha
ye extraldo y vaciado. In el caso de un tal gparato que pre
sente cuatro soportes, el conjunto rotativo gira sucesive-

mente en 902 y el paso de una posicidn a la siguiente se man
da manualmente, cuando la caja en periodo de extraccidn y de

vaciado esté completamente vacia y extraldae. = = = = = = = ~

Con este aparato se emplean en combinacidn disposi
tivos de alimentacidn de cajas llenas y de evacuacidn respec
tivanente de las cajas vacias y de los productos sacados de

ostas Cajalfle = = = = e mm e m e e e dC n e ... -

De todas formas, la invencidn seréd perfectamente
comprendida y sus ventajas as{ como otras caracteristicas
se harfn evidentes de la descripeidn que sigue, con referon-
cia 2l plano esquemftico anexo que representa, a titulo de
cjemplo no limitativo, una forma de ejecucidn de este spara-

‘bo.-snou----.-—--.-o-——-u-.--—------u-u—

in egte plano, 2 designa un bastidor que soporta
un eje horizontal 3 alrededor del cual pueden girar dog mon-
tantes 4 unidos entre sl por cuastro soportes destinados cada
uno. al transporte de una cajas Cada soporte formg una vaina

cuyo extremo mds alejado del eje 3 esthd abierto ¥y cuyasg dos
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paredes paralelas a este eje cgtén Formadas, una, por una
plancha 5 y, la otra, por uno de los ramales de una banda
gin Tin 6 nontada sobre dos rodillos 7a = 7b cuyos sjes es—
t4n goportados por la vaina. En el eje del rodillo 7a hay

calade wia polea 8 situada en el exterior de la vaina. - -

BEn su parte superior, una de las caras del bagstidor 2
soporta un érbol 9 que estd animado de un movimiento conti-
nuo graciss & un motor no representado en el plano. Zste &r
bol § arrastra por medio de una polea 10 una correa sin fin
12 gue pasa gobre otra polea 13 cuyo eje estd soportado por

wna palanca 14 articulada en el Arbol 9, =~ = = = = -

A v B designan, respectivamente, la cara de introduc-
cibn de las cajas llenas y la cara de extraccidn de las ca-
jas vaclas v de los productos gue estaban contenidos en es-

a8 cajaBe — = = = e e m e e - = -

Por el lado de la cara A del aparabto hay situada una
nesa 15 que lleva rodillos 16 que permiten a las cajas lle-
nas 19 ser dirigidas fécilmente enfrente de wno de los so-
portes o vainas formados por el aparato, a saber el soporte

en posicidén de espera, es decir el desiznado por 5a. — — -

Por el lado de la cara B del apgrato, hay situados,por
una parte, una benda sin fin 17, y, por otra parte, una ram
pa 18 cuyos extremos situados en el lado del aparato estén
a un nivel ligeramente inferior gl del soporte o vaina en

posicibn de vaciedo y de extraccidn, a saber el designado

Log modos de funcionamiento y de utilizacidn de este a
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parato se conciben faciluente : una caja llena 19 se intro-
duce como lo muestra el pluno en el soporte 0 vaina Sa en po
sicidn de esperas Después de esta introcuccidn y admitiendo
que la caja en perfodo de vaciado y de extracciln es decir
la caja situada en la Vaina 5c, haya sido enteramente vacla-
da y extraida, el utiligador provoca un desplazamiento angu-
lar de 902 del conjﬁnto del aparato, es decir de los montan-
tes 4 y de todos los drgenos que soportan. ILa caja, prece=-
dentenente introducida en la vaina 5a, se halla entonces en
posicidn vertical, en la posicién mostrada para la vaina 5b

N 8l PlONOs w = = = = e . - o e = - -

Cuando la caja en curso de vaciado y de extraccidn
esth enteranente vaciade y extraida, se provocae un nuevo des
plazaniento angular de 902, Ia caja y su soporte entran asi
en la pogicibn mostrada por la vaina 5c. En esta posicidn,la
cala se halle vuelta y descansa no ya sobre la pared 5 o so-
bre el fondo de la vaina, sino sobre su pared opuesta cong-
titufda por la banda sin fin 6. Tlegando a esta nueva posi-
0idn, el soporte 5¢c ha provocado ademds el disparo del fun-
ciongmiento de esta banda, por apoyo de la polea 8 bajo la
correa gin fin 12. Resulta de ello, pues, el desplazamiento
de la caja en el sentido de la flecha 21 y el vaciado de su
contenido a nedida que se realiza su extraccidn fuera de la
veina 5¢., Durante este vaciado, los frutos 22 que estaban
contenidog en lg caja 19 se dirigen por unyplano inclinado
23 sobre la banda sin fin 17 gue los evacﬁé; v la caja 19 es

evacuada a su vez sobre la rampa 18. = = = = = - & - - - - -

Cuando la caja 19 ha sido asl vaciada y extralda,
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ge ordena un nuevo desplazamionto angular de 90%, desplaza-~
miento que lleva la caja a la posicidn indicada por 5d; y
cuando tenga lugar el nuevo desplazemiento angular de 90f,
la vaina volverd a la posicidn primitiva 5a en la cual reci

biréd wna nueva caja llena 19, y asi sucesivamente, - - - =

Bs evidente que la invencidn no se limita a la so
lg forma de ejecucidn de este aparato que se ha indicado an
toriormente a titulo de ejemplo; mbarca, por el contrario,

todas lag varizntes de realizacidfe = — = = = = = - - - -
N O 7 A

Se declaran de novedad y propiedad para ispafia,

sus berritorios y plazas de soberania, las siguientes: - -

REIVINDICACTION S

l.~ Aparato para vaclar cajas de frutos y simila-
reg, caracterizado porgue alrededor de un eje horizontal,hsy
montado de Torma rotabiva por 1o menos un goporte en formg
de valna puralelepipédica abierta por un extremo y cuya pa=-
red paralela a este eje y mls préxima a &1 estd constitulde
por uno de log dos ramales de una banda sin fin o similar cu
yo eje de zoporte de.uno de sus rodillos esté provisto de
una polea, pardndose este soporte, durante su rotacidn, en
por lo menos dos posiciones opuestas en las cuales el eje gg
nergl de la vaing es horizontal, correspondiendo estas posi=-
ciones: la una o la de introduccidén de una caja en esta vai-
na cuya banda ein fin estd inmbvil y constituye la pared su-
perior, ¥ la otra, a la de extraccidn y vaciado de esta caja
fuera de esta vaina cuya banda sin f£in constituye la pared

inferior de apoyo de la caja y se desplaza como consecuencia
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del apoyo de la polea anteriormente citada sobre un brgano

2+~ Aparato segln la reivindicacidn 1, caracteri
zado porque comprende varios soportes en forma de vaina, a
saber cuatro, esgtando uno de ellos en posicibn de introduc
cidn de wna caja, mientras que el opuesto egtd en posicibn
de vgciado de otray caja, estando respectivamente log otros
dos soportes, el uno, en fase de transporte de una caja lle
na y, el otro, en fase de retorno después de que la caja
con la que estaba cargado se haya extraldo y vaciado; el
conjunto rotativo gira sucesivamente 902, y el paso de unag
posicidn a la siguiente estd mandado manualmente, cuando
la caja en perfodo de extraccibn y de vaciado estd comple-
tamente vacla y extralda; con el aparato se emplean dispo-
sitivoa de slimentacibn de cajas llenas y de evacuacidn
respectivamente de las cajas vac{as y de los productos sa-

cafog de estas Cajage = = = = = e — = - - - _————— = -

3e= “APARATO PARA VACTAR CAJAS DE FRUTOS Y SIHI-
TARES"s = == = = = = — = ———————— ————————

Todo ello conforme se describe y reivindica en
la presente menoria que consta de siete hojas, folladas y
necanografiadas por una sola de sus caras y de una lémina

de dibujos.

BARCELONA, 2 4 MAR 1985
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