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CeAoV, LIMITED de ngcionalidad britdnica con do-
micilio en LONDRES (Inglaterra) Warple Way, Acton, por:

"Apgrato regulador de velocidad"

MNemoria descriptivas

Este invento) se refiere a un gparato regulgsdor

de velocidad, y tiene por objeto su provisidn en forms

conveniente,
El aparato regulador de velocidad conforme gl in-
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vento comprende, en combinacién, un motor, un primer
solenoide para sumentar la velocidad del motor, un
segundo solenoide para reducirls, un tercer solenoi=
de para aumentar la rapidez de la variacidén de velo-
cidad en Vuno u otro sentido, wn cursor ajustable,
tres dispositivos fotosensibles montados separados
entre si{ cobre el cursor, un foco de luz para ilumi-
nar los dispositivos fotosensibles, y una pantalla
que se mueve entre el foco de luz y dichos dispositi-
vos, de acuerdo con la velocidad del motor. Ios dis-
positivos fotogensibles se disponen respecti;ramente
en circuitos eléctricos que goblernan los tres sole-
noides, Cuando la velocidad del motor corresponde a
1l de ajuste del cursor, la pantalla adopta una posi-
eidn angular, y los solenoides no pueden variar e&ss
velocidad; pesro si ésta cambia, la pantalla se mueve
de modo que el primer solenoide, o el segundo, entra
en accidén y varia la velocidad del motor en el senti-
do apropiado. Si la variacidn se acentia en el mismo
gentido, se activa el tercer solenoide y auments la
rapidez de la variscidn de velocidad del motor,

En los dibujos adjuntos representan:

Ia fige 1, un esquema de un ejsmplo de regule-
dor de w"relocidad conforme al invento;

Lo fige 2, un esquemg de parte del aparato ex-
puesto en le figura 15 ¥y

Is figo 3, un esguems del circuito eléctrico
del apa;:’a'bo“.

En los ditmjos se expone un motor eléctrico 10
de velocidad contante, acoplado & uns bomba de combus-
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tible 1{quido u otro aparato 11 que se ha de combrobar,
por medio de una tranamisidn de velocidad variable 12,
El mecanismo de trangmisidn se representa en la figura
2, ¥y comprende un par de poleas 13,14, entre las cus-
les se extiende una corfea 15« Las poleas 13,14 estdn
acopladas al motor 10 ¥y al@amfo 11 en exemen, ¥y son
de tamafio variable, a £in de poder cambiar la relacién
de velocidades entre el motor y el aparato. Cada pdlea
se compone de dos mitades, y el ajuste axil relativo de
estas mitades se regula mediante un par de conjuntos de
émbolo y cilindro 16,1'%, que funcionan por presidn de
un flufdo. Se aplica flufdo a presidn a los citedos con-
juntos por conductos practicados en los érboles que sus-
tentan las poleas, de maners que cuando se suministrg
flufdo a un conjunto, el didmetro efectivo de la polea
correspondiente aumenta, y disminuye el de la otra, ex-
pulsando asi flufdo del primer conjunto.

Para suministratr flufdo a presidn al conjunto de
émbolo y cilindro, se dispone una bomba 18 que extrae
el flufdo de un depdsito 19 y lo descarga por un par de
vdlvulas reguladoras de presidn 20,21 conectadas en se~
rie. Ia vdlvula 20 ajuste la presidn de salida de la
bomba 18 a un valor del orden de 5'6 Kg/em? y la vél-
vula 21 ajusta la presién del flufdo entre las dos Vil
vulas & un valor del orden de 2'8 Kg/cm2, Ademds, el
exceso de flufdo se deja refluir de la vilvula 21 al
depdsito, 19,

Un punto situado entre las vélvulas 20 y 21 comu-
nica con la cémara de trabejo del conjunto 16 de émbolo

¥ cilindro, por un conducto provisto de una vdlvula 22
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acclonade por un solenoide. Otro punto, entre la bomba
18 ¥ la vdlvula 20, comunica con la cdmara de trabajo
del conjunto 17 de émbolo y cilindro por otro conducto
provisto de une vdlvula 23 accionada por un solenoide,
para regular el paso del fluido por dicho conducto. Ade-
mas, entre la vélvula 23 y el conjunto 17 de émbolo y ci
lindro hay una emtrangulacidn 24 que puede ser derivada
accionando uns vélvula 25 de solenoide; y desde un pun—
to del otro conducto entre la vdlvula 23 y la estrangulae-
cién 24, puede refluir el flufdo al depdsito cuando se
hace funcionar una vdlvula 26 de solenoide,

Ias conexiones eléctricas de las bobinas de ac-
cionamiento de las vélvulas de solenoide son tales, como
se describird mdés adelante, que la vdlvule 25 puede fun-
cionar con independencia de las otras, mientras que la
valvula 22 es accionada dejando pasar flufdo por ella
cuando son accionadss las vélvulas 23 6 26, las cuales
no pueden hacerse funcionar a la vez pars dejar paser
el fluido por los conductos que ellas regulan,

Suponiendo que estén abiertas las vdlvulas 22 y 23,
se suministra flufdo a la presién mds alte al conjunto 17
de émbolo y cilindro, y auments el didmetro de la respec-
tive polea. Come la corres 15 no puede alargerse en gra-
do apreciable, la polea 14 se muevs para reducir su dide
metro efectivo, con el resultado de que el dispositivo
11 es impulsado a mayor velocidad. Durente este movimien-
to de la polea 14, sale flufdo del conjunto 16 de dmbolo
¥y cilindro, y fluye hacia el depdsito 19 por la vilvula
reguladora 21, Si al mismo tiempo se abre la vdlvula 25

puede circular el flufdo a mayor velocidad desde la bom-
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ba al conjunto 17 de émbolo y cilindro, y aumenta el
ritmo de la aceleracidén del dispositivo 11

Cuando las vélvulas 22 y 26 estén abieriss, se
suministra flufde a menor presidn al conjunto 16 de ém=
bolo y cilindro, y sumenta el didmetro efectivo de la
polea 14, En este caso, Se mueve la polea 13 para redu=
cir su didmetro efectivo, y sale flufdo del conjunto 17
de émbolo y cilindro hacia el depdsito. El resultado de
este movimiento es que el dispositivo 11 es impulsado a
menor velocidad. Si al mismo tiempo me abre la vilvula
25, pueds salir fluido del citado conjunto 17 a mayor
velocidad, y, por consiguiente, aumenta el fitmo de re-
tardacidn del dispositivo 11. El aparato descrito puede
hacerse funcionar mediante pulsadores manipulados por
un operador; pero, por razones de conveniencia, se ha
idegdo un mecanismo regulador de velocidad que se des-
cribe a contimacidn.

En el circuito eléctrica, y con referencia a la
figura 3, se disponen bornes 30, 31 para la conexidn con
un generador de energia. El borne 30 éstd conectado a un
extremo de las bobinas de accionaemiento asociados a las
valvulas 22 y 25, Bl otro extremo de la bobina de accio-
namiento de la vélvula 25 estd conectado al borne 31 por
medio de un par de contactos 33 de relevador normalmente
abiertos, y que pueden cerrarse al ser excitada una bo-
bing 33-a de relevador. El otro extremo de la bobina de
accionamiento de la vdlvula 22 estd conectado & un extre-
mo de las bobinas de las valvulas 23 y 26. El oiro extre~
mo, de la bobina de la vdlvula 26 esta conectado &l borne

31 por medio de un par de contactos 34 de relevador nor-
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melmente cerrados, que se abren al ser excitada ’.la bo-
bina 34a de relevador. Ademds el otro exiremo de la bo-
bing de accionamiento de la védlvulas 23 estd conedtado
al borne 31 por medio de un par de contactos 35 de re-
levador, normalmente abiertos, y que se ciebran gl ser
exciteda la bobina 35a de relevador.

También se disponen un par de Bornes 36,37 pars
su conexidn con un generador de corriente contimia. E1
borne 36 de conecta & un lado de cads una de las bobi-

ngs 33a, 34, 35a de relevador, y los lados opuestos

~ de estas bobinas se conectan al borne 37 por medio de

células fotosensibles 33b,34b,35h, respectivamente, Ca-
da célula tiene un foco luminoso asociado 33c,34c,35c,
¥ cada foco permanece contimuamente lluminado mientras
funcione el aparatt, Con esta disposicidén, cuando la luz
del foco respectivo incide sobre una de las células, cir
culs .corrien-te por la bobina de relevador asociada, y eRn
tra en accidn el correspondients par de contactos.
Igualments se emplea un cursor de movimiento angu-

lar, el cual comprende un brazo en forme de plasa 36a,

que se extiende en direccidn redical desde un eje de so-

porte 37a, y una pieza plana 38, montada paralela al bra
%o y a distencia del mismo, con ayuda de una placa intexr
media sujeta & la periferis del brazo y esencialmente pa
ralels & su eje de movimiento,

Ias cflulas fotosensibles se montan angularmente
separadé.s sobre el brazo 36a, ¥y en lg piezs plang van
montados los focos de luz que sirven para ilumingr las
células respectivas. Montada con movimiento angular en

torno del eje del cursor hay una pautallas 39, que impide
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que llegue la luz de los focos luminosos s las células;
la posicidn de la pantalla se regulia, de acuerdo con lg
velocidad a que se impulsa el dispositivo 11, por medio
de un genergdor tacémetro 40 que puede ser impulsado en
gincronismo con el diapositivo 11.

Ia situacidn de los dispositivos fotosensibles
sobre ei cursor se gpreciard por la siguiente descrip-
cién del funcionamiento del aparato. Cuando ha de ensa-
yarse un gparato, un operador f£ije el cursor 4n ung po-
sicidn angular equivalente a la velocidad de rotacidm
requerida del sparato, y conecta las diversas fuentes de
energfa eléctrica. Al primecipio serdn iluminadas todes
las células, y se excitardn en consecuencia todes las
bobings de relevador, con el resultado de que los sole-
noides 22,23,25 se excitan, para que el mecanismo de
transmisidén sumente rdpidemente la velocidad a que se im-
pulsa el aparato. Al asumentar esta velocidad, la panta-
1lls se mueve, y al final llega a oscurecer la célula 33b;
esto ingctiva el solenoide 23, y el mecanismo de trang-
misidn tiene que seguir gumentando ls velocidad poco a
poco. Por ultimo, la pantalla oacurece la célula 35b; se
ingctivan los solenoides 22 y 23, y ya Do cambia mds la
velocided. Si el operador necesita entonces que la velo-
cidad siga sumentando, se mueve el cursor en el sentido
edecuado, y se repetird el proceso, aunque, si adlo se
requiere un pequefio aumento de volocidad, el cursor se
mneve solo lo suficiente pers no descubrir la célula 33D,

Cuando el operador necesita reducir la velocidad,
mueve el cursor en el sentido opuesto, y se oscurece la

gsegands, sélula 34b; se inactivan as{ los solenoides 22



10

15

20

a5

30

¥ 26, y el mecanismo de transmisién reduce la velocided
& que se impulsa el aparato. Si se necesita disminuir
sustencialmente la velocidad, se descubrird la célula
35b, para que el mecanismo de transmisidn la reduzca
répidamente, y al mover la pantalla 39 en el sentido
opuesto,la céluls 35b se oscurece, para reducir el rit-
mo de retardacidn; finalmente, la célula 34b serd ilumi-
ngds de nuevo, & £in de ingctivar los solenoides 22 y 26
¥ evitar nuevos cambios de velocidad, Se comprenders
que, i por una razdén cualquiers cembisse la velocidad
del érbol de salids al ingetivar los solenoides, la pan~
talla me moverd en el sentldo apropiado para restaurar la
velocidad determingda por el ajuste del cursor,

Egte ajuste del cursor se altera convenientemente
de acuerdo con un programa prefijado, segin el tipo de
aparato de examen, Con este objeto, en el eje 37a ¥a mon~
tado un disco acanalado 41 que tiens al menos una serie
de agujeros angularmente empaciados, y mejor dos. Una
gserie 42 se dispone, conforme al programa de velocidades
que interese para amentar la velocidad de impulsidén del
aparato, a cierto radio del eje de botacidn del disco,
¥y la otra serie 43 de agujeros se dispons de, acuerdo con
el programa de velocidades previsto para reducir la velo-
cidad de impulsidn del aparato, & otro radio distinto del
eje de rotacidn del disco. También se hace uso de unos
dispositivos immovilizadores 44, 45 acclonados electromag-
neticamente, situandos a distancias del eje del disco gue
corresponden a las series primera y segunda de agunjeros,
respectivamente, y provistos de piezas a resorte 44a, 453,

que encajan en los agujeros de la serie gpropiada. El dis-
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res, mediante un elsctromotor reversible 46, provisto:
de correa deslizante de friceidn con el diseos

Ia disposicidn es tal que cuando, por ejemplo,
se requiers aumentar la velocidad de impuleidn del apa-
rato, el motor 46 se musve en ung direccidn, y se utili
2a el tope immovilizador para retener el disco 41; y
cuando interess cambiar la velocidad, el immovilizador
ge desengancha momenténegmente del ggujerv, y el motor
mueve el disco para variar la posicidn del cursor; El
immovilizador prsede luego en el siguiente ggujero de
la serie, en el cual permanece hasta qua se desengancha
de nmuevo. Cuando conviiene reducir la velocidad de impul
sidn del aparato, se mueve el motor 46 en sentido inver
80, ¥ e utiliza el otro inmovilizador para determinar
la posicidn del disco. As{, eligiendo con ciudado las
posiciones de los agujeros de la serie, puede disponer—
ge un programa de velocidades aédecuado para 61 ensayo
reiterativo de varios aparatos.

Si se qulere, pueden disponerse mds series de
contactos en los relevadores, pars ajustar la ilumina-

cién de lémparss que indican gl encenderss el estado del

notors
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Se reivindica como objeto de esta patente:

12,-~ Aparato regulador de velocidad, el cual com-
prende, en combinacidn medios motores, un primer solenoi-
de para regular el gumenio de velocidad del motor, un se-
gando solenoide para regular la reduccidn de velocidad
del motor, un tercer solenoide para regular la acelera-
cidn de la variacidén de velocidad en uno u otro sentido;
un cursor ajustable; tres dispositivos fotosensibles mon-
tados distanciados entre sf sobre el cursor; un foco de
luz pabe iluminar los dispositivos fotosensibles, w una
pantalla qu.é se mueve entre el foco de luz y esos dispo=-
sitivos, de acuerdo con lg velocidad del motor; estando
los dispositivos fotogensibles dispuestos respectivemen—~
te en circuitos eléctricos que goblernan los tres sole-
noides; de modo que cuando el motor gira a una velocidad
correspondiente a la de ajuste del cursor la pantallas
asume una posicidn angular en la que ningin golenoide
actia para variar la velocidad del motor, pero cusndo
diche veloc¢idad varia, ls pantalls se mueve y hace ac-
tuar el primer solenocide, o el segundo, e fin de veriar
la velocidad del motor en el sentido apropiedo; y al pro
seguir lae variacidn en igual sentido, el tercer solenoi-
de sctia pata sumentar la rapidez de la variacidn de ve-
locidad del motor.

28,~ Aparato regulador de velocidad segin la rei-
vindicacién 1%, en el que el ajuste del cursor pusde Va-
riarse con arreglo s Un programa preﬁjado‘;

38,~ Aparato regulador de velocidad segin ls reivin
dicacidn 28, en el que el cursor y la pantalla pueden mo-

verse angularmente,
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48,~ Aparato regnlador de velocidad segin la
reivindicacidn 38, en el que el cursor estd soporta-
do por un drbol que sirve a la vez de soporte a un dige
co; ung serie de topes slgularmente espaciados en el
digco; un dispositivo immoviligador que tropieza con di-
chos topes, y medios para mover el di,_ayé en gentido an
gular cuando el immovilizador se suelta de un tope.

58,~ Aparato regulador de velocidad segin la
reivindicacidn 48, en el gue el disco esid provisto de
dos series de topes, y hay dos dispositivos immovilizg-
dores, uno de los cuales coopera con una serie de topes
cuando dichos medios mueven el disco en un sentido; mien
trag que el otro coopera con la segunds serie de topes
cuando el disco es movido en el sentido opuestos

62, Aparato regulador de velocidad segin la
reivindicacidn 58, en el que dichos medios eomprenden
un electromotor reversible, que hace girar el disco por me
dio de un gcoplamiento que permite su deslizamiento ocugn-
do un immovilizador coopera con un tope,

72.=. Aparato regulador de velocidad segin lg
reivindicacidn 68, en el que la posicidn de la pantalls
Se regula por la seflal de salida de un generador que es
impulsado por el motor de acciongmiento,

88,- Aparato regulador de velocidad segin la
reivindicedidn 78, en el que se disponen tres focos de
luz, montados sobre el cursor de manera que se mueven
con él, a f£in de iluminar los dispositivos fotosensibles
respectivos,

98,= Aparato regulador de velodidad,
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