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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N

C.A.V. LIMITED de nacionalidad británica con do­

micilio en LONDRES (Inglaterra) Warple Way, Acton, por: 

"Aparato regalador de velocidad"

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a

Este invento) se refiere a un aparato regalador 
de velocidad, y tiene por objeto su provisión en forma 

conveniente.

5 El aparato regalador de velocidad conforme a l in-
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vento comprende, en combinación, un motor, un primer 

adenoide para aumentar la  velocidad del motor, un 

segundo adenoide para reducirla, un tercer adenoi­
de para aumentar la  rapidez de la  variación de velo­

cidad en uno u otro sentido, un cursor ajustable, 

tres dispositivos fotosensibles montados separados 

entre s i  cobre el cursor, un foco de luz para ilumi­

nar los dispositivos fotosensibles, y una pantalla 
que se mueve entre el foco de luz y dichos d ispositi­

vos, de acuerdo con la  velocidad del motor. Los dis­
positivos fotosensibles se disponen respectivamente 

en circuitos eléctricos que gobiernan los tres a d e ­

noides. Cuando la  velocidad del motor corresponde a 

la  de ajuste del cursor, la  pantalla adopta una posi­
ción angular, y los adenoides no pueden variar esa 

velocidad; pero s i  ésta cambia, la  pantalla se mueve 

de modo que el primer adenoide, o e l segundo, entra 
en acción y varía la  velocidad del motor en el senti­

do apropiado. Si la  variación se acentúa en e l mismo 

sentido, se activa el tercer adenoide y aumenta la  

rapidez de la  variación de velocidad del motor.

En los dibujos adjuntos representan:

La f ig .  1, un esquema de un ejemplo de regala­
dor de velocidad conforme a l  invento;

La f ig .  2, un esquema de parte del aparato ex­
puesto en la  figura 1; y

La f ig . 3, un esguema del circuito eléctrico 
del aparato!.

En los dibujos se expone un motor eléctrico 10 
de velocidad contante, acoplado a una bomba de combus-



tib ie  líquido u otro aparato 11 que se ha de comprobar, 

por medio de una transmisión de velocidad variable 12. 

El mecanismo de transmisión se representa en la  figura 

2, y comprende un par de poleas 13,14, entre la s  cua- 

5 les se extiende una correa 15. Las poleas 13,14 están 
acopladas a l motor 10 y alqparato 11 en examen, y son 

de tamaño variable, a fin  de poder cambiar la  relación 

de velocidades entre el motor y el aparato. Cada pAlea 
se compone de dos mitades, y el ajuste ax il relativo de 

10 estas mitades se regula mediante un par de conjuntos de 

émbolo y cilindro 16, 17, que funcionan por presión de 
un fluido. Se aplica fluido a presión a los citados con­

juntos por conductos practicados en los árboles que sus­
tentan la s poleas, de manera que cuando se suministra 

15 fluido a un conjunto, el diámetro efectivo de la  polea 

correspondiente aumenta, y disminuye el de la  otra, ex­

pulsando así fluido del primer conjunto.
Para suministrad fluido a presión a l conjunto de 

émbolo y cilindro, se dispone una bomba 18 que extrae 

20 el fluido de un depósito 19 y lo descarga por un par de 
válvulas reguladoras de presión 20,21 conectadas en se­

r ie . La válvula 20 ajusta la  presión de salida de la  
bomba 18 a un valor del orden de 5*6 Kg/cm2 y la  vál­

vula 21 ajusta la  presión del fluido entre la s dos vál- 
25 vulas a un valor del orden de 2'8 Kg/cm^. Además, e l 

exceso de fluido se deja re flu ir  de la  válvula 21 a l 

depósito, 19.
Un punto situado entre la s  válvulas 20 y 21 comu­

nica con la  cámara de trabajo del conjunto 16 de émbolo 

30 y cilindro, por un conducto provisto de una válvula 22
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accionada por un solenoide. Otro punto, entre la  bomba 

18 y la  válvula 20, comunica con la  cámara de trabajo 

del conjunto 17 de émbolo y cilindro por otro conducto 
provisto de una válvula 23 accionada por un adenoide, 

para regular el paso del fluido por dicho conducto. Ade­

más, entre la  válvula 23 y el conjunto 17 de émbolo y ci 
lindro hay una estrangulación 24 que puede ser derivada 

accionando una válvula 25 de adenoide; y desde un pun­
to del otro conducto entre la  válvula 23 y la  estrangula­

ción 24, puede re flu ir  e l fluido a l depósito cuando se 

hace funcionar una válvula 26 de adenoide.

Las conexiones eléctricas de la s bobinas de ac­
cionamiento de la s  válvulas de adenoide son ta le s , como 

se describirá más adelante, que la  válvula 25 puede fun­
cionar con independencia de la s  otras, mientras que la  

válvula 22 es accionada dejando pasar fluido por e lla  
cuando son accionadas la s  válvulas 23 ó 26, la s  cuales 

no pueden hacerse funcionar a la  vez para dejar pasar 

el fluido por los conductos que e llas regulan.

Suponiendo que estén abiertas la s  válvulas 22 y 23, 

se suministra fluido a la  presión más a lta  a l conjunto 17 

de émbolo y cilindro, y aumenta el diámetro de la  respec­

tiva polea. Coma la  correa 15 no puede alargarse en gra­

do apreciable, la  polea 14 se mueve para reducir su diá­

metro efectivo, con el resultado de que el dispositivo 
11 es impulsado a mayor velocidad. Durante este movimien­

to de la  polea 14, sale fluido del conjunto 16 de émbolo 

y cilindro, y fluye hacia el depósito 19 por la  válvula 

reguladora 21. Si a l mismo tiempo se abre la  válvula 25 
puede circular e l fluido a mayor velocidad desde la  bom-
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ba a l conjunto 17 de émbolo y cilindro, y aumenta el 

ritmo de la  aceleración del dispositivo 11a
Cuando las válvulas 22 y 26 están abiertas, se 

suministra fluido a menor presión a l  conjunto 16 de ém­

bolo y cilindro, y aumenta el diámetro efectivo de la  

polea 14. En este caso, se mueve la  polea 13 para redu­

c ir  su diámetro efectivo, y sale fluido del conjunto 17 

de émbolo y cilindro hacia el depósito. El resultado de 
este movimiento es que el dispositivo 11 es impulsado a 

menor velocidad. Si a l mismo tiempo se abre la  válvula 

25, puede s a l ir  fluido del citado conjunto 17 a mayor 
velocidad, y, por consiguiente, aumenta el Ritmo de re­

tardación del dispositivo 11. El aparato descrito puede 

hacerse funcionar mediante pulsadores manipulados por 

un operador; pero, por razones de conveniencia, se ha 

ideado un mecanismo regulador de velocidad que se des­
cribe a continuación.

En el circuito eléctrico, y con referencia a la  
figura 3, se disponen bornes 30, 31 para la  conexión con 

un generador de energía. El borne 30 está conectado a un 

extremo de la s bobinas de accionamiento asociados a las 
válvulas 22 y 25. El otro extremo de la  bobina de accio­

namiento de la  válvula 25 está conectado a l borne 31 por 
medio de un par de contactos 33 de relevador normalmente 
abiertos, y que pueden cerrarse a l ser excitada una bo­

bina 33-a de relevador. El 'otro extremo de la  bobina de 
accionamiento de la  válvula 22 está conectado a un extre­

mo de la s  bobinas de la s  válvulas 23 y 26. El otro extre­
mo, de la  bobina de la  válvula 26 está conectado a l borne 
31 por medio de un par de contactos 34 de relevador non-30
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malmente cerrados, que se abren a l ser excitada la  bo­

bina 34a de relevador. Además e l otro extremo de la  bo­

bina de accionamiento de la  válvula 23 está conectado 
a l borne 31 por medio de un par de contactos 35 de re­

levador, normalmente abiertos, y que se cietran a l  ser 

excitada la  bobina 35a de relevador#
También se disponen un par de bornes 36,37 para 

su conexión con un generador de corriente continua. El 

borne 36 de conecta a un lado de cada una de la s  bobi­

nas 33a, 34a, 35a de relevador, y los lados opuestos 

de estas bobinas se conectan a l  borne 37 por medio de 

células fotosensibles 33b,34b,35b, respectivamente# Ca­

da célula tiene un foco luminoso asociado 33c ,34c ,35c, 
y cada foco permanece continuamente iluminado mientras 

funciona el aparaté# Con esta disposición, cuando la  luz 
del foco respectivo incide sobre una de la s  células, c ir  

cula corriente por la  bobina de relevador asociada, y en 
tra  en acción el correspondiente par de contactos.

Igualmente se emplea un cursor de movimiento angu­

la r , el cual comprende un brazo en foima de plasa 36a, 
que se extiende en dirección radical desde un eje de so­

porte 37a, y una pieza plana 38, montada paralela a l biu 
zo y a distancia del mismo, con ayuda de una placa ínter 
media su jeta a la  periferia del brazo y esencialmente pa 

ralela  a su eje de movimiento#
Las células fotosensibles se montan angulaimente 

separadas sobre el brazo 36a, y en la  pieza plana van 
montados los focos de luz que sirven para iluminar la s  

células respectivas# Montada con movimiento angular en 

tomo del eje del cursor hay una pantalla 39, que impide
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que llegue la  luz de los focos luminosos a la s células; 

la  posición de la  pantalla se reguRa, de acuerdo con la  

velocidad a que se impulsa el dispositivo 11, por medio 

de un generador tacómetro 40 que puede ser impulsado en 

sincronismo con el dispositivo 11.
La situación de los dispositivos fotosensibles 

sobre el cursor se apreciará por la  siguiente descrip­

ción del funcionamiento del aparato. Cuando ha de ensa­

yarse un aparato, un operador f i j a  el cursor dn una po­
sición angular equivalente a la  velocidad de rotación 

requerida del aparato, y conecta la s  diversas fuentes de 

energía eléctrica. Al principio serán iluminadas todas 
la s células, y se excitarán en consecuencia todas las 
bobinas de relevador, con el resultado de que los a d e ­

noides 22,23,25 se excitan, para que el mecanismo de 
transmisión aumente rápidamente la  velocidad a que se im­

pulsa el aparato. Al aumentar esta velocidad, la  pan tac­

l l a  se mueve, y a l fin al llega a oscurecer la  célula 33b; 
esto inactiva el solenoide 23, y el mecanismo de trans­
misión tiene que seguir aumentando la  velocidad poco a 

poco. Por último, la  pantalla oscurece la  célula 35b; se 
inactivan los solenoides 22 y 23, y ya no cambia más la  

velocidad. S i el operador necesita entonces que la  velo­
cidad siga aumentando, se mueve el cursor en el sentido 

adecuado, y se repetirá el proceso, aunque, s i  sólo se 

requiere un pequeño aumento de volocidad, el cursor se 
mueve solo lo suficiente para no descubrir la  célula 33b.

Cuando el operador necesita reducir la  velocidad, 
mueve el cursor en el sentido opuesto, y se oscurece la  
segunda sélu la 34b; se ina,ctivan a sí los solenoides 22



5

10

15

20

25

30

y 26, y el mecanismo de transmisión reduce la  velocidad 

a que se impulsa e l aparato. S i se necesita disminuir 

sustancialmente la  velocidad, se descubrirá la  cólula 
35b, para que el mecanismo de transmisión la  reduzca 

rápidamente, y a l mover la  pantalla 39 en el sentido 

opuesto,la cálula 35b se oscurece, para reducir el r i t ­
mo de retardación; finalmente, la  cálala 34-b será ilumi­

nada de nuevo, a fin  de inactivar los adenoides 22 y 26 

y evitar nuevos cambios de velocidad. Se comprenderá 

que, a i por una razón cualquiera cambiase la  velocidad 

del árbol de salida a l inactivar los adenoides, la  pan­

ta lla  se moverá en el sentido apropiado para restaurar la  

velocidad determinada por el ajuste del cursor.
Este ajuste del cursor se altera convenientemente 

de acuerdo con un programa prefijado, segón el tipo de 

aparato de examen. Con este objeto, en el eje 37a Tfa mon­

tado un disco acanalado 41 que tiene a l  menos una serie 

de agujeros angulanmente espaciados, y mejor dos. Una 

serie 42 se dispone, conforme a l programa de velocidades 

que interese para aumentar la  velocidad de impulsión del 

aparato, a cierto radio del eje de totación del disco, 

y la  otra serie 43 de agujeros se dispone de, acuerdo con 

el programa de velocidades previsto para reducir la  velo­
cidad de impulsión del aparato, a otro radio distinto del 

eje de rotación del disco. Tambión se hace uso de unos 

dispositivos inmovilizadores 44, 45 accionados electromag­
néticamente, situados a distancias del eje del disco qa* 
corresponden a la s series primera y segunda de agujeros, 

respectivamente, y provistos de piezas a resorte 44a, 45a. 

que encajan en los agujeros de la  serie apropiada. El d is-
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co es accionado, contra la  acción de los inmovilizado- 

rea, mediante un electromotor reversible 46, provisto; 

de correa deslizante de fricción con el disco:*

La disposición es ta l que cuando, por ejemplo,
5 se requiere aumentar la  velocidad de impulsión del apa­

rato^ el motor 46 se mueve en una dirección, y se u t i l i  

za el tope inmovilizador para retener el disco 41; y 
cuando interesa cambiar la  velocidad, el inmovilizador 
se desengancha momentáneamente del agujero, y el motor 

10 mueve e l disco para variar la  posición del cursor. El 

inmovilizador prende luego en el siguiente agujero de 
la  serie , en el cual permanece hasta que se desengancha 

de nuevo. Cuando conviene reducir la  velocidad de impul 
sión del aparato, se mueve el motor 46 en sentido inver 

15 so, y se u tiliz a  el otro, inmovilizador para determinar 

la  posición del disco. Así, eligiendo con ciudado la s 
posiciones de los agujeros de la  serie , puede disponer­

se un programa de velocidades adecuado para el ensayo 

reiterativo de varios aparatos'.
20 Si se quiere, pueden disponerse más series de

contactos en los relevadores, para ajustar la  ilumina­
ción de lámparas que indican a l encenderse el estado del

motor.
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Se reivindica como objeto de esta patente:
18.-  Aparato regalador de velocidad, e l cual com­

prende, en combinación medios motores, un primer adenoi­

de para regular el aumento de velocidad del motor, un se­
gundo adenoide para regular la  reducción de velocidad 

del motor, un tercer adenoide para regular la  acelera­
ción de la  variación de velocidad en uno u otro sentido; 

un cursor ajustable; tres dispositivos fotosensibles mon­

tados distanciados entre s i  sobre el cursor; un foco de 

luz pata iluminar los dispositivos fotosensibles, y  una 

pantalla que se mueve entre el foco de luz y esos dispo­
sitiv o s, de acuerdo con la  velocidad del motor; estando 

los dispositivos fotosensibles dispuestos respectivamen­
te en circuitos eléctricos que gobiernan los tres a d e ­

noides; de modo que cuando e l motor gira a una velocidad 

correspondiente a la  de ajuste del cursor la  pantalla 
asume una posición angular en la  que ningdn adenoide 

actda para variar la  velocidad del motor, pero cuando 
dicha velocidad varia, la  pantalla se mueve y hace ac­

tuar e l primer adenoide, o el segundo, a f in  de variar 

la  velocidad del motor en e l sentido apropiado; y a l  pro 

seguir la  variación en igual sentido, e l tercer adenoi­

de actda pata aumentar la  rapidez de la  variación de ve­
locidad del motor.

28.- Aparato regulador de velocidad segdn la  re i­
vindicación 18, en el que e l ajuste del cursor puede va­

riarse con arregLo a un programa prefijado.

38. -  Aparato regulador de velocidad segtin la  reivin 

dicaoión 28, en el que el cursor y la  pantalla pueden mo­

verse angulaimente.



4-3.— Aparato regulador de velocidad segán la  

reivindicación 3*, en el que el cursor está soporta­

do por un árbol que sirve a la  vez de soporte a un dis­

co; una serle de topea singularmente espaciados en el 

$ disco; un dispositivo inmoviliaador que tropieza con di­

chos topes, y medios para mover el disp6 en sentido an- 

gular cuando el inmovilizador se suelta de un tope.

53.- Aparato regulador de velocidad segán la  

reivindicación 48, en el que el disco está provisto de 

10 dos series de topes, y hay dos dispositivos iamoviliza- 
dores, uno de los cuales coopera con una serie de topes 
cuando dichos medios mueven el disco en un sentido; míen 

tras que el otro coopera con la  segunda serie de topes 
cuando el disco es movido en el sentido opuesto.

15 68.- Aparato regulador de velocidad segán la
reivindicación 58, en e l que dichos medios comprenden 

un electromotor reversible, que hace girar el disco por me 

dio de un acoplamiento que permite su deslizamiento cuan­
do un inmovilizador coopera con un tope.

20 73.- Aparato regulador de velocidad segán la
reivindicación 6a, en el que la  posición de la  pantalla 

se regula por la  señal de salida de un generador que es 

impulsado por el motor de accionamiento.
88.-  Aparato regulador de velocidad segán la  

25 reivindicadión 73, en el que se disponen tres focos de 
luz, montados sobre el cursor de manera que se mueven 

con él, a f in  de iluminar los dispositivos fotosensibles 

respectivos^.
99. -  Aparato regulador de velodidad.
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Esta memoria conata de doce páginas escritas por 

una sola cara.
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