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.MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fie re  a un d ispositivo meo*nnico 

para e l levantamiento y la  tracción de aparatos pesados, parti­

cularmente transformadores e léc tr icos .

Es conocido que los graneas y pesados transformadores elác- 

5. tr íeo s , aunque se provean de ruedas, requieren medios especiales

para su desplazamiento; sin embargo, los d ispositivos para ta l 

fina lidad actualmente en uso son en general bastante complejos 

y obstaoulizadoras y, por consiguiente, pooo prácticos;.

Para proveer a l adasplazamiento de grandes aparatos, como 

10. dichos transíormadores, mediante un medio autónomo de simple y
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seguro funcionamiento, sa ha pensado efectuar dicho desplaza­

miento mediante un sistema hiaro-meoánico provisto de motor pa­

ra e l  transporte; todavía, debiendo arrastrar transformadores 

bastante pesados, se presenta la necesidad de crear un c ie r­

to frotamiento actuando sobre ruedas motrices del sistema trac­

to r a f in  oe impedir deslizamiento del mismo.

Para e l lo ,  según e l  presente Invento, sa ha pensado en car­

gar dichas ruedas de modo da obtener frotamiento su ficiente y 

esto obtenerlo precisamente aprovechando e l  propio p6so del 

transformador a arrastrar.

Qsi pues, como fina lidad esencial del invento, está la de 

proveer a l transporta por arrstre de aparatos pesados, y en par­

ticu la r de transformadores pesados, mediante un sistema autónomo 

de tracción a l cual efectúa un levantamiento parcia l del re fe ­

rido transformador y por consiguiente e l transporte del mismo,.

Mi sistema de levantamiento y tracción  según e l presante in ­

vento, cómprense una parte ríg ida  o estribo i i ja b le  a l trans­

formador, un grupo motor con reductor de velocidad y conducien­

do una rueda motriz, siendo dicho grupo g ira to r io  en torno a di­

cho estribo y medios aptos para levantar e l propio estribo res­

pecto a la rueda motriz presionando sobre esta última con una 

componente v e r t ic a l, así como ruedas para la maniobra del s is te ­

ma cuando a l mismo está enganchado e l  transformador, estando 

dichas ruedas montadas locas sobre e l propio sistema de modo de 

levantarse también cuando es efectuado e l  levantamiento de dicho 

transformador.

Seguidamente se describe un ejemplo de rea lizac ión  del s is ­

tema según e l  invento, con referencia a las figuras de los ad­

juntos dibujos, en los  que:

La í i g .  1 muestra una vista la te ra l del sistema,



Ha flg ,. 2 muestra a l mismo por la parte de la plancha para 

la fija c ió n  al transformador.

Ha iig¿. 3 muestra dicho sistema en planta, y 

La fig ¡. 4 muestra un aeta lle  del mismo 

Solidaria del estribo 1 hay una plancha 2 para la f ija c ió n  

del sistema a l transformador a través de to rn illo s  de fija c ió n  

y pasadores cónloos no indicados en e l  dibuRo; para e llo  e l 

transformador está también provisto de un correspondiente me­

dio de unión; en dicho estribo 1 están empernadas las dos rue­

das locas ¿  g ira to ria s  respecto a l eje

También empernado a l re ferido estribo hay un grupo que com­

prende un motor e léc tr ico  4 y un reductor de velocidad de 

modo de poder g ira r en torno a l expresado eje e l  reductor 

gobierna una rueca motriz 6 y a l mismo esta también unido a r t i­

culadamente un c ilin d ro  hidráulico 2 he levantamiento, cuyo 

pistón está superiormente unido articuladamente también, a l es­

tribo  1.

Una bomba de mano por ace ite , indicada en 8, sirve para e l 

mando de dicho c ilin d ro  hidráulico de levantamiento 2} en f in , 

se ve un timón 2 Para la  maniobra de acercamiento del sistema 

a l transformador.

Mn una forma preferida de aplicación, a un transformador 

se le  unen dos sistemas del tipo antes descrito los cuales es­

tán mandados para actuar simultáneamente.

til funcionamiento de cada uno de los sistemas, para e l  le ­

vantamiento y arrastre del transformadojybs e l  siguiente: se 

aproxima e l sistema a l transformador, mediante e l  timón 2: es­

tando dicho sistema con la rueda motriz 6 levantada y por con­

siguiente marchando solamente apoyado en las ruedas locas

Seguidamente se aplica e l sistema a l transformador, median-
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,te la f i ja c ió n  de la plancha g  a la correspondiente placa del 

transformador, por medié do los to rn illo s  de f i ja c ió n  y pasado­

res cónicos; procediéndose después a l mando del c ilin d ro  h i­

dráulico j7*

En ta l punto tiene lugar una rotación de la caja del re­

ductor en torno a l e je  ¡¡4, de modo que la rueda motriz 6 viene 

empujada hacfa abajo respecto a l estribo 1; puesto que dicha 

rueda llega a contacto sobre e l suelo, e l  c ilin d ro  viene a de­

terminar la elevación del estribo ,1 y en consecuencia la  del 

transformador, por lo  que este ultimo queda apoyado solamente 

sobre ruedas posteriores por haberse elevado las  anteriores, 

mientras se levantan también las dos ruedas locas 2 emperna­

das en e l estribo^.

he este modo viene a cargarse la  rueda 6 con un peso su fi­

ciente para determinar e l  deseado frotamiento de agarre a l  sue­

lo  y por consiguiente, accionándola por medié del motor e léc­

tr ic o  4 a través del reduetor 2* se procede a l arrastre del 

transformador.

terminada la tracción , se para e l motor y se provee a l 

descenso ael transformador simplemente maniobrando la válvula 

hidráulica que deja f lu i r  e l  aceite desde e l c ilin d ro  a l de­

pósito;.

Para desvincular al sistema del transformador se procede­

rá con procedimiento inverso a l de acoplamiento.
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Hecha la descripción del presente invento, lo que se de­

clara como no praoticaoo ni puesto en ejecución en España, 

se concreta en las reivindicaciones siguientes:

1;.- D ispositivo mecánico para e l  levantamiento y la trac­

ción de aparatos pasados, particularmente transformadoras 

e léc tr ico s , c a r a c t e r i z a d o  por comprender una 

parte ríg iaa  o estribo t ija b le  a l transformador, un grupo mo­

tor con reductor de velocidad y accionando una rueda motriz, 

siendo dicho grupo g ira to rio  en torno al re ferido estribo, y 

medios aptos para e l levantamiento aal propia estribo respec­

to a la  rueda motriz presionando sobre esta última con una 

componente v e r t ic a l, así como ruedas para la maniobra del s is ­

tema ouando este d ispositivo es enganchado a l transformador, 

estando las precitadas ruedas montadas locas sobre e l disposi­

tivo  de referencia de moco de levantarse también estas ruedas 

locas ouando se está efectuando e l levantamiento de dicho trans­

formador,.

2¡.- D ispositivo meoánico para e l levantamiento y la  trac­

ción de aparatos pesados? particularmente transformadores eléc­

tr ico s .

Según se describe' y reivindica en la  presente memoria que 

consta de cinco hojas fo liadas y mecanografiadas por una sola 

cara y de dos láminas de dibujos;.

Madrid, a 17 de Marzo de 196$

% E R B 1-N 3 1' I ,  S,.
üostruzioni Meccaniche e Ferrov iario .

JA!ME !SERH .P-
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