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JGEMORTA DESCHIPLIVA

La presente 1nvenci6n seé rerlere g un dispositive mecsénico
para el levantamiento y la traccion de aparatos pesados, parti-
cularmente vransformadores eléctricos.

Es cohociao que los grahaes y pesados transtormadorss eléc-
tricos, aungue se provean de ruedas, requieren medlos especlales
para su desplazamiento; sin embargo, los dispositivos para tal
rinalidad actualmente eh uso son en general bastahte complejos
y obstaculizadores ¥y, por consiguients, poco practicos

Para proveer gl aaesplazamiento de grandes aparatos, como

dichos transiormadores, mediante un medio autonomo de simple y
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saguro zuncionamiento, se ha psnsado erectuar discho desplaza-
miento mediants un sistema hiaro-mecanico provisto de motor pa~
ra el transporte; todavia, deblendo arrastrar trsnsiormadores
bascante pesades, se presenta la necesldad de orsar un slare

to i1rotumlento zctuando sobre rusdas motrlces del sistema trac-
tor a 1in de impedir deslizamiento del mismo,

Para ello, segin el presente invento, se ha pehsado en car-
gar dichas ruedas de modo de obtensr rrotamiento suriclente vy
esto obtenerlo precisamente aproveshando el proplo pesso del
transiormador a arrastrar.

asi pués, como rinalidad esencial del invento, estd la de
proveer al transporte por arrstre de gparatos pesados, y eh par-
ticular de transrormadores pesados, medishte un sistema autonbdmo
de traccion el cual erectita un levantamiento parcial del rere-
rldo transtormador y pot consigulente el ¥transporte del mismo,

&l sistema de levantamiehto y traccion segin el presente in-
vento, comprehce tha parte rigida o estribo iijable al trans-
Lormador, uh grupo motor con reductor de velocidad y conducien-
do una rueaa motriz, slendo dicho grupo giratorio en torno a di-
cho coiribo y medios aptos para levantar el proplo estribo res-
pecto a la rueda motriz presionsndo sobre esta ultima con una
compohente vertical, asi como ruedas para la mahiobra del siste-
ma cuahdo al mismo esta engahchado el trahstormador, estahdo
dichas ruedas montadas locas sobre €l propio sistema de modo de
levantarse tambien cuando es aerectuado el levantamiento de disho
transiormador,

Seguidaments se deseribe un ejemplo de realizacion del sis-
tema segun el invento, coh reterencia a las tiguras de los ad-
juntos dibujos, en los que:

La tig. 1 muestra una vista lateral del sistenms,
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Ta tig, 2 muestra al mismo por la parte de la plancha para
la rijecion al transformador,

La tig, 3 muestra digho sistema en planta, ¥

La rig, 4 muestra un detalle del mismo

Solidaria del estribo 1 hey una plsncha 2 para la tijacién
del sistema al transiormador a través de tornillos de rijacion

y pasadores conlcos no indicados en el dibujo; para ello el

_transrormador esta también provisto de un correspohaiente me-

dio de union; en dicho estribo L estan empernadas las dos rue-
das locas 3 giravorlas respscto al eje 4.

Tgmbién empernado al reterido estribo hay uh grupo que con-
prende un motor eléctrico 4 y ub reductor de velociaad 5, de
modo de poder gifar eh torno al expresado sje %; el reductor
gobierna upna rueaa motriz § y al mismo wsbd también unldo arti-
ouladamente un cilindro hidrédulico 7 de levantamiento, cuyo
pistdén estéd superiormente unido articuladamente también, al es-
tribo 1.

Una bomba de mano por acelte, inalcada en 8, sirve psra el
mando de dicho cilindro hidraulico de levantamiento 7; en iin,
se ve un timén 9 para la maniobra de acercamiento del sistema
al transiormador.

kn una rorms prererids de aplicacion, a un transtormador
s8e le unen dos sistemas del tipo antes descrito los cuales es-
tén mapdados para actuar simulbtmneamente.

Bl tuncloramiento de cada uno de los sistemas, para el le-
vantamiento y arrastre del transiormadoyes el sigulente:; se
aproxima el sistema al transrormador, mediante el timoén 9, es-
tando dicho sistema con la rueda motriz & levantada y por con-
siguiente marchando solamente apoysdo en las ruedas loscas 3. A

Seguidamente se aplica el sistema al transiormador, median-
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te la Iijacion de la plancha 2 8 la correspondiente placa del
transiormador, por Mmedis de los tormillos de fijaclén y pasado-
res codnicog; procediéndese después al mando del eilindro hi-
driulico Zé

En tal punto tiene lugar una rotacidn de la caja del re-
ductor en torno al eje %, de modo gque la rueda motriz & viene
empujada hacta abajo respecto al estribo l; pussto que dicha
rucda llega a contacto sobre el suelo, el e¢llindro viene a de~
terminar la elevacion del estribo 1 y en consecuencia ls del
trahnsformador, por lo que este ultimo gueda apoyado solamsnte
sobre ruedas posteriores por haberse elevado las arnteriores,
mientras se levantan también las dos ruedas locas 3 emperna-
das eh &l estribo.

ue este modo viene a cargarse la rueda 6 con un peso sufi-
clente pars determinar el deseado irotvtemiento Ge agarre al sue-
lo y por consiguiente, acecionandola por medinm del motor eléc-
trico 4 a través del reductor 5, se procede al arraétre del
transiormador.

fermipnada la traccion, se para el motor y se provee al
aescenso del transiormador simplemente maniobrando la valvula
hidriulics que deja zluir el aceite desde el cilindre al de-
posito,

Para desvincular el sistema del transrormacor se procede-

ra con procedimiento inverso al de acoplamientos.
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Heocha la descripcion ael presente invento, lo que se de-
clars scomo ho practicado ni puesto wn ejecuclon en ¥spafia,
se conoreta en las reivindicaciones siguientes:

le~ uispositivo mesénico para el levantamiento y la trac-
cion de aparatos pssados, psrbtlcularments transrormadores

eléctricos, carac¢cterizado por comprender uha

. parte rigiaa o estribo rijable al transrormador, un grupo mo-

tor con reductor de veloocidad y accionando uha rueda motriz,
sienao dicho grupo giratorio en torno al referido estribo, ¥y
medios &ptos para el levantamlento del propinm estribo respec-
%0 a la rusds motriz presionando sobre esta Ultima con una
componente vertical, asi como rusdas para la maniobra uel sis-
temg ouando este dispositivo es enganchado al transrormador,
estando las precitadas ruedas montadas locas sobre el disposi-
tivo de rererencia de modo de levantarse tambieén estas ruecdas
locas cugndo se ests erectuando el levantamiento de dicho trans-
rormador,

2~ ulspositivo meocinico para el levantamiento y la trac-
oién‘de aparatos pesadosy partloularmente transrormadores eldc-
tricos,

Segln se deseribe y reivindica en la presente memoria que
consta de cinco hojas roliscas y mecanograriadas por una sola
cara y de dos laminas de dibujos,

Madrid, a 17 de kiarzo de 1965

TERBINAILI, S. Pedp,
vostruzionl lieccaniche e perroviarie.
p. ae JAIME ISERN
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