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I  N V E N  C I  O N

por "APARATO PARA GUARNECER CIERRES DE RECIPIENTES",, solicitado  

a favor de la  firma estadounidense AMERICAN FLANGB & MANUFACTURING. 

CO. INC., residente en 30 Rockefeller Plaza, NES7 YORK 20, N.Y.* <-

(U .S .A .).

MEMORIA IESCRIPTIVA

Esta invención as refiere s i guarnecido o empaque­

tadura de cierres de depósitos y concierne particularmente 

a aparatos para aplicar material de empaquetadura en estado 

pastoso o flu ido a cierres de deposito y a l a  manipulación de 

5. ta les cierres para ta l aplicación.

En e l  tipo de cierres, se conocen las  empaquetaduras 

de material de cierre como guarniciones que forman junta 

hermética entre la s  partes del depósito, y l a  operación de 

aplicar la s  empaquetaduras a l cierre se conoce como guárne­

lo . oído del oierre o simplemente guarnecido. De conformidad con
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t a l  fraseología, ae u tiliza rá  el termino "guamecido" más 

adelante. *** +
Aunque e l procedimiento da formar empaquetaduras per- . ; .

manentea a l aplicar un compuesto fluido o en pasta para empa-,

quet aduras a aígmás formaa de cierres de deposito y a contir.
+ + +

nuación curarlo, ha empezado a ser en la  actualidad amplia-.*^*
- * *.

mente aceptado, l a  adaptación da eate procedimiento a l a  . . . .
; . .

manufactura de ciertas formas de pequeñas capasulaa de c ié - ' 

rre de peso ligero no se había desarrollado en otro tiempo.

Ante todo^ la  cápsula da cierre particular con e l aparato 

de guarnecido de l a  invención que ae ha diseñado especial­

mente para manipularlo, ea pequeño, cuya medida aproximada­

mente a l a  da los taporas corona ordinarios no es un ejemplo 

limitante, y se forma de aluminio da peao ligero  y tiene un 

remate sim ilar a un disco y un faldón que pende a su alrede­

dor con una oreja da agarre que se extienda lateralmente a 

partir del bordé lib re  del faldón. Pueda apreciaras fin a l­

mente que los problemas envueltos en controlar e l movimiento 

de talea cápsulas de una a otra posición durante una opera­

ción de guameoido a a lta  velocidad aon sustanciales.

Hablando en general, e l tipo da aparato sobre e l 

cual Se han hecho los perfeccionamientos de la  invención, 

incluyen como sus elementos básicos, una broca giratoria y 

una tobera de guarnecido situada axialmente encima de la  c i­

tada broca. Las cápsulas son alimentadas sobre la  superficie 

giratoria  de la  ¡broca desde un transportador de suministro. 

Luego la  broca mueve la  cápsula dispuesta hacia arriba en 

posición para rec ib ir material da giamecido á partir de l a
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tobera y se le  aplica una oantidad deseada áe material de giar^

neoido. La broca desciende l a  cápsula, que se separa de l a  . * ! .
+ *  *  ¡; . ***+

misma mediante un mecanismo apropiado. Las capsulas asi
. ' * # *

guarnecidas se transfieren sobre una banda transportadora
* * * +1*

de malla de grandes aberturas, que la s  lleva  de un lado a

otro de un homo, curando y fraguando e l compuesto de gaer- * -
* * * - , ' =  ̂ #

necido a una temperatura elevada. Así, cada unas de la s  cap- .* 1 

aulas acabadas, a l s a lir  del homo, tiene una formación de*- / * 

empaquetadura pemanentei^te e láaticá ádherida á 

mente a su superficie interior^

Bh problema, q¡us ha surgido a l adaptar e l aparato . 

antes descrito aL guarnecido da cápsulas dé aluminio, ha s i­

do e l desarrollo de medios adecuados para controlar positi­

vamente e l movimiento de la  cápsula desde e l momento en que 

se in ic ia  su movimiento hacia y sobre la  broca, hasta que 

se empuja fuera dé la  broca giratoria. Loe dispositivos de 

manipulación magnáticoa son ineficaoes para u tilisa rlo s  en 

e l  movimiento de la s  partes de aluminio, Así una de las  

características a qpe se refiere  l a  invención es un dispositi­

vo óonstre&idor mecánico para controlar e l movimiento de 

l a  cápsula en combinación con loe medios que la  empujen 

sobre la  broca giratoria. La invención se refiere asimismo 

a una broca giratoria mejorada que emplea medios de succión 

para rec ib ir  y sostener la  cápsula Airante la  operación ac­

tual de giaxnecidp.

Batos y otros perfeccionamientos aquí expuestos, no 

hacen solamente posible e l guarnecido de pequeños cierres 

de aluminio de peso ligero  por medio de aparatos antigua-
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mente concebí dea como no adecuados pare ta l trabajo pero

que tienen facultad de dar e l guarnecido a la  a lta  ve loci- y '/ '

dad en la  que e l aparato ea¡ por otra parte, capaz de fon-

donar. Asimismo las  mejoras de la  Invención se pueden incor- .
+ *  *

porar fácilmente en maquinaria existente a la  que solamente ,,
f * * .

debe realizarse pequeaas modificaciones disminuyendo as% *
" * . * 

grandemente e l coste del equipo. , * *
—  *
Por consiguiente es un objeto principal de la  inven- "  *

don  proporcionar un aparato mejorado para e l guarnecido 

de cierres.

Otro objeto es proporcionar aparatos para e l guar­

necido a alta velocidad da cierres relativamente paqueaos en 

aluminio de peso ligero .

Un objeto u lte rio r es proporcionar un aparato t a l  

que incorpore medios para conservar un control positivo 

de tales cierres cuando marchan hacia y a travos da l s  

operación de guarnecido.

Objetos u lteriores y más detallados serón obvios 

en parte y se describirán en parte, en l a  descripción de 

l a  invención que sigue, tomada en conjunción con los di­

bujos que se acompasan.

En los dibujos:

25;

La figura l  es upa vista en planta del aparato per­

feccionado para e l  guarnecido de cierres segón l a  invención 

con una porción de une parte arrancada para mostrar l a  estruc­

tura in ferior.



La figu ra  2 es una v ista  en sección vertica l toma^ 

da sobre la  lín ea  2-2 de l a  figu ra  1, y mirando én l a  di­

rección de la s  flechas.

La fign ra  3 es una v ista  an sección tomada sobre la  

lín ea  3-3 de la  figu ra  1 y mirando en la  dirección de la s  . 

flechas pero mostrando e l aparato con l a  placa empujadora . 

en posición avanzada.

Lá figu ra  4 es una v ista  en sección vertical de la  

tobera de giamecido, broca giratoria y su mecanismo aocio- 

hador, tomada sobre la  línea 4-4 de la  figu ra  1 y mirando en 

la  dirección de la s  flechas.

Lafigura 5 es una v ista de un fragmento a mayor 

escala, seccionada de la  cápsula y broca g iratoria  en posi- 

ción elevada da guarnecido.

L& figura 5a es una v ista  en sección, u lte rio r, de 

un fragmento grandemente aumentado, da una porción de broca 

y cápsula enlazados por succión.

La figura  6 es una sección vertical fragmentaria a 

mayor escala de una forma alternativa de l a  brocas

Considerando primero lo s  aspectos generales del 

aparato de guarnecido mejorado, según la  invención, como 

se muestra en la  figura 1, es de ver que la s  cápsulas de 

cierre indicadas en general por 1, y que tienen bases l a  y 

paredes latera les o faldones ib , son alimentadas in ic ia l-  

mente debajo de un canal 2 en e l plano que mueve la  super-
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f ic ié  de una banda transportadora sin fin  5 y en parte bajo *

una placa constreñí dora 9 abisagrada. Las Capsulas son em- . . . .

pujadas fuera de la  banda 3 mediante une placa empujadora

4 de movimiento reciproco transversal, que tiene une

porción avanzada 5 que proporciona uná superficie 5a de bor-

de plano que se extiende longitudinalmente, contra la  cual * *. *
- <* -.

es inicialmente empujada la  capsula por e l  movimiento ds la - . *
,

banda 3 ayudada por la  acción de un chorro de aire desde la  ' *

tobera 27. Posteriormente a la  superficie 5a, l a  placa 4 

se forma con una superficie o asiento 6 curvado en forma cón­

cava que empeña l a  cápsula. Ásimiamo, incluido en e l mecanismo 

para alimentación de capsulas dentro de l a  posición de la  cáp­

sula indicada por e l numero 1 en l a  figura 1, existe un disposi­

tivo de ómbolo 7 accionado por a ire , ver figura 2, que t ie ­

ne un miembro detenedor 8 de movimiento reciproco vertical^ 

e l cual controla intermitentemente la  alimentación de la s

cápsulas 1 contra l a  superficie 5a ds l a  placa empujadora. 

Cuando la  placa empujadora 4 se mueve hacia la  cáp- 

^ ^  su posición de la  figura  1, su superficie 6 am-

psHa l a  capsula 1 en to n o  de su faldón Ib  y empuja l a  o4 )- 

Sula Atara da la  banda 3 sobre la  superficie Superior 20 

de la  máquina, mientras la  capsula se h a lla  aón parcialmen­

te  ^ b a jo  de l a  placa constreñidora 9. Cuando l a  placa em­

pujadora continua, empuja la  cápsula fuera da debajo del 

borde remoto dé l a  placa émpujadoráy sobre la  bloca g ira­

to r ia  indicada en general por 10 . Situada en relación espa­

ciada verticalmente sobre l a  broca g iratoria  10 existe

una tobera de gctameoido 11 qyte aplica una cantidad pre-
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détérminada <3&1 compuesto de guarnecido a la  capsula en 

una forma a ser descrita a mayor detalle a continuación. 

Asimismo, mostrados alga esquemáticamente, existen unos 

medios 12 de calentamiento de lá  tobera que aseguran 

el que e l compuesto fluido tenga la  fluidez adecuada 

cuando deja l a  tobera 11. Bespuáa que se ha aplicado el 

compuesto^ la  cápsula se separa de l a  broca giratoria  

10 mediaste un par de dedos 13 y 14 empujadores hacia * 

afuera que empéRan l a  capsula y l a  empujan a la  posici&i 

de r a l la  y punto mostrada en la  figura 1* Los dedos 13 

y 14 empujadores hacia afuera y ia p la o a  empujadbra 4 

ae conectan a trayás de miembros laterales 15 y 16 y 

miembros extremos 17 y 16 de forma q¡ue e l meoanismb de 

alimentación completo constituye an efecto un bastidor 

que es accionado por e l brazo accionador 19* La opera­

ción de guarnecido actual una vez realizada, se trans­

portan las  cápsulas a travás de un horno que cura e l  

compuesto de guarnecido a úna temperatura elevada con- 

virtióndolo en una formación permanente dé empaquetadura 

adherida aseguradamente a l a  superficie in terior dé l a  

capsula.

Considerando ahora la  placa constreñí dora 9 an mayor 

detalle^ se muestra én las figuras 2 y 3 que posee una su­

perfic ie  in fe r io r -21 que, como se ve en la  figura 3 se ha­

l l a  inclinada hacia abajo desde e l borde superior 22 de la  

placa, como se ve en la  figura 1, a su borde in ferio r 24. 

Así la  altura vertical del trayecto que siguen las  capsu­

la s , es mayor cuando Ia  plaoa descansa sobre la  banda 3
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y se h a lla  como mínimo en l a  porción externa in terior 23 .
; *. *

adyacente a la  broca g iratoria  10. Esta inclinación es t a l  

que la  capsula 1 se puede mover libremente desde la  banda -

3 sobre e l plano de la  superficie superior 20 da la  máqui- * " *

na sin tocar la  superficie in fe rio r 21 de la  placa conatre- .* 

ñidora 9. Cuando la  cápsula es empujada a lo largo da su \ ^

trayectoria debajo de la  plaoa por la  placa empujadora 4, 

el borde superior lib re  33 del faldán de la  cápsula se ha­

l l a  eventualmente en contacto con la  superficie 21 tan solo 

en l a  extensión suficiente para que la  superficie ejerza  

una seccián constreñidora o de freno sobre la  cápsula.

E l fina l extremo 24 de la  plaoa constreñidora 9 se 

sitúa en una rélacián horizontalmente espaciada con res­

pecto a l a  abertura 25 central de saccián en é l asiento 26 

de la  broca, que la  porcidn principal de l a  cápsula 1 se 

extiende sobre la  abertura da succián 25 antes qpe la  por­

ción Saliente de la  cápsula haya desocupado completamente 

e l extremo 24 de la  placa constreñídora 9. Así no existe 

posicián en la  trayectoria de movimiento de la  cápsula don­

de está completamente lib re  y donde exista posibilidad de 

ser expelida accidantamente.

Como se muestra en la s  figuras 1 y 2, l a  placa cons- 

treñidora 9 está abisagrada a la  superficie superior 20 en 

puntos de pivote 27 y 28 y puede oscilar h ad a  arriba de for­

ma que pueda llegarse a l a  trayectoria de la  cápsula. E l 

montaje abisagrado es asimismo importante para fa c ilita r  un 

control cuidadoso de la  accián constreñidora ejercida por 

l a  superficie in fe rio r 21 sobre la  cápsula en virtud del to r-
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n íllo  de a lista  30. Esta to m illo  descansa sobré l a  s u p e r f i - " ^  

cié superior 20 y lleva  una contratuerca 31 para bloquearlo /..* 

en posición después de elevar o descender l a  p lata por giro - f  

del to m illo  30. <* ..*.

Con objeto de que la  oreja 52 de la  capsula 1 sea l i - ; 

berada de la  placa 9 cuando se esta haciendo g irar la  capsu^ 

l a  sobre la  broca g iratoria  10, la  porción extrema inferior**  ̂

exterior 23 de la  placa 9 se foima como una proyeccion redon­

deada^ cómo se ve en la  figura 1. Ademas, l a  superficie su­

perior 34 de la  placa 9 es aguzada hacia la  superficie extre­

ma 24 de proyección, como se ve en l a  figura 3. La superficie 

extrema curvada 24 y l a  superficie agisada 34 permite un 

pequeño espacio entre l a  placa 9 y la  broca g iratoria  10 

asegurando e l intersticio  adecuado para e l paso de la  ore­

ja  32 mientras l a  capsula es girada rápidamente por l a  broca.

Volviendo ahora a los detalles de la  broca gira­

to ria  10 y con vacio, como se muestra en las figuras 4 y 5, 

pueda verse que e l miembro de asiento 25 de l a  broca es 

mantenido sobre un miembro retentor 40 sim ilar a ^un pezón, 

que tiene un barrenado central 70 que lo atraviesa, que a 

Su vez se ha lla  asegurado por rosca en 41 sobre e l extremo 

superior del eje 42 giratorio y de movimiento reciproco ver­

ticalmente. El eje 42 se h a lla  enchavetado deslizablemente 

en 44 a un manguito 43 que rodea su porción superior. E l 

extremo in ferio r del eje 42se ha lla  asentado en un caequi­

l lo  45 fonmádo en e l extremo superior de un miembro accio- 

nador 46. E l eje 42 es lib re  de g ira r en e l caequillo 45



pero ea retenido contra e l movimiento ax ia l con respecto al 

miembro 46 por los to m illo s  de ajuste 45a que se asientan 

en la  cavidad anular 42a en e l eje 42. El miembro acciona- 

dor 46 se monta para movimiento reciproco lib re  en un . 

oas guillo 47a formado en un miembro de montaje 47. ,

E l eje 42 tiene un movimiento reciproco axialmente 

por medio de un bramo 48 que ae h a lla  conectado apropiadamen 

te  a l caequillo 46 a travós de un rod illo  49 asentado en 

una cavidad 48a en e l brazo 48 y que llev a  yna espiga 50 

que ae extiende a travos de una ranura 47b en e l lado del 

miembro de montaje 47 y asienta dentro del miembro accio- 

nador en 50 a.

E l manguito 45 y por consiguiente e l eje 42 giran 

mediante la  corona dentada 55 llevada por e l eje 47 que 

impulsa e l piñón 56 enchavetado al manguito 43 en 58, Asi 

e l e je  42 y manguito 43 giran conjuntamente, mientras que 

el eje 42 puede, al mismo tiempo, tener movimiento rec i­

proco en aquel manguito.

Este conjunto acoionador e impulsor de l a  broca es 

llevado dentro de un manguito 59a que forma parte de una ca­

ja 59 mediante la  intervención de miembros de apojro 60 y 

61 por medio de una contratuerca 62. La caja 59 se h a lla  

asegurada a su vea dentro de la  parte superior 20a ds la  

maquina, que proporciona la  superficie superior 20, en 

63 y 64. La caja proporciona asimismo una placa separable 

65 que rodea l a  broca 10 y forma una continuación de l a  su­

perfic ie  20.

Se p ic u re  e l vacio a travós de las  aberturas 26 en
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e l asiento de la  broca 25 por e l o r ific io  comunicante 70, 

que se extiende & travos de l a  porción superior del eje 42 

y e l miembro de retención 40.E1 barrenado 70 comunica con 

úna lumbrera qué se extiende lateralmente a travos del lado

del e je, 42, que a su vez, comunica con una abertura 72 en la  

pared del manguito 43. Una conducción de vacio 73 se ex- i 

tiende a travÓs de la  caja 59 y a travos del manguito 59a . *

y e l  apoyo 60 en comunicación con la  abertura 72. Un c ierra '
. .. . - , "  * * ' - * * ^

de gpmá 67 llevado en e l extremo superior del manguito 43 

se lla  contra e l eje para prevenir perdidas de vacio entre

e l eje y e l manguito. Pueden emplearse medios similares 

en e l extremo in fe rio r del manguito 43.

La figura  5 muestra a mayor escala, el asiento 25 

de la  broca por completo, mientras que en la  figura 5a se 

muestra ulteriormente a una escala mayor un fragmento del 

mismo. E l miembro de asiento 25 está formado por un mate­

r ia l  elástico relativamente blando, del que la  goma es un 

ejemtplo no lim itativo. Por estos medios puede ser recibido 

un miembro tan ligero  y fácilmente desalojable como una 

capsula 1 de aluminio para botellas, radialmente asimétrica 

en virtud de la  oreja 32 que sobresale lateralmente, puede

mantenerse sobre el centro, elevarse, g irar a a lta  veloci-
. * * * ' 3 -

dad mientras recibe un compuesto 36 de empaquetadura o 

guamecidp a p artir  de la  tobera 11, luego ae desciende y 

lib e ra  por movimiento a lo  largo de la  cocción sobre e l trans 

portador. Asimismo estos medios fa c i l it a r  la  operación de 

gtaxnecido a ser realizada horas tras hora en la s  re lacio ­

nes de hasta varios cientos con e l guarnecido aplicado a



cada cápsula qué tiene la  misma simetría en cada instante.

Animismo previsto e l factor de la  ligereza  de la s

cápsulas, debe hacerse asimismo provisión para la  absorción
de

de cualquier irregularidad en e l contorno de l a  cima/la 

capsula. Estas, t a l  como ligeras anugas resultantes 

del marcado, y otras irregularidades superficiales que 

pueden presentarse por una variedad da causas, puede oca- < 

sionar, salvo compensación, una fuha de vacio y ocasionar  ̂

un asiento asimétrico o destruir completamente e l asiento. 

Sin embargo, se ha hallado de acuerdo con la  invención, que 

un miembro de broca fomado de g?ma o material sim ilar de 

elasticidad apropiada, cuando se realice y monte apropia- 

demente, hará e l trabajo efectivamente.

Volviendo a l a  figura 5, se verá que e l miembro de 

asiento 40 te imina en su extremo superior en un pico c ilin ­

drico 4^a. Este es recibido estrechamente en una abertura 

asociada 25a que se extienda hacia arriba en e l miembro de 

broca anular desdé su superficie in fe rio r, concántrico con 

su eje. La abertura 25a se extiende hacia arriba solamente 

uñ poco más que la  mitad de l a  distancia a travás del cuer­

po del miembro 25. Además su diámetro es t a l  como para oca­

sionar estrechamente e l agarre del pico 40 por la  e la st ic i­

dad de la  goma, sin embargo, torcer la  foima de la  brocas

Desde e l extremo superior de l a  abertura 25a, se 

extienda hacia arriba la  abertura 26 más pequeña, sustancial 

mente da l a  misma medida que y alineada con e l barrenado 70, 

a travás de la  superficie superior de l a  broca. Bate es, 

entonces e l paso a travás del cual se haoe e l vacío para
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a s ir  estrechamente l e  cápsula hacia abajo contra l a  superficie.,!., 

superior de la  broca durante e l  momento en que se está f

aplicando e l material de giameciA). Es evidente que s i  .;

existen pasos entre la s  superficies opuestas 74 de la  broca .- . ' , * ' * - * *. ,e*e
5̂  y l a  de l a  parte superior de la  cápsula para fugas de presióp ,^

* *** * A e,

la  acción de asido de la  broca aera instisfactoria. * *
............................................... . ' . *.  ̂ A V. V

Haciendo ahora referencia a l fragmento, que se mués- \ * 

tra  en ia  figura 5a, se vera como e l material de la  broca 2?*  ̂

resuelve e l problema de un cierre hennático a l aoomodarse a 

10. cualquier irregularidad superficial en la  superficie de la  

cápsula. Asimismo es da observar de lo  mostrado que la  to­

ta lidad  de la  parte superior de la  broca, donde se empeña 

la  cápsula; se comprime ligeramente hacia abajo de foima 

que la  cápsula se alo ja a llá  efectivamente. Bata aecián de 

1$. compresión, difácilmente apreciable por el ojo humano se

indica por e l  pioo exagerado 25b en la  figxra 5a. Las ir re ­

gularidades superficiales de la  cápsula compensada^ por la  

brooa se muestran en foima exagerada en 74a y 74b. Debido 

al hecho de que existe espesor sustancial del material da 

20, la  broca entre e l  extremo del pico 40á y l a  superficie supe­

r io r 74 de la  broca, esta acción dúctil y confbimante de 

la  broca se realizará en parte dentro del paso da vacáo 26,

La cápsula tan solo preoiaa ser empujada completamente so­

bre la  superficie de la  broca 74 mediante la  placa empuja- 

25. dora 4* La broca realiza  e l resto.

Sin embargp, en la  modificación de la  figura 6, un 

miembro 80 similar a una boquilla roscada puede ser una 

extensión integral de la  broca; e l eje giratorio se muestra
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pomo estando conformado a modo de hombros hacia adentro en .+

81 y como tenminandó en una porción 82 que se extiende hacia
- . . .  -  . . ^ . . " + , *'+<

arriba, de diámetro reducido que tiene una superficie ex- . ? 

tp rio r 85. Esto proporciona un asiento bordeado por super-.......  - - - '**.t
tip ies 81 y 85 para la  recepti&i de un elemento anular 84 ,.. . . *A .
elástico, que puede mantenerse por s i mismo por su acción // * 

elástica propia o puede asegurarse de otro forma. Es impor- / * * 

tante observar que la  superficie superior o asiento 85 se  ̂

extienda brevemente por encima del extremo 86 de la  por­

ción del eje, creando con e llo  una cavidad de vacío 87 que 

actúa en la  superficie da fondo l a  dé l a  cápsula. La cavi­

dad 87 permite la  deseada compresión y consiguióte defor­

mación en la  porción superior de la  broca 84 sin que la  

superficie de ibndo l a  dé la  cápsula contacte con e l  

extremo superior 86 del eje.

E l  aparato de guarnecido de cierres que incorpora 

lo s  perfeccionamientos aquí expuestos es capaz de funcio­

nar efectivamente a la  a lta  velocidad requerida para la  

pro dicción económica de ta le s  cápsul#en e l foimi deble 

volumen por lo s  embotelladores de bebidas y otros produc­

tos. E l logro de estas grandes velocidades se alcanza por 

el hecho de que de acuerdo con la  invención. la s  cápsulas 

son oohetresidas mecánicamente contra e l desalojamiento 

accidental desde e l momento en que se alimentan a la  cinta 

hasta qué descansan sobre lo s  medios de agarre por vacío.

Una vez que las  cápsulas se sitúan cuidadosamente sobre la  

bpoca g iratoria  mediante l a  placa empujadora, se fijan  firme­

mente sobre la  superficie elástica de la  broca, eliminando la

e
,*

e
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posibilidad dé déslizemiento o desalojamiento. A l descender 

brooa, las  capsulas se separan fá c il y rápidamente por e l  

empuje de los dedos y se conducen al homo de curado.

Otra y diferentes variaciones de la  invención 

podrán ser sugeridas por s i mismas  ̂ a lo s  entendidos en e l 

arte sin sa lirse  del objeto y espíritu de la  invéhoión. Por 

consiguiente es de comprender que la  estructura y relación, 

ipostrada en los dibujos que se acompasan y descrita en le  

anterior descripción son dé considerar como ilustrativas  

de la  invención y no deben considerarse como se expone en 

Un sentido limitante.

la

. ** * e<
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Descrito e l objeto del presente invento, se declaran
+ ̂  ̂A #

nuevas y de propia invención las  siguientes reivindicaciones
-tí.

con prioridad de la  solicitud de patente estadounidense se r ia É /  * 

nB 351*942 del 16 de Marzo de 1964. ^

5.

 ̂10.

15.

20.

1. Aparato para guarnecer cierres de recipientes que comprende 

un bastidor de máquina que tiene una porción de remate que pro­

porciona una superficie soportante plana, medios para a li - .  

mentar cierres tipo cápsula a lo largo de la  citada superficie  

soportante, medios constreñidores deformables que descansan 

sobre la  citada superficie para as ir la s  citadas cápsulas 

contra la  citada superficie cuando la  misma se alimenta por 

los citados medios alimentadores, un miembro de broca circu lar  

para vacio alojada en una abertura en la  citada porción de re­

mate y que tiene una superficie de torno que forma generalmente 

una continuación de la  citada superficie soportante en una posi­

ción de la  citada broca, caracterizado porque se forma la  citada 

broca (10) con una abertura (26) en su in terio r para obtener 

un vacio, terminar los citados medios oánstreñidores (9) ad­

yacentes a la  citada broca (10) y siendo la  distancia en­

tre e l extremo de los citados medios constreñidores (9) y 

e l centro de la  citada broca (10) ,  solamente ligeramente ma­

yor que e l diámetro de la  citada broca (10) ,  y medios de 

montaje de la  citada broca para g ira r alrededor de su can-
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tro y para vaivén entre una posici&n encima de la  citada 

superficie soportante y una posición donde la  citada su­

perfic ie  soportante y superficie de torno se hallan sus­

tancialmente alineadas.

2. Aparato conforme a lo definido en la  reivindica- * 

ción 1, caracterizado por in c lu ir los citados medios de a l i -  

mentación una placa empujadoraí4^ formándose la  citada pla<§ ** 

ca empujadora (4 ) con un borde de ataque (5a) que tiene una 2 ? 

cavidad en su in terior para abarcar parcialmente una cápsula 

que es alimentada.

3. Aparato, conforme a lo definido en la  reivindicación  

1, caracterizado por in c lu ir los medios (§)una placa que

se extiende sobre la  citada superficie soportante (20) en re­

lación espaciada con respecto a e lla , y medios para montar 

en forma engoznada la  citada placa a lo  l;srgo de un borde 

de la  misma con respecto a l citado bastidor de máquina, con 

lo  que se fa c i l it a  la  citada acción constreñidora a ser e jer­

cida por la  posición de la  cicada placa móvil alrededor del 

citado gozne.

4. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindica­

ción 2, caracterizado por un bastidor montado reciprocamente 

que lleva  la  citada placa empujadora, teniendo e l citado 

bastidor un extremo posterior del cual se extiende la

citada placa empujadora (4 ),  medios llevados por e l citado ex­

tremo posterior y e l citado bastidor y que extienden hacia 

adelante del citado borde de ataque de la  citada placa empu­

jadora, para soportar un par de brazos (13, 14) extendiéndose-- ^
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los citados brazos (13,14) uno hacia otro y terminado en re ía -
. *  +

ción espaciada con un espácimiento ta l que es menor que e l d iá -..^

metro de una cápsula ( l )  empujada por la  citada placa empujadoBá^n
*  *  -

(4 ), por lo  cual los citados brazos (l&¿ 14) sirven para in - J*" 

yectar una capsula guarnecida ( l )  desde la  citada broca (10) ^

l is t a  para una nueva cápsula ( l )  a ser dispuesta sobre la  misma *
. .. * t-*

por la  citada placa empujadora (4 ).  ***.:.*

5. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindica-^*-'?  

ción 2, caracterizado por medios ajustables para variar y 

f i j a r  la  relación espacial entre la  citada placa (4) y 

la  citada superficie soportante (20).

6. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindica­

ción 4, caracterizado porque la  citada broca (10) se monta 

para movimiento en vaivén sobre un eje vertical (42), sien­

do la  relación espaciada entre los extremos de los citados 

brazos (13,14) del citado bastidor mayor que el diámetro de 

el citado eje (42), por lo cual una vez la  citada broca (10) 

ha sido levantada por e l citado eje (42), e l citado bastidor 

puede retirarse  fácilmente para recepción y alimentación 

de la  cápsula siguiente 1.

7. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindi­

cación 6, caracterizado por una tobera (Ll) de guarnecido 

situada verticalmente encima de la  citada broca (10), me­

dios para inyectar intermitentemente una cantidad predeter­

minada de compuesto de guarnecido desde la  citada tobera 

(11) en relación de tiempo con respecto a la  actuación de 

los citados medios del movimiento en vaivén.
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8. Aparato como se ha definido en cualquiera de las  re i-* *  

vindicaciones precedentes, caracterizado porque la  citada bro-
#_ *

ca (10) se ha formado para rec ib ir y asir e l cierre ( l )  a ser Y * "
- - 3**

guarnecido, proporcionando la  citada broca(L0) un asiento supe- ' 

r io r  plano (25), siendo e l cuerpo de la  citada broca (10) debajo 

delecitadOL asiento (25) de grosor sustancial y formándose por ip.,*

menos la  porción superior del citado cuerpo de material e l á s - .
' i**""

ticamente deformable, medios para soportar y g ira r la  citada;,..'  ̂

broca y medios para extraer un vacio a través de la  citada 

broca (10) para a s ir  e l cierre ( l )  a ser guarnecido sobre el 

citado asiento (25).

9. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindi­

cación 8, caracterizado por inclu ir los citados medios de 

soporte y giro un eje hueco (42), formándose La citada bro­

ca (10) con la  citada abertura (26) alineada a su través con 

el extremo del citado eje (42) para fa c ilita r  e l vacio a ser 

extraído a través de la  citada broca (10).

10. Aparato, conforme a lo  definido en la  reivindi­

cación 9) caracterizado por tener e l citado eje hueco (42) una 

porción (40a) que se extiende dentro de la  citada abertura

en la  citada broca, rodeando el citado cuerpo de la  citada 

broca (10) y agarrando estrechamente la  porción superior 

del citado eje (42) y e l extremo superior del citado eje que 

descansa debajo del citado asiento.

11. Aparato, conforme a lo definido en la  reivindi­

cación 10, caracterizado por que la  citada abertura (16) a

25

*



través de la  citada broca disminuye en diámetro desde el * .* +
citado extremo superior del citado eje &2) a l citado asien-

4

t°- : .

12. Aparato, conforme a lo definido en la  reivindica- 

5. ción 10, caracterizado porque e l citado cuerpo de la  citada *'^4!

broca (10) forma como un anillo  (84) que se extiende hacia ^  ^ ¡ 

arriba una pequeña distancia por encima del citado extremo s u ^ ^ ^ ¡  

perior del citado eje (42), proporcionando la  citada porción 

( 84) que se extiende hacia arriba, e l citado asiento.

10. 13. Aparato, conformé a ló  definido en la  reivindica­

ción 12, caracterizado por hacer resalte exteriormente 

para formar un asiento debajo del citado an illo .

14. Aparato, conforme a la  reivindicación 12, ca­

racterizado porqué la  citada porción que se extiende hacia _

15* arriba ( 84) ,  tiene una pared la te ra l interior que se extiende

hacia arriba encima del citado extremo superior del citado 

eje y que fóimá con éste, una cavidad de vacio ( 87) .

15- Aparato para guarnecer cierres de recipientes.

Segón se describe y reivindica en la  presente memoria 

20. descriptiva que consta de 20 hojas foliadas y escritas a

máquina por una sola de sus caras, acompañadas de tres láminas 

. de dibujos.

Madrid, a 15 de Marzo 1965
p.a. JA!ME <SERN 
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