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P A T E N T E 
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I  N V E N O I O N

por "UN DISPOSITIVO IIBKRADOR Dù'L TALON EN ATADURAS DE SE­

GURIDAD PARA ESQUIS", a favor de DON HANNES MARKER, De na­

cionalid ad  alemana, dom iciliado e n "H a u p ts tra sse  3 1 -5 3 " ,  

Garmisch-PartenRlrchen (A lemania

M E M O R IA  D E S C R I P T I V A

La presente invención se r e l ia r e  a un a is p o s i t iv o  l i b e -  

raaor del ta ló n  en ataduras oe segurioau para e sq u ís ,  bascu- 

la b le  en torno de un e je  p a ra le lo  a la s u p e r f ic ie  üel esquí 

y conducido por aos órganos Ce t r a c c ió n  que d iscurren  hacia 

5 .  a a e la n te ,  uno a cada laoo del tacón ce la bota de e sq u iar ,

d isp o s it iv o  ^ue posee un miembro de avance destinado a s e r  en­

cajado en la ranura del ta ló n ,  una palanca basculante que, en 

l ^ o s i c l ó n  de s e r v ic io ,  d iscurre  c a s i  perpendicularmente a 

la  s u p e r f ic ie  c e l  esq u í,  s irv ien d o  para mover e l  miembro ae 

10,. avance, y un miembro e l á s t i c o  que actúa entre la  palanca
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bascu lante  y lo s  órganos ae t r a c c ió n ,  estanco a ispu esto  ae 

t a l  moco que3 en la p o s ic ió n  ce uso ce la  palanca b ascu lan te ,  

e l  miembro „6 avance se apoya contra la  ranura c e l  tacón bajo  

la  p res ió n  a e l  miembro e l á s t i c o .  Nn lo s  c is p o s i t iv o s  l i b e r a -  

cores d el ta ló n  cotacos ce palanca basculante  por a e trá s  a e l  

tacón , la  palanca basculante  es Ce una so la  pieza y su super­

f i c i e  a e s t in a c a  a hacer apoyo sobre la  bota ce e sq u ia r ,  t ie n e  

aproximaaamente la  misma iorma que la  s u p e r f ic ie  t r a s e r a  ae la  

caña ae la  bota y ae l tacón . Los dos Organos ae t r a c c ió n  están  

soportaCos en e l  esquí en la  zona c e l  tacón en forma que pue­

den b ascu lar  centro  ce c ie r t o s  l i m i t e s ,  y después de un g iro  

de, por e jem plo, 303, entran en co n tacto  con una s u p e r f ic ie  ce 

to p e , con lo  que a continuación ya únicamente puede segu ir  mo- 

viénaose la palanca B ascu lante , dejando l i b r e  e l  tacón . Mn e sta  

c la se  ae d is p o s i t iv o s ,  la l ib e r a c ió n  ue la  bota t ie n e  iu g a ^ u s -  

tancialm ente en función a e l  r e c o r r ia o ,  es a e c l r ,  que siempre es 

n e ce sa r io  que e l  tacón pueda le v a n ta rse  c e l  esquí en una magni­

tud previamente aeterm inaaa. Ahora b i^ n , e l l o  frecuentemente no 

es p o s ib le ,  tan to  más cnanto que actualmente e x is t e  e l  ceseo 

ae oprim ir e l  tacón lo  más fuertemente p o sib le  contra la  super­

f i c i e  a e l  e sq u í,  sobre toco tra ta n co se  ce c a r re ra s  ce Cescenso. 

an otro  C isp o s it iv o  l ib e ra d o r  a e l  ta ló n  aotaao de palanca bascu­

la n t e ,  e s tá  soportado en la  palanca baculante un fu e r te  muelle 

compresor que, a tra v é s  de un émbolo, hace presión contra una su­

p e r f i c i e  plana e x is te n te  en e l  e je  que une los  órganos ae t r a c ­

c ió n .  S i  e l  miembro ae avance es aecho bascu lar  en torno a e l  e je  

que une lo s  órg'anos/ae t r a c c ió n  ( lo  que ocurre a l  levan tarse  e l  

tacón) entonces e l  émbolo a ispu esto  en la para^ca b ascu lan te , 

cargaüo por e l  m u elle , es oprimiao hacia  a trá s  por uno ae io s

boraes l a t e r a l e s  ae la  s u p e r f ic ie  p lan a , en contra ae la  fuerza
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dei m uelle, con lo  ,-que e l  miembro cte avance se separa t o t a l ­

mente ue la  ranura c e l  tacón en e l  momento tte actuayírna tu e r -  

za Ce t r a c c ió n  excesiva,. Ahora b ie n ,  e s te  d isp o s it iv o  l ib e r a ­

dor del ta ló n  r e s u lta  excesivamente ca ro ,  y e l  muelle t ie n e  que 

s e r  muy in e r te  puesto que, como brazo de palanca e l e c t i v o ,  se 

dispone exclusivamente de la  d i ie ra n c ia  entre  Ion medios del 

centro  ae la  s u p e r i ic ie  plana y su boraa l a t e r a l ,  situado en 

e l  sentido de bascu lac ió n .

Los inconvenientes de los  d isp o s it iv o s  lib e rad o res  del ta ­

lón conocidos, son o r i l la d o s  por er Invento en un d isp o s it iv o  

del t ip o  d e sc r i to  a l  p r in c ip io ,  por e l  hecho de que e l  e je  que 

une los  órganos ae t r a c c ió n  y a l  miembro de avance puede mover­

se de t a l  moao relativam ente entre  s í ,  que la  prolongación de 

la l ín e a  ae contacto  entre e l  miembro ae avance y la  ranura 

del tacón a is c u rrs  por debajo de lo s  órganos de t r a c c ió n  en la 

p o sic ió n  ae uso del d isp o s it iv o  l ib e r a d o r ,  m ientras que dicha 

l in e a  ae co n ta c to ,  a l  actu ar una m e rz a  ae t r a c c ió n  exagerada­

mente granee sobre e l  tacón , es elevada hasta  por encima ae 

loo órganos ae t r a c c ió n .  Mediante e s ta  e lev a c ió n  hasta por en­

cima del plano c e n tra l  de lo s  órganos de tra o c ió n ,  que t ien e  

lu g a r  en contra ae la  acción  a e l  m uelle , se sobrepasa un punto 

muerto a s i  miembro ^  avance, con lo  que inmediatamente la  pa­

lanca bascu lan te ,  junto  con e l miembro de avance, bascula ha­

c ia  a trá s  contra la  s u p e r i ic ie  del e sq u í,  sa liéndose  e l  miembro 

ae avance ae la  ranura del tacó n . Üsta l ib e r a c ió n  t ie n e  lu gar 

exclusivamente en lu nción  ae la  lu o rz a , o sea que no p rec isa  

que e l  tacón se eleve un tra y e c to  determinado ae la  s u p e r i ic ie  

ae l esq u í.  Ni d is p o s it iv o  l ib e r a a o r  se apoya sobre dos puntos o 

l í n e a s ,  a sab e r ,  por una parte sobre la ranura del tacón y, 

por otra p a r te ,  contra la  caña ae la  bota, por encima a s i
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punto a n t e r io r ,  no requiriendo ningún apoyo contra e l  e sq u í.

S i  e l  segundo lu gar de apoyo e s tu v iera  p re v is to  por debajo de 

la  ranura del tacón o en un c a b a l le t e  dispuesto  sobre e l  esq u i,  

entonces la  l ib e r a c ió n  ten d ría  lu g a r  una vez que e l  plano cen- 

> .  t r a l  de lo s  órganos de t r a c c ió n  hubiera llegado a s i tu a r s e  por

debajo  de e s te  segundo punto de apoyo i n f e r i o r .

Bs especialm ente v en ta jo so  que e l  miembro de avance encaje  

en la  ranura del tacón  con un r o d i l lo  g i r a t o r i o ,  puesto que en 

e s te  caso no se produce ningún rozamiento d e s l iz a n te  a l  bascu­

l o .  l a r  e l  miembro de avance hasta  la p o s ic ió n  de uso, n i  tampoco

en la  l ib e r a c ió n  entre  ¿ s t e  y e l  tacón  de la bota . U9 acuerdo 

con e l  invento es asimismo v e n ta jo so ,  que e l  miembro de avance 

posea a l  menos una s u p e r f ic ie  de apoyo para e l  e je  de lo s  ór­

ganos de t r a c c ió n ,  que d iscu rra  inclinadamente resp ecto  a l  e je  

1 > .  lo n g itu d in a l de la palanca b a scu la n te .  S i  dicha s u p e r f ic ie  de

apoyo, a lo  largo de la cu al se mueve e l  e je  de lo s  órganos de 

t r a c c ió n  a l  le v a n ta rse  la  bota de e sq u ia r ,  d is c u rr ie ra  ex a cta ­

mente en la d ire c c ió n  lo n g itu d in a l de la  palanca b ascu lan te ,  

entonces e l  ataque de la  tuerza r e s u l t a r ía  sustancialm ente mas 

2 0 . d e sfav o rab le ,  que cuando la s u p e r f ic ie  de apoyo d iscu rre  ih -

clinadamente h acia  adelante en r e la c ió n  con e l  e je  lo n g itu d i­

n a l  de la palanca b a scu la n te ,  también 6l  e je  de lo s  Organos de 

t r a c c ió n  esta  p ro v is to  convenientemente de r o d i l lo s  de rodadu­

ra que, de acuerdo con e l  invento , cooperan con la s u p e r f ic ie  

2 ^ .  o la s  s u p e r f ic ie s  de apoyo, para e v i t a r  aquí también un roza­

miento d e s l iz a n te ,  con toaos sus in con v en ien tes .

uoniorme a l  invento , pueae e s ta r  l i ja d o  a l  e je  de lo s  ór­

ganos de t r a c c ió n  un t i r a n t e  unido a un extremo del m uelle, 

m ientras que e l  o tro  extremo del m uelle, que convenientemente 

3 0 .  es un muelle compresor, se apoya directamente contra e l  miem-



bro ae avance, o bien ind irectam ente, a saber, a travos ae la 

palanca b ascu lan te .

La palanca bascu lan te ,  de acuerdo con a l  invento , puede 

abarcar  un manguito que envuelva a l  m u elle .  S i  la palanca es­

tá  p ro v is ta ,  t a l  como ya ha s ia o  mencionado, de uno de l e s  apo­

yos para e l  m uelle, entonces puede s e r  regu lab le  para v a r ia r  

l a  ten sió n  d e l muelle en la  d ire c c ió n  d6 tuerza del mismo con 

re la o ió n  a l  miembro ae avance, lo que r e s u l ta  especialm ente 

v e n ta jo s o ,  s i  la  palanca posee un manguito que envuelve a l  mue­

l l e ,  en la  torrna ya d e s c r i t a ,  entonces e l  manguito puede es­

t a r  roscado con una rosca e x t e r io r  en la correspondiente rosca 

i n t e r i o r  del miembro ae avance, rea lizán d o se  la regu lac ió n  me­

diante g iro  del manguito de la  palanca b a scu la n te ,  til apoyo ya 

mencionado de la  paranea basculante contra la caña de la  bota , 

por encima de la ranura a e l  tacón, se r e a l i z a ,  ce acuerdo con 

o tra  torrna de r e a l iz a c ió n  conveniente del invento , a trav os de 

un c is c o  g i r a t o r io  sobra la palanoa bascu lante  y p ro v isto  en 

su p a r i ta r ia  de escotaduras correspondientes a la  redondez del 

tacón . Gomo consecuencia de la  a p l ic a c ió n  e x c é n tr ic a ,  re s u lta  

que la s  escotaduras se encuentran a d is ta n c ia s  d i s t in t a s  del 

e je  d6 la palanca bascu lan te ,  de modo que mediante a ju s te  en una 

de la s  escotad u ras, sa puede te n e r  en cuenta la torrna de cada 

caso de la  caña de la  b o ta .

E l  invento ha sido explicado con más devalle  en la  descrip­

c ió n  s ig u ien te  a base de lo s  d ib u jes  anexos mostrando modos 

ds r e a l iz a c ió n ,  en lo& cu a le s :

La f i g .  1 es un primer ejemplo de r e a l iz a c ió n  del d isp o s i­

t iv o  l ib e ra d o r  del ta ló n ,  contorme a l  inv ento , parcialmente 

en secc ió n ;

La r i g .  x es una v is ta  desde a rr ib a  sobra e l  d isp o s it iv o



l ib e ra d o r  del ta ló n ) según la i ig ; .  1 ;

Las l ig a r a s  3 y 4  rep resentan  esquemáticamente o tro s  dos 

ejem plos ae r e a l iz a c ió n  v is to s  la te ra lm e n te ;  y

Las f ig u ra s  3 y 6 muestran un ultimo ejemplo de r e a l iz a ­

c ió n  en v is ta  p o s te r io r  y l a t e r a l .

an e l  ejemplo ae r e a l iz a c ió n  de l a s  f ig u ra s  1 y 2 , lo s  dos 

órganos de t r a c c ió n  que s a le n  hacia adelante del d isp o s it iv o  

l ib e r a a o r  a e l  ta ló n *  pasando por e l  lado d e l tacón da la  bota 

de esqu iar*  re c ib e n  forma ae extremos de ca b le s  da alambre 1 *

2 que e s tá n  l i j a d o s  ae manera regu lab le  an la d ire c c ió n  lo n g i­

tu d in a l  a e l  esquí* sobra un p l a t i l l o  g i r a t o r i o  á*  que ho forma 

parte  del o b je to  a e l  invento y que, por e l lo *  no s t  describe 

con d e t a l l e .  No obstante* lo s  dos entramos de cable  1* 2 po­

d rían  también e s t a r  s u je to s  sobra un puente* l i j a d o  de manara 

no g i r a t o r ia  sobra e l  e sq u í,  o bien también la tera lm en te  a la s  

s u p e r f i c ie s  de lo s  lados del e sq u í.  A lo s  extremos de ca b le s  

1 * 2 e s tá n  s u je t a s  b o q u il la s  da ca b le s  4 , ¿  que* en sus e x tr e ­

mos p o s te r io re s*  e s tá n  p ro v is ta s  de soportes destinados a dar 

acogida a un a je  de unión 6 * sobro cuyo e je  6 e s tá n  soportados 

da manera g i r a t o r i a  lo s  e s tre ch o s  r o d i l lo s  y 8 .  puedan f i j a ­

dos en su p o sic ió n *  por un lado* mediante lo s  o jos  de soporte 

de la s  b o q u il la s  de cabla 4* 2*  o b ie n  mediante arandelas d is ­

puestas ju n to  a e l l o s  y , por otru lado* con ayuda de un engrasa­

miento c e n t r a l  2  c a l  e je  6+  en cuyo .ngrosam iento 2  asta  a to r ­

n i l l a d o  o remachado un t i r a n t e  lo *  que se extiende a tra v é s  

d e l manguito c i l i n d r i c o  11 de la  palanca basculante  y que, en 

l a s  proximidades de su extremo su p erior*  e s ta  p ro v is to  de un 

p l a t i l l o  e l á s t i c o  s u je to  mediante un t o r n i l l o  12.. E l  p l a t i l l o  

e l á s t i c o  1^  s ir v e  de apoyo para un muelle h e l i c o id a l  compresor 

14 que* con su o tro  extremo* se apoya contra un c o l l a r í n  1¿
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d e l manguito c i l i n d r i c o  11 de la  palanca b a scu la n te .  Ni mue­

l l e  h e l i c o id a l  3A actúa por co n sig u ien te ,  entre  un e je  6 que 

una lo s  órganos da tr a c c ió n  1 * g ,  por un lado, y la  palanca 

b ascu lan te , por o tr o .

E l  manguito c i l i n d r i c o  11 posee en la  zona de su extremo 

i n t e r i o r  una rosca  e x t e r io r  16 con la  que puede se r  enroscado 

hasta la  proiundidaa que l e  deseemos en la  rosea i n t e r i o r  de 

un ta lad ro  e x is te n te  en una ohapa da unión 1% de un miembro da 

avance. E l  miembro de avance posee, además da la  chapa de unión 

17* también la s  piezas l a t e r a le s  18 y 1<?, que se encuentran, 

cada una ae e l l a s  en e l  mismo plano que lo s  r o d i l lo s  de roda­

dura 2  Y á* En l a s  proximidades de sus extremos in x e r io r e s ,  so­

portan la s  piezas l a t e r a l e s  18 , l g  d e l miembro ae avance, un 

e je  20 que la s  une y qua e sta  soportado da manera g i r a t o r ia  

un r o d i l lo  ¿L destinado a e n ca ja r  en la ranura del tacón de la 

bota ae esqu iar  indicada en e l  dibujo¡.

Sobre la  s u p e n ic ie  envolvente del manguito c i l i n d r i c o  11, 

convenientemente en e l  extremo su p erior  de la  rosoa e x te r io r  

16 , esta  todavía d ispuesto  un disco g i r a t o r i o  de apoyo 22 que, 

t a l  como s t  muestra en la i ig , .  2 , a s ie n ta  excéntricam ente so­

bre e l  manguito c i l i n d r i c o ,  estando p ro v is to  de esootaduras 

que correspondan aproximadamente a la  redondez de la  s u p e r i i -  

o ie  p o s te r io r  de la caña de la  b o ta ,  (jomo consaouenoia del a s ie n ­

to  e x cé n tr ico  ae apta d isco  se puede, e lig ien d o  una cualquiera 

de la s  escotaduras 2g, a ju s t a r  una aistanciq ^p rop íad a entra la  

palanca basculante y la  b o ta ,  de acuerdo con la  torma de e s ta  

últim a* En su extremo su p erior está  e l  manguito c i l in d r io o  11 

p rovisto  íinalm ente de una caperuza 2 4 ,  hecha convenientemente 

de un m ater ia l  s in te t ic o ¡ .

La xig^. 1 muestra la  posición  de uso del d is p o s it iv o  l ib e —3 0 .



rador del ta ló n ,  según e l  in v en to . En e s ta  p o sic ió n  encaja  

e l  r o d i l lo  ^  ce t a l  modo en la  ranura del tacón) que e l  pun­

to  ae contacto  con la  ranura del tacón y , en e s p e c i a l , . e l  e je  

20 )  sa encuentran por debajo de lo s  órganos oe t r a c c ió n  1 ,  2 .  

E s t i r a n te  10 t i r a  a l  mismo tiempo d e l e je  da unión 6 de lo s  

órganos da t r a c c ió n )  atrayéndolo  h a c i-a  a rr ib a  a l o  largo  de 

la s  s u p e r f ic ie s  da apoyo del organo d e v a n e e ,  d ipuestas in -  

clinaaamenta con r e la c ió n  a l  e je  d e l  manguito c i l i n d r i c o  11 .

En e l  caso de una caída f r o n t a l  del usuario) es levantado en­

tonces e l  tacón de l a  s u p e r í te le  del e sq u í ,  uomo la  d is tan ­

d o  antre a l  punto ue a r t i c u la c ió n  de lo s  órganos de t r a c c ió n  

1) gL y su e je  de unión 6 permanece c o n s ta n te ,  sa mueven hacia 

a r r ib a  la s  s u p e r i i c ie s  in c l in a d a s  ae apoyo 22  coa r e la c ió n  a 

lo s  r o d i l lo s  2.) 8* que sustanciaIm ente conservan su p o sic ió n  

en e l  esp ac io ,  uon e l l o  l le g a  finalm ente a l  e je  2Q, o b ien ­

a l  f a l t a r  un r o d i l lo  2l , . -  la  l in e a  de co n tacto  en tre  e l  miem­

bro de avance y la  ranura del tacó n , a co lo ca rse  por encima de 

lo s  órganos de t r a c c ió n  1, 2 ,  con lo  que a l  d is p o s it iv o  l ib e ­

rador del ta ló n  es hecho bascu lar  inmediatamente ba jo  la  ac­

c ió n  d a l muelle 2 4 ,  pasando a la  p o sic ió n  de l ib e r a c i ó n .  En la  

í i g .  1 ha sido dibujada con l in e a s  de tra z o s  una p o sic ió n  in ­

termedia antes de a lcan zarse  la p o sic ió n  de l ib e r a c ió n  t o t a l ,  

en l a  que a l manguito 11 se apoya sobre la  s u p e r f ic ie  del es­

q u í .  uuando e l  manguito c i l i n d r i c o  11 se^poya sobre e l  esqu í,  

se forma una re n d i ja  entre e l  r o a i l l o  21 y e l  tacón de la  bota 

de e sq u ia r ,  re n d i ja  que haca posible  la l ib e r a c ió n  del tacón 

de la  bota y e l  v o lv er  a s u je t a r  después nuevamente la  atadura 

s in  nihguna c la s e  de m olestias ,.

Para v olv er a te n s a r  nuevamente e l  d is p o s it iv o  l ib e ra d o r  

d el ta ló n ,  con lo  que se produce e l  avance de la  bota hasta
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l a s  mordazas d e la n te ra s ,  no rep resen tad as, se adapta la  a ta ­

dura y sa l le v a n  lo s  d is p o s it iv o s  de disparo y de ten sió n  a 

la p osición  representada en la  íig¿. 1 con l in e a  de t ra z o s ,  

en la  que e l  r o d i l lo  21 asta  encajado en la ranura del tacón, 

apoyándose lo s  r o d i l lo s  g ,  8 contra la  s u p e r f ic ie  e x t e r io r  

a e l  c o l l a r í n  1¿? d e l manguito c i l i n d r i c o  1 1 .  Seguidamente se 

hace b ascu lar  la  palanca basculante  hasta  la po sic ió n  repre­

sentada con l in e a  de trazo  continuo, con lo  que lo s  r o d i l lo s  

]7, 3 se mueven sobre la s  s u p e r f ic ie s  de apoyo 2¿ ,  sobrepasán­

dose e l  punto muerto del e je  2g del miembro de avanoe^. n i  mue­

l l e  14 comprime entonces, debido a su apoyo contra e l  c o l l a ­

r ín  1^ ,  a l  miembro de avance h a c i-a  adelante y , a l  mismo 

-tiem po, hacia abajo..

En e l  ejemplo de r e a l iz a c ió n  de la  f ig ¡.  3 ,  e l  miembro de 

avance 26 en la  zona de ranura del tacón e s tá  adaptado a la  

forma de una bota de e sq u iar  y muestra un s a l ie n t e  de forma 

de leva 2%, que l le g a  hasta debajo de la  ranura del tacón,. En 

una p erforac ión  del miembro de avance 26 puede desplazar un 

manguito c i l i n d r i c o  28 amortiguado por un muelle de compresión 

h e l ic o id a l  2^ ,  cuyo muelle apoya por una parte contra la su­

p e r f i c i e  f r o n ta l  da la  perforac ión  d e l miembro de avance 26 

y por o tra  parte  contra un t o r n i l l o  de a ju s te  ^0  que, para re ­

g u la r  e l  in s ta n te  de l ib e r a c ió n ,e s  a t o r n i l l a d le  en una rosca 

i n t e r i o r  de la p erfo rac ió n  del manguito c i l i n d r i c o  2 8 .  E ste  

manguito 28 es desplazadle en la  p e rfo rac ió n  del miembro de 

avanoe 26 contra l a  acción  del n u e lle  2^ ,  cuando e l  tacón 

de la  bota se mueva hacia a r r ib a  y l le v a  consigo e l  miembro de 

avance 26 formado correspondientemente^. E l  manguito c i l i n d r i ­

co 28 muestra en la  parte p o s te r io r  un s a l ie n t e  J51 unido f i ­

jamente con ó l ,  que s irv e  para coger e l  cable  de tr a c c ió n
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continuo del ta ló n .  E s te  c a b l6 j52 as conducido en la zona de 

taoón en un gancho de t r a c c ió n  i n i e r i o r  22  y puede a ta rse  más 

a d e la n te ,  en forma no representada, en lo s  l a t e r a l e s  de l o s  e s -  

qui)Sy o puede engancharse en e l  miembro de t r a c c ió n  de una 

f i j a c i ó n  delantera  conocida. Por lo  tanto? en e s ta  forma cte 

r e a l iz a c ió n  y también en la s  ee los  ejemplos de r e a l iz a c ió n  de 

la s  f ig u ra s  4  a 6 , es p o s ib le  pasar de ca rre ra  de descenso a 

marcha de e xcu rs ió n , a l  desenganchar e l  cable 22 d el gancho de 

t r a c c ió n  i n i e r i o r  33:.

Al oarse e l  esquiador h acia  a d e la n te ,  se desplaza e l  miem­

bro de avance 26 contra e l  e fe c to  d e l muelle 2 <? hacia  a r r ib a ,  

m ientras que e l  manguito 28 se mantiene f i j o  mediante e l  ca­

b le  de t r a c c ió n  2^? Tan pronto como se r e a l iz a  e l  punto de con- 

ta o to  ¿ 2  entre  e .̂ miembro de avance 26 y e l  tacón de la  bota 

sobre e l  plano c e n t r a l  del cab la  de t r a c c ió n  2 í=* se abre e l  

d is p o s i t iv o  l ib e r a d o r  del ta ló n  por d etrás  y l ib e r a  e l  p ie .

Al ponerse de nuevo la a taau ra , o b ie n  se puede poner e l  ta ­

cón encima d e l e sq u í,  m ientras e l  d is p o s i t iv o  l ib e ra d o r  de ta ­

lón aun está  encima de la  s u p e r i lo ie  del esquí y entonces os­

c i l a  e l  d is p o s it iv o  l ib e ra d o r  alrededor d el punto de contacto  

34  en la  p o s ic ió n  de uso mostrada en a l  d ib u jo ,  *  se puede 

l l e v a r  e l  d is p o s it iv o  l ib e ra d o r  d el ta ló n  a su p o sic ió n  v e r t i ­

c a l  a l  e x i s t i r  una f i j a o i ó n  delantera  y entonces l l e v a r l o  aon- 

t r a  la  bota a l  c e r r a r  l a  f i j a o i o n  delantera-.

E l  ejemplo de r e a l iz a c ió n  representado en la  l ig ! .  4  se d is­

tingue del de la  f ig ^  3 solamente en que e l  punto ue ataque 

- d e l  cab le  de t r a c c ió n  2^  se h a l la  colocado en a l  e je  lo n g itu ­

d in a l d el d is p o s it iv o  de p resió n  d e l muellej. E sto  requiere  que 

e l  miembro de avance 2 2  nu estra  en lo s  dos lados un co r ta  l a ­

t e r a l  2 6  m ientras que e l  manguito c i l i n d r io o  2Z e stá  p rovisto
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en lo s  dos laaoa de soportes ^8 con lo s  cu ales  e s t á ,  an cada 

extremo, uniao e l  cable da t r a c c ió n  32  afe en e s te  ejemplo ce 

r e a l iz a c ió n  e s tá  partido,. La forma de actu ación  d e l d i s p o s i t i ­

vo es ig u a l  a la  del ejemplo da la  f ig ¡ .  3,?

En e l  último ejemplo de r e a l iz a c ió n  mostrado en la  f ig ; .  5 

por detrás y en la  fig¿. 6  por a l  lado, a l  c o n tra r io  de los e- 

jampios de r e a l iz a c ió n  antes d e s c r i t o s ,  se u t i l i z a  un muelle de 

t r a c c ió n  ¿ 2 # cuyo muelle se suspende en un ta lad ro  c i l i n d r i c o  

40  del miembro ae avanoe 41 en un tapón de c ie r r e  su perior 

d el ta la d ro  4 0 ,  por ejemplo mediante un pivote que l le g a  hasta 

la s  a sp ira s  del muelle,. E l  extremo i n f e r i o r  del muelle de t r a c ­

c ió n  ág  e s tá  unido a l  elemento ae apoyo 4 ¿  que es empujado so- 

brG un e je  44  que cruza e l  miembro 4 l  de avance;. Naturalmente 

que también as p o s ib le  cu a lq u ier  otra forma de suspensión del 

muelle da tra c o ió n  ¿ 2  entre  e l  tapón de c ie r r e  y e je  tra n sv e r ­

s a l .  Lo¡. extremos s a l i e n t e s  del miembro de avance 41  del e je  

44 se forman da manera que los  dos extremos a e l  cable ae t r a c ­

ción  32  puedan s e r  unidos a e l l o s ,  mediante o ja le s  s o l t a d le s ,  

mostrados esquemáticamente. Para darle  a l  miembro ae avance 41 

una d isp o sic ió n  s u f ic ie n te  en la parte t r a s e r a  de la  bota , e s tá  

p ro v is to  en ambos lados de tapas 46 formadas correspondiente­

mente s in  que se pueda p e r ju d ica r  e l  fresad o del tacón de f o r ­

ma de leva 2^  que s a le  hacia a b a jo ,  a l  l l b a r a r  la  bota del es­

q u í .  T a le s  solapas 46 pueden también e s t a r  p re v is ta s  en la s  fo r ­

mas de r e a l iz a c ió n  de la s  f ig u ra s  3 y 4¡.



Hecha la d escr ip c ió n  a e l  presente invento se hace cons- 

t a r ,  que esta  s o l i c i t u d  se acoge a l a s  priorid ad es s igu ien ­

t e s :  p a r c ia l  en r e la c ió n  con la  s o l ic i t u d  de Patenta a u s t r ía ­

ca H" lo  A 2254/64-1  7 7 c ,  en lo  que a fe c ta  a l a s  f ig u ra s  14 

y 15 de la  misma, exclusivam ente, y t o t a l  de la  s o l ic i t u d  de 

Patente  a u s tr ía ca  N- 10 A 2439/64-1  77o, depositadas, Imprima­

ra e l  16 de marzo de 1964 y la  segunda e l  20 de Marzo de 1964, 

respectivam ente a nombre de los señores K arl Breuar y Richard 

B rlebach , y que se d eclaran  como nuevas y de propia invención 

la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

1 . -  Un d isp o s it iv o  l ib e ra d o r  del ta ló n  en ataduras de se­

guridad para e sq u ís ,  bascu lab le  en torno de un e je  p ara le lo  a 

la s u p e r f ic ie  del esquí y conducido por dos órganos de t r a c ­

c ió n  que d iscu rren  hacia a d e la n te ,  uno a cada lado del tacón 

de la  bota de e sq u ia r ,  cuyo d is p o s it iv o  posee un miembro de 

avance destinado a s e r  encajado en la ranura del tacón , una 

palanca basculante  que, en la p o sic ió n  de uso, d iscu rre  c a s i  

perpendicularmente a la  s u p e r f ic ie  del e sq u í,  s irv ien d o  para 

mover e l  miembro de avance,y un miembro e l á s t i c o  que actúa en­

t r e  la  palanca basculante  y los  órganos de t r a c c ió n ,  estando 

dispuesta de t a l  modo que, en la  p o s ic ió n  de uso de la  palan­

ca b ascu lan te ,  e l  miembro de avance se apoya contra la ranura 

del tacón b a jo  la  presión  del miembro e l á s t i c o ,  c a r a c ­

t e r i z a d o  porque e l e je  que une lo s  órganos de tra c c ió n  

y e l  miembro de avance lo s  hace movibles relativam ente  entre 

s í ,  de modo que ±a prolongación de la  l ín e a  de contacto  entre  

e l  miembro de avance y la ranura d el tacón d is c u r r e ,  en la po­

s i c i ó n  de uso d e l d is p o s it iv o  l ib e r a d o r ,  por debajo de lo s  ór­
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ganos de t r a c c ió n ,  m ientras que, a l  actu ar  una fuerza de 

t r a c c ió n  demasiado grande sobre e l  tacón , l a  l in e a  de con­

t a c t o  es levantada hasta por encima de lo s  órganos de t r a c ­

ción'.

2 . -  Un d is p o s i t iv o ,  según la  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a ­

r a c t e r i z a d o  porque e l  miembro de avance encaja 

en la  ranura del tacón con un r o d i l lo  soportado de manera

g i r a t o r i a .

3 .  -  Un d is p o s i t iv o ,  según la s  re iv in d ic a c io n e s  1 o 2 ,  

c a r a c t e r i z a d o  porque e l  miembro de avance po­

se e ,  a lo  menos, una s u p e r f ic ie  de apoyo inc linad a con r e la ­

ción  a l  e je  lo n g itu d in a l  de la  palanca bascu lan te ,  d estin a­

da a l  e je  de lo s  órganos de t r a c c ió n .

4 .  -  un d is p o s i t iv o ,  según la re iv in d ic a c ió n  3 ,  c a ­

r a c t e r i z a d o  porque e l  e je  de lo s  órganos de t r a c ­

c ió n  e s tá  p rovisto  de medios que cooperan con la  s u p e r f ic ie  

da apoyo reduciendo e l  rozamiento, preferentemente con r o a i^  

l í o s .

3 . -  Un d isp o s it iv o ^  según cualquiera de la s  re iv in d ic a ­

ciones l a  4 ,  c a r a c t e r i z a d o  porque en e l  e je  

de los oraganos d6 t r a c c ió n  esta  s u je to  un t i r a n ta  unido cun 

uno de los  extremos dal m uelle, m ientras que a l  otro e x tre ­

mo a e l  muelle se apoya directamente contra e l  miembro ne a- 

va-nce , o bien ind irectam ente .

6 . -  Un d is p o s i t iv o ,  según cualquiera de l a s  re iv in d ic a ­

ciones l a  3 ,  c a r a c t e r i z a d o  porque la  palan­

ca basculante abarca un manguito que envuelve a l  m u elle .

7..- Un d is p o s it iv o ,  según cualquiera de la s  re iv in d ic a ­

ciones l a  6 ,  c a r a c t e r i z a d o  porque la  palan­

ca basculante e s tá  p rovista  de un apoyo para e l  muelle,3 0 .
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siendo regu lable  para m od ificar  la  te n s ió n  del muelle en la  

d ire c c ió n  de la  fuerza de é s t e ,  con re la c ió n  a l  miembro de 

avance..

8 .  -  Un d is p o s i t iv o ,  según la s  re iv in d ic a c io n e s  6 y 7 ,  

c a r a c t e r i z a d o  porque e l  manguito de la palanca 

bascu lante  e s tá  enroscado, con una rosca e x t e r io r ,  en la  co­

rrespondiente  rosca  i n t e r i o r  del miembro de avance, r e a l i ­

zándose la  regu lació n  mediante g iro  del manguito de la  pa­

lanca b a scu la n te .

9 .  -  Un d is p o s i t iv o ,  según cu alquiera  de la s  re iv in d ic a ­

c iones l a 8 ,  c a r a c t e r i z a d o  porque la  palanca 

bascu lante  soporta un d isco  soportado sobre e l l a  de manera 

basculante  y e x c é n tr ic a ,  que está  p ro v is to  en su p e r i f e r ia  

de escotaduras correspondientes a la  redondez a e l  tacón,.

1 0 .  -  Un d is p o s i t iv o ,  según la  re iv in d ic a c ió n  1 ; c a ­

r a c t e r i z a d o  porque e l  miembro oe avance e s tá  f o r ­

mado según la  co n fig u rac ión  de la  parte tr a s e r a  de la  bota 

de esqu iar  y alcanza con su s a l ie n t e  en forma de lave por 

debajo de la  ranura del talon^

1 1 .  -  Un d is p o s i t iv o ,  según la s  re iv in d ic a c io n e s  1 a 10, 

c a r a c t e r i z a d o  porque e l  miembro de avance fo r ­

ma una unidad de co n stru cc ión  con la  palanca g i r a t o r ia  que 

muestra un ta la d ro  para un muelle de t r a c c ió n ,  en donde e l  

muelle de t r a c c ió n  e s tá  suspendido por una parte  en e l  e x tre ­

mo t-uperior del ta la d ro  y por otra parte en e l  e je  movible 

que une lo s  extremos de lo s  órganos de t r a c c ió n  enfren te  d el 

miembro de avance.

1 2 .  -  Un d is p o s i t iv o  l ib e ra d o r  d6l ta ló n  en ataduras de 

seguridad para e s q u ís .

Según se d escribe  y re iv in d ica  en la  presente memoria



que consta de quince h o jas  fo l ia d a s  y mecanografiadas por 

una sola cara y de t re s  laminas de d ib u jo s .

Madrid, a li? da Marzo de 196!?

HANNES M A R K E R.

P* 3,* JAtMK tSERN
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