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e joras en acclonamientos de aparatos para labrar

la tierrat.

FalocitandsPa.Joharm Albert Braun, entidad alemana, residente

en Robert-Bosch-Str., 6, Minster/Westf, Alemania.

Le invencidn se refiere a me joras en
los acclonamientos para los aparstos para labrar la
tierra enganchados o montados en tractores, tanto en
la agricultura como selvicultura, vinicultura y hor-

5e ticultura y se refiere especialmente a un aparato pa
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ra labrar la tierra conocido como cultfiz;or,:qﬁe es-
4, equipado con un dispositivo de conexidn con el mi~
ifn de toma de fuerza del tractor, efectudndose el ac
clonamiento del aparato de trabajo propiamente dicho

a través del eje toma de fuerza del tractor bajo in-
terconexidn de un engranaje.

Ia invencidn tiene por cometido crear
ung posibilidad pars greduar el aparato de labrar la
tierra en relacidn con el eje longitudinal del tractor,
eviténdose que el marco soporte pars el aparato se hag-
ya de desarrollar como costosg carcasa. Ademds se ha
de lograr que sea posible una graduseidn sin escaldn
alguno del agparato, es decir, gque se buscan Gos posi-
clones laterales extremas, pero también ha de ser DO~
sible que asuma posiciones intermedias arbitrariac,

Esta meta, en que se basa la presente in
vencidn, se logra mediante la utilizacidn de un engra~
naje planetario cuya rueda planetaria lleva el muiidn
de conexiodn para la conexidn con la toma de fuerza del
dispositivo tractor ¥, con relacion a la rueds solar,
dispuesta sobre el eje impulsor del engranaje, se pue-—
de girar en sentido circunferencisal de la mizma, y esto
en los cultivadores para la agricultura y selvicultura
para hacer posible la graduacidn latersl el aparato de
trabajo en relzeidn con el eje longitudinal central del
tractor.

Los engranajes Planetarios, cuya rueda Pla
netaria es desplazable en relacidn con la rueda solar,
ya son conocidos., Un dispositivo conocido de esta cla~

se tlene por cometido hacer posible, medisnte esta gra
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duacion, la adaptacion de una bomba de inyeccion para

insecticidas a distintes tipos de tractores.

El que mediante la aplicecion de esta -
clase de engranajes se pudiers ampliar el margen de
aplicacion de los cultivadores es nuevo y el empleo de
esta clase de engranajes para solucionar los problemas
arriba descritos represents una feliz y progresiva me-
dida.

Soltando la carcasa y gradvando la mismg
alrededor del centro de la rueda solar es posible una
graduacién del lugar de conexidn de la comexion del
eje de toma de fuerza, de manera gue de esta manera se
puede graduar todo el aparato para labrar la tierra en
relacion con el eje longitudinal del tractor. Resulta
posible una graduascion én 1802 de la ruede planetaria,
es decir, que la rueda planetaria ataca una vez desde
la izquierda o desde la derecha de la rueda solar, pero
tembién son posibles posiciones intermedias arbitrarias,
es decir, que se efectua por ejemplo una graduacién de
la rueda planetaria en 45 3 goe, efectudndose esta gra-
duacidn debido a que se hen previsto taladros alargados
en la brids de sujecidn de la carcasa del engranaje pla
netario. De esta manera se soluciona en forma impecable
y técnicamente ventajosa el problema en que se basa la
presente invencién, y vor lo cual tampoco las distin -
tas conexiones de ‘toma de fuerza en los tractores tie-
nen importancis pare el fabricante de los aparatos pare
labrar la tierra, ya que cads usuario del dispositivo
puede graduar la posicidn del mufidn de conexidn del eje

toma de fuerza de acuerdo con su tractor,
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Los muiiones de articulaciln para el en~
ganche o acoplamiento de la mAquina, es decir, del a-
parato para labrar la tierra sl tractor, estan desarro
llados lateralmente desplazables en relacidn con el -
eje longitudinal del aparato de trabajo.

Ulteriores ventajas y caracterfsticas del
dispositivo segﬁn la presente invencidn se desprenden
de la descripeidn a continuacidn basada en el dibujo
de un ejemplo de ejecuciodn. El dibujo muestra en fi~
gure 1 una vists desde arriba sobre el engrangje, en
corte, y en figura 2, una vista latersl en direccidn
de la flecha 4 en la figura 1.

En la figura 1 se denomins con 1 un nar
co soporte sobre el gue se ha disuesto el engranaje
vropiamente dicho para aparato Para labrar la tierrs
conocido no representado en el dibujo. BEn el marco S0
porte se han previsto herrajes de sujececion 2 ¥ 3 que
sirven para la recepcién de mufiones 4 y 5 de secciodn
poligonal, En estos nufiones se han dispuesto perpen~
dicularmente unas horquillas 6 y 7 que llevan los mu—
fiones de articulacion 8 y 9. Con lfneas de trezos in
terrunpidos se ha sefizlado en 1la figura 1 la posicidn
de los mufiones de articulacidn 8 y 9 cuando sus mufio—
nes en los herrajes de sujecion 2 y 3 han sido cambig
dos de pozicidn, es decir, han sufrido un desplazanien
to en sentido lateral con relacidn al eje longitudinal
del aparato labrador de la tierra.

Sobre el marco soporte 1 se ha dispues—
to una carcasa de engranajes 10 que lleva un envolven-—

te de eje 11 en el que estd alojado un eje de acciona-
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miento 12 que en el lado frontal lleva un dispositivo
de accionamiento 13 para el aparato labrador de la tig
rre. Bn la carcasa de engranzjes 10 se ha dispuesto un
engranaje de ruedas conicas que se compone de un eje
propulsor 14 y un par de ruedas conicas 15 y 16. En
el lado de entrads del eje propulsor 14 se ha dispuesto
una rueds dentada frontal 17 que engrana Con una rueda
frontal 18 formando juntos un engranaje planetario.
Bste engranaje planetario que se compone de una parte
del eje 14, de la rueda solar 17, de la rueda planeta~
ria 18 y del eje 18, estd alojado en una carcasa 20.

El eje 19 lleva en su lado de entrada un muiidn de co-
nexidn 21 que sirve para la conexion de toda la unidad
engransje con el eje toma de fuerza del tractor.

El engranaje planetario compuesto de la
carcasa 20, loc ejes 14 y 19 y las ruedas denfadas 18
y 17 hacen posible la solucidn del problema de la in-
vencion.

Como se aprecia de las figuras 1 y 2 la
carcasa 20, que simultaneamente es el glojamiento pa-
ra el eje 19 y con ello de la rueda frontal 18, se pue
de girar en relacidn con la carcasa 10 del engrenaje
de ruedas conicas. Para ello se fija la carcasa 20
mediante bulones 22 y 23 a la carcasa 10, guidndose
los bulones en agujeros alargados 24 y 25 de la brida
de sujeccién 27, 28, Soltando los bulones 22 y 23 se
puede girar ls carcasa 20 con la disposicidn de rue-
dag planetarias en relacion con el eje del eje propul
sor 14 por ejemplo en 180%, tal y como se ha dibujado

en trazos interrumpidos en la figura 1. Como los bu~-
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lones 22 y 23 no se han soltado del $odo, sino gque so-
lo se aflojan, es posible un giro dentro de la longi-
tud de los taladros alargados 24 y 25, De esta manera
se puede efectuar un giro de menos grados, con lo que
es posible hacer correcciones respecto a la conexion
con el tractor y una graduacién del aparsto labrader
de la tierra en relacidn con el eje longitudinal del
tractor en unidades de magnitud reducidas.

Intercanbiando las ruedas dentadas 17 ¥
18, es decir, de la rueda solar 17 y de la rueda pla-
netaria 18, se puede variar también la velocidad de
giro del provio aparato labrador de la tierra, modifi
cdndose por ejemplo el tamaiio de la rueda solar y/o
planetaria.

Bl eje 14 puede llevar una prolongacidn
26 que sobrezalga de la carcasa, nara tener as{ vna Do
sibilidad de conexion adicional

En luger de las ruedas solar y »laneta-
ria se pueden emplesar también pifilones de cadena o »O-
lezs para correas,

N 0 T 4

Descrita suficientenente la naturalezag
iel invento, as{ como la maners de realizarlo en la
practica, debe hacerse constar que las disposiciones
anteriormente indicadas son su.cesbibles de modiflca-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental, siendo lo que constituye la eseancia del
referido invento y por lo que se solicita Patente de
Introduccidn por 10 afios en Espafia sobre: "IBJORAS EN

ACCIONANIENTOS DE APARATOS PARA LABRAR LA TTERIAY; ca
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racterizandose por lo siguiente:

1l8.~ Mejoras en agccionamientos de apa—
ratos para labrar la tierra enganchados o montados

en tractores, caracterizado, porgue se interconecta

un engranaje planetario cuya rueda planetaria lleva

el mufidn de conexion para la unidn con el mufidn de
toma de fuerza de un tractor o similar y ademds se
puede gradusr en relacidn con la rueda solar dispues
ta sobre el eje propulsor del engranaje, en sentido
circunferencial de la misma, con objeto de facilitar
una, graduacién lateral de los aparatos de labranza
acoplados en relacion con el eje longitudinal central
del tractor,

28,~ Hejoras segun reivindicacidn 1,
caracterizada porque los mufiones de articulacion pa-
ra el enganche o acoplamiento del aparato al tractor
se pueden desplazar lateralmente en relacidn con el
eje longitudinal del aparato.

32,- Nejoras en acgionamlentos de apa—-

ratos para labrar la a, tal y como gueda sustan

cizlmente descrito en la pResente Mepgoria y en los
adjuntos dibujos.
Esta Memory 5 siete hojas es—~

N (4 .
critas a magquina por una
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Fig. 1
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