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1 - Se conocen ya las gnias cargadoras automotriges,
montadas preferentemente sobre una plataforma giraboria
lleyada iaor un -chasis de orugas, que constan de un ti-
rante, articulado sobre la plataforma, ¥y cuya osc:Llac:Lén '

5 se controla por medlo de un eric hidréulico gue se
apoya sobre la plataforma. ¥y wn brazo articulado sobre
el tiran‘ce', ¥y cuya o‘svcilacicv'ﬁn respecto al tira.nté se
controla por medio de un séghndo» cric hidréulico, apoya-
do sobre el tirante g un cangllén articulado en el

10 extremo '&‘él brazo y cu;ya osc:.lac:.dn se con’crola por
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un tercer cric hidréulico.

#n ciertos modelos de cargadores de este tipo,
¢s imposible mandar uno o varies crics simulténeamente
de manera que se cargue el cangilén poniéndolo horizon-
tal en el suelo con una orientacidn constante hacia
adelante de la méquina. Entonces no se puede llenar
el cangilén nada nés gque moviendo hacia adelante la
nédguina, lo qué constituye une maniobra suplementaria
¥y pfovooa un desgaste rdpido de las orugas.

En otros modelos conocidos se evita este incon~
venientehllenénddse el cangilén por medio de lz wmahio-
bra de uno o varios crics.

in estas Yltinmas cargadoras, el ciclo de trabajo
comprende la ejecucidén de cinco fases definidas como
sigue:s

a).-Fase de carga, por desplazamiento horizontal,
hacia adelante de la méquina, del cangildn orientado
en su posicién de llenado.

b).- Pase de enderezamiento del cangildn hacia
atrds, colocando este cangildn en una posicidn que le
permita conservar correctamente su carga, a lo largo
de desplazamientos ulteriores.

¢).- Fase de elevacién del cangildén mantenido
en su orientacibn de posicién cargada.

d).- Pase de descarga del cangilén, basculando
hacia adelante, o sea en sentido inverso del endereza~
miento anterior. -

e) .~ Pase de vuelia a la posicibn de trabajo
con el cangildén en el suelo, orientado en su posicidn

de llenado, hacia adelante.
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Pero en todas estas cargadoras conocidas, la eje~
cucidén de cada uvna de estas cinco fases, o por lo menos,
de varias de ellas, requiere wn mendo simnltdneo y c6n5
certado de varios de estos tres crics. Ia conduceidn
de estas cargadoras no puéde canfiarse, por lo‘tanto,‘
nada més que a un-operador:ex@erimentado, cuyo trabajo,
gque n;cesita un gran esfuerzo de atencidén, es muy fati-
£080.

81 objeto del ihvento es wne cargadora del tipo
antes'definidb, en la que cada una de las cinco fases
esté mandadé por la meniobra de un solo crie, ¥ por lo
tanto, 'se puede asegurar e;Amanejo sin gran fatiga para
cualquier operador no especiélizadq.’

Bn eéta cargadora; el tercer cric que manda él can-
gilén, es un cric hidrdulico de doble efecto, cuyo ex-
tremo de apoyo esté articulado sobre la plataforma y cu-
yo extremo. de trabajo estd. articulado sobre un inversor,
montado giiétorio a su vez sobre la articulacién del bra-
Z0 sobre 1g flecha, y que estd conectado por ﬁedio de un
balancin a wn segnﬁdo inversor, articulado & su vez so~ |
bre el brazo y unido por medio de otro balanc{n 8 un pun-—
to del cangildn;_el primer cric que manda el tirante,

8 pn crig de efecto simple, dispuesto para controlar la
elevaci6n de este tirante y provisto de una vélvuia de
frenado;‘pg?alfrenaf los mgvimiéntbs de descenso de
(dicho tirante.

"TLos detalles de lag dimensiones del conjunto de
mando ée,la oscilacibén del cangildn, o sea, el tercer
cric, los dps inversqges, ¥ los dos balancines segun ia

disposicién‘generaihan%és indicéda, pueden ser fécilmente
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 determinados por el comstructor, de manera gue la orien-

tacibn del cangildn con relacidén a la vertical de la
sujeci@n del tercer,oric, sea aproximadamente constan-
te 8 lo largo de la gase ay,,asf como de la fase c),
del ciclo. |
 En estas cbndiciones, las cinco fases se ejecutan
de la siguiente manera:
a).- EL primer cric estéd en posicibn inoperante,
¥ el tercer cric en la posicidn gque coloca al cangildn
de plano sobre el suelo, y el segundo cric empuja a fon-
do en el sentido de la extensién.
b),— EL tercgr eric, se contrae a fondo, o sea en
el sentido de endereéamiento del cangilén.,
¢) Bl primer oric se extiende del todo, es decir,
se mueve en el sentido de la elevacidn del tirante,
a) .~EL tefcer cric se extiende a fondo, lo que
provoca el giro del cangilén.
e).~ il segundo cric se contrae a fondo, estando
colocado el primer cric en posicidn inoperante,
Tios ceracteres y wventajas del invento se pueden
ver de wna maﬁera més completa en la descripeidn que
se dard més adelante, a tftulo demostrativo y no limita-
tivo, con referencia a los disefios que muestran la car-
gadora de perfil.
. La fig. 1, al principio de la fase de trabajo, a).
Da fig. 2, al fin de la gase de trabajo , a).
" Ta fig. 3, el fin de la fase de trabajo ).
La fig. 4 al fin de la fase de trabajo, ¢)
Ta fig. 5 al fin de la fase de trabajo ‘d).
.La. cargadora representada en el disefio, lleva,

de manere conocida, un chasis automotor, 1, montado
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sobre uh par de orugas, una plataforma 2, montada rota- -

tiva sobre el chasis, un tirante 3, montado oscilante

sobre la plataforma, un primer cric hidrdulico, 4, que

_‘toma apoyo sobre la plataforma para mandar la oscila-

cién del tirante con relacidén a la plataforma, un bra-

zo, 5, montado oscilante en el extfemo del firante, un

segundo cric hidriulico, 6, que se apoya sobre el tiran-

te para controlar la oscilacién del brazo con relacién
al tirvante, un cangilén, 7, montado oscilante sobre el
extremo del brazo, 5, y un cric hidréuiico, 8, de mando
de la cuchara.

Segdn el invento, el tercer c¢ric, 8, de mando de
la cuchara, es un cric de doble efecto, cuyo extremo de
apoyo esté articulado sobre la blataforma 2, #L extremo
de trabajo de este cric estd articulado sobre un inver-
sor, 9, montado pivotante sobfe la articulacién del bra—
zo con el tirente y conectado por un baiancin 11, a un
segundo inversor , 10, montado pivotante sobre un punto
del-brazo y cbnecta&o a su vez por un segundo balancin,
12, a un punto del cangilén, 7.

El_pfimer'cric » 4, de mendo del tirente, es un
cric de simple efecto dispuesto para mandar el movimien-
$o de elevacién del tirante vy provisto de una vélvula
de frenado para frenar los movimientos de descenso de
este.tirante. |

El éegundd'dric, 6, de mando del brazo, articulado
en un punto del tirante cercano a la platafbrma, es un
cric de, doble efecto. |

Las cinco fases del funcionamiento de esta carga-
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a).~ Durante el movimiento de carga del cangilén,
fig. 1 a fig., 2, obtenido solagente por la accidén del
segundo cric, 6, la.cara anterior del cangilén se con-
serva horizontel (con una aproximacién de 2 6§ 3 grados).
Segﬁﬁ esto, la carga del cangildn se efectds sin desplz-
zamientcs del vehiculo, lo gue economiza unz maniobrs
¥ prolonga la duracibn de las ormigas.

b).~ Bl cangilén se endereza hacia atrds por la

meniobra del tercer cric, 8, contraido a fondo, y la ca~

ra anterior del oaﬁgilén—forma'unVéngulo de 40 °, apro-
ximadamente con el»suelo, como muestra la fig. 3.
c).-.EI tercer cric, 8, permanece blocado, asi co-
mo el segundo cric, 6, ¥ el operario actia sobre el pri-~
mer cric, 4, para levantar la carga. La accién de los

balancines y de los inversores, sin intsrvencidn del ope-

rario, aumenta ligeramente el enderezamiento hacia atrds
del cangilén 7, cuya cara anterior forma, al final del
novimiento, un angulo de 459, con el planc horizontal,
como muestra la fig. 4. ‘

d).~ En esta fase, el operario asctia unicamente

sobre el tercer cric, 8, que se extiende z fondo, hacien-~

do bascular el cangildén hscia adelante para descargar
los materiales, como muestra la fig. 5.
e).- Para efectuar el descenso, el conductor actia

tnicamente sobre el segundo cric, 6, que se contrae a

fondo, permaneciendo blogueado el tercer cric, 8, en po-
gicién de extensibn a fondo, y el primer cric ,4, deja
descender el tirante bajo la accidn de su propio peso,
giendo frenado este descenso por medio de la vélvula de

frenado. Durante este movimiento de descenso, la accidn
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autondtics de los balancines y de los inversores lleva
el cangilén, 7, exactamente a su posicidn de salida, con
la cara anterior en posicién horizontal sobre el suelo.
isto se debe al hecho de que el cric, 8, extendido a fon~
do durante esta maniobra, tiene un extremo fijado a la |
plataforma, 2. El conjunto ha tomado shora la posicidn
inicial de la fig. l.x puede comenzar de nuvevo la ejecur
cién de otro eiclo.

La descripeibn detallada anterior muestra como se
ha simplificado el papel del operario de la cargadora
segun el invento, con‘relaéidn al del operario de uma car-
gadora conocida, No es necesaria ninguna accidn combiﬁa—
da de los crics. En cada fase solo se maniobra con un
cric. Por otfa parte, cuando el operario actda sobre un

émbolo, lo hace a fondo, éin tener que recurrir a su ha-

bilidad o a su experiencia propia para regular la ampli-
tud de los gestos que debe ejecutér.

El conjunto de mendos particularmente simplificados

de la cargadora antes descrita,-éermite.éonfiaria'a 0~
do operério, aungue ses poco experimentado.

Descritu suficientemente el invento que nos ocupa,
se hace constar que es susceptible de modificaciones de
detalle que no alteren su principio fundacional, reivin-
dicéndose con arréglo a las.Siguientes notas reivindi-~

catorias;
NOoOTAS

1°,- "Gria cargadora con mando simplificado*, ca~
racterizada esencialuente por estar montada preferente-
mente sobre una plataforma giratoria, llevada por un

chasis con orugas, con un tirante articulado sobre la

H
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plataforma y cuyé oscilaéién se controla por medio de
un primer cric hidrfulico, que se apoya‘sobre la plata-
$ 195 forma, vn brazo articulado sobre el tirante y cuyas osci-
lacidn con relacidn al tirante se controls por medio de
un segundo cric hidréulico, que seapoys sobre el tirante
v un cangilén articulado en el extremo del brazo ¥ cuya
oscilacibn se controla por medio de wm tercer cric hidréu-
200 lico. | |
2%~ "Grua cargadora coh mendo simplificado™, como
se reivindiéa en la nota la, caracterizado esencizlmente
porque»él tercer cric hidiéulico que manda el cangilén
es wn cric de doble efecto, que tiene su extremo de apoyo
205 articulado sobre la plataforma y su extremo de trabajo
articulado sobre un inversor montado basculante sobre la
articulacidn del brazo sobre el tirvente, y que esté co-
nectado por medio de un balancin a un segundo inversor
que_esté articulado & su vez sobre el brazo conectado,
210 por medio de un segundo balancin a un punto del cangi-
16n. |
3?.— uGria cargadora con mendo simplificado", co-
mo se reivindica en las notas anteriores, caracterizado
esencialmente porque el primer cric que manda el tiran-
215 te, eg un cric de‘efecto simple dispuesto para mendar el
movimiento de elevacibn del tirante y provisto de uma
v4lvula de frenado pora frenar el movimiento de des-

censo de dicho tirante.
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4%,- "Grda cargadora con mendo simplificado

Tal y como se reivindica en la presente Memoria
reivindica en las snteriores Notas, y queda represen-
tado en los digeflos que se‘agompaﬁan.

Bsta Memoria consta de mmueve hojas foliadas y
mecanografiadas por una sola cara, y de tres hojas

de disefios.

Madrid, 2] de febrero de 1965
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