MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de una

PATECITE, DE IHTRODUCCION

SOLICITANTE: D, GCHZALO AQUIZY OREAZABAL . |
RESIDENCIA: PLACENCTIA DE LAS ARMAS (Guipdtcoa),—. Santa

1\11&.,2-—’15 e remt b r et res e e e eRn e poerenn.

ENUNCIADO: MBCAHISIC DE AVACE POR FULRZA : OITIZ PARA
VAQUIIAS IERRAMISNTAS.

Prioridad: Patente .. . e del
FUSHTS DE ORIGEW: El objeto de la presente Patente de
Introduceidn es fabricado vor la Casa BURGMASTER COR-
PCRATION 15,001 8. Figueroa S.T., CGardena, California,
US4 do

BN, o1-




10

15

20

25

30

309716

La invencidn =z que se refiere la presente Memoria consti-
tiuye wna novedad industrial con caracteristicas y ventajas que la
hacen merecedora del privilegio de explotacidn exclusiva que por ella
se solicita, de acusrdo con las prescripciones del vigente Bstatuto
sobre la Propiedad Industrial de fecha 26 de Julio de 1.929, texto
refundido, publicado el 30 de Abril de 1.930.

Bsta invencidn se refiere & méquinas-herramientas, y en
particular a ;os mecanismo de avance para tales herramientas. Ls in-
vencién puede ser utilizade, por ejemplo, en maguinas tales como las
desoritas en la solicitud de patente de expediente nimero 30;.458, de
fecha 22 de Diociembre 1.964.

Uno de los objetivos de esta invencidn es el de suministray

g una propulsidén de fuerza motriz de construccidn sencilla que a eleo-

¢idn, puede hacerse efectiva para sustitulr a un mecanismo de avance

" manual.

Otro objetivo de esta invencidn es el de proveer de un me-

canismo de avance propulsadec por motor eldctrico que pueda instalarse

" facilmente en méquinas ya existentes.

Bste invento persigue otras muchas ventajas y persigue otrc

objetivos que pueden ponerse ds manifiesto con mayor claridad al exa—

¢ minar una realizacidn concreta del invento. Con este fin se muesira

una versidn en los dibujos que acompafian a esta especificacidén y for-
man parte integrante de ella. Bsta versidn seri descrita a continua-
cién en todos sus pormenores e ilustraran los principios gemerales
del invento; pero ha de entenderse que esta desoripcidn detallada no

debe interpretarse en sentido restrictivo, ya que el alcance de este

i invento queda mejor definido en las reivindicaciones que se anotan al

:E‘inal .
Refiriéndonos a los fibujos:

La Figura 18, es el alzado frontal de la miquina-herramien
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convenientemente a la cara superior de la mesa (100/1).

ta & la que ha sido incorporado el invento.

La Figura 28, es una vista lateral de la misma; la rueda
de volante para avance manual a elecoidn, se representa en lineas de
punto y rayd.

Las Figuras 32 y 42, son vistas en secocidén A-A y B-B.

La Pigura 58, es wna vista fragmentaria y ampliada, simi-
lar a la Figura 42, que ilustra el funcionamienio de un control de
circuito para goblerno del avance por fuerza motrig.

la Figura 68, es una seccidn longitudinal que ilustra los
elementos principales del mecanismo de avance por fuerza motriz.

Las Figuras ;5 y 88, son vistas en seceidén C-C y D-D.

En el caso presente se muestra la invencidén aplicada a un
mecanismo de taladradora de torreta, similar al desorito y reivindi-
cado en la solicitud de Patente, expediente nimero 307.458, de fecha
22 de Diciembre de 1.964, a que entes nos hemos referido. Esta miqui
ne incluye une mesa de trabajo (100/1) verticalmente ajustable (Fi-
guras 12 y 28), montada en un armazén principal (100/2), en cualquierg
forma adecuads. Bste armazdn priﬁcipal (100/2) puede estar constitui-
do por una pieza hueca de fundicidn., La mese de trabajo (100/1) puedes
estar dispuesta como para soportai una pieza sobre la gue ha de eje-
cutarse una operacidén de taladrado o escariado, amarrando la pieza

La torreta comprende un cabezal (100/3) (Figuras 1§ 2@ y 38)
montado para su ajuste angular alrededor de wn eje horizontal (100/4)
Este ajuste angular sirve para colocar sucesivamente en posicidn a un
nimero de dtiles rotatorios (100/5) en relacidn operante con la pie-
za. Dos de estos Otiles se muestran en las Figuras 18 y 28, pero en
este caso ha sido previsto el montaje de cuatro Utiles mas. E1l Util
(100/5) (representado como una broca) que apunta hacia abajo, estd

en posicidn de trabajar sobre la pieza.
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. gzar a la herramienta hacia la pieza se efectla por medio de un meca-

© posterior una cremallera (100/13) (Figura 38). Esta cremallera estd

l rro y demis partes a é1 unidas.

‘3% y 68, me extiende & través de una ménsula hueca (100/20) unida por

* en el armazén (100/2), El carro (100/7) lleva unz caje de engranajes

da al armazdn (100/2).

.+ 38 y 48) movido por el eje do avance (100/15). Montada sobre el eje

i .
| ruede para cadena (100/19). Bl peso (100/18) equilibra &l peso del ca
|

Como mis olaramente se muestra en las Figuras 38 y 48, el
cabezal (100/3) estd montado sobre un carro (100/7) desplazable en
sentido vertical. Bste oarro (100/7) lleva bordes de gufa (100/7a)

en forma de cola de milano, que enlazan con ranuras (100/7b) formadas

(100/8) (Figuras 28 y 48) en su extremo posterior, colocada para trang
mitir la fuerza a las herramientas rotatorias (100/5). La fuerza es

suminigtrada en este caso desde una artioulacidén (100/9) acoplada a

otro eje (100/10) (Figura 28) puesto en rotacién por un motor eldetri
co (100/11), pudiendo ajustarse la velocidad de rotacidén para que re-
sulte la mas conveniente a la herramienta que estéd en activo. El mo-
tor eldctrico (100/11) estd sostenido sobre una ménsula (100/12) uni-

El movimiento del carro (1 00/7) en su gula para hacer avan

nismo de oremallera y pifidn. Asi, el carro (1C0/7) lleva por su parte
. preparada para engranar con un engranaje cilindrico (100/14) (Figuras

. (100/15) y oon liberted de rotacidn existe una rueda loca para cadena
(100/16) en la que engrana una cadena de transmisidn (100/1;(). Un ex-
. tremo de la cadena de transmisidn (100/17) estd wnido al carro (100/
' 7) por intermedio de la caja de engranajes (100/8). Su otro extremo

|

j

| est3 unido a un peso (100/18) (Figura 28) despus de pasar por otra

El eje (100/15), como mis cleramente se ve en las Figuras

‘medio de una brida (100/21) al exterior del armazdn (100/2). E1 extre-

. mo izquierdo del eje (100/15) esta soportado con libertad de rotacidn

!
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| una abertura central para dar paso a la brida (100/27) del manguito

por el rodamiento de bolas (100/22) montado en el extremo izquisrdo
de la ménsula (100/20). Este extremo izquierdo proyecta hacia el in-
terior del armazén (100/2).

Bl extremo derecho del eje (100/15) esté soportado de modo
parecido con ayuda del rodamiento de bolas (100/23)e El aro interior
(100/25) de este rodamiento (100/23) va montado en una porcidn de me-
nor didmetro (100/24) del eje (100/15). El aro exterior (100/26) va
soportado dentro de une brida no circular (100/27) (ver Figura 82)
formeda en el extremo de un manguito (100/26) que rodea al eje (100/
15). El manguito es puesto en rotacidh, como luego se describird, pa-
ra suministrar fuerza al eje (100/15).

En el caso presente, la brida (100/27) esti representada
en forma hexagonal y sirve de medioc de acoplamiento del manguito (100
/28) con el eje (100/15). Bl eje (100/15) lleva también una rueda de
volante (100/47) que puede montarse, por ejemplo, mediante estrias en
el cubo (100/46) de 1la rueda (100/47).

La ménsula (100/20) lleva como parte integrante de la mis=
ma un carter (100/36) que define un espacio en que puede acomodarse
el manguito (100/28). El extremo derecho de este carter estd abierto,

pudiendo cubrirse con wna taps desmontable (100/36a). Esta tapa tiene

(100/28). Tiene también un cubo (100/36b) dirigido hacia adentro, cu-
ya cara terminal queda separada del extremo de ensanche anular (100/
20g) de la ménsula (100/20).

El manguito (100/28) que rodea al eje (100/15) estéd sopor-
tado con libertad de rotacién dentro del ensanche (100/20a) y del cu~
bo (100/36b) con ayuda de un par de rodamientos de bolas (100/29) y
(100/30) (Figura 68). Estos rodamientos de bolas tienen sus aros exte-
riores montados respectivamente dentro del ensanchamiento (100/20a) y

del cubo (100/36b). Los aros interiores van montados en el exterior del
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| ra hacer girar al eje (100/15) serd descrita a continuaciéns

 turs central de wna armadura (100/43). BEsta armadura (100/43), que se
‘ puede epreciar con mayor claridad en la Figura 6%, constifuye uno de

" los elementos de una estructura de embrague eleotromagnético. Bl otrad

. elemento de esie embrague comprenﬁe la bobina (10Q/44) encerrada den-

manguito (100/28). Los anillos eldsticos partidos (100/60) y (100/
61) sirven pera mantensr en posicidn a los rodamientos, impidiendo
su desplazamiento axiale

Tos retenes (100/31) y (100/32) han sido colocados en posi-]
cidn adyacente a los extremos opuestos del manguito (100/28), alojén-
dolos en el ensanchamiento (100/20a) y cubo (100/36b) respectivamen—
te. Do este modo se impide la entrada de cuerpos extrafios en los ro-
demientos de bolas.

Montada entre los rodamientos de bolas (100/29) y (100/30)
hay une rueda de sinfin (100/33). Estd oalada sobre el manguito (100
/28) y sujeta con wna chavete de media luna (100/34). Como claramen-
te puede verse en las Figuras 68 y T2, la rueda de sinfin (100/33)
ve propulsada por un motor eléetrico (100/35) montado contra una ta~
pe acampanada (100/35a) fundida como parte integral del carter (100/
36). E1 eje (100/35 b) del motor (100/35) mueve a un tornillo sinfin
(100/37) que engrana con la rueda sinfin (100/38). El tornille sinfin
(100/38) estéd chaveteado a un contraeje (i00/39). Este contraeje estd
sostenido-con livertad de rotacifén mediante los rodamientos de bolas
(100/40) ¥ (106/41) (Figura 78) soportados en paredes opuestes del cdy
tor (100/36). Bste eje (100/39) lleva un tornillo sinfin (100/42) gue
engrana con la rueda dentada (100/33). Por este procedimiento se con-
sigue una gran reduceidn de velocidad entre el motor (100/35) y el
menguito (100/28).

Ia forma en que la rotacidén del manguito (100/28) actia pa~

la brida en forma de exdgono (100/27) encaja en una aber—
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 se hace por medio de tormillos (100/48) que pasan a través de la bri-

3097186

tro de una coraza magnética (100/45). Esta coraza (100/45) estd su-

jeta al cubo (100/46) de 1la rueda~volante (100/47). Dicha sujecién

da (100/45a) de la coraza (100/45). Cuando los componentes del embrag
estén en activo, la rotacidn del motor (100/35) hace girar al cubo

(100/46), ¥y la rotacidn del cubo (100/46) se comunica al eje (100/15)
y de agui se imprime un movimiento vertical a la cremallera (100/13)e

Normalmente, un muelle de compresién (100/49) empuja a la
armadura (100/43) hacia la izquierda, tal como se ve en la Figura 62
contra la tapa (100/36a), como para librarse del elemento (100/45)
del embrague. Sin embargo, cuando funcioha el motor (100/35) y se
energiza la bobina (100/44), la armadura (100/43) ocupa la posicidn
de atraida que muestra la Figura 6%, La rotacién del manguito (100/
28) en respuesta a la excitacidn del motor (100/35) sirve para hacer
girar a la armadura (100/43) a través de los elementos no ciroulares
de embrague por encaje de la brida (100/27) y de la armadura (-100/43)
Desde el momento en que se energiza la bobina (100/44) del embrague,
el oubo (100/46) empieza a girar, y con 81, el eje (100/15).

El carro (100/7) proporciona un soporte rotatorio para um
husillo hueco y vertical (100/50) (Figuras 32, 42 y 58). Este husi~
1lo (100/50) tiene tantas estrias longitudinales (100/51) como posi~
ciones angulares tiene el cabezal (100/3). Cuando el cabezal de he-
rramientas (100/3) gire un cierto dngulo, el husillo (100/50) gira
igualmente por valor del mismo angulo. Montado en cada estria (1)0/51)
de modo que pueda ajustarse su posicidn estd el tope activador del
combinador de cireuito (100/52). En las Piguras 28, 48 y 5% se indi-
can varios de estos topes. Estos topes tienen la forma de pernos mon
tados de modo que pueden ajustarse sobre palomillas (100/53), asfmig
mo ajustables en el interior de las estrias longitudinales (100/51).

Después que el carro (100/7) ha sido desplazado hacia abajo,




hasta el nivel dessado, el tope (100/52) sirve para operar un inte—
- rruptor de control de circuito (100/53) (Figura 52). Este interrup-
tor esti colocado en la barra transversal (100/56) que cruza al arma—

. zén (100/2). El interruptor de control de circuito (100/53) sirve pa—

' ra cortar la corrients del motor (100/35) y de la bobina (100/44).
% BEntonces la herramienta puede retirarse por operacidn manual del vo-
? lante (100/47), o bien, pueden ampliarse los circuitos para invertir
la rotacibn del motor (100/35).
' Hecha la descripeidn precedente hemos de afiadir, que los
detalles de realizacidn de la idea expuesta pueden variar, sin que por
§ ello cambie la esencia de la invenoidn, que es la que so desprende de
: los parrafos que anteceden y la que se reivindica en la siguiente
| NOTA
Bn resumen, la Patente de Introduceidn que se solicite re-
‘caera sobre las siguientes reivindicaciones:
18,~ MECANISMO DE AVAWCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS HE
;RRAMIENTAS, caracterizado porque para aproximar una miduina-herramien—
ta a la pieza que se mecaniza consta de un carro mdvil de miquina-he-
;rramienta; un tope pulsador para mover el carro; un eje para la opera—
icién del tope pulsador; un manguito montado para que gire libremente
?con respecto al eje, siendo cosxieles el manguito y el eje; una propul
isién por motor eléctrico para el manguito; una estructura de embrague
ieléctrioo, que ‘tiene un primero y un segundo elementos de embrague; y
éun operador menual conectado al eje; estando el mencionado primer ele-

ﬁmento asegurado al operador manual; estando el segundo elemento en re-
il

ﬁlacién propulsora respecto al manguito; siendo energizable la menciona
éda estructura de embrague eléctrico independientemente del operador ma=
nuals
28 ,- MECANISMO DE AVANCE PCR FUERZA.MDTRIZ PARA MAQUINAS HE!

?RAHIENTAS, caracterizado porque pars el movimiento relativo entre una

i
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; rar al manguito; un miembro de embrague eléctrico asegurado al eje ¥y

| bro cooperante del embrague, que tiene una abertura oentral no circu-

i to alrededor de dicho eje; una armadura que constituye un miembro coo-

herramienta y una pieza consta de un eje; un tope activador operado
por el eje; un manguito rotatorio que rodea al eje; una propulsién
por motor eléctrico para el manguito; una estructura de ambrague eléc
irico, que tiene un primero y un segundo elementos, estando el primer
elemento asegurado al eje, y estando el segundo elemento en positivae
relacidén propulsora respecto al manguito; y recursos interruptores
que responden al movimiento relativo de la herramienta y la pieza a
fin de controlar la energizacidn del motor y de la estructura del em=—
brague; siendo opersble la mencionada estructura del embrague indepen
dientemente del operador manual.

38, MECANISMO DE AVANCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS
HERRAMIENTAS, caracterizado porque para acercar una herramienta a la
Pieza consta de un portaherramientas; un tope astivador para el por-
taherramientas; un eje para propulsar al tope pulsador; un manguito
que rodea al eje; recursos para soporter al manguito con libertad de

rotacidn independientemente del eje; un motor eldctrico para hacer gi-
dispuesto alrededor de dicho eje; una armadura gue constituye un miem-

lar; y un acoplamiento montado en el manguito, que tiene une configu-
racidn no circular; conformada al agujero central de la armadura.

4% .~ NMRCANISMO DE AVANCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS
HERRAMIENTAS, caracterizado porque para acercar una herramienta a la
pieza consta de un portsherramienta; wn tope pulsador para el portehe—
rramienta; un eje para propulsar al tdpe activadory un manguito que
rodea al eje; recursos para soportar al manguito con libertad de rota—
cidn independientemente del ejej un motor eléetrico para hacer girar
al manguito; un operador menual que es soportado por el eje; un mieme

bro de embrague eléctrico; asegurado al mencionado operador y dispues—
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" pieza consta de un portaherramienta; un tope astivador para el poria-
. herramiente; un eje para propulsar altope pulsador; un manguito gue
" rodea al eje; recursos para soportar al manguito con libertad de ro-

' tacidn independientemente del eje; un motor eldctrico para hacer gi-—

; lar; un acoplamiento montado sobre el manguito y que tiene una confiw

© una posicidn definida, destinados a controlar al motor y al miembro

i estructura de rodamientos para el manguito, soportada por dicha ménsu-

la; un motor eléctrico para hacer girar al manguito; recursos manuales

. del embrague eléotrico, para dar fin al avance de corte de la herra-

- acoplados al eje, a fin de hacerlo girars un primer miembro de embra-

~amarrado a los recursos manuales; y un segundo miembro de embrague gue

. recursos interruptores que responden a la llegada de la herramienta a

perante del embrague, que tiene una abertura central no circular; y
un acoplamiento montado sobre el manguito, y que tiene una configura-
¢idn no circular, conformada al agujero centrzl de la armadura.

58.— MECANISMO DE AVANCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS

HERRAMTSNTAS, caracterizado porque para acercar wuna herramienta a la

rar al manguito; un miembro de embrague eléctrico asegurado al eje y
dispuesto alrededor de dicho sje; una armadura que constituye un miem

bro cooperante del embrague, que tiene una abertura central no circu-~

guracidn no circular; conformada al agujero central de la armaduras y

mienta.

68~ MECANISMO DE AVAWCE POR FUERZA MO'JIRIé PARA MAQUINAS
HERRAMIENTAS, carecterizado porque para producir el movimiento rela=-
tivo de una herremienta hacia la pieza c‘onsta de un eje; un tops ac—
tivador para el avance, acoplado al eje; una ménsula hueca en cuyo in-
terior se extiende el eje; recursos de rodamientos soportados por la
ménsula, adyascentes al extremo del eje que estd acoplado al disposi-

tivo de topes activadores; un manguito rotatorio que rodea al eje; una

gue, que tiene una bobina de lectroimén que rodea al eje, y que estd
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coopera con el primer miembro del embrague y actila como una armadura
para el primer miembro del embrague, estanco acoplado al manguito di-
cho miembro del embrague, y siendo mdvil en sentido axial, para colo=
carse en relacidn operante o inoperante respeoto al primer miembro del
embrague.

;3.— MECANISHO DE AVANCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS
HERRAMTENTAS, caracterizado por la combinacidn, tal como se describe
en la 68 reivindicacidn, en la cual el acoplamiento entre el segundo
miembro del embrague y el mangulto lo lleva a cabo una ebertura cen—
tral, no circular, en el mencionado segundo miembro del embrague, al
cooparar c¢on una porcidn no cireular de la periferia del manguitos

82,~ Be reivindica por dltimo, como objeto sobre el gue

ha de recaer la Patente de Introduccidn que se solicitas MBCANISMO IB

i AVANCE POR FUERZA MOTRIZ PARA MAQUINAS HERRAMTENTAS.

Todo conforme gueda descrito y reivindicado en la presen—
te Memoria que consta de once piginas mecanograffadas y dibujos que

86 acompafian,

Madrid, 23 de Febrero 1.965
ALFONSO UNGRIA
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