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KEHORTA DESCRTPTIVA

que se presenta para unir a la solicitud
de
PATIITE D E INVENCION

foramlada el 22 de Febrero de 1965, con el n? 305,652

en

ESPAKNA
por VEINTE afios

& nombre de N.V. PHILIPS'GLOEILAVPENFABRIEKEN, eatidad
holandega establecids en Emmasingel 29, Bindhovea, Ho-
landa, por:
"UN DISPOSITIVO PARA TiiPULSAR DURANTE UNA REVOLUCION UN
DISCO DE LEVA DE UK POCADISCOS",

La invencidn se refiere a un dispositivo me=~
diante el ovwal durante cada intervalo entre la revroduc-
oiéqﬁ@e dos discos, un disco de levas de tocadiscos adap-
tadgf%ara glrar alrededor de un eje, es impulsado duran—
te una revolucidn, comprendiendo dicho'dispositivo un
miémbro impulsor, una rueda loca adaptada para ser pues-

ta en vinculacibn con este miembro impulsor, un disposi-

“$ivo mediante el cual despuéds de la reproduccidn de un

disco es suministrado un impulso de control gue hace gue

la rueda loca se ponga en vinculacidn impulsada con el
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miembro impulsor y en vinculacibn impulsora con dicho
disco de levas, y medios para mentener esta vincula-
cidn durante una revolucibn del engranaje de leva,

Bn un dispositivo conocido de esta clase, el
tocadiscos estd vrovisto con un plato giratorio coun un
cuoe gue actia como un miembro impulsor para la iuzda lo-
ca. Bsta rueda loca estd montada giratoriamente sobre
wna palancaide primer grado que estéd adaptada para ser
desplazada y girada con respecto a un pivote fijo, so-
portandoe un brazo de esta palanca a la rueda loca y es—
tando el otro brazo acoplado & un resorte conectado a un
punto fijo en el tocadiscos. Desplazandd la palansz sobre
la cual estd montada la rueda loca, esta rueda puede ser
llevada a dos posiciones a saber una posicidn de descan-
s0 en la cual la rueda loca estd separada del cubo del
plato giratorio y del disco de leva y una posicidn opera-
tiva en que la rueda loca es desplazada entre dicho cubo
vy el borde del disco de levas. En la dltima posicidn la
rueda loca normalmente no se vincula con el cubo y el bor-
de del disco de levas. Aungue el resorte que actda sobre
la palanca de la rueda loca estd dispuesto de modo gque la
ruede loca es hecha oscilar hacia el disco de levas, una
depresibn en el borde de este disco evita que la rueda lo-
ca se ponge en contacto con este borde., Bste contacto sow
lanente puede ser establecido cuando el disco de levas
comienza a girar., Tal rotacidn es producida por los me-
dios suministradores de un impulso de control despuéds
gue un disco ha sido reproducido, y entonces 1la rueda lo-~

ca es empujada fuera de la depresi6n ¥y el disco de levas

a su vez empuja a la rueda loca contra el cubo del pla-
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to giratorio, de modo que se establece una conexién im-

pulsora entre este cubo y el disco de levas. Esta cone-
xién impulsora es mentenida durante una revolucidn. Des-~
puds de una revolucidn, la rueda loca nuevamente penetra
en dicha depresién y el disco de levas deja de girar.

Para asegurar un funcionamiento satisfactorio de
este dispositivo conocido, la tensidn de un resorie yue ac-
tia sobre la palanca de la rueda loeca y las ubicaciones
de las varias partes componentes deben ser elegides de ma-
nera adecuada. As{ el grado de exactitud de la fébricacidn
de este dispositivo conocido debe satisfacer exigencias se-
veras., Esto impone la necesidad de tolerancias pequefias,
lo que hace que el dispositivo resulte caro.

Un objeto de la presente invencidn consiste en
obviar estas dificultades y la invencidn se caracteriza
porque la rueda loca estd continuamente en vinculacién im-
pulsora con el disco de levas y estd giratoriamente monta-
da sobre un soporte que estd adaptado para ser hecho girar

alrededor del eje sobre el disco de levas conbra la aceidn

- de un resorte de reajuste de modo de poner & la rueda loca

y al miembro impulsgor, en vinculacidn impulsora, estando
acoplado el dispositivo peara suministrar un impulso de conw-
trol después de la reproduccién de un disco fonogrdfico a
dicho soporte a fin de impartir un movimiento de rotacidn
inicial a este soporte y establecer dicha vinculacibn im-
pulsora del miembro impulsor y la rueda loca, comprendiendo
los medios para mantener la vinculacidn impulsora durante
una revolucibn del disco de levas, una pista de control pre-
vista sobre el disco de levasg, un seguidor que estd montado

sobre un miembro de corredera y que coopera con dicha piste
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y comprendiendo ademds una cara de ‘tope que estd prevista
sobre el soporte y que coopere con el seguidor de modo que
cuando el disco de levas comlenza a girar la pista de con-
trol desplaza al seguidor de modo gque este seguidoxr choca
contra la cara de tope del goporte, con el resultado que
este soporte es trabado y la vinculacidn impulsora del miem-
bro impulsor y la rueda loca es mantenida durante una revo-
lucibn del disco de levas,

Esta disposicidn asegura que el grado de exacti-
tud requerido en la terminaciln de las verias partes compo-
nentes, la ubicacidn de estas partes y la eleccidn de la
tensidn del resorte de reajuste del soporte, no sean parti-
cularmente criticas y afn se obtenga un dispositive que fun-—
clone satisfactoriemente.

Una realizacidn del dispositivo de acuerdo con la
invencidn, que debe ser preferida debido a su simplicidad,
se caracteriza porque la pista de control tiene la forma de
une ramura que se extiende dentro de un clrculo dispuesto
concéniricamente alrededor del eje alrededor del cual estd
adavtado para girar el disdo de levas y tiene una depresidn
que estd ubicads fuera de dicho circulo concéntrico y estd
prevista con une rampa ascendente y descendente para el se—
guidor,

Otra realizacidn prdctica del dispositivo se ca-
racteriza porque el membro de corredera gobre el cual estd
montado el seguidor forme parte de un mecanismo para impul-—
sar un husillo cargador sobre el cual puede ser deslizada
una pila de discos, extendiéndose la piste de control en
el disco de levas sustancialmente de acuerdo con un cireu-

lo dispuesto concéntricamente alrededor del eje alrededor

-4 -



10

15

20

30

del cual estd adaptado para girer un disco de levas, te-
niendo dicha pista una parte curvada hacia el interior,
hacia dicho eje.

En esta realizacibn el dispositivo de acuerdo
con la invencidn es eficazmente utilizado para adn otre
funcidn, V

A fin de que la invencidn pueda ser fdcilmente
llevada a la prdetica, la misma serd descrita mds deta-
llademente con referencia & los dibujos que se accmpa’ian,
que muestran un cambiador de discos correspondiente a un
ejemplo de realizacidn del dispositivo de acuerdo con la
invencibn, y en que:

La figura 1 es una vista en planta de un 2ambia-
dor de discos en su posicién de reposo.

La figura 2 es una elevacidn lateral del cambia-—
dor de discos de la figura 1.

La figura 3 es una vista en planta del cambiador
de discos de la figura 1 durante su funcionamiento, sien-
do mostradas varias partes componentes mévibles en las po-
siciones que bcupan al comienzo de la reproduccién de un
disco,

La figura 4 es una vista en planta fragmentaria
aumentada del cambiador de discos de la figura 1, habien—
do sido eliminada una placa de cubierta que soporta el bra-
z0 de pick-up y un brazo estabilizador de discos y mostran—
do sélo parcialmente el plato giratorio,

La figura 5 es una vista en plante desde abajo
de la placa de cubierta que en la figura 4 se supone ha si-
do retirada,

La figura 6 es una vista en planta de las partes
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del ca.bisdor de discos mostrado en la figura 4 despuds
de eliminar variazs otras partes componentes.

La figura 7 es una vista en planta desde aba-
jo de un engranaje de levas para ser usado en ¢l camrbia-
dor de discos mostrado en la Tigura l, y

Le fimra 8 muestra en escale aumentada une vis—
te fragmentaria de uns parte componente del camﬁi;dor de
digcos de la figura 1.

Bn los dibujos, componentes similares ben sido
desipgnados por los misimos nimeros de referenciea.

En las figuras 1 a 3, la referencia 1 designa
uns base que comprende una placa superior 2 y paredes la-
tereles descendentes 3. La placa superior 2 estd provista
con una depresidn circular 4 en que estd dispuesto un pla-—
to glratorio 5. Un husillo cargador 6 se extiende hacia
arriba desde el ceantro del plato giratorio 5. Bgte usillo
es de un tipo conocldo y comprende una parte T de soporite
de una pila de discos y un apoyo 8 que soporta una pilae
de digeos., EL husillo 6 tiene =2demds un mecanismo para li-
berar ol disco més abajo de la pila durante un ciclo de
cazblo, Este mecanismo no serd descrito en mayores detalles
dado gue ésto no es esencizl para la comprensidn de la
invencidne

Sobre la nparte superior de la base 1 y a un cos-
tado del plato giratorio 5 estd prevista una placa de cu-
bierta emovible 9, cuyos bordes adyacentes 10 y 11 defi-
nen la esguina derecha superior de la placa superior.

La placa de cubierta 9 estd limitada ademds por

bordes rectos 12 y 13 inmediatamente adyacentes & la pla-

o& superior 2 y por un borde 14 que sigue el contorno del
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ptato giratorio 5. Ia placa de cublerta 9 estd asegura~
da a la base 1 por tornilleos 15.

Un brazo de pick-up 16, que comprende un brazo
17 y wn pick-up 18 con una pda 19, es soporitado giratoria-
mente alrededor de un eje vertical 20 sobre 1la pleca de
cubierta 9. El brazo de pick-up es también giratorio alre-
dedor de un eje horizontal X-X., Un brazo estabiliﬁador v
de sujecidén de discos 21 es soporitado también glratoriamente
alrededor de un eje vertical 22 por la placa de cubisrta
9. Tste eje 22 es desplazable reciprocamente en seatido
vertical, en un manguito 23 dispuesto sobre la plmca de cu-—
bierta 9 y que se extiende por debajo de la placa de cu-
bisrta 9. Cerca del bofde 11 de la placa de cublierta 9
estd provista une palanca 24 para ajustar la velocidad del
pleto giratorio 5. L& palanca 24 se extiende hacia arriba
desde la base 1 a través de una abertura alargada 25 en
la placa de cubierta 9.

Bl brazo estabilizador 21 es desplazable desde
su pogicidn inoperativa mostrada en la figura 1 a su po-
sicién operative mostrada en la figura 3, para cuyo fin de-
be ser verticalmente desplmado y hecho ogeilar hacia el
centro del plato giratorio. En esta posicidn operativa el
brazo estabilizador apoya sobre la pila de discos 26 des-
lizade sobre el husillo 6 a fin de mantener & estos discos
en una posicién horizontal y evitar que ellos sean dejo-
dos caer prematuramente.

La placa de cublerta 9 junto con el brazo de
pick-up 16 y el brazo estabilizador 21 soportados por ella
es amovible de la base 1 de modo que los componentes del

cambiador de discos dispuestos por debajo de esta placa en
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la base 1 son fécilmente accesibles. La Ffigura 4 que es
una vista en planta frogmentaria desde arribe del cambia-
dor de discos de las figuras 1 a 3 despuds de la separacién
de la placa de cubilerta y el plato giratorio 5 muestra va-
riogs de estos componentes.

Estos componentes incluyen un motor 27 elégtica~
nente soportado que tiene un eje de motor 28 (escalenado)
con cuatro didmetros diferentes para impulsar a través de
una rueda loca 29, el plato giratorio 5 a velocidades de
16, 33 1/3, 45 y 78 revoluciones por minuto. La rusda loca
29 tiene un borde’eléstico y es soportada por un slstema de
palancas 30, que de una manera conocida no descrita en de-
talle, por medio de la palanca operativa 24 y una disposicién
no mostrada eun detalle en las figures, estd adaptada para
ser desplazedsa de modo que la rueda loca 29 es desvinculada
del eje 28 del motor, desplazada axialmente y muevamente
puesta en vinculacidn con el eje del motor, por medio de un
resorte 3l. El sistema de palancas 30 estd acoplado al bra-
zo estabilizador 21 por medio de un sistema de varilla y
palanca no descrito en detalle y no mostrado en las figuras,
siendo tal la disposicidén que cuando el brazo estabilizador
es desplazado hacia su posicidn operativa el motor 27 es he-
cho arrancar,

El eje 28 del motor tiene ademds una parte cilin-
drica cuyo didmetro es diferente de los didmetros antes men~
cionados, para impulsar une segunda rueda loca 32, que tam~
bién estd provista con un borde eldstico. Esta rueda loca 32
es soporiada por una placa de soporte 34 adaptada para girar
alrededor del husillo 33, Sobre este husillo 33 estd girato-
riamente montado un disco o engranaje de levas 35 que estd

provigto alrededor de su periferia con dientes de engranaje
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36 que estdn en endentado contiauo con un pifion 37 rigi-
damente asegurado a la rueda loca 32, La placa de sopor-
te 34 estd adaptada para girar en direccidn contraria a
las agujas del reloj contra la accidn de un resorte 34a,
(figora 6), por medio de un botdn overativo 38 que estd
conectado a la placa de soporte 34 por una varilla conec-
tore 39. La operacidn del botdn 38 hace que la placa de zo0 -
porte gire en direceidn contraria & las agujas del reloj
zacia una posiolidn mostrada en lineas punteadas en la fi-
aire 6, de modo que la ruede loce 32 es eupujads para vin-
cularse con el eje 28 del motor. Cuando este eje del motor
gira, el engranaje de levas 35 es impulsado de modo de rea-
lizar una revolucidn durante la cual se ejecuta un ciclo
de cambio. Un mecanismo de tringuete adecuado que serd des~
crito mds adelante, estd previsto para mantener a lz pla-
ca de soporte 34 en la posicién a la cual ha sido girada
por medio del botdn operativo 38 durante una revolucién del
engranaje de levas 35, Este mecanismo de tdnquete se vin-
cula tan pronto como el engranaje de levag 35 comienza a
girar y se libera cuando el engranaje de leva ha realiza-—
do una revolueibn. Asf{, el botén 38 no necesita ser man-
tenido en la posicidn oprimida durante todo el eiclo de
ctunbio.
Bn el cambiador de discos en consideracidn, el
engranaje de levas es usados
a) para controlar los desplazamientos horizontales y ver-
ticales del brazo de pick-up 16 que taubidn actia como un
dispositivo explorador del didmetro del disco que debe ser

reproducido,

b) Para impulsar un mecanismo cambiador de disco, gque no es
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nogtrado en detalle en las figuras, para hacer caer el

€N

digeo mfs bajo de la pila prevista sobre el husillo car-—
gador 6 y

¢) para desconectar el motor después que ha gido repro-
ducido el Wltimo disco de la pila,

Las funcilones mencionadas bajo a), b) 7 ¢) no
serdn descritas en detalle debido a que &sto no es ncce-
gario para la comprensidn de la invencién.

Es suficiente mencionar que el engranzje de le—
vos 35 esté previsto sobre su superficie superior con un
nfimero de mismbros de control, tales como una leva 40,
pigtas 41 y una leva 42, Un segnidor en forma de perno
43 (fizura 5) dispuesto sobre la palanca 44, que estd rf-
gldomente asegurads al eje 20 alrededor del cual es gira-
torio el brazo de pick-up 16, coopera con la leva 40 ¥
lag pistas 41, La palanca 44 estd prevista sobre el ex—
tremo del eje 20 que sobresale a travéds de la placa de
cublerta 9 y por lo tanto estd dispuesta por debajo de
la placa de cubierta 9 cuando la Yltima estd montada so-
bre la base 1.

Como se ha mencionado precedentemente, la placa
de soporte 34 estd adaptada para ser hecha girar en di-
reccibn coniraria a las agujas del reloj por medio del
botén operativo 38, de modo gque el motor 27 despuds que
ha sido hecho arrancar por el brazo egtabilizador 21, al
ser desplazado a su posicidn operativa, impulsa al en-
granaje de levas 35, Dsta forma de impulsar al engra-
naje de levag es usada cuando debe ser reproducido el
primer disco de una pila de discos prevista smobre el hne-
sillo 6.
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La placa de soporte 34, sin embargo, puede ser
heche girar también, automdticamente, por medio de un dig-—
positivo de control eutomdtico, para obtener un impulso
de control cuando ha side reproducido un disco.

La fisura 4 muestra este dispositivo de con-
trol que comprende una varilla accionadora 45, una palan-
ca de control 46 y un hrazo 47. La varilla accionadora 45
estd adaptada para ser hechae girar y desplazada alrede -
dor de un perno fijo 48, Para este fin la varilla,aécio~
nadora 45 estd prevista con una abertura ramuriforme 49
colocada entre sus extremos 50 y 51. El extremo 50 de la
varilla 45 tiene la forma de un anillo 52, Bste anillo 52
rodéa un disco exeéntrico 53 previsto sobre el plato gira-
torio 5 (figura 4).

" Bl extremo 51 de la varilla 45 tiene la forma
de un gancho 54 (figura 4). Lapalanca de control 46 tie-
ne la forma de una palanca en dngulo recto y estd adapta-
da para girar alrededor de un perno 55 asegurado a la pla-
ca de gsoporte 34. La palanca de control 46 tiene dos bra-
zos 56 y 57, .teniendo el brazo 56, también la forma de un
gancho 58, En la figura 8 este gancho 58 es mosirado en
escala aumentada; el mismo estd previsto con una superfi-
cie de leva 59,

El brazo 57 de la palanca de control 46, coopera
con el brazo 47, Como muestra la figura 5, este brazo 47
estd giratoriamente montado sobre el seguidor 43.Para es-
te fin el brazo 47 estd previsto con un eje eldstico 60
que rodea al seguidor 43 de modo gque el brazo 47 estd apri-
gionado al seguidor 43 y es glratorio contra la friceidn

producida entre el eje 60 y el seguidor 43 asf, el eje 60
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actiae como un acoplamiento & friceidn.

Zn la figure 4 el eje 20, la palanca 44, el
seguidor 43 ¥ el brazo 47 son mostrados en 1inecas puntea-
das para 4ar una imwresidn de la disposicidn cucwndo lg
place de cubisrta 9 mostrada en la Figura 5, estd monta-
da sovre la base 1.

Bl funcionamiento del dispositivo de control
descrito precedentemente es el sigulente:

Cuando el plato giratorio 5 es impulsado a tra-
vés de lé rueda loca 29 por el eje 28 del motor, el dis~
co excéntrico 53 impulsa a la varilla 45, Bl extremo 51
de esta varilla y por lo tunto el gmncho 54 consecuente-
mcitte describen un camino eliptico,

Durante le reproduceilén de un disco, la pia 19
del pick-up sigue el surco sonoro de paso pequelio previs-—
$0 en el disco y por lo fanto, por unidad de tiempo el
brazo de pick-up 16 es hecho girar en un pequefio dngulo
en un plano horizontal. Debido a esta rotacidn, la palan~
ca 44 gira alrededor del eje 20 en la direccidn de las
agujes del reloj, como se ve en la figura 4. El brazo 47
sigue esta rotacidn y & su vez acciona a la palanca de
control 46 dado que el brazo 47 se vincula y empuja ante
s 21 brazo 57 de la palancae de control 46, Esto imparte
un novimiento de rotacidén a la palanca de control 46 en
una direccién contraria a las agujas del relod como se
ve en la figura 4. Debido el pequeiio paso del surco sono—
ro, el gencho 58 de la palanca de control 46 se desplaza
parcialmente hacia el camino elfptico del gancho 54, Tl
gencho 54 choca con la superficie de leva 59 y empuja a
la palanca de control hacia atrds, lo que es vuelto po-

sible por el sje 60 que actia como wn acoplamiento a fric-
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cién,

Cuando le pla 19 del pick-up penetra en el
surco de salida del disco, la palanca de control 46 es
zgirada en un dngulo nmayor por unidad de tiempo y el gan—
cho 58 se desplaza totalmente hacia el camino del gan-
cho 54. Al atravesar este camino el gancho 54 en su mo-
vimiento de retorno hacia el disco excéntrico 53 se vin-
cula con el gancho 58 y arrastra a la palanca de control
46 de modo gque esta palanca impulsa a la placa de sopor-—
te 34 haciéndole girar en una direccidn contraria a las
agujas del reloj como se ve en la figura 4, Al final del
novimiento de retorno de la varilla 45 el gancho 54 libe=-
ra el gancho 58, Entre tanto, sin eubargo, el eje del mo-
tor ha hecho girar el engranaje de levas 35 a través de
la ruede loca 32, que por la rotacidén de la placa de so-
porte 43 es presionada hasta vincularse con el eje 28 del
motor, y el antes mencionado mecanismo de trinquete es
puesto en funcionamiento.

Bste mecanismo de trinquete serd descrito ahora
més detalladamente con referencia a las figuras 6 y 7.

Deberfa establecerse que, a diferencis de la fi-
gura 4, en la figura 6 la rueda loca 32 y el engranaje de
levas 35 han sido eliminados. Sin embargo, para una mejor
comprensibén de la invencidn, una vista en planta del en-
granaje de leva como se muestra en la figura 7, estd in-
dicada en lineas punteadas en la figura 6.

A fin de trabar la placa de soporte 34 en la men-—
cionada posicibn girada durante une revolucidn del engrana-
je de levas 35, el citado mecanismo de trinquete (figura 6)

conprende un miembro de corredera sobre el cual estd mon~
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tado un perno 62. Bl perno 62 coopera como un seguidor
con una pista de control (ver también figura 7), gue es-
t4 provista en la forma de una ranura 63 en 1la superfi-
cie inferior del engramzje de levas 35, La ramura 63 se
extiende sustancialmente dentro de un circulo dispuesto
concéntricamente alrededor del eje de rotacibn 33 pero es-~
t4 provista con una depresién 64 que estd ubicada f@éra de
este circulo y en forme de une rempa ascendente 65 y-una
rampe descendente 66, EL perno 62 es controlado por un re-
sorte 67 que actda sobre el miembro de corredera 6l. En
le posicidn de descanso del engrancje de levas 35 ei per—
no 62 es presionado hacia lg depresidn 64 por el rescrte 67.

El perno 62 coopera no solamente con la ranura d
63 sino tambidén con una cara de tope 68 prevista sobre
une seliente 69 de la placa de soporte 34,

El mecanismo de trinquete antes descrito funcio-
ne Ge la manera giguientes

Cuando la placa de soporte 34 ha sido girada des-
de su posicién mostrada en lineas llenas en la figura 6 a
le. posicidn mostrada en lineas punteadas, ya sea por medio
del botén operativo 38 o por el antes descrito dispositivo
de control y, consecuentemente, la rueda loca 32 se vin-
cuia con el eje 28 del motor, esta rueda loca 32 impulsa-—
vd al engranaje de levas 35, Tan pronto como el movimien-
$0 de rotacidn del engranaje de levas 35 ha sido inicia-
do, la rampe 65 de la depresidn 64 empujo al perno 62 des-
de esta depresidn de modo que este perno penetra en la
ramra 63. Durante este movimiento el perno 62 choca con-
tre la cara de tope 68 del soporte 34. Como resultado el

soporte 34 es trabado en su posicidn girada durante una
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revolucibn del engranaje de levas 35, Al final de esta
revolucidn el perno 62 bajo la accibn del resorte 67
desciende a lo largo de la rampa 66 y nuevemente penetra
en la depresidn 64, El resorte 34a hace posible que el
soporte 34 reasuma su posicidn inicial en que la rueda
loca 32 estd desvinculada del eje 28 del motor.

El miembro de corredera 61 antes menoionad5 pue~
de ser usado ventajosamente comn un mecanismo pars impul-
sar al mecanismo antes mencionado que hace que el husillo
6 libere al disco mds bajo de la pila provista sobre 41
durante un ciclo de cambio. Como muestran las figuras 6 y
T, para este fin solamente se requiere que la rantra 63
en el engrenaje de levas 35 se extienda sustancialmernte
de acuerdo con un cfrculo dispuesto concéntricamente alre-
dedor del eje 33, estd prevista en un drea con una parte
curvada hacia el interior, hacia el eje 33, Cuando el per-
no 62 entre en esta curva 70 es accionado el mencionado
mecanismo del husillo.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en los Estados Unidos de América, con fecha 24 de
Febrero de 1964, bajo el mimero 346.602, se acoge a los
beneficios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-

piedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud de
Patente de Invencidn en Egpefia, por VEINLE afios, son los

siguientes:
-15 -
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le= Un dispecsitivo para impulsar durante una

revolucidn un disco de leva de un tocadiscos adaptado

para girar alrededor de un eje, durante cada intervalo
entre la reproduccién de dos discos, comprendiendo dicho
dispositivo un miembro impulsor, una rueda loca adapiada
para ser puesta en vinculacidn lmpulsada con este miem-

bro impulsor, un dispositivo mediante el cual después

de la reproduccibn de un disco es suministrado un.impul-
so de control que pone & la rueda loca en vinculacidn in-
pulgada con el miembro impulsor y en vinculacidn impulso-
ra con dicho disco de levas, y medios para mantener esta vin
culacibn durante una revolucién del engrancje de leves, ca-
racterizado porque la rueda loca estd continuamente en vin-
culacibn inpulsora con el disco de levas y estd monfada
giratoriamente sobre un soporte que estd adaptado para gi-
rar alrededor del eje del disco de levas contra la accidn
de un resorte de reajuste de modo de poner a la rueda lo-
ca y al miembro impulsor en vinculacidn impulsora, estan—
do el dispositivo suministrador de un impulso de control
después de la reproduccibn de un disco fonogréfico, aco-
plado & dicho soporite a fin de impartir un movimiento de
rotacién inicial a este soporte y establecer la mencionada
vineulacidn impulsora del miembro impulsor y 1a rueda loca
comprendiendo los medios mentenedores de la vinculacidn
impulsora durante una revolucién del disco de levas, una
pista de control prevista sobre el disco de levas, un se-
guidor que estd montedo sobre el soporte y que coopera con
el segunidor de modo que cuando el disco de levas comienza

a girar la pista de control desplaza al seguidor de modo

que este seguidor choca contra la cara de tope del soporte

- 16 -
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con el resultado que este soporte es trabado y la vincu-—
lacibn impulsora del miembro impulsor y la rueda loca es
mantenida durante une revolucidn del disco de levas.

R 2.~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindil-
cacibn 1, caracterizado porque la pista de control tiene
la forma de una ramura que se extiende dentro de un ofr-
culo dispuesto concéntricamente alrededor del eje, alre-
dedor del cual estd giratoriamente montado el disco de
leva, y tiene una depresidn que estd ubicada fuers de di-
cho cfrculo concéntrico y estd provisto con una rempe as-
cendente y descendente para el seguidor,

3e= Un dispogitivo de acuerdo con las relvindi-
caciones 1 0 2, caracterizado porgue el miembro de corre-
dera sobre el cual estéd montado el seguldor, forme paxrte
de un mecanismo para impulsar al husillo cargador sobre
el cual puede ser deslizada una pila de discos, extendién-
dose la pista de control en el disco de levas sustancial=-
mente de acuerdo con un circulo concéntricamente dispues—
to alrededor del eje alrededor del cual estd giratoriamen=—
te montado un disco de levas, teniendo dicha pista una par-
te curvada hacie adentro, hacia dicho eje.

4,= Un dispositivo pafa impulear durante una re-~
volucidn un disco de leva de un tocadiscos.

Ial y como se ha descrito en la liemoria que ante-

cede representado en los dibujos gque se acompafian y para

- 17 -
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los fines que se han especificado.
La presente Memoria consta de 18 hojas escritas

a ndguina por una sola cara.

Nedrid, 10 MAR 1965

P.A,
kv (

- 18 -
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