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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

formulada el 22 de febrero de 1.965,con el nim., 309,651

en

ESPARA
por VEINTE afios

a nowbre de NoV.PHILIPS'GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad -
holandesa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven, -

Holanda, por:
"JN DISPOSITIVO DE CONTROL AUTOMATICO PARA SER USADO -

EN UN TOCADISCOS®

s mer v s s an o g o s e,
— — et

La invencidn se refiere a un dispositivo de con-~
trol automdtico para un tocadiscos para obtener un im-
pulso de control después que un disco ha sido reprodu-
cido, comprendiendo dicho dispositivo un brazo adapta-
do para ser desplazado por un brazo de pick-up por me-—
dio de un acoplamiento de fricecidn, una varilla accio-
nadora,que estd adaptada para ser hecha oscilar conti-
nuamente alrededor de un pivote fijamente dispuesto ==

por medio de un miembro perfilado para ser impulsado -
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por un plato giratorio gque es giratorio alrededor de -
un nusillo, describiendo con ello una parte ganchifor-
me de la varilla accionadora un camino fijo, y compren
diendo ademés una palanca Ge control que estd brovista
también con una parte ganchiforme y con una superficie
de leva, estando adaptada dicha palanca de control pa-
ra ser desplazada tanto por dicho brazo como por la va
rilla accionadora, de modo gque durante la reproduccidn
de un disco, el brazo desplaza a la parte ganchifofme
de la palanca de control parcialmente hacia el menbio—
nado camino de la parte ganchiforme de la varills accig
nadora y la varilla sccionadora retira a la palanca de
control de este camino por medio de la superficie de -
leva mientras que cuando dicho digeo ha sido reprcducl
do v la pla del pick-up llega 2l surco de salida, el -
brazno desplaza a la parte ganchiforme de la palanca de
control totalmente hacia dicho camino, de modo que la
varilla accionadora suministra el deseado impulso de =~
cdntrol debido a la vinculacidn de las dos partes gan-
chiformes,

Tal impulso de control puede ser usado, por ejem
plo, nara poner en funcionamiento un mecanismo cambia-
dor de discos en un tocadiscos mediante el cual un nue
vo disco es liberado desde una pils de discos almacena
da sobre un husillo cargador y es dejado caer sobre el
plato giratorio y mediante el cual, ademds, el brazo -
del pick-up es desplazado a una posicidn para la repro
duccibn de dicho disco. Tal impulso de control puede —
ser usado ademds para impulsar un disco de leva de un

dispositivo explorador del didmetro o para desconectar
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los medios impulsores del tocadiscos después que ha si-
fo reproducido un disco.

En un mecanismo de control conocido del tipo an~
tes descrito, el desplazamiento oscilante de la vari-~-
lla accionadora es producido por medio de un disco que
estd adaptado para ser impulsado por el plato giruiorio,
disco gue tizne una leva contra la cual es presionada
la varilla accionadora por medio de un resorte a bro——
vés de un seguidor de leva. En uno de sus extremos la
varilla accionadora es soportada basculantemente alre-
dedor de un pivote fijamente dispuesto, de modo gue du
rente la rotacidén de dicho disco, que se vincula con -
la varilla acclonadora entre sus extremos, el otro ex-
tremo describe una parte de un camino circular,

En este mecanismo de control conocido, la vari--
lle acclonadors impulsada por el plato giratorio propor
ciona la ventaja que el brazo de pick-up solamente nece
sita impulsar unos pocos componentes que pueden tener -
masas pequefias de modo que la presidn de la pha ejerci-
da por el brazo de pick-up sobre el disco puede ser muy
pequefla, Esto a diferencia de otros dispositivede con-
trol conocidos para tocadisoos que producen un impulso
de control cuando ha sido reproducido un disco y que es
t4n provistos con un brazo de pick-up accionado por un
mecanismo de palancas cooperante con una leva provista
sobre el cubo del plato giratorio. Tales mecanismosde -

palanca tienen una masa comparativamente grande.

Aparte de la ventaja descrita, el primer mecanis-
mo de control que tiene una varilla accionadora impulsa

da por el plato giratorio, tiene, sin embargo, una limi
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‘tacién por el hecho que el impulso resultante es sumi-
nistrado por el resorte por el que es presionads la va
rilla acclonadora hacia el disco de leva. Consecuentemen
te, sélo se obtienen impulsos comparativamente peque——
fios. Ademds, la impulsibn de la varilla accionadora —-
contra la accidn del resorte requiere un motor impul--
sor del plato giratorio de potencia mayor que lo que -
es avbsolutamente necesario y afecta adversamente la mar
cha vniforme del plato giratorio, dado que el disco de
leva es impulsado por el plato giratorio teambién duran—
te la reproduceidn del disco, ejerciéndo el resorte una
aceidn de frenado de intensidad varisble sobre el disco
de leva ¥ por lo tanto sobre el plato giratorio,

Un objeto de la presente invenciln consiste en —-
eliminar dicha desventaje y un dispositivo de control -
para un tocadiscos de acuerdo con la invencidn se carac
teriza porgue a fin de produecir el movimiento oscilante
de la varilla accionadora, una oreja estd dispuesta so-
bre el plato giratoric excéntricamente con respecto al
eje de rotacibn del mismo, rodeando un extremd de la vg
rilla accionadora a esta oreja mientras que el pivote -
fijamente dispuesto alrededor del cual debe ser hecha -
oscilar la varilla accionadora, estid ubicado entre los
exbtremos de la varilla accionadora, estando adaptada di
cha varilla para ser desplagzada a lo largo de dicho pi-
vote de modo gue su otro extremo describa un camino - -
eliptico,

Esta construccibn asegura no solamente gque las --
partes componentes que deben ser impulsadas por el bra-

zo de pick-up pueden tener masas livianas, permitiendo
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asi usar pequeiias presiomnes de pla, sino también que la
impulsidn de la varilla accionadora no afecte adversa—-
mente la marcha uniforme del plato giratorio durante la
reproduceidn de un disco. Solamente durante el suminis-—
tro del impulso deseado, es decir despuéds que ha sido -
reproducido un disco, la varilla accionadora absorbe po
tencia derivada del plato giratorio, pero ésto ya no —
puede perjudicar la reproduccidn sonora,

Una realizacibén de la invencidn que es ventajosa
debido a su construccidn compacta, se caracteriza pdr—-
que la oreja dispuesta sobre el plato giratorio excén=—-
tricamente con respecto al eje de rotacibén del plato gi
ratorio, y el extremo de la varilla accionadora que ro-—
dea a dicha oreja, forman junto un excéntrico.

A fin de que la invencibn pueda ser fhcilmente —-
llevada a la préctica, se describird a continuacidn un
cambiador de discos con un ejemplo de realizacidn del -
dispositivo de control de acuerdo con la invencidn, con
referencia a los dibujos gue se acompailan, en que:

La figura 1 es una vista en planta de un cambigw—-
dor de discos en una posicidn inoperativa.

La figura 2 es una elevacidn lateral del cambia--
dor de discos de la figura 1,

La figura 3 es una vista en planta del cambiador
de discos de la figura 1 durante el funcionamiento, mos
trindose varias partes componentes movibles en las posi
ciones que ellas ocupan al comienzo de la reproduceidn
de un disco.

La figura 4 es ung vista en planta aumentada del

cambiador de discos de la figura 1, habiendo sido elimi
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nada una placa de cubierta que soporta al brazo de -
pick-up y un brazo estabilizador de discos, mostréndo-
se el plato giratorio solamente en parte.

La figura 5 es una vista en planta desde abajo -
de 12 placa de cubierta que en la figura 4 se supons -
ha sido eliminada.

La figura 6 es una vista en planta desde abajo ~
del plato giratorio del cambiador de discos de la figu~—
ra 1, y

La figura T muestra, en escala aumenteda, una vig
ta fragmentaria de wna parte componente del cembiador -
de discos de la figura 1. 7

En los dibujos componentes similares han sido de-
gignados por los mismos nimeros de referencia.

En las figuras 1 a 3, la referencia 1 designa una
base que comprende una placa superior 2 y paredes late—
rales descendentes 3, La placa superior 2 estd provista
con une depresién circular 4 en que estd dispuesto un -
plato giratorio 5. Un husillo cargador 6 se extiende ha
cia arriba desde el centro del plato giratorio SJ'Este
husillo es de un tipo conocido y comprende une parte 7
soportante de una pila de discos y un apoyo 8 soportan—
te de una pila de discos, El husillo 6 tiene ademés un

mecanismo para liberar el disco mis bajo de la pila du-

‘rante un ciclo de cambio. BEste mecanismo no serd descri

t0 en detalle dado gque no es esencial para la compren—-—
sibn de la invencidn,

Sobre la parte superior de la base 1 a y un costa
do del plato giratorio 5 esté provisbta una placa de cu~

bierta amovible 9, cuyos bordes adyacentes 10 y 11 defi
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nen la esquina superior derecha de la placa superior 2,

La placa de cubierta 9 estd limitada en lo deméds
por bordes rectos 12 y 13 adyacentes a la placa supe- -
rior 2 y por un borde 14 que sigue el contorno del pla-
to giratorio 5. La placa de cubierta 9 estd asegurada a
la base 1 por tornillos 15,

Un brazo de pick-up 16, que comprende un brazo 17
¥y un pick-up 18 con una pia 19, es soportado giratoria-
mente alrededor de un eje vertical 20 sobre la placsa de
cubierta 9. EL brazo de pick~up 16 es también giratorio
alrededor de un eje horizontal X-X, Un brazo estabiliza-
dor y sujetador de discos 21 es soportado también'gira-
toriamente alrededor de un eje vertical 22 por la placa
de cubierta 9. Este eje 22 es capaz de desplazamionto -
reciproco verticalmente en un manguito 23 montado SO—-
bre la placa de cublerta 9 y que se extiende por debajo
de la placa de cubierta 9. Cerca del borde 11 de la pla
ca de cubierta 9 estd provista una palanca 24 para ajug
tar la velocidad del plato giratorio 5. La palanca 24 -~
se extiende hacia arriba desde la base 1 a través de --
una abertura alargada 25 en la placa de cubierta 9.

El brazo estabilizador 21 es desplazable desde su
posicidn inoperativa mostrada en la figura 1 a su posi-
cibn operativa mostrada en la figura 3, para cuyo fin -
debe ser verticalmente desplazado y hecho oscilar hacia
el centro del plato giratorio., En esta posicibn operati
va el brazo estabilizador apoya sobre la pila de discos
26 deslizada sobre el husillo 6 a fin de mantener a esg-
tos discos en una posicidn horizontal y evitar que ellos

gean dejados caer premafuramente.
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La placa de cubierta 9 junto con el brazo de ~
pick-up 16 y el brago estabilizador 21 soportados por
ella, es amovible de la base 1 de modo que 103 COMPO=—
nentes del cambiador de discos dispuestos debajo de es-
ta placa en la base 1 son fécilmente accesibles, Lo fi-
gurz 4 que es una vista en planta fragmentaris desde —-
arriba del cambiador de discos de les figuras 1 a2 2 des~
puds de retirar la placa de cubierta y el plato gifato~
rio 5, muestra varios de estos componentes, |

Estos componentes incluyen un motor 27 elédstica—-
mente soportado, que tiene un eje de motor (escalonado)
28 que tiene cuatro didmetros diferentes para impulsar,
a través de una rueda loca 29, al plato giratorio 5 a -
velocidades de 16, 33 1/3, 45 y T8 revoluciones por mi-
nuto, La rueda loca 29 tiene un borde eldstico y es so=
portada por vn sistems de palancas 30 que, de una mane-—
ra conocida no descritea en detalle, por nedio de la pa-
lanca operativa 24 y une disposicidn no mostrada en de-
talle en las figuras, estd adaptada para ser despleszada
de modo que la rueda loca 29 es desvinculada del eje ==
del motor 28, desplazada axialmente y nuevamente puesta
en vinculacibén con el eje del motor por medio de un re-
sorte 31. Bl sistema de palancas 30 estd acoplado al =-—
brago estabilizador 21 por medio de un sistema de vari-
lla y palanca no descrito en detalle y no mostrado en =
las fisuras, siendo tal la disposicidn que cuendo el -—
brazo estabilizador es desplazado a su posicidn operati
va el motor 27 es hecho arrancar.

El eje 28 del motor tiene ademis una parte ciline

drica, cuyo didmetro es diferente de los difdmetros an—-—
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tes mencionados, para impulsar una segunda rueds loca -
32, que también estd provista con un borde eldstico. Es
ta rueds loca 32 es soportada por una placa de soporte
34 adaptada para girar alrededor de un husillo 33. So-=
bre este husillo 33 estd giratoriamente montado un dig-
co o engranaje de levas 35 que estd provisto alrededor
de su periferia con dientes de engranaje 36 que estén -
continuamente endentados con un pifidn 37 rigidemente —-
asegurado & la rueda loca 32. La placae de soporte 34 -—w
estd adaptada para girar en direccidn contreria a‘las -
agujas del reloj contra la accidn de un resorte (no mos
trado) por medio de un botdn operativo 38 que estd vin-
culado a la placa de soporte 34 por una varilla conesto-
ra 39. Da opresidn del botdn 38 produce la mencionada —
rotacidn en direccidn contraria a las agujas del reloj
de la placa de soporte 34 con el resultado que la rue—
da loca 32 es puesta en vinculacidn con el eje 28 del -
motor y, cuando este eje de motor gira, el engranaje de
levas 35 es impulsado de modo de realizar una revolu~ -
cibn durante la cual es realizado un ciclo de cambio. -
Un dispositivo de trinquete adecuado, que no es mostra—
do y no serd descrito en detalle debido a que no es im-
portante para la comprensidn de la presente invencidn,-
estd provisto para mantener la placa de soporte 34 en —
la posicidn hacia la cual es desplazada por el botén 38
durante una revolucidn del engranaje de levas 35. Este
mecanismo de tringquete se vincula tan pronto como el en
granaje de levas 35 comlenza a girar y se libera cuando
el engranaje de levas ha realizado una revolucibn. Asi

el botdn 38 no necesita ser mantenido en la posicidn -
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Tn el cambiador de discos en consideracidn el en=—
Zranaje de levas se usas
a) para controlar los desplazamientos horizonbales y -
verticales del brazo de pick-up 16, que también actia
come un Gispositivo para explorar el didmetro del-dis-
co0 gue debe ser reproducidog;

b) para impulsar un mecanismo cambiador de discos, éue
no es mostrado en detalle en las figuras, para dejaf'—
caer el disco mds bajo de la pila provista sobre ei ——
husillo cargador 6, ¥

c) para desconectar el motor después que ha sido<rejrg
ducido el Gltimo disco de la pila. |

Las funciones mencionadas bajo a), b) y ¢) no se
rén descritas detalladamente debido a que &sto no es -
necesario para comprender la invencidbn.

Eg suficiente mencionar que el engranaje de lew-
vas 35 estd provisto sobre su superficie supérior con
un nimero de miembros de control, tales como una leva
40, pistas 41 y una leva 42, Un seguidor en forme de -
perno 43 (fisura 5) montado sobre una palanca 44 rigi-
damente asegurada al eje 20 alrededor del cual es gira
torio el brazo del pick-up 16, coopera con la leva 40
y las pistas 41. La palanca 44 estd provista sobre el
extremo del eje 20 que sobresale a través de la placa
de cubierta 9 y por lo tanto dispuesto por debajo de =
la placa de cubierta 9 cuando la dltima estd dispuesta
sobre la hase 1,

Como se ha mencionado precedentemente, la placa

de soporte 34 estd adaptada para ser hecha girar en di
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reccibn contraria a las agujas del reloj por medio del
botén operativo 38 de modo gque el motor 27, después que
ha sido hecho arrancar por el brazo estabilizador 21 al
ser desplazado a su posicibn operativa, impulsa al en—-—
granaje de levas 35. Esta forma de impulsar al engrana-
je de levas es usada cuando el primer disco de uns pila
de discos provista sobre el husillo 6 debe ser reprodu-
eido, |

La placa de soporte 34, sin embargo, bambién pue-
de ser hecha girar autométicamente por medio de un dis-
positivo de control auwtomédtico, que forme el objeto de
la presente solicitud, para obtener un impulso de.con—
trol cuando un disco ha sido reproducido.

La figura 4 muestra este dispositivo de control -
que comprende una varilla accionadora 45, una palanca -
de control 46 y un brazo 47. La varilla accionadora 45
estd adaptada para ser hecha girar y levantada alrede—-
dor de un perno fijo 48, Para este fin la varilla acecio
nadore 45 estd provista con una gbertura ranuriforme 49
ubicada entre sus dos extremos 50 y 51. Bl extremo 50 -
de la varilla 45 tiene la forma de un anillo 52, El ani
1lo 52 rodea un disco excéntrico 53 provisto sobre el -
plato giratorio 5 (figura 6). La figura 4 muestra tam—
bién este disco excéntrico 53,

El extremo 51 de la varilla 45 tiene la forma de
un gancho 54 (figura 4). Ia palanca de control 46 tiene
la forma de una palanca en 4ngulo recdto y estd adaptada
para girar alrededor de un perno 55 asegurado & la pla=-
ca de soporte 34. La palanca de control 46 tiene A0S ==

brazos 56 y 57 teniendo el bragzo 56, también,la forma -
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de un gancho 58, En la figura 7 este gancho 58 es mos——
‘rado en escala aumentada; &l estd provisto con una su-
perficie de leva 59,

Zl brazo 57 de la palanca de confrol 46 coovera -
con el brazo 47. Como muestrae la figura 5, este brazmo -~
47 estd giratoriamente montado sobre el seguidor 43. Pa
ra este fin el brazo 47 estd provisto con un ojo eldsti
co 60 que rodea al seguidor 43 de modo que el brazo 47
estd sujeto al seguidor 43 y es giratorio contra la - -~
friceibdn producida entre el ojo 60 y el seguidor 43. -
Aisi el ojo 60 funciona como un acoplamiento a friccidn.

Bn la figurs 4 el eje 20, la palanca 44, el ssgul
dor 43 y el brazo 47 son mostrados en lineas punteadas
pere dar una impresidn de la disposicidn cuando la pla-
ca de cubierta 9 mostrada en la figura 5 esté montada -
gobre la base 1,

El dispositivo de control antes descrito funciona
de la manera sigulente:

Cuando el plato giratorio 5 es impulsado a través
de la rueda loca 29 por el eje 28 del motor, el disco -
excénirico 53 impulsa a la varilla 45. El extremo 51 de
esta varilla y por lo tanto el gancho 54 describe conse
cuentemente un camino eliptico.

Durante la reproduccidn de un disco la pla 19 del
pick-up sigue el surco sonoro de pequeiio peso ¥y por lo
‘tanto por unidad de tiempo el brazo de pick-up 16 es he
cho girar en un pequeflo énguio en un vlano horizontal .-
Debido a esta rotacidn la palanca 44 gira alrededor del
eje 20 en la direccibn de las agujas del reloj como se

ve en la figura 4. El brazo 47 sigue esta rotacibén y a
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su vez acciona a la palanca de control 46, dado que el
brazo 47 se vincula y empuja ante si al brazo 57 de la
palanca de control 46. Esto imparte un movimiento gira
torio a la palanca de control 46 en una direccidn con--
traria a2 las agujas del reloj como se ve en la figura 4.

Debido al pequefio paso del surco sonoro, el gon--
cho 58 de la palanca de control 46 se desplagza parcisl-
mente hacia el camino eliptico del gancho 54. El gancho
54 choca con la superficie de leva 59 y empuja a ia pa—
lanca de control hacia atrés, lo que es posible porque
el ojo 60 actia como un acoplamiento a friceidn.

Cuando la pia 19 del pick-up penetra en el surco
de salida del disco, la palanca de control 46 es éifada
sobre un 4ngulo mayor por unidad de tiempo y el gancno
56 se desplaza totalmente hacia el camino del gancho 54.
Al recorrer este camino el gancho 54 en su movimiento -
de retorno hacia el disco excéntrico 53, se vincula con
el gancho 58 y arrastra a la valanca de control 46 de =
modo gque esta palance impulsa a la placa de soporte 34
haciéndola girar en una direccién contrarie a las agu—
jas del reloj como se ve en la figura 4, Al término del
movimiento de retornec de la varilla 45 el gancho 54 li-
bera al gancho 58. Entre tanto, sin embargo, el eje del
motor ha hecho girar al engranaje de leva 35 a través -
de la rueda loca 32, que por la rotacidn de la placa de
soporte 34 es empujada para vincularse con el eje 28 —-
del motor, y el antes mencionado mecanismo de trinquete
no mostrado en la figure se ha puesto en funcionamiento,
Después de una revolucidn del engranaje de levas 35 es~

te mecanismo de tringuete libera a la placa de soporie
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De 1o que antecede se apreciaré que la varilla 45
imparve un impulso de conirol a la palanca de control -
46 caarndo la pla del pick-up 18 ha penetrado en el sur-
co da salida del disco que estd siendo reproducido. ILa
impulsidn de le varilla 45 por medio del disco exoéntri
co 53 solamente requiere una pequefla potencia y no per-
judica la marcha uniforme del vlato giratorio durante la
reproduccidn de un disco.

La presente solicitud, gue corresponde a la pre——
sentada en Estados Unidos de América con fecha 24 de fe
brere de 1,964, bajo el nimero 346,602, se acoge 2 los
beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre -

Propiedad Industrisl.

- NOTA -

Los puntos de invencidn, propia y nueva que se —-
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-~
tente de Invencidn en Espafia por VEINTE afios, son 108 -
giguisentes:

1.— Un dispositivo de control automdtico para ser
usado en un tocadiscos para obtener un impulso de con——
trol despuds que ha sido reproducido un disco, compren-
diendo dicho dispositivo de control un brazo adaptado -
para ser desplazado por un brazo del fonocaptor por me-
dio de un acoplamiento a Ffriccidn, una varilla acciona-
dore que estd adaptada pare ser conbtinuemente hecha gi-

rar alrededor de un pivote fijamente dispuesto por me-—-—
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dio de un miembro perfilado adaptado para ser impulsado
por un plato giratorio, que es giratorio alrededor de -
un husillo, describiéndo con ello una parte ganchiforme
de la varilla accionadora un camino fijo, y que compren
de ademis una palanca de control que estd provista ham-
bién con una parte ganchiforme y con una superficie de

leva, estando adaptada dicha palanca de control para —
ser desplazada tanto por dicho brazo como por la vari--
1lls accionadora de modo que durante la reproduccién de

un disco, el brazo desplaza a la parte ganchiforme de -
la palanca de control parcialmente hacia dicho camino -
e la parite ganchiforme de la varilla accionadora y la

varillea accionadora retira a la palanca de control de -~
gste camino por medio de la superficie de leva, mientras
que cuando el disco ha sido reproducido y la pda del fo
nocaptor penetra en el surco de salida, el brazo despla
78 & la parte ganchiforme de la palanca de control com-
Pletamente hacia dicho camino de modo que la varilla ag¢
cionadora suminigtra el impulso de control deseado debi
do a la vinewlacibn de las dos partes ganchiformes, ca~
racterizado porque a fin de producir el desplazamiento

oscilante de la varilla de control estd dispuesta una -
oreja sobre el plato giratorio, excéntricamente con res
pecto al eje de rotacibn del mismo, rodeando un extreno
de la varilla accionadora a esta oreja mientras que el

pivote fijamente dispuesto alrededor del cual debe ser

hecha oscllar la varilla accionadora estd ubicado entre
los exlbremos de la varilla accionadora estando adaptada
dicha varilla para ser desplazada a2 lo largo de dicho -

pivote de modo que su otro extremo recorre un camino -—-—
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2.~ Un dispogitivo de control de acusrdo con la
reivindicacibn 1, caracterizado porque la oreja excén-
tricamente dispuesta con respecto al eje de rotacibn -
del plato giratorio y el extremo de la varilla acciona
dora gue rodea a dicha oreja formen juntos un excén--
trico.

3o~ Un dispositivo de control de acuerdo con las
reivindicaciones 1 o 2, caracterizado porque el pivote
fijamente dispuesto alrededor del cual debe ser hecha
oscilar la varilla accionadora esté formado por un per
no que pasa a través de una abertura ranurada prevista
en la direccibn longitudinal de la varilla accioradcre,

4,- Un dispositivo de control auntomético pera -—-
ser usado en un tocadiscos,

~Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cede, ilustrado en los dibujos que se acompaflan y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoria conste de diecisels hojas escritas
e miguina por una sole cara.
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