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MEMORIA DESCRIPIIVA
gque se presenta para unir a la solicitud
de
PATUNDTE DE INVENCION
formulada el 22 de Febrero de 1.965, con el nim, 309,650
en ”
ESPAlA
por VELNTE afios
a nombre de N,V, PHILIPS'GLOEITAMPENFABRIEKEN, entided ho-
landesa, establecida en Emmagingel 29, Eindhoven, Holmndia,
por:
" TOCADISCOS!

-

Ia invencibn se refiere a un tocadiscos que come
prende une placa de soporte, un plato glretorio montado S0
bre dicha placs de soporte, un brazo de pick-up meutado pera
bagcular elrededor de un eje horizontal y alrededor de un
eje vertical montado sobre dicha placé de soporte, un disco
de leve para ser impulsado desde un motor para controlar los
desplazamientos horizomtel y vertical del brazo de piek-up
en un intervalo entre la reproduccidn de dos discos sucesgi-
vos, y un mecenismo de transmisidn entre dicho disco de leva

y dicho brazo de pick-up, estando adaptado el mencionado -
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brazo de pick-up vara explorer el diémetro del disco que

debe ser reproducido durante sus desplazemiento vertical y/o
horizontel, siendo posible un desplazemiento relativo enbre
dos pertes componentes de dicho mecanismo de ﬁransmisién,
egtando una de estas partes componentes rigidamente asegure~
da al eje vertical slrededor del cual es giratorio sl brazo
de pick-up y estando adaptada la otre para ser impulsada por
el disco de leve, realizméndose dicho desplazamiento relativo
cuzndo el brazo de pick-up es detenido de acuerdo con el did~
metro del disco que debe ser ejecutado.

In wn tocadiscos conocido de esta clase, el meca~
nisno de transmisidn entre el disco de leva y €l brazo de
pick-up incluye una palenca gue es soportada en un punto come-
prendido entre sus extremos, por la placa de soporte para
Sirer alrededor de un eje horizontal y un eje vertical, es-
tando provisto un extremo de esta palanca con un seguidor que
coopera con una pista en la superficie del disco de leva 2lo-
Jada de la place de soporte, mientras que el otro extremo se
vinculsa con un disco rizidamente asegurado al eje vertical
slrededor del cual estd dispuesto para gimr el brazo de
pick-up, Intre esta palsuca y el disco de leva puede ser
realizado el mencionado desplazamientio relativo, ITios dos
extremos de esta palanca de itransmisidn y su punto de pivote
estén dispuestos sobre una 1ines recta, lo gue hace necese-
rio separar el mecanismo de la leva y el eje vertical a2lre-
dedor del cual estd dispuesto giratoriamente el brazo de
pick-up, por una distancin comparativamente grande de modo
que 1o es posible obbener una construccidn compacta.

Un objeto de la presente invencidn congiste en

proporcionar tal construocidn compacte, y la invencidn se
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caracteriza porque la extensidn imaginaria del eje vertical
glrededor del cual el brazo de pick-up estd giratorismente
pontado, intersecta el plano del disco de leva de menera
substancialmente perpendiculer.

En esta disposicidn del eje vertical del brazo de
pick-up la antes mencionada palanca del mecanismo de trans-—
misidn del tocadiscos conocido descripto, puede ser construi
da como una palanca que tiene dosg brazos que, visto desde su
punto de pivote, formen un dngulo agudo entre si (palanca
angular), de modo gque el punto de pivote puede ser acportado
por la pleca de soporte y los s extremos de logs brazos es-
tén colocados dentro del rengo del Area de superficie del
disco de leva, estando dispuesto el extremo provisto con el
seguidor en el lado del disco de leva alejado de la placa de
soporte y estando dispuesto el extrémo del otro brazo en el
lado del disco de leva que enfrenta la placa de soporte. Asi
en comparacidn con el tocadiscos conocido antes degcripto,
se logra un considerable ahorro de espacio debido a que so-
lamente el punto de pivote de la palanca necesita estar ubi-
cado fuera del rango del drea de superficie del disco de le~
V.

En una realizacidn preferida del tocadiscos de
acuerdo con la invencidn, sin embargo, aln ésto puede ser evi
tado y es posible obtener una comstruccidn ain mds compacta.
Ysta realizacidn se caracteriza porque el punto de intersec-
cidén de la extensidn imaginerie del eje verticael alrededor
del cual el brazo de pick-up estd gifétoriamente nontado,
con el plano del disco de leva estd situado en la regidn com-
prendida entre el eje de rotecidn del disco de leva y umne le-

va que esta montada concénbtricamente slrededor de dicho eje
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sobre el lado del disco de leva que enfrenta le placa de S0~

L

crte y, durante la robtacidn del disco de leva, empuja con
su superficie interna una supsrficie de vinculacidn de la par
te componente que debe ser impulsada por el disco de leva,
¢stando dicha parte componente acoplada por un resorte a uns
valanca que estd rigidamente asegurade a dicho eje vertical.

4 fin de gue la invencidn pueda ser féciluente Llle-
vads @ la préctica, a continuacidn se describird, a titulo de
ejemplo, una realizscidn de la misma con referencia g loz di-
bujos que se acompaiien, eﬁ ques

La figura 1 es una vista en planta de un cembisdor
de Giscog en una posicidn inoperativa.

Ie figura 2 es wna elevacidn lateral del ceubisdor
de digcos de la figure 1.

Lo figura 3 es una vista en plante del cambiader de
discos de la figura 1 durante el funcionamiento, mostrénﬂése
varics parltes componentsg movibles en las posiciones que ocu~
pan al comienzo de la reproduccidn de un disco.

La figura 4 es una viste en planta fragmentaria,
suneuntada, del cambiador de discos de la figura 1, una placa

de cubierta que soporta el brazo de pick-up y un brazo este~

Co

bilizador de dizcos, habiendo sido eliwinado el plato zira~

torlio.

=}

a figura 5 es una viesta en plents desde abajo de

2

pLaca

Y

B

e cublerts el camblador de discos de la figure 1,

L
.
s

soe ole onorta al braszo de plck-up ol brazo estebllize~
! X R Y

o«

dor.
Lo figura 6 es una vista en plente dezde arriba del
digco de leve del cambicdor de discos de la figura 1, mostrén

dose lag partes componertes que deben ser impulsedes por este
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Lg figura 7 ez una vista laterel desarwrollada del
disco Ge leva de la Zigura 6.

In log Qibujoe partes iguales han sido cesignedss
por log miswos ndueros de referencia.

En las figuras 1 a 3, la referencis 1 desizna ung
base que comprende una placa superior 2 y varedes lateraics
dezcergentes 3. La placa superior 2 estd provieda con una
depresidn circulsr 4 en que €s montado un plato . drstario 5,
Un husillo cargador 6 se extiende hacis awrriba Cesde =l cen-
tro del plato siratorio 5. sts husillo es de un tipo cono-
cido y comprende una parie de soporte de una pila de digcos
7 v una espiga de soporte de una pile de discos G.

El husillo 6 estd provisto ademds, con un mecanig-
mo pars dejar caer el disco mds bajo de la pila durente w
ciclo de cambio., sgte mecanisno no serd desorinio e detslle
78 gue no es esencial para la compresidn de la invencidn.

Sobre la base 1 y a un costado del pleto giratario
5 estd wrovieta una placa de cubieris aumovible 9 cuyos bor-
des adyacentes 10 y 11 definen la esqguina superior derecha
de la placa superior 2. Ia placa de cubierta 9 estd limite—
Ga en lo demés por bordes rectog 12 y 13 que se unen imediz~
tanente a la placa superior 2 y por un borde 14 que sigue el
contorno del plato girabtorio 9, Ls placa de cubierta 9 ectd
asezurads a ls base 1 por tomillos 15

Un brazo de pick-up 16, que comprende um brazo 17
y wl pick~up 18 provisto de una pla 19 es soportado giratbo-
riamente slrededor de un eje vertical 20 gobre la placa de
cubierta 9. 1 brazo de pick-up 16 es también giratorio sl-

rededor de un eje horizontal X-X. Un brazo estabilizador y
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de wn sje vertical 22 por la placa de cublerta 9. Esie eje 22 «
es verticalmente reciproco en un pedestal 23 digpuestu sobre la
»laca de cubisrta 9, y se extiende por debajo de eéﬁa-placa

de cubierta. Cerca del borde de la placa de cubierte 9 esté
provigle une palanca 24 pars combrolar la velocidad,del pla~

to glratorio 5, La palenca 24 se extlende hacia arrlbé desde
la base a través de una ebertura clargade 25 en la plaéa de
cubierta 9. |

Ll brazo estabilisador 21 es desplazable deéde s
posicidn inoperstiva mostrada en la figura 1, @ su posicidn
operetiva mostrada en la figura 3, para ocuyo fin debe ser ver-
ticalmente desplazado y necho oscilar hacia el centro del pla—
50 giratorio. =En la posicidn operativa el brazo esﬁabilizadér
apoya sobre la pila de discos 26 deslizada sobre el husillo 6
& fin de mantener a estos discos en una posicidn horizontsl y
eviter que sean dejados caer premaituramente.

Lea plaze de cubierta 9 con el brazo de pick-up 16 ¥
el brazo egtabilizador 21 soportado por la misma, ss movible
con respecto & la base 1 de modo que los componentes del camn~
biador de discos dispuestos por debajo de esta placa en la ba-
se 1 gon fécilmente accesibles. La figura 4 que es una vigta
en plantae fragmenteria, desde arriba, del cembiador de discos
de las figures 1 & 3 despuds de la eliminecidn de la placa de
cubierda 9 y el plato giratorio 5, muestre verios de estos com
nonentes.

Estos componenties incluyen un motor eldsiicemente
gsoportado 27 que tiene un eje de motor 28 (escalonado) que tie
ne cuzbro didmetros diferentes para la impulsidn, & través de

1a rueda loca 29, del pleto giratorio 5 a velocidades de 16,
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33 1/3, 45 5 %8 revoluciones por minuto. Ia rueda loca 29
tiene un borde elastico y es soportade por un sistems de pa~
lencas 30 gue, de una menera conocida, no descripta ni mostra-
da en detalle, estéd adaptade para ser desplazado pox medio de
la palanca 24 de modo que la rueda loca 29 se desvincule del
eje del motor 28, es axialmente desplazada y empujada kLasta
vincularse con el eje del motor nuevamente por medio de un re-
sorte 31. El sistema de palancas 30 esté acoplado al brazo
estabilizador 21 por medio de un sistema de verilla y palanca
no descripto ni mostrado en detalle, siendo la disposicidn tal
que cuando el brazo estabilizador es desplazado hacia éu posi-
cidn operative, el motor 27 es hecho arrancar.

Bl eje 28 del motor tiene ademds una parbe cilindri-
ca, cuyo didmetro es diferente de los didmetros smtes citados,
para impulsar una segunda rueda loca 32 que también estd pro-
vista con un borde eléstico. Esta rueda loca 32 es soportada
por una gaca de soporte 34 adaptada pars girar slrededor de un
hugillo 33. Sobre este husillo 33 estéd giratoriamente montado
un disco de leva de cambio de ciclo 35 que estd provisto alre-
dedor de su periferis con dientes de engranaje 36 que estan
continvanente endentados con un pifidn 37 rigidamente asezurado
a la ruede loca 32, ILa placa de soporte 34 estd adaptada para
girar en dirveccidn contraris a las agujas del reloj conmtra la
accidn de un resorte (no mostrado) por medio de un botdn opera-
tivo 38 que esfé comectado a la placs de soporte 34 por una
varille coneotora 37. Ia opresidn del botén 38 produce la
mencionada rotacidn en direceidn contrarie s las agujaes del re-
loj de la placa de soporte 34 con el resultado que la rueda lo-
ca 32 es desplazada hasta ponerse en vinculacidn con el eje 28

del motor y, cuando este eje del motor gira, el disco de leva
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35 es imgulsado de moGo de realizar une revolucidn, durante la
cual es ejecutado el cambio de ciclo. Un digpositivo de trin-
quete adecnado que no es mogtrado y que no seréd descripto en
detalle, debido & que no es imporitante para ls comprensidn de
la presente imvencidn, estd provisto para mantener la placa de
soporte 34 en la posicidn a la cusl es desplazada por el botdn
38 durante una revolucidn del disco de leva 35. Esté disposi~
tivo de tringuete se vincula ten pronto como. el disco de leva
comlenza & girexr, y se libera cuendo el disco de levé h2 reali~
zado uua revolucibn. ssi el botén 38 no necesita ser mautenido
oprimido durambte todo el rango de ciclo.

Bl disco de leva o engranaje estd provisto con un nG-
Lero de levas y pistas para conbtrolar los desplazamientog ver—
ticales y horizontales del brazo de pick-up. Une leva 40
(figura T) que estd dispuesta sobre el lado inferior del engram
naje de leva concénbricamente alrededor del husillo 33 y coo-
Dera conl un perno seguidor 41, sirve pars combtrolar los despla—
senientos verticales del brazo de pick-up. 1 perno seguidor
41 estéd asegurado a wn véstago 42 que es soportado para desplae~
zamiento vertical reciproco en la placa de cubierta § y en mu
extreino sobresale por encima de lg plsca de cublerta que lleva
un soporte 43 del brazo de pick-up. EL perno seguidor 41 es
empujedo hecia la leva 40 por presidn de resorte y durante la
rotacidn del engrensje de leva sigue el perfil de esta leve
de modo que el soporte del brazo de pick-up y por lo tento el
brazo de pick~up son levantados y bajados, basculando el brazo
de plck~up eglrededor del eje X-X (figura 3). EL perfil de la
leva 40 es elegido de modo que el brazo de pick-up en log ins-
tantes adecuados es desplazedo a verios niveles, que comprenden

vn pricer nivel en el que la pda del pick-up apoya sobre el dig
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co que debe ser reproducido, un segundo nivel en el cual el
extremo libre del brazo de pick-up estd al nivel del disco
inferior de la pila, y un nivel intermedio en el cual la pia
eaté levanmbtada con respecto al disco que hae sido reproducido.

El engranaje de leva estéa provisto sobre su superfi-
cie superior con otrog miembrog de control tales como uma leva
44, pistas 45 y una leva 46, para controlar los desplazamien-
tos horizontales del brazo de pick-up. Un seguidor en forwa
de perno 47 (figura 5) que estd montado sobre una palanca 48
rigidemente asegureda al eje 20 alrededor del cual estd adap-
tado para girar el brazo de pick-up 16, coopera con la leva
44 y las pistas 43, Da palance 48 estd asegurada al extreno
del eje 20 que sobresele mds alld de la placa de cubierta 9 y
por lo tanto estd dispuesta por debajo de esta placa de cubier
ta cusndo la misma ectd montada sobre la base 1.

Cuando la placa de cubierta 7 estd mohbada sobre la
bage 1 una extensidn imaginaria del eje 20 intersecta el plano
del engranaje de leva en dirececidn substenciszluente perpendicu-
lar en une zona situada entre el husillo de pivote 33 del enyre
naje de leva 35 y la leva 46 dispuesta sobre el engranaje,
concéutricanents, elrededor de este husillo, Una segunde pr
lanca 49 estéd montada pers girer libremente sobre el eje 20,
dgta palanca 49 estd acoplade & la palanca 48 por un resorte
50, La palanca 43 estd provista con un tope de parsda 51, que
bajo la aceidn del resorte 50 es enpujado hacia el segnidor
47 de la palanca 48. Zdsta pogicidn esta mostrada en la iiju-
ra 6. Da palenca 45 tiene ademds una superficie de wnculacidn
de leva 52 que se vincula con la levae 46 durente la rotecidn
del engranaje de leva 35 (en una direccidn contraria a las

agujes del reloj en la figura 6). Juando dsgto ocurre, la le-
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va 46 sipuja a la valenca 49 hacie el husillo 33 del engrang-

je de leva. &l resorte 50 haee que la paisuce 48 ziga este

ry
movisdoento de modo que el brazo de oick-up es balanceadn hacla
¢l centro del plato sdwvstorio. El cxtremo libre del brazo de

nick-uwn 16 estd 2l nivel del disco més bajo de la pile debido

& la zecidn del perno seguidor 41 y la leva 40, Si ahora es
detenido el hrezo de piciz-up en gus desplazanientos por el bor

de ds zzbe dicco inferior, la jalanca 49 no pusde vascular

uds, oLuranbe obra rotscidn del engremaje de leva, la palsnca
48, sin emnargo, novianece cgpaz de un desplasaulento éﬁ'relar
oidn a le palanca 48 conbra la accidn del resorte 50, AL con=
tinver la rotacidn del engremaje de leva, el seguldor 47 pene-

tre ea une de las vistas 45 del engrangje de leve, & sabsr una

nigta 53, 54 o 55, de acuerdo a £i se mide wtn disco de 17,78 em,

de 12,54 ca o de 30,48 cm., Tog resgliog 56 y 57 gue limitan

gubreds de las pletes, superificles que sgirven para desplazer

2l braoco de nick-up lizeraaente hacia atrds de modo gue el dig-
co nedido jpuede caer libreumente sobre ei pleto giretorio des-
suds cue el mecanisuo de calda del busillo 6 ha sido accionado
por el enzrarsje de leva 35,

Das plstas 53, 54 vy 55 estd dispuestas de maners
subgbeoncialinente concénbrica glrededor del husillo 33. Ellas
eatdn urovistas con parbes de tramsicidn 60 gque se exbienden
oblicuguente hacia el husillo 33 y llevan a la pda del pick-up
sobre ¢l surco ideial del disco gue he caido sobre el plato
sivgtorio. 2n las partes concéntricas 61 de las pistes, la

4

e e mantenide al diduetro del surco inieial y en este peri-

-

odo ex Jescendida haciz el surco por medio de la leva 40 y el

perno sczuidor 41. Cuando el seguidor 47 deja las pistas 53,

- 10 -



10

15

2Q

25

30

300830

54 0 55, penetra en une depresidn 62 en el engrenaje d
y log msdiog para impulsar el engranaje de leva son vuelbos
inoperativos por la liberacidn del antes menciorgio mecenismo
de tringuete. El seguldor 47 puede desplezarse libremente

en la depresidn 62 cusndo la pla sigue el surco de sonido Gel
disco.

Cuando la pla entra en el curgo de sslida del disco,
el engranaje de leva es hecho arrancar nuevaiente por lz ro-
tacibn de la placa de soporte 34 mediante un mecenismo ade-
cuado conocido, que nc es mostrado y no serd descriptc en de~
talle, con el resulbado gque la rueda loca 32 es empujada has-
ta que se vinecula con el eje 23 del motor.

B]l brazo de pick-up es leventado del disco wnor el

seguidor 41 v la leve 40 y desplazado por la leva 44 del en~

-granaje de leva s una posicidn exterior com respecto al dis-

co reproducido., Subsecuentemente, la leva 40 leventa al per-
no seguidor 41 a un nivel tal que el extremo libre del brazo
de pick-up estd nuevemente al nivel del disco mds bajo de la
pila. La leve 46 junto con les palancas 49 vy 48 puede mrodu-
cir entonces nuevamente el desplazamiento del brazo de pick—
up para nedir el didmetro de este disco mds bajo.

Si no hay més discos sobre el husillo 6, el motor
27 es automdticamente desconectado debido al hecho que el
brazo estabilizador 21 es vuelto a su posicidn inicial por
sravedad. Fara hacer posible la desconexidn del motor 27 por
este movimiento del brazo establilizador 21, y peruitir ain
gque el Altimo disco sea ejecutado, estd provisto un mecaniswmo
de palanca 63 mostrado en la figura 5 que no seréd descripbo
nds detelladamente, dado que carece de lmnortancia para lg

comprensidn de la invencidn.
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Deberia mencionarse gue debido a la ceracteristica
principel de la invencidn, gue consiste en que 12 extensidn
imesinsrie del eje vertical 20 alrededor del cual ex yirsto-
rio ¢l brazo de jick-up intersecta al plano del engranaje de
levee 35 en direcceidn substancislmente perpendiculsr, se ob-
$iene una construceidn auy couapacta de modo que tode e* neca-
nigino para comtrolar el brazo de pick-up 16 y log medics pare
impulser el plate giratorio 5 pueden ser dispuestos en una,
gola parte de esguina de la base 1,

Afungue la invencidn ha sido descripta con vef eren=-
cie al cembiador de discosm, se parecisrd que la inverciln
puede ser useda ventajosausnte en tocadiscos en gque la nla
del pick~up es hecha descender emtomdticemente hacia el sur-
co inicial del disco que debe ser reproducido. h

Egta solicitud que corresponde a la presentada en
log fztados Unidos de Amcrlca el 24 de Tebrero de 1.964, Dbajo
el nlmero 346.602, se acoge a los beneficios del Articulo 51

del vigente Estaftubo sobre Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propis y nueva gue ge pre-
senbtsn para gue sean objeto de esta solicitud de Patente de
Tuvencidn en Espeda por VEINTE afios son los sigulentes.

1.- Un tocadiscos que coumprende una placa de sopor—

te, un plato giratorio montado sobre dichae placa de soporte
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horigzontal y alrededor de un eje vertical montado sobre dicha

placa de soporte, un disco de leva impulseado por wi motor pa-
ra combrolar los desplazamientos horizontsl y verticael del
brazo de sonido en un intervalo entre la reproduccidn de dos
discos sucesivos y un mecanismo de transmisidn entr¢ dicho
disco de leva y dicho brazo de sonido, estando adaptedo di-
cho brazo de sonido para explorar el didmetro del disco que
debe ser reproducido durante sus desplazamientos verticel y/o
horizontal, siendo posible un desplazamiento relativo entre
dos partes componentes de dicho mecanismo de transmisidén es—
tando una de estas partes componentes rigidamente asegurade
al eje vertical alrededor del cual es giratorio el brazo de
sonido y estando adgptada la otra para ser impulsadsa yor el
diseo de leva, realizéndose dicho desplazamiento relativo
cuando el brazo de sonido es detenido de acuerdo con el dié-
metro del disco que debe ser reproducido, caracterizado por
le extensidn imaginaria del eje verticsl alrededor del cual
el bragzo de sonido estd adaptado para girar, intersecta el
plano del disco de leva de manera substancialmente perpendicu~
lar.

2.~ Un tocadiscos de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizado porque el punto de interseccidén de la exten
pidn imeginaria del eje vertical alrededor del cual el brazo
de sonido estéd adaptado para girar, con el plano del disco de
leva, estd situado en una zona comprendida entre el eje de ro-
tacidn del disco de leva y une leva que egtd concéntriceamente
montada alrededor de dicho eje sobre el lado del disco de leva
que enfrenta a la placa de soporte, y durante la rotacidn del

disco de leva, empuja con su superiicie interna una superficie

- 13 -
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de vinculacidn de la parte componente que debe ser impulsada
por el disco de leva, estando diche parte componente acoplada
por un resorie a une palenca que estd rigidamente asegurada

g dicio eje verticel.

3e- Un tocadiccos de acuerdo con la reivindicacién
2y ceracterizado porque dicha superficie de vinculacidn for-
ma perte de wne segunda pelanca que estd montads pera siver
librenaente glrededor del eje verbicsl slrededor del cugl esta
adoytadc pare glrar el brazo de sonido.

4.~ Un tocadiscos.

Tal y como se ha descrito en la llemoria gus antece
de, reuresentado en los dibujos gue se acompaien y }:az.'a los
Lines gue se hen especificado.

tista IMemoria consta de catorce hojas escritas a md
quine por una sola cara.

. Madrid, 2“ Mf
P, Ao |
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