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PATENTE
DE
INVENCION

2 favor de INDUSTRIAS AUXITIARES ELECTRODOMESTICAS, S.A.,
entidad espafiols, domiciliada en Barcelona, calle Almogé-
vares, 29, por "PERFECCILCHNANIENTOS EN SISTENAS DE APOYO PARA

APARATCS SOMuTINOS A VIBRACICKHES".

MEHCATIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a unos perfec—
cionamientos estudiados para su aplicacién en siotemas de
apoyo para aparatos sometidos a vibraciones, especialmen—
te indicados en electrodomésticos tales como lavadoras, y

56 centrifugadorss, mediante las cuales se simplifican cOnsi-
derablemente leg oporaclones de montaje de tales sistenss,
siendo de sencillo mecanizado y eccondmica construccion.

Este sistema de apoyo perfeccionado, presenta la
@articularidad de estar constituldo a base de una pletina

poligonal dotada de elementos de fijacién cue le permiten
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unirge 2 la base del aparato sometido a vibraciones, poseyen
doe ch su periferis unas escotaduras estranguladas , gue son
receptoras de tacos eldsticos gue constituyen.el époyo pro-
pismente dicho, de forms que uns vez introducidos a presién
en aguellas escotaduras, quedan inmovilizados debido al estre
chenmiento que las mismas presentan:

Otre particularidad de la presente invencidn re-
gide en el sistems empleado pars la unidn de aguella pleti-
na poligonsl y el aparsto. Una solucion puede ser por medio
2 tornillos que fijen a los citados elementos, resultando
enn esfe caso qgus se precisa una esmerada mecanizacion de
log telndros gpara cus se verifigue la corrsspondencia entre
ellos. Ademas cste sistema de unidn presewta el inconvenien-
te 2 oue, o bilen ge dota al tornillo de una tuerca corres-
sondients, con el consigulente smbarszo en el momento del
aonvaje, 0 se procede por enbuticidn del agujero realizado
en la base de la maguina, para bener mas superfide para po-
der zer fileteado, actuando de tuerca, cosz que nesa senci-
1la de realizar ya que lzs dimensiones del apsrato, no sien—
pra le permizirén que pueda introducirse en nna prensa en-
butidors para llevar la cabo la citada operacién.

Sste invonveniente se ha resuvdd de forma satis-
factoria empleando unas tuercas especiales en forma de T,
us de cuyas ramas posee un btaladro & la medida justa del
tornillo y en la otra ¥y en correspoundenciaz con aguel, exis-
te otro taladro menor embutido y roscado convenientemente.
Zzta tuerca fracias a su forua especlial puede introducirse

en un ala que el mueble lleva doblade en su perite inferior
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de manera que la sujecion de la citada placa con el mueble

]
s

’ . . . .
e la meaguina se resliza por intermedio de aguella tuerca.

[t

v
Notese gue aungue el ala doblada de la maouina y la pleti-
PG . = . . 2 P4
na deban estar taladradas para permitir su sujecion, estos
taladros pueden ser de precision mes grosera, especlalmen-
te en lo que se refiere a correspondencia entre ellos, pues-
to gue lo gue verdaderaswente trabaja es la tuerca y sus ta-
ladros pueden realizarse con toda exactitud por ser pleza
’-
unica.
. " .’

Otros sistemas de union gue pueden emplearse, pue-
den ser a base de sustituir los tornillos por tetones elas—
{icos los cuales, gracias a2 un rebaje extrangulado gue posee
en su varbte mas retrasada, en el sentido del avance de los

. R . - . - -’
mismos, pueden introducirse en taladros por medio de presion
quedando prisioneros en su interior y actuando por tanto,

. . o . TS
como tornillo o remache de montaje y ultrarrapido.

Otro medio de figacién en el cual se han abolido
tornillos y pasadores, puede ser a base de dotar a uno o

’ ’ . 4

mas vértices del voligono que forma la placa portadora de
. L u’

tacos de apoyo de una horquilla formada por embuticion de

’ .
aquellos veértices, de menea que pueda engarzar con el mueble
de la maquina poseyendo los Zértices restantes, una grapa

’ - C] ! . 7 .
elagtica de fijacion por presion, situada en forma super-
puesta o mecanizada en la misma chapa poligonal.
. . a ] -,_
Una nueva particularidad presenta la invenclon
. . 3 4 ]
la cual cousiste en dotar a la parte inferior de la maqui-
3 .« o 1 - . L.
na, en forma esparcida angularmente, por la periferica exte-

. . . - ’ . .
rior de l= misma, de unos tacos de materal elastico que evi-
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tan el roce del aparato en su desplezamlento con paredes,

mnrebleg, etc.

Los dibujos adjuntos muestray a titulo de ejem~
plo no limitativo del alcance de la presente invencion, una
forma preferida de llevarla a la préctica en representacio-
nes esquematicas.

Zn dichos ditujos, la figura 1 muestra una vista
inferlor de la méquina sometida a vibraciones estando re-
presentado en ella el elemento portador de los tacos de
aporo. La figura 2 es una seccion parcial de la antsrior. iu

- - . ¢ woa L
ells puede observarse el taco incorporadc, asl como tambien

et

loz tscos protectores contra el rayado de parvedes. La figure
3 es otro detalle en seceidn de la primera, nostrande un
sistoma de fijzcion por tornillos. La figura 4 es un deta-
lle seccionado de otra posible unién, en este caso, a base
de tetones elasticos, siendo la figura 5 una viste abatida
de la anterior. La figura 6 muestra otra disPosicién de fi-
j=do de la placa portadora de tacos de apoyo, siendo la 7
una seccion abatida de la anterior. La figura 8 muestra los
vértices opuestos del poligono, parte del cual se represen—
ta sn la 6, en ella puede observarse a los elementos que jun-
to con los representados en aguella otre figura, forman la fi
jacién de la placa poligonal. La figura 9 es una seccion
abatidad la 8 y la figura 10 es otra realizacion similar
mas detallafa en las figuras 11 y 12, Las figuras 13 y 15
muestran finsluente, otra realizacion de montaje elastico.

Bn la primera figura,-l- representa el mueble de

’ 3 . . » - -
la magulne convencional, sometida a vibraciones vista por
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la parte inferior, ls cual presenta un ala doblada -2- 0
nervio sobre el cual se sujetarén posteriormente los ele-
mentos que constituyen los apoyos. Estos elementos esten
formados por una pletina de chapa -3- de forma poligonal
con vértices romos en los cuales se han practicado unas
escotaduras -4~ finalizadas en taladros circulares ~5- a-
biertos en forma estrangulada -6~ los cuales son recepto-
res de tacos eldsticos -7-. A ambos lados de estas escota-
duras, la chapa -3- presenta unos taladros -8- enfrentados
a otros correspondientes -8« abiertos en el ale doblada -2-
de la méquina. Estos taladros son receptores de elementos
de sujecién gue seran descritos posteriormente.

Ta fizura 2 es una seccion por A de la anterior.
En ella gparece un taco elastico ~7- introducido en la esco-
tadura de la chapa =-3-, siendo -1- el mueble del aparato que
presenta unos resaltss -9- en los cuales se acoplan fijamen-
te uvnos topes o tacos eldsticos -10- gue evitan que la mé-
quina pueda rayar las paredes al ser trasladada.

Ia figura 3 es una seccion por B de la primers
mostrando el sistema de fijacién por tornillos de la placa
-3~ gon el ala -2-, ~1ll- es un tornillo gque atravesando el
agujero -8- precticado en la chapa poligonal -3- la une a la
-2 g través de una tuerca -12- en forma de U, taladrada por
una rams y embubtida y roscada por la ofra de forma que exis—
ta correspondencia enire ambas aberturas.

La figura 4 nmuestra otro tipo de union formado
por un teton -13- que fija a la pieza -2- con la -3-, con

s 2 . - -
solo entrarlo a presion, graciss a su forma especial. En la
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figura o se observa esta union en plenta.

En la figura 6 se ha representado otro sigstema
de fijseion, el cual para su mejor comprension se estudiara
sobre la figura 7 que es una seccion por C de la anterior.
Bn ella, la placa -3- presenia una horquilla -l4- exirema
producidad por embuticion la cual se acopla =i ala -2- del
nuele =l~, fijéndose a ella por uno o nés vértices. En ge—
neral. este nimero sera igual al nimero de vértices menos uno.

Como se comprende facllmente, no todos los vérti-
ces del poligono formado por la placa inferdior podrén suje-
tarse igualmente, debiendo utilizarse en algunos vertices,
o%ro método que complementado por el mencionédo, permite a-
guella sujecién. Aste método es el representado en la figu-
ra -5-. En ella =-3- es la placa que se une al nervio -2- a
través de unas grapas elésticas -15- unidas previamente a
aquella placa, tal como nmusstra la figura § que es una sec-
cion de la § por D. En esta figurs se observa la forma de
la grapa -15- de winion que permite fijar la placa -3- con
solo presionarla.

Se ha supuesto que estas grapas -15- son indspen-
dientes de la pletins de apoyo, sin embargo pueden no serlo,
tal comc indica la figura 10 pues en ella esten formadas por
embuticion parcial de los vértices de la mencionada placa,
de acuerdo con la representacion que de ellas se ha hecho en
las figuras 11 y 12. En ellas, las gragas ~15-, soun objeto
de que guede perfectamente posiciomada la placa inferior se
en_arzan con el ala -2- en rebajes realizados en la misma

~17- %al como vepresenta la flgura -12-.

by
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Una vez descritos convenlentemente los diversos
elementos que componen el sistema perfeccionado, objeto de
la presente invencidn, se dara una idea de su flncionamiento.

La placa -3- (Fig. 1) provista de escotaduras -4-
en las cudks pueden introducirse por presion, tacos elasti-
cos =7-, y de taladros -8- se coloca en pared inferior de
la maguina convencional -l- para proceder a su fijacién,
la cual es materializada por un tornillo -1l- y una tuer-
ca en forma de U, -12- (Fig. 3) la cual permite una elevada
tolerancia en cuanto a correspondencia de taladros ante ala
-2- y chapa -3- se refilere.

Puede sustituirse este tornillo por pasadores e-
lasticos -13- (Fig. 4) por medio de horquillas ~14-(Pig.T)

y gravas elasticas -15- (Fig. 9 y 10) que pueden ser o no
independientes de la chapa portadora de apoyos. Lista segun-
da eventuzlidad Se halla representada en las figuras 13 a 15
en las que se aprecia unas grapas en forma de omega -16- gue
son pasadas a través de ventanas ~17- formadas en la placa
~3- y quedan comprimidas entre el canto del reborde inferior
del cuerpo o caja y el canto opuesto de dichas aberturas.

Bn este caso una o dos puntas de la plaza =3- puede sujetar-
se mediantes aletas -18- formadas por el troquelado de los
cortes ~19-,

Serdn independientes del alcance de la presente
invencidn, los detalles constructivos y las caracteristicas
acczsorias empleadas en la puesta en praética de la misua,
por gquedar todo ello comprendidqﬁentro del eSpiritu de lag

siguientes reivindicaciones.
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Se reivindica como objeto Ge la presente patente
de invencion:

1. Perfeccionamlentos en sistemas de apoyo para
aparatos sometidos.a vibraclones, caracterizados esencial-
mente por el hecho de fijar en la abertura de la base de
lz maguina, a través de elemenios de fijacion, una placa
poligonal provista de escotaduras ean sus vértices, consis-
tentes en aberiuras estranguladas, receptoras de tacos elas~
ticos, wvue son fljados al introducirlos a presién en ellas
¥y ajustar la placa a la méquina.

2. Perfeccioncmientos en sistemas de apoyo para
aparatos sometlidos a vibraciones, de acuerdo con la reivin-
dicacion 1, caracterizados esencialmenie por el hecho de que
el sistema de fijacidn entre la citadas placa poligonal y la
base de la méquina, se realiza por medio de tornillos ros-—
cados a tuercas en forme de U, introducldas en aguella ba-
se, en una de cuyas ramas precenta un talacro del misio dia~
metro que el tornillo y en la otra, otro taladro de menor
didmesro abierto por embuticion para gue presenta la sufi-
cieunte superficie para ser roscado, actuando como btusrca
propiamente dicha.

3. Perfeccionamientos en sistemas de apoyo para
apcratos sometidos a vibraclones, de acuerdo con la reiviang
dicacion 1, caracterizadcs esencialmente por el hecho de que

la fijacion de placa poligonal y base de la méquina se rea-
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lizs por medio de um pasador eléstico a modo de teton, que
introducido en un taladro de aguella placa enfrentado a
otro dela base de la maguina, a presidn queda prisionero
en su interior actuando de remache.

4, Perfecclonamientos en sistemas de apoyo para
apsratos sometidos a vibraciones, de acuerdo con la reivin-
dicacion 1, caracterizados esencialmente por el hecho de
que la unidn entre placa poligonal y base de la mécuina se
regliza sin medlos de sujecién adicionales, por presentar
aguella placa unas horguillas embutidas en alguno de sus
vértices, que encajan con la base de la méquina, poseyendo
los vértices, que restentes, unas grapss eldsticas fijadas
adicionalmente en la citada placa, constituyendo los medios
de sujecién.

5. Perfeccionamientos en sistemas de apoyo par
anaratos sometidos s vibraciones, de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1 y 4, caracterizados esencialmente por el
hecho de que las grapas que actuan comofiedio de fijacién,

o

se obtienen por embuticion de la misma place poligonal.

-

ie apoyo para

&

6. Perfeccionamientos en sistemas

aperatos sometlidos a vibraciones.

Todo ello segﬁn gueda descrito y reivindicado en

lz presente memoria que consta de diez hojas foliadas es-



P [ -
CrL%as a magulla por una sola carg.
Barcelona, 12 de febrero de 1.9G5
IHOUSTRIAS AUXILIARES
BIECTRED .@ﬁﬁTICAS s Seldo
e 2

/

p e : i
_—L/oONTI

/,—::’p. _

e



N v Av\.)\;-

o Zzoﬂm\

vd

Ty, Vo S ro
VS Ou72 qpo 772 kﬁ.&ﬁ&m N\b%

Va4 3\\.»V ~ oo
oty say € ¥ R0 s

VS SPOLISTWOTODLITIF STOVITINNW SPIoUSIIN

b0/



'

INOUSTRIAS JUNILIARES ELECTROVOMES]ICAS, S A.

1602/




$4. 308840 Tt

Larcelona, :
%zzmm Awcharer Eecrodoméstial,J

Eronir O
L“VWM




i

Az 4

WOSTRUS JUVLOES ELECTOODOMETTICAS S d,  Tords

na7

A:\" ”f\éﬁ

w N - ;
“%’Q,,// /m'zéaf&f é/ec/ﬁ'oa’ﬁ
. /ﬂafﬁcaJ J A

m—v\,\;




V74

e tgras
dgan 23

Barcelona,

pa.

WOUI TS JUTLIRES ELECTRODOMET AL /. 4

B LT

S st ey 4
oL T i -
Z 5 R o e

| 3 fzfj/rzaf/m/zzzfa%c/fodomwﬁaf,




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



