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por VEINTE afios
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berania, a favor de :
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entidad espatiola, domiciliada en Barce-
lona, Avda. Jogé Antonio, nlms 806, re-

lativa a
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EaasEmo s s =



EIRORTA  DESCRIPTIIVA

La presente invencibn se refiere a un eguipo indicador
de posicidn para ascensores. =nl sistema de mando y manio-
bra para ascensores suele constar de un complejo conjunto

5e de dispositivos elbctricos y mecénicos gue Gificulta su ing
talacidn y conservacidn, ademls de estar sujeto a desgastes

¥ & averias que caugan perturbacionss con clerta frecuencia,

Tor la razdn expuests he sido ideado un nueve sigtema
esencialmente electromagnético que, ademés de superar las re
10, foridas dificultades, admite el empleo de elementos de procg
dencia comerciel, lo cual representa una sensible ventaja en

cuanto a la facilidad de adquisicidn y a su menor coste, en

relgeidn a los ecuipamentos usuales a base de elzmentos ex-

presariente realizados para el fin propuesto, = = - = - - =

15, Bl equipo indicsdor de referencia se caracterigza por el
hecho de esbar sustancialmente constitulido por un dispositi-
vo programador, acoplado a un motor-reductor, exento de iner
cla, provisto de una rueda estrellada con un nlmero de dien~
tes eguivalente al de estaciones del ascensor y de un conjun

200 0 de levas correspondientes a cada una de dichas estaciones,
estando relacionados ambos elementos con sendos microinterrup
tores, y de un circuito eléctrico que comprende un interrip-
tor de accionamiento, situado en la cabina y es accionado au-
tomfticamente, y un jueyo de contactos alternativanente aceio

25, nedos por medlo de la ruedae estrellada, situados en serie con
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unos relds, de modo que estos relés establecen el clerve de
otrog contuctos aplicados en las propias conexiones, en or-
den a gue, aurante la marcha del ascensor hacia gl piso mar
cado, tiene lugar entre cada etapa intermedia una doble ma-
niobra del cirecuito causada por la correspondiente pulse—
cibn, consistente en mantener contlnuamente activado a tra-
vés de uno u otro de dichos relés el motor del ascensor,has
ta que al ser alcanzado el piso marcado, el microinterrup-
tor de la correspondiente leva determina la abertura del cip

cuito de dicho motor y la consiguiente detencidén de la cabi~

ViBe m w = oo me me me e o e e e e e e e e e e e e A e e e e e

#l inferruptor de accionamiento automético sitnado en
la cabina del ascensor egtéd constituldo por un dispositivo
electromagnético que, al coincidir con unas masas magnébicas
gituadas en cada estacidn, realiza un desplazemiento pulsan-

te para loa efectos de activacidn del circuito copigdore. — =

Para facllitar la comprensidn de las ideas expuestas,
dando a conocer al mismo tiempo diversos detalles de carfc-
ter congtructivo, se describe seguidamente una forma de rea-
lizacibén de la presente inveneidn haciendo referencia a los
planos que acompafiun a esta memoria, log cuales, dado su fin
primordiglmente ilustrativo, deberéin ger interpretados‘oomo
desprovistos de %todo alcence limitativo respecto a la ampli-

tud de la proteccidn legal que se solicita, En los dibujos:

Figura 1, ey una vista esquemdtica gue repregents el

dispositivo programador del equipo indicador de posicibn, -

Figura 2, es un esquema eléctrico relstivo al circuito

integrado en el equipo indicador, para la activacidn del mo-
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11 dispositivo prokramador estd compuesto por un arbol
de levas 1, de seccidn poligonal, montado en el eje 2 de un
grupo motor reductor 3, sstando apoyado este eje en un sopor
te 4. Bl motor del grupo 3 es de ferrita por lo gue carece

de inercia y realiza un autofrengadoe = = = = = — = =~ = = = ~

Alrededor del &rbol 1 estén aplicadas una rueda estre-
1llada 5 y unas levas 6, de modo que estes Gltimas estén en
nlnero equivalente al de estaciones del ascensor, mientras

la primera tiene este mismo nimero de dientese = = = = = =

La rueda estrellada 5 se relaciona con un microinte-
rruptor 7, ¥ las levas 6 efectfian otro tanto con sendos mi-
crointerruptores 8. Para la puesta en servicio de lag le-
vas 6, afin siendo en un programgdor de fipo comercial, es

guficiente wn simple ajuste de posicilne =~ = ~ = = = = = =

Anexo al citado programador esté dispuesto un cireuito
eléctrico del que forma parte un interruptor de accionamien
to P situado en la cebina del ascensor. Aste circuito poses
dos reles Rl y R2 en serie con unos contactos Sl y 32 montg

dos en un arbol gobernado por medio del microinterruptor 7.

in serie con el contacto 81 egtid situado un contacto
Al accionedo por el relé RL, mientras que con el contacto S2
estén dispuestos un contacto en serie B2 y en derivacidn o-

tro contacto C1 respectivamente activados por los relés R2

yR]_.......................~.._.........,.....-........._....-........

El interruptor de accionamiento P de la cgbina del as=

cengor estd constituido por un electroimén que en cada esta



cidn de aquella ge enfrenta con una mesa megnétilca, de modo

que en cade una de las estaciones sufre una activacidne. - -

- gl funcionamiento del equipo viene determinado por los
pulsadores qlie en la cabina y en la estacidn inferior del
5e agcensor permiten la maniobra del mismo, lo cual se sjerce
a través del programedor. Una vez marcado por pulsacibn el
piso de destino de la cabina, el motor 3 se pone en marcha
v con 41 girven la rueda 5 y las levas 6., Para que el movimien
to de la cabina tenga lugar en forma continua hasta el piso
" 10, marcado, entra en juego el refsrido circuito eléctrico, de
nodo que, en cada uno de los pisos anteriores al de destino,
el interruptor P es accionado y causa la excitacidn del re-
1& R1l, el cual cierra los contactos 41 y Cl y se mantiene el
paso de corriente aungue haya cesado la pulsacidn; seguida=
15 nente, la rueda 5 provoca el desplazamiento del Arbol de los
contactos 81 v 52, de modo que este Gltimo se clerra y el
primero se abre, con lo que el relé R2, previamente excitado
a través del contacto (1, se mantiene excitado ghora por el
contacto B2 por &1 activado. Antes de que el interruptor de
20, accionamiento P intervenga nuevamentse, la rueda 5 ha vuelto
a situar los contactos en la posicidn inicialmente citada,
por lo gue se va repitiendo la maniobra hasta alcanzarse el
piso dedestino de la cabina, en cuya situacibn, otro contac-
to dependiente del relé R2 permite, junto con el microinte-
250 rruptor de la leva interesada, la abertura del circuito mo-

tor—tractor y causa la deotencibn de la cabinge = = = = = = =

Habiendo descrito suficientemente las caracteristicas,
ventajas y funcionamiento del equipo segin la invencidn, de-

be hacerse constar, en resimen, que en la mista podrén intro
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ducirse cuantag varisntes de detalle la experiencia 7 la Drée

tica puedan asconsejar, en cuanto a dimensiones, nfmero de elg
mentos integrantes, tipo de materiales empleados, foruas de
acoplamiento y demds circunstencias accesorias, slempre gue
con ello no se desvirtle su esencialidad, que es la que se
concreta en la primera de lag reivindicaciones que siglen,

va sea congiderals alsladamente, ya Sea considerada junto

con leg restante reivindicacilne — = = = = m = = = = = = - =
N o 7T A

Se declaran de novedad y propiedad para Xgpaila y t0dos

susg territorios y plazas de soberania, las siguientes:

REIVINDI CACTIONES

l.~ Byuipo indicador de posicidn para ascensores, carag
terizado por el hecho de estar sustancialmente conatituido
por un dispositivo programador, acoplado a un motor-reductor
exento de inercia, provisto de una rueda estrellada con un
nlmero de dientes squivalente al de estaciones del ascensor,
v de wn conjunto de levas corrsspondientes a cada una de di-
chas estacliones, estando relacionados ambos elsmentos con
gsendos microinterruptores, y de un circuito eléetrico que
comprende un interruptor de accionamiento que esti situado
en la cabina y es acclonado automdticemente, y un juego de
contactos alternativemente accionedos por medio de la rueda
estrellada, situados en serie cop unos relés, de modo que es-
t0s relés establecen el cierre de otros contactos aplicados
en lag conexiones propias, en orden a que, durante la mar—
cha del ascensor hacia el piso seleccionado, itiene lugar en

4re cafe etapa de los pisos intermedios una doble maniobra



e

10.

15

20,

ade

del circuito causgada por la correspondiente pulsacidn auto-
métice, consistente en mantener continuamente sctivado a

través de uno u otro de dichos relds el motor del ascensor,
hasta que alcanzado el limite de la carrera prevista, el mi -
crointerruptor de la correspondiente leva determina, en coe
laboracibn con un contacto situado en el circuito motor y

activado por uno de los citados relés, la sbertura de este

filtimo circuito y el consiguiente paro del motor tractor, —

2.~ Lgulpo indicador de posicibn para ascensores, segin
la reivindicacidn anterior, caracterizado porque el interrup
tor de accionamiento automético situado en la cabina esté
constitufdo por un dispositivo electromagnético que, al coin
cidir con unasg masas magnéticas situadas en cada estacilbn,
realiza wn desplazamiento pulsante para los efectos de acti-
vacibn del circuito copladore = = = = = = = = = -- - - -

3e= WEQUIPO INDICADOR DE POSICION PARA ASCENSORESW, = ~

-

Todo ello tal como se describe y reivindica en la pre~
sonte nenoria gue consta de siete hojas, foliadas y mecano-
grafisdas por wmea sola de sus caras, ¥ de una limina de di-

bujos que la ilustra.
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