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PATENTE
DE
INVENCION

por uMAQUINA LAVADORA DE ROPA CON VARIADOR CONTINUO AUTCOMATICO
DE VELOCIDAD®, & favor de D. RICCARDO BERTOLINO, de nacionalidad

italiana, domiciliado en 278 corso Sebastopoli, Turin (Italia),.

- - -

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a las maquinas para
lavar ropa provistas de una cesta giratoria alrededor de un eje
substancialmente horizontal, en las que se dispone la ropa para
las sucegivas operaciones de lavado, enjuagado y secado por

centrifugacidn,

En particular, la invencidén se refiere a las mdquinas del
tipo que comprende un armario y un grupo constituido, ademés
de la cesta giratoria citada, por un tambor gue contiene el

cesto, por tn motor de mando de las rotaciones de dicha cesta
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y por los regpectivos frganos de trangmigién de movimiento a la
cegba, siendo tal transmigidn en general realizada mediante
correas trapezoidales.

En lag médguinag para lavar ropa del tipo citado, la cesta
ge hace gilrar a baja velocidad angular para efectuar el lavado
de la ropa, mientras @ue la centrifugaciédn se obtliens haciendo
girar la cegta a velooidad notablemente wds elevada.

Para médquinag de dimensiones medias se ha congbatado que
la velocidad de giro de la cesta mds conveniente para obterer
an buen lavado es del orden de 55-55 vueltas por minuto.

Por cuanto respecta a la velocldad de centrifugado, las
tendencias congtructivas modernas se orientan hacia valores ele~
vados, del orden de 550/600 vueltas por mimuto y més, no siendo
congiderada suficiente la velocidad de giro de la cesta de
350/400 vueltas por minuto adoptadas antiguamente,

’ Para obtensr tales velocldades se emplean normalmente
notores eléctricos de dovle polaridad, maniteniendo fija la rela-
cifén de itrangsmiglén entre la polea del motor y la polea del
4rbol de la cesta.

En la préctica el empleo del motor de doble mlaridad
resulia econdmicamente conveniente hagta que la relacidén entre
el ndaero de los polos necesarios para obbener lag dos velocidades
egtd contenido dentro de determinados limites: por ejeaplo,
hagta ahora se han empleado motores con 2/12 polos, en los cuales
la relacién entre los polos es del orden de 6; tales motores
2 pesar de presentar un cogbe aceptable, no permiten obtener
la velocidad de lavado y de cenirifugado de los valoreg indicados

Precedentenente, por lo gque es necesario, cuando no se quiera
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recurrir & artificios mecdnicos de mayor complejidad, y coste,
emplear motores con mayor relacién entre lag polaridades y por
conglgniente de mayor oeosgte.

Por ejemplo, las velecidades arriba indicadas podrian
obtensrse empleando mobores de 2/24 polog que son gin embargo de
difieil realizacidn, de notable volumen y de alto coste.

La pregente invencidn tiense el objeto de obviar tales in-
convenientes realizando wna méquina lavadra de ropa del tipo citado,
que tiene elevada velocided de centrifugado y baja velocidad de
lavado, obtenidas empleando un motor eléetrico a doble polaridad
con haja relacidn entre el mimero de los polos.

Un-objeto ulterior de la presente invencidn es el de
reglizar una mdquina para lavar ropa del tipo citado, en la cual
gea poglble obtener, ademds de la indicada velocidad lenta e
lavado y de la mencionada velocldad mds elevada de centrifugado,
una tercera velocidad intermedia de centrifugado, mentenida
sobre el orden de 220/300 vueltas por mimato aproximadamente,
para el empleo en ropas delicades tales como vegtidos de lana,
geda y gimilares.

La ecaracteriatica principal de la lavadora objeto de
la pregente invencidn reside en el hecho de que lleva incorpo-
rado sobre el 4rbol del motor un variador avtomédtice de veloci-
dad, congbituldo por una polea para correasg btrapezoidales, que
tlene una pared lateral fija y wna pared latepal degplazable
axialmente gobre el &rbol; esbtando provigta la pared lateral
névil de medios para fijar la posicidn axial con miras a obte-
ner el minimo didmetro primitivo de la polea, necesario para
el logro de la velocidad mids baja para el lavado, en coexisgien=-

cia ocon la velocidad méds baja de giro del motor, estando ademds
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provigtas dicha pared lateral mévil de mediog aptos para mendar
el acercaniento automdiico de la pared lateral mbvil hacia la
pared lateral fija, en el momento en que el motor gire a su
maryor velocidad, de modo que se aumente el didmetro primitivo
451l de la polea y se incremente por congiguiente la relacidén
de trangmigién entre el mobor y la cegta,

Ulteriores caracteristicas y ventajas resultarin en el
curgo de la degoripeidn detallada que sigue, con referencia a
109 dibnjos anexos, proporcionados a Hitulo de sjemplo no limi-

tativo.

La figura L es una vigba latergl esquemdilea, parcialmen-
te geccionada, de una miquina lavadora de ropa seglin la inven-
cidn,

Ia figura 2 es una seccidn axial, a mayor escala, que
ilugbra el variador en la dlisposicidén de marcha lenba.
La figura 3, andloga a la precedente, ilustra el variador

en la pogicidén de marcha raplds.

La figura 4 es wna vigta frontal por el lado interior de
1la pared lateral mévil del variador.

La figura 5 es una vigta frontal esquendtica de una médmui-

na lavadora de ropa segun una variante de la figura 1.

Las figuras 6 y 7 ilugtran lateralmente dos posiciones

giferentesg del motox.
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La figura 8 es un esquema parcial del cirarito eléotric

del motor que incluye una resistencia limitadora,

La figura 9 es una scccldn axial, a mayor escala, de la
polea variadors realizada segin la linea V-V de lafigura 1 y

que ilusgtra una variante de lag figuras 2 y 3;

La figura 10 es una vigba lateral de un digpositivo de

mando del variador gegfn una variante de la figura 9; ¥y

la figura 11 es un esguems parcial del eiroulto eléctrim

de la méquina seglin la variante de la figura 10.

Con referencia a lafigura 1, se indica con 1 un motor
eléctrico de doble polaridad, provisto de una nolea-variador 2,
calada mobre el drbol 11, estando ligado dicho motor nediante
ung corred trapezoidal 5 a la polea 4 de una cesta 3 apta para
contener la ropa y dispueglba en el interior de un tambor 6.

Sobre el 4rbol 11 del motor se halla montado el variador
automdtico 2, constituido substancialmente por una polsa para
correas trapezoidales, formada por una pared lateral fija ¥4
¥y una pared lateral 16 montada degplazable gxialmente gobre ol
érbol 11, de modo que ge obbenga, segn las posicionss axialeg
asunidas por la parte mévil, diversos didmetros primitivos para
variar la relacién de transmisién entre el motor L y la cesta 3.

En ol ejemplo ilustrade en lasg figuras 2, 3 y 4, egtd
calado gobre el drbol 1l del motor un manguito 12 de acero
templado, vinculado torsionalmente al 4rbol mediante anillos

compensadores 13. Sobre tal manguito estén ocaladas lag dos
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naredes laterules 14y
14 estéd o su vez fijada al manguito 12 medionte tarnillos de
pregién 15. Diche pered lateral presenta sobre el lade inte-

rier, vuelto hacie la correa 5, una cavidad fromtal 14b apta

para recibir un saliente correspondiente 19 soliderio a la paved
lateral mévil 16, estando destinado dicho salienbte & impedir que

la corres pueda insertarse accidentslmente entre lag zZonas no
convergentcs de lag dos paredes laterales.

La pared lateral mévil 16 estd proviste de un aro de brone
ce 17, aue favorece los desplazemientos axiales sobre el man-
gulto 12,

Lo pared lateral mbévil 16 estd ademés provista de aloje-
nienvos radiales 23, en los que se alojan resortes helicoidales
22, mantenidos en tengiln mediante tapones fileteados 24 ator~
nilledosen la extremidad externa de dichos alojemientos.

Los regortes 22 getuan con sus extremidades libres sobre
egferas correspondientes 20, de modo que se mantengen en contacto
tales esferas con el manguito 12 g través de orificics practice~
dos en el arc de desplazamiento 17.

Ll menguito 12 epté provisto de alojamientos 21, bajo
forma de orificiog, en los gque se empeflan las esferas 20 para una
determinade posicién axial de la pared lateral mévil 16; tal
posgiecibn corregponde g un distencialmiente reciproco entre las
dos paredes laterales del variador tal como para permitir la
obtencidén del didmetro primitivo minimo D1 apto para lograr la
baja velscidad de giro de la cesta, en concomitancia con la
menor velocidad de giro del motor.

Por lo tanto, cuando el motor es acclonzdo 3 su velocl-

dad mds baja, la pared lateral mévil 16 se dispone autométice—
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mente a la distancia médxima permita con respecto a la pared
lateral fija 14, en cuanto las esferas 20 ge empefian en los
alojamientog 21 y fijen la posicién de la pared lateral mévil
de modo que ge oblenga el didmetro primitivo minimo eitado.

Por consiguiente, la cesta gira a la velocldad mds baja,
id6nea a la fase de lavado.

En la extremidad del manguito 12, wvuelta hacia el motor
21, estén fijadoes una plwalidad de resortes laminares 25,
protuberantes radialmente desde el érbol y que soportan, con la
extremidad libre, las masas 26 digpuestas en contacto con la cars
posterior 16b de la pared lateral mévil l16.

En el ejemplo ilustrad, los regortes laminares 25 estéan
obtenidos en una pieza tnica, moldurada y calada mediante recalca-
do saobre el manguito 12,

Le pared lateral mévil 16 del variador, sobre el lado
vuelto hacla el motor, una superficie en forme de campana l6c,
dilimitada internamente por una superficie tronco-céniva 16D
sobre la cuul apoyan las citadas nasas 26,

Tal superficie cénica presenta aletas radiales 27, las
cuales individualizen una pluralidad de compertimentos en némero
& lag masas 26; dichas aletas pemiten el errastre en rotacibn
de la pared lateral mévil 16 por efecto de las masas centrifugas
26, lag cualeg hacen de tal modo golidaria torsionalmente la
pared lateral mévil 16 al manguito 12 y por consiguiente al
érbol del motor 11, _

Los resortes 25 estdn noldurados de modo gue ge memtenga
un ligero contacto de las masas 26 con la pared leteral mévil 16.

Cuendo el motor se hace girar a su mayor velocidud, le

fuerze centrifuga gque actua sobre las masas 26 tiende a endereszar
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los resortes 25 y, por comsigulente, se verifica un enpuje axial
gobre le pared latersl mévil 16 del variador, suficiente para
vencer la acclén de los resortes 22 que actuan sobre las esfo—
ras 20, de manera que se determine el desempefio de dichas esfe-
ras Ge los alojemientos de empefio 21 y se proveoque el degplaga-
wlento de lz pared lateral mévil 16 a lo largo del manguido 12,
hacia la pared lateral f£ija 14,

Por consiguiente, la pared lateralhévil 16 desplaza
axialmente sobre el 4rbol haste ponerse en contactc con lz pared
lateral fija 14, como se ilusira en la figura 3, determinando
el aumento del didmetro primitivo Wil D2 de la polea y, por
tanto, el incremento de la relacidén de transmisién embre el
motor y la cesta., EL pago de la velocidad mis baja a la veloci-
dad més alta de rotaaibén del motor wrovoca por tanto zubtomética-
nente el desplazamiento del variador, de modo que se varia la
relacibén de transmisibén a la cegla 3.

El retorno 2 la velocidad mds baja de giro determina
autondticamente el desplazamiento en sentido inverso de la pared
lateral mévil 16 por el empuje ejercido por la correa 5 conbra
las superficies cénicas l4a y 1l6a de las dos paredes laterales
del variador. Tgl degplazemiento es también permitido por le
ausencia de fuerzas centrifugas, ya que el dimensionado de las
masas giratorias 26 es tal que a la veloclided mds baja de giro
dichas masas no provocen ningln empuje sobre la pared lateral
névil 16,

Para mantener constante la tensién de la correa 5 en los
varios didmetros primitivos del variador, el motor 1 estd montad

oscilante alrededor de un perno horizontal 8, soportado por
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egtribog 9 solidarios al tambor fijo 6, como se ilustra en la
figura l.

Atal £in egtd £ jada al motor una leva 7, abisagrada wbre
elcitado fulcro y que lleva fijada en gu extremidad libre Ta
un resorte de llamada 10 anclado gl tambor y destinado & mantener
en tensibén el motor.

Por congiguiente, las veriaciones del didmetro primitivo
del variador son compensadas por las oscilaciones del motor
alrededor del fulero 8: el desajuste que deriva de tales oscile-
ciones es minimo y no dafla excesivamente la correa 5.

El migmo fin puede alcanzarse mediente la aplicacién de
un tensor de correa del tipo conocido, sujeto & la actidn de
medios elédsticog de llamada.

En las figura 5 & 8 se ilustra una variante relativa a la
suspensién del motor y a la aplicacién de un dispositivo para
permitir la obtencidén de una tercera vedlocidad intermedia de
centrifugado.

Del motor 1 salen lateralmente dos estribos 7 dispuestos
horizontalmente en sentido transversel al eje de giro yfijados
cerca (el cagquete pogterior. Dichos estribos son soportados
eldgticamente por el tambor 6 con la interposicién de almohadillas
de goma 10a, encerradas en dos semi-cajas 9 y 9a, Tog citados
estribog constituyen el fulcro de oscilacién del motor 1, el cual
puede agl variar su ajuste anguler con respecto al tambor, modi-~
ficando la distancia enire el eje del {embor y la polea variadora
2, de modo que se mantenge constante la tengién de la correa 5
al variar el dldmetro primitivo de la polee-variader,

Lag almohadillas elédsticas 10a ge disponen sobre los
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estribos 7 del motor, consﬁit;uidOS por pletinag perfiladas, de
mode que alejen el varigdor del tambor, constrastando le accién
de la correa 5 que tiende & su vez a acerczrlo.

E] motor soporta lateralmente un estribo 31 al que ge fija
un microinterruptor 30, cuya asta mévil 30a resulta contrapuesta
& un pulsador regulable 32, fijado a una placa 33 solidaria & uno
de los estribos de sostén 34 del tambor 6.

Segin resulta del esquemz representado en la figura 8, el
microinterruptor 30 estd inserto en una rame derivada del eircuilo
de zlimentacién del motor 1, el cual pregenta en derivacién
una resistencie limitadora 35 que se inserta en el cirenito de
alimentacién citado cuando el microinterruptor 30 asume ls posi-
cién de apertura. En cambio cuando tal interruptor estd cerrado,
la resistencia 35 queda excluida y la corriente de alimentacién
llega directamente 2l motor con toda su intensidad.

Tal rama derivada es controlada por un interruptor 36,
dispuesto sobre el panel de mando de la miquing y degtinado a
permitir el funcionamiento del motor a través de la ecitada resis-
tencia limitadora.

El funcionamiento de la méguine es el siguiente: en los
cagos en gue es necesario efectuer el centrifugado g alta velo-
cidad, el interruptor 36 se halla cerrado y toda la parte deri-
vada del cirvcuito permsnece excluida. Cuando en canbio es nece-
sarlo efectuar el cenirifugado & velocidad redudi da, el inte-
rruptor 36 se abre y la reslstencia 35 es apta para ingerterse
en el circuito de alimentacidén como se describird més adelante,

4 través del dispositivo temporizador 37 de 1a néguing
estd provigta, el motor 1 se hel la alimentado de modo que desarro-
lle su velocidad méxima: por lo tanto, la polee~veriador 2 de
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acecionamiento centrifugo, asume automdticemente su mayor didmetro
primitivo, como se ilustra en la figura 7. ELl aumento de difme~
tro determina la oscilacién del motor alrededor del fulero,
constituido por loe estribos 7, en sgentido tal pare provocar el
acercamiento del variador 2 & la polea 4 del tambor. A continua-
cién de tal osgcllacidén, el microrruptor 30 ge ajeja del estribvo
fijo 33, por lo que su asta mévil 30a no queda ya empeffads por
el apoyo regulable 32, Por consiguiente, el microrrupbor 30
gsume la posicién de apertura, permitiendo & la registencia 35

de ingertarse en el circuito de glimentacién delfsotor.

La ineercifn de la resigtencia 35 limita le ctrriente que
alimenta el motor, el cual por lo tanto reduce su velocidad,
determinando la reduccidn del didmetro primitive de la polea
variador 2 y el descenso congiguiente del motor por la accién
ejercide sobre log exfribos 7 mediente los cojines 10z, como se
ilugtra en la figura 6.

A continuacién de tal degplazamiento ulterior, el
microrruptor 30 vuelve a empefiarse medisnte el apoyo 32 y se
cierra excluyende la registencia 35. De esta manera el motor 1
es de nuevo alimentado con la intensidad normal y reemprende el
giro a dlta veloeidad.

Je determine asi una pluralidad de oscilaciones pendulares
durante las ouales la resistencia 35 es ingerta y desinserta
cfclicamente con regpecto al circuito del motor; le inercia de
lag mages giratorias es tal que la cesta en que estd contendda
la ropa werla su wvelocidaed de rotacidn dentro de limites bastan~
te modestos, permitiendo efectuar el centrifugado @ una veloci-
dad reducide, cuyo valor medio oscila entre 220 y 300 vueltas
por minubo. Variando la posicidn axlal del apoyo 32 es posible
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variar el valor medio de la velocidad reduci da.

El desplazemiento axial de la pared lateral mévil 16 del
variador 2 y las oscilaciones del motor alrededor dél fulcrm 7,
determinan la variacién del ajuste axial de la correa 5 con res-
vecto al tamber. Para permitir el libre desplazamiento de la
correa, la polea 4 del tambor presenta la cara externa lisa, como
gse ilustre en las figuras 6 y 7.

El motor eléctrico 1 es ademds provisto de un cojin ulte-
rior 38 de material & ntéiico expansivo o bien de goma, destirado a
hallarse en contacto con el tambor 6 cuando el motor se encuentra
en la posicién levantada, como se ilustra en la figura 7, corres-
rondiente a la velocided méxima. Bl apoyo suplementario cons-
tituido por el cojin 38 tiene el objeto de amortiguar las vibra-
ciones gque puedan derivarse en el gmipo motor-cesta, conjuntamente
con la aceidn desarrollada por los cojines 1l0a que soportan los
estribos del motor,

En la figura 9 se ilustra una variante de la polea variador
Precedentemente ilustrada en las figuwras 2 y 3. Segln dicha
variante, la pared leteral mévil 16 del variador egtéd unida
torsionalmente al 4rbol del motor 1l mediante un pasador a torni-
llo 39, alojado en un asgiento radial 40 de la pared lateral citada
¥y cuye extremidad se empefis en una hendidura 1l2a, practicada en
el manguito 12 calado sobre el 4rbol del motor.

Ta pared leteral fija 14 de la polea variador se fija el
menguito 12 mediante un anillo de compensacifn 1l5a, Las caras
contrupuestas de las dos paredes laterales 14 y 16 Ge la polea
variador presentan entrentes y slientes aptos para permitir la
parcial compenetracién de las paredes laterales migmas durante

log relativos desplazemientos axiales.
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Con 14b y ldc se indican log enbrantes y los salientes de
le pared lateral fija 14.

TLas masas centrifugas 26 egtdn soportadas mediante resortes
& modo de radios 25 que se hallen a au vez fijos al menguito 12
medlante una srandela en forma de estrelle 41, provista de pedin-
culos replegados; por otra parte, dichag masas se hallan fijadas
a2l menguito citado mediante un casquillo fileteado 42 que se
atornilla sobre una zona posterior fileteada 12b del mahguito
12, estando dicho casquillo & su vez fijado, después del dorni-
llado, medisnte un labio replegadc 43a de una arandela de
fijacién 43 interpuesta entre los resortes 25 y el casquillo 42,

Tal soluecidn constructiva libera los resortes 25 que
soportan les mesas centrifugas de esfuerzos torgsionales excesi-
vos, cuando se efectua el arrastre de la polea mediante la
chaveta 39.

En los e jempbs hasta ehora ilustrados, el acercamiento
de la pared lateral mévil 16 a la paped lateral fija 14 de la
Polea~variador eg mandado por medics de accibn centrifuga,
sengibles al sumento de veloclidad de gire del 4rbol del motor,

Tal acercamiento puede ser por otra parte ventzjosamente
mandado igualmente mediante medios de @ccibén mecdnica, electro-
megnétlca y similares, sometidos al conmutador de la polaridad
del motor. Substanclalmente la pared lateral mévil de la
polea~variador se halk solicitada para desplzarse axialmente
de menera que ge aumente el dlémetr¢primitivo de la propia
polea y, por consigulerte, se aumente la relacién de transmi~
sibén con respecto al tambor, en el momento en que el motor
inicie el giro con su mayor velocidad,

In lag figurag 10 y 11 se ilustra un ejemplo de ejecucién
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de tal regulacidén de los medios de mando de la polea~-variador
al conmutgdor de la polaridad del motor.

Con referenciez a la figura 10, la pared lateral mévil 16
del variador es mandada mediante una leva 47, con la interposicidén
de un resorte 51, que actua con una de sus extremidades contra
la pared lateral ci'l:a:da. y con su otra extremidad contra un
manguito 50, desplazable axialmente gobre el 4rbol 1l y soportado,
con medios interpuestos de rodadura, mediznte un cubo 49 arvicu-
lado a un punto intermedio de la leva 47. Dichableva, esté
fulerada en una de sus extremidedes & un fulero fijo 48 y estd
conectada en su otra extremidad al ancla mévil 46 de un electro~
imén 45,

Cuando el arrollamiento del electroimidn 45 es desexcitado,
el resorte 51 mantiene distanciada la leva 47 de la pared lateral
névil 16 del variador, la cual, por la accién de la correa 5,
puede desplezarse de modo que alcance una posicién axial corres-
pondiente al minimo diédmetro primitivo de la propia polea. En el
momento en que el electroimén 45 es excitado, la leva 47 es
estirada y, a través del resorte 51, ejerce un empuje axial sobre
la pared lateral mévil 16 de la polea, suficiente para determinar
el desplazamiento pare alcenzar la posicidn a la que corresponde
el méximo didmetro primitivo,

Con referencia & la figura 11, el electroimén 45 =me halla
alimentado mediente el cierre de un par de contactos secundarios
55, accionados por el propio conmutador 52 que controla la conmu-
tacién de la polaridad del motor l. Dicho conmubtador 52 se halle
provisto de wn par de conbactos 53, a los que corregponde la
aliment acién del mot @ seglin la baja velocidad y de wn par de
contactos 54 & los que corresponde la alimentacidn del motor
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segin la velocidad mds alta,

Determinando la conmubtacién para obtener la velocidaed de
giro mis elevada, ee cierran al propio tiempo los conbtactos auxi-
liares 55 que deteminan la excitacién del electroimdn 45.

Ademds de laf arma de realizacién descrita, el electroimén
45 puede mendar cualquier otro servomando apto para determinar
el desplazamiento de la pared lateral mévil 16 del variador, tal
como por ejemplo un ecircuito a presidn del fldido.

En cads uno de los cams citados, el desplazamiento de la
polea veriador es siempre determinado por le conmutacién de la
polaridad, con el fin de obtener la mayor velocidad del motor.

i
*
L
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Descrito el invento se declaran nuevas y de propia
invencién las siguientes reivindicaciones, con prioridad de
la demanda de patente italiang No 25382 Gel 9 de julio de 1964,

-

(reivind caciones 1 & 12).

l. Méguina levadra de ropa con variador continuo
autondtico de velocidad, oaracterizada por el hecho de que lleva
incorporade sobre el &rbol del motor un variador auntomédtice de
velocidad consbituldo por una polea pars correar trapezoidales
que tiene una pared lateral fija y una pared lateral desplazable
axialmente sobre el 4rbol; estando provista la pared lateral
mévil de medios para £ijar la posicién axial con el fin de
cbtener el minimo didmetro primitivo de la polea, necegario g
la obtencidn de la velocidaed més baja de lavado, en concomitancia
coh la velocidad mis baja de rotacién del motar, estando por
otra parte provista dicha pared leteral mévil de medios aplos
para mandar el acercamiento avbomético de la pared lateral mévil
& la pared lateral fija, en el momento en que el motor gira a su
mayor velocidad, de modo que se aumente el didmetro primitive
Gtil de la polea para incremert.ar consecuentemente 1 relecién
de transmisién entre el motor y la cesta.

2, MNéguine lavadora de ropa segén le reivindicecién 1,
caracterizade por el hecho de que las flog paredes laterales del
variador estén caladas sobre el 4rbol del motor mediante la
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interposicién de un manguvito de acero templado, vinculado
torsionalmente &l yropio 4rbol, estanio yprovigta la pered
lateral mévil de un aro de material antifriccidn, apto para
facilitar los degsplazamientos axiales de tal pared latersl.

3. Méquine lavadors de ropa, segin lag reivindicaciones
1l y 2, caracterizada por el hecho de que los medios para
fijar la posicidn axial de la pared lateral mévil del variador
gobre e 1 4rbol del motor, estén constituidos por una plurali-
dad de esferas que se alojan en sedeg radiales practicadas
en la pared lateral mévil y sometidas a la accidn de medios
elégticos que lag mantienen adherentes conbra el menguito
fijado mobre el 4rbol, estando destinadas dichas esferas &
empefiarse en alojamientos correspondientes practicados sobre
el manguito y dispuestos de manera que permitan, cuando las
egferas estdn empefiadas en ellos, el posicionado de la pared
lateral mévil correspondientemente al logro del didmetro primi-
tivo minimo de la polea.

4. Mégquine lavedora de ropa seg¥n las reivindicaciones
1 a 3, caracterizada por el hecho de que los medios que mndan el
acercamiento automdtico de la pared lateral mévil e la pared
lateral fija son de accidn centrffuga y estén constituidos por
une pluralidad de mesaes gpliocadas mediante regortes laminareg
&l manguito solidario al 4rbol del motor ¥y que actuwan contra la
cara externa de la pared lateral mévil, de menera que ejerzan,
para determinar velocidad de ot acién del 4xbol, un empuje
axial sobre la pared leteral mévil citeda y para determinarle
el acercamiento a la pared lateral fijae.
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5. WUlquina lavad re de ropa segin las reivindicaciones
1l a 4, ceracterizada por el hecho de que la pared lateral mévil
lleve gobre el lado vuelto hacia el motor wna campana que contiene,
en el interior, una superficie tromcocbnica sobre la cual
Be apoyan las masas centrifugas, estando dicha superficie tronco-
cénica provista de aletas radiales gque delimitan una plwralidad

de compartimentos en los que ge alojan les citadas masas.

6. Méquina lavadra de ropa segln las reivindicaciones
10, 1 a 4, caracterizada por el hecho de gue la pared lateral mévil del
veriador lleva sobre sgu cara de acoplamiento con la pared
lateral fija un saliente ¢ilfhdrico apto para alojarse en una
cavidad frontal practicada en la pared lateral Ffijz.

5. T. Néquina lavadora de ropa segln la reivindicacién 1,
caracterizada por el hecho de que el motor estd momt adebscilan—
te alrededor de un perno horizoutal, de mners que se mentenga
congtante lat engifn de la corree en el funcioramiento con log
diversos diémetros primitiveos de la polea, y se halla sometido

20, & la accibén de un resorte de llamada.

8¢ Mdgquina lavedora de ropa, segin la reivindicacién 1,
varacterizgda por el hecho de que la tensién de la correa se
mentiene constante mediante un dispositive tensor, sometido

25, & la gcecidn de medios elésticos.

9, MNdquina legadora de ropa, segin la reivindicacibén 1,
caracterizadsa por el hecho de que sobre el circulto de alinenta-

cién del motor se deriva un ramal secundario ingertable & volun~
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tad medlante un interruptor mandade & mano, presentando dicho
remal une registencia limitaedora, apia para reducir la intensdt-
dad de la corriente de alimenbacibén cuendo se inserta en el
circulto un microrruptor apto para cortocircuitar tal registencia
excluyéndola del circuito de alimentacién del motor, siendo
accionado dicho microrruptor por las oscilaciones realizadas

por el motor alrededor de su fulero por efecto de las varaciones
automdticag del didmetro primitivo de la polea variador a las di-
versas velocidades de robacién del motor; siendo la propordén

de las partes tal que el aumento de velocidad de rotacién del
motor, al que corresponde un aumento del didmetro primitivo de
la polea variador, determina la aperiura de los contactos del
mierorruptor y por consiguiente la insercién de la registencia
limitadora en el circuito del motar, provocando la reduccidn de
la velocidad de giro del propic motor y el desplazamientd con-
siguiente, lo cual ocagiona a continmacibn un nuevo cierre del
microrruptor y una ulterior exclusidén de la resistencia limitado-
ra del circuito, por lo que el valor medio de la velocidad de
rotacién de la cesta resulta del orden de 220/300 vueltas por

nminuto aproximadamente,

10, Médquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién 9,
cargcterizada por el hecho de que el microrruptor se halls
fijo al motor y se halla empefiado mediante un apoyo fijo solida~

rio &l tambor que contiene la cesta.

1l. MAquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién 9,
caracterizada por el hecho de que el motor se halla provigto
posteriormente de estrivos salientes y dispuestos horizontalmente
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en gsentido transversal al eje de rotacibn, estando constituidos
dichog egtrivos de pletinas perfiladas, soportadas por el tambor
con la interposicibén de cojines de goma, de manera que consbi-
tuyan un fulecro de oscilacién del motor, oponiéndose dichos coji=-
nes & la oscilacién del motor que tienden a alejar la polea
variador de la polea del tambor.

12. MNéquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién 11,
caracterizada por el hecho de que el motor egtd provisto de
un cojin de apoyo de material eldstico, apto para apoyar contra
el tambor cuando el motor se encuentra en la posicién en la
que el variador estd mds cercano a la poles del tambor.

13. Méquinz lavadora de ropa, segin la reivindicacién 11,
caracterizada por el hecho de que la polea del tambor es una
superficie cilindrica lisa.

14, Maguina lavsdora de ropa, segin la reivindicacién 1,
caracterizada por el hecho de que la pared lateral mévil
de la polea variador ge halla fijada torsionalmente al &xrbol
mediante una chavela transversal, que ge empefia en una acanala~-
dura practicada sobre el &rbol y sobre un Srgano en forma de
casquillo calado sobre el propio &rhol.

15, Méquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién 1,
carachterizada por el hecho de que los remortes en forme de
radios que sogtienen las masas centrifugas, estdn fijados al
&rbol medisnte urlasquillo fileteado y mediznte una arandela
provigta de pedfnculos replegados.
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16. Méquina lavadora de rope gegin la reivindicsgién 1,
caracterizada por el hecho de que las dos paredes laterales
de la polea varlador presentan entalles y cavidades aptas
para permitirle la parcial penetracién en la posicién de méximo

acercamiento reciproco.

17. Méquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién
1, caracterizada por el hecho de que los medios apbos para provo-
car el acercamiento de la pared lateral mévil & la pared
lateragl fija del variador, cuando el motor girs & su mayor
velocidad, egtdn pilotados eléctricamente mediante el mando

de variccidn de las polaridedes del motoxr.

18. Méquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién
17, caracterizada por el hecho de que el conmutador que determina
la variacién de las polaridades estd provigto de un par de
contactog suplementarios que se cierran cuendo el conmutador
se halla dispuesto de manera que se determine la rotacidén del
motor a la médxima velocidad, provocando el accionamiento de

un servomandb que actua gohre la polea variador.

19. Méquina lavadora de ropa, segin la reivindicacién
17, caracterizada por el hecho de que el servomando estd cone-
tituido por un electroimdn, cuya ancla mévil se conecta a una
leva fulerada en una de sug extremidades a un grupe f£ijo y que
actug con su parte intermedia sobre la polea mdvil con la inter-

posicidén de medlos eldsticos,

20, Méquine lavadora de ropa con variador continuo

gutomético de velocidad.
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Segiin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptive que consta de veintidos pdginas foliadas y escritas
& méauine por una sola de sus caras, acompafiadas de cinco
léninag de dibujose. '
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