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Dispositivo para elevar y bascular reci-
pientes, por ejemplo cubos de basura, para su vacia-
do en un dispositivo vertedero.

Ia invencidn se refiere a un dispositivo

Se para elevar y bascular recipientes que se vacian en
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un dispositivo vertedero., La invencidn estd prevista
especialmente para los dispositivos de elevacidn y bas
culacidn en vehiculos para el transporte de basura con
los cunales los cubos de basura se han de'vaciar en un
dispositivo vertedero que, hacia atrds, esta cerrado
por una place frontal que girs alrededor de un eje ho
rigontal y en el cual esta placa frontal, durante una
parte del movimiento de basculacidn del cubo de basura,
gira conjuntamente con éste hacia el vertedero. EL re-
torno de la basculacidn, la bajada y la colocacidn del

reciplente vaclo se efectua entonces con los movimien-

-tos en sentido inverso. Lios dispositivos usados gene-

relmente en los vehiculos pare el transporte de basuras
pars la elevacidn y basculacidn de los cubos de basura
miestran un brazo giratorio alojado en la carcasa del
vertedero y en el cual se ha alojado, con traslacidn

o deslizamiento en sentido longitudinal, un carro elg
vador para la recepcion del cubo de basura. Estos dige
positivos conocidos tienen, sin embargo, una serie de
desventajas. Los elementos de gula y la via de guia

en el carro elevador, o bien en el brazo giratorio, eg
t4n durante el servicio expuestos continuamente al peli—'
gro de un ensuciamiento considerable y sometidos por lo
tanto, segﬁn demuestra la experiencié, a un desgaste esg
pecialmente grande. Al girar, al colocar el cubo de ba
sura contra la placa frontal, al alcanzarse la posicidn
final de basculacién, 2l comenzar el movimiento de re-
troceso y al volver a alcanzarse la posicién de descan-
so del brazo giratorio se han de transmitir uncs golpes,

en parte muy considerables, desde el carro de elevacién,



a través de los elementos de gulg y vias de gula, so-
bre el brazo giratorio o bien a lg inversa, de manera
que estas piezas quedan expuestas a esfuerzos conside
- rables ¥y Qurante el servicio tienen tendencia prefe-

5. rente a romperse o bién a averiarse en cualquier otra
forma.

El brazo de giro se ha de desarrollar con
una longitud tal que dé una via de gufa suficientemen
te larga para el carro elsvador e implica por lo tan~

10, $0 ung reducida distancig del suelo, es decir, en la
posicién de descanso solo ung distancis perpendicular
reducide de su extremo inferior hasta el suelo., Esto
es especialmente desventajoso en los veh{culos pesados
para el trensporte de basuras, ya que estos, para sus

15, ballestas, necesitan un recorrido de amortiguacién per
pendicular relativamente grande; pero por otra parte
el brazo giratorio ha de sobresalir mucho hacia abajo
para que el carro elevador, también cuendo el vehicu-
1o ‘transportador de basuras esté vacio, pueda pasar

20, con seguridad por debajo de los dispositivos de engan
che en los cubos de basura, También se conoce ya un
dispositivo para la elevacidn Yy basculacion de recipien
tes de residuos en los que un armazon elevador, recoge
dor de los recipientes, esta enganchado a una gu{a de

25, barras montada en forma de gufa de paralelogramo a la
pered trasera de un vehfculo o similar. Bste disposi
tivo no prevé gin embargo un brazo girastorio, sino -
simplemente una sujecidn giratoria del armazdn de ele
vacidn y basculacidn en la guia superior. Por esta ra

30, z0n se han de transmitir tanto las fuerzas necesarias

para el movimiento de basculacidn, como también las de
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gula superior y el armazon de elevacidn y basculacidn,
es decir, al lugar mas expuesto al desgaste ¥y al peli-
gro de una averia. Ademds, los dispositivos de mando
para un dispositivo asi resulten extraordinariamente
dificiles y son sensibles al ensuciamiento y a las ave
rias, Ante todo, este dispositivo conocido para la ele
vacion y basculacidn no ofrece ninguna posibilidad pa-
re actuar conjuntamente con una placa frontal que repre
sente el cierre trasero del dispositivo vertedero. ILa
invencion tiene por lo tanto por cometido eliminar los
inconvenientes de un carro elevador, que se traslade o
se deslice sobre el brazo giratorio, mediante el empleo
de wna gufa de berrss sin por ello perder las ventajas
especiales de los dispositivos elevadores y basculado-
res con brazo giratorio que se han acreditado en la prég
tica y sin tener que hacerse carge de las eventuales deg
ventajas de la conocida guia de barras conocida para un
armazén elevador y basculador.

Este cometido se soluciong mediante la pre-
sente invencidn debido & que el armazdn elevador esta
sujeto con su guia de barras a la parte inferior de un
brazo giratorio alojado con su extremo superior al dis~
positivo vertedero, en forma tal, que en su posicidn fi
nal superior, prevismente determinada por eu posicion
de altura con relacidn al dispositivo vertedero durante
el proceso de vaciado por basculacién, se encuentra con
gu dorso contra el brazo giratorio., Se obiiene asi la
ventaja especial de gue el brazo giratorio puede desa-

rrollarse relativamente corto, practicamente tan coxrto
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que, en relacion con el cubo de basura elevado, ya
no sobresalga mas hacia abajo como es inevitable en
el brazo de giro de los dilspositivos de elevacidn y
basculacidn usuales, Se aumenta de esta manera la
5. distancia libre desde el suelo, dada por el extremo
inferior del brazo de giro, y ante todo se eliming
también el peligro considerable de accidentes, que
se origina en los dispositivos en servicio por la
parte del brazo de giro que sobresale por debajo del
10. cubo de basura elevado. Debido a que el armazén de
elevacidn y basculacidn, segin la presente invencidn,
con el cubo de basura elevado, asienta con su dorso
sobre el brazo giratorio, se forma una union resis-
tente, muy s0lida, entre el cubo de basura y el bra
15. 20 de giro, en la cual no hay elementos de asiento o
de gufa sometidos a un desgaste especial o a una so-
licitud contra golpes grandes.
El asiento fijo definido, creado por la
invencidn entre el armazdn de elevacidn y basculacidn
20. y el brazo giratorio, ofrece una posielon de partida
segura y definida del cubo de basura elevado para el
movimiento de basculacidn que sigue al de elevacidnm.
Simultaneamente ofrece el asiento trasero del armazdn
de elevacidn h'g basculacidn contra el brazo de girg, -
25, también sin un dispositivo de enclavamiento especial,
une trasmisidn segura, libre de averias y libre de
holguras del movimiento de basculacidn del brazo de
giro sobre el cubo de basura y esto durante todo el
proceso de basculacidn hacia adelante, as{ como hacia

30, atris, Bl asiento trasero del armazdn de elevacién y



basculacion contra el brazo giratorio puede estar a-
colchado y de esta manera amortiguado contra el trans
misidn de golpes, 1o que naturalmente en la guia de
traslacifn o de deslizamiento conocida de un carro ele
5o vador en el brazo de giro, si es que pudiera ser posi-
ble, s0lo que lograrfa con méximas dificultades.
Otra ventaja muy esencial de la invencidn
consiste en que los generadores de fuerza hidraulicos
o neuméticos, en principio ya acreditados, y sus acre-~
10, ditados dispositivds de mando y los acreditados siste-
mas de mando, también se pueden emplear en los disposi
tivos segﬁn la presente inveneién, en caso dado con re
ducidas modificaciones. As{ puede por ejemplo compo =
nerse el dispositivo elevador de por lo menos un dispo
15. sitivo de cilindro y émbolo de accionamiento neumdtico
0 hidréulico, dispuesto en el extremo superior del brg
zo giratorio, que con su extremo inferior atague con=-
tra una gu{ao Dentro del margen de la presente inven—
cidn se ofrece aqui ademds la ventaja de que este ci~
20, lindro de elevacidn, o el sistema de cilindros eleva~
dores empleado, ya no se ha de ajustar en forma tan
critice con relacidn a la via de movimiento de un ci-
lindro de elevacion ¥, por lo tanto, la artioculacidn
del c¢cilindro o de la biela se puede desarrollar en forma
25, considerablemente mas sencilla y resistente que en los
cilindros de elevacion conocidos para un carro de ele~
vacidn.
Como especialmente ventajosa y convenien
te se recomienda desarrollar la guia de barras como

30. gufa en forma de paralelogramo para asegurar as{ un



56

104

15,

20,

25.

30.

asiento trasero lo mas igualado posible del armazon
de elevacion y basculacidn en la parte superior Gel
brazo giratorio.

El misﬁo brazo giratorio puede en su
parte inferior, que lleve los asientos para la guia
de varillaje, estar convenientemente desplazado ha-
cia atrds en relacion con la parte superior, que es
+4 desarrollada como asiento para el armazén de ele
vacidn y basculacidn. Las barras se mantienen de
esta manera siempre en angulo en relacidn con el bra
7o de giro y el armazdén de elevacidn y basculacidn,
lo gque asegura un éngulo de atague favorable pera la
fuerza del o de los cilindros de elevacién. El par
de torsidn producido por el cilindro de elevacidn en

. 4
las barras se presenta aqui ‘tambien ademés, en la

'posicién elevada del cubo de basura, como una compo-

nente de fuerza horizontal considerable con la gue

el armazdén de elevacion y basculacidn es empujado
contra el brazo giratorio. Esta componente de fuerza
representa aqui la fuerza de presion minima que, du-
rante el proceso de giro hacia adelante y hacia atrés,
se refuerza por la componente de la fuerza de grave-
dad del cubo de basura. EL desarrollo especial del
brazo giratorio ofrece ademas la ventaja de que los
cilindros de elevacién, dispuestos lateralmente con
€1, se pueden extender algo paralelos con relacidn

al mismo. De esta manera forman el brazo de giro,
el cilindro de elevacidn, las barras y el armazdn de
elevacidn y basculacidn una unidad compacta tal y co

mo resulta especiaslmente ventajoso para el servicio,
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No son necesarias plezas algunas gque sobresalgan y
provoguen wn peligro de accidente especial., Final
mente se logra también que la via de movimiento,
que transcurre hacia atras en forma de arco debido
56 a las barras, sea relativamente plana, de manera gque
tampoco por estba via de movimiento semicircular se
presenta un peligro de accidente. Mis bién ofrece
la via de movimiento semicircular del armazén de ele
vacién y de basculacidn, y con ello también el gan~
10. cho de sujeccidn montado en 81, para el cubo de basu
re la ventaja de que estos ganchos agarran con segu
ridad desde abajo y desde delante en los corresgpon-
dientes dispositivos de enganche del cubo de basurea
que estd dispuesto a corta distancia detrds del dis-
15, positive de elevacidn y de basculacidn.

En una forma de ejecucidén especial de
la invencidn se puede efectuar el enganche de los
dispositivos de suspensién del cubo de basura, por
los ganchos de sujecidn del armazdn de elevacidn y

20. basculacidn, también de manera que el armazon de ele
vacidn y basculacidn, para ello, se empuje algo ha-
cia abajo y entonces el cubo de basura sea introdu-
cido con sus dispositivos de enganche en los ganchos
de sujecién., Para esto se puede, segun la invencidn,

25, colocar en por lo menos un cilindro de elevacion un
muelle que amortigue el margen de movimiento inferior
del armazén de elevacidén y basculacidn. Ulteriores
caracter{stices y ventajas de la invencidn se despren
den de la descripcidn e continuacion de algunos ejem—

30, plos a base del dibujo.
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Muestran:

Fig, 1 un dispositivo de elevacidn y basculacidn se-
gﬁn la presente invencidn con dispositivo vertedero
de los cubos de basura, parcialmente en corte, en vig
ta desde detrds;

Fig. 2 el dispositivo de la Fig., 1 en vista lateral;
Fig. 3 el dispositivo segin las figuras 1 y 2 en es-
tado levantado y en trazos interrumpidos en estado
basculado

Fig. 4 una forma de ejecucidn algo modificada de la
invencidn, en una representacién correspondiente a la
figura 2, con cilindro de elevacidn parcialmente en
corte, ¥

Fig. 5 otra forma de ejecucidn de le invencldn algo
modificada, en vista parcial del brazo giratorio con
el armazon de elevacion y basculacién elevado y en cor
te perpendicular,

En los ejemplos representados se trata
de un dispositivo para vaciar cubos de basura 1 en un
vehiculo transportador de basura, y en el que el cubo
de basura 1 primeramente es levantado del suelo y des
pués vaciado mediante basculacidn en un dispositive
vertedero, se gira después fuera del dispositive ver-
tedero y se coloca de nuevo sobre el suelo, EL dispo
gitivo vertedero muestra para esta finalidad paredes
laterales 2 y una placa frontal basculante 3, que cu
bre la abertura trasers del dispositivo vertedero y
cuya parte inferior esta alojada giratoriamente alre-
dedor de un eje horizontal.

Bl dispositivo para elevar y bascular
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en su extremc superior estd glojado en un ojal 4 b

coaxial con la place frontal 3 y en forma giratoria.
Aproximademente en su tercio, inferior esta rebajado
el brazo giratorio 4 y, en su parte inferior 5, des-
plazado hacia atrds contra la pared trasera del vehicu
lo o la pared trasera del vertedero., ZEsta parte infe
rior 5, que junto con la parte del brazo de giro sﬁpg
rior, forma el brazo de giro 4 s61id0 de una sola rie
za lleva dos pares de barras 8 y 9 colocadas dos su=
perpuestas, de curso paralelo, giratorias en 6 o bién
en 7, que, a su vez, llevan en sus extremos delanteros,
a través de articulaciones 10 y 11, el armazon de ele-
vacidn y basculacidn 12 sujeto por ellas continuamente
en posicidn parelela al brazo de giro 4, por lo menos
en la parte superior del brazo de giro 4.

El armazén de elevecién y basculacién 12
muestra un marco o soporte 13 que, en su longitud, es-
t4 adaptado a la parfe superior del brazo de giro 4
(véase Fig. 3 ¥y 5). En su ancho puede el marco o so=
porte 13 ser algo mayor que la parte superior del bra-
zo de giro 4 y, en caso dado, agarrar a éste lateral-
mente con bridas. En su parte trasera puede llevar el
marco o soporte 13 un almohaddn de asiento 14, con el
gue asienta contra la parte superior del brazo de giro
4,

Como muestra el dibujo, el dispoéitivo
de elevacidn y basculacidén 12 puede esbar equipado en
forma parecida a los carros de elevacidn conocidos,

en la parte superior con ganchos de sujecién 15 para
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el cubo de basurs, debajo con un estribo de apoyo 16

y en el extremo inferior con un apoyo 17 para el cu-
bo de basura. El estribo de apoyo 16 puede ser de
goua, més dura y el asiento o apoyo 17 de goma mas blan
da. PBgpecialmente favorable es equipar el apoyo 17

con un revestimiento recambiable de tres capas, en el
que la primers capa estd formada por una placa de me-
tal, la cape central por una cape de gome espumosa
vulcanizada sobre la placa de metal y la capa superior
por una base de goma m4s blanda. Para elevar el arma~
zon de elevacidn y basculacidn, en relacién con el bra
zo Ge giro 4, se han previsto un par de cilindros ele-
vadores 18 que, en su exiremo superior, estan articula
dog en 19 al brazo giratorio 4, mientras que la barra
de émbolo estd articulads en 20 aproximadamente en el
centro del par de barras 9 inferiores. Los puntos de
articulacion 20 en el par de barras inferiores 9 se pue
den seleccionar arbitrariamente segun las necesidedes
de cada caso, En la parte superior del brazo giratorio
4 se ha montado una placa de cierre 2l contra la que
asientan, desde abajo, los ojales 22 del cubo de basura
1, enganchando en los ganchos de sujecidn 15. De este
maners. se cierran los ganchos de sujecién en forma efi-
caz y se aseguran los ojales 22 contra su escape de los
ganchos de sujecidn 15,

Mientras que el movimiento ascendente del
armazon de elevacidn ¥ basculacidn 12 se limita por su
asiento contra la superficie trasers de la parte supe-
rior del brazo giratorio 4a, se han montado, para liml-

tar el movimiento descendente, amortiguadores de tope
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23 en la parte inferior del brazo giratorio 5 contra
los que asientas las barras 8 del par superior, ILa
posicién de descanso del brazo giratorio 4 y su posi
cidén final, con relacidén al movimiento de retroceso,
5o estd fijade en la forma usual por un tope de amorti-
guacidn 24 en la pared trasera del vehiculo.
El modo de trabajo del dispositivo se=
gin la presente invencidn es como sigue:
ELl cubo de basura 1, a vaciar, se colo
10. ca, como muestra la Fig, 2, primeramente detrds del
dispositivo de elevaeidn y basculacidn. Al accionar
la vélvula de mando principal de cualquiera de los
sistemas neundticos o hidrdulicos conocidos para ta=
les dispositivos, reciben primeramente los émbolos de
15, los cilindros de elevacidn 18 medio de presidm desde
abajo y de esta manera arrastran y giran hacia arri-
ba los dos pares de barras 8 y 9 alrededor de sus pun
tosz de giro 6, hasta que el marco o el soporte 13 del
armazén de elevacidn y basculacidn 12 se coloca con
20. su amortiguacidn trasera 14 sobre la superficie tra-
sera de la parte superior del brazo giratorio 4. Por
la fuerza de traccidn, gque aun sigue ejerciendo el oi
lindro de elevacitén 18, se sujeta el armazon de elevg,
cidn y basculacidn firmemente contra la parte superior
25, 4a del brazo giratorio 4. Desde esta posicidn elevada
gse puede girer el cubo de basura, mediante una:simple ‘
basculacién del brazo giratorio 4 con cualquiera de
las formas conocidas, por ejemplo un dispositivo de basg
culacidn, no representado en el dibujo, y montado late

30. ralmente en la carcasa del vertedero 2, gque actue a
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través de un eje de giro y sobre el ojal 4b, hasta
que en forma uwsual se haya alcanzado la posicidn fi
nal del cubo de basura o bien de la placa frontal 3
determinada por los topes. EL giro hacia atrds se
efectua nuevamente en la forma usual manteniéndose,
por la traceion ejercida constantemente por los ci-
lindros de elevacidn 18, el armazdn de elevacion y
basculacidn en asiento firme contra el brazo girato
rio 4., Cuando el brazo giratorio 4 ha alcanzado de
nuevo su posicidn de descanso en los topes de asien
to 24 se suprime ls entrada de fuerza de presidn
desde el lado inferior de los émbolos que trabajan
en los cilindros 18, o bién se deja pasar medio de
presidn sobre el lado superior de estos émbolos, lo
gue nuevamente se efectila en la forms conocide en
los dispositivos de elevacidn y basculacion de esta
clase. Las parejas de barras 8 y 9 se giran hacia
abajo, bién por la fuerza de las barras de émbolo
que salen hacia el exterior o por el peso propio del
cubo de basuras, hasta que por lo menos una de las ba
rras 8 de la pareja superior asiente contra el fope
23+ En esta posicidn se han bajado los ganchos de
sujecién 15 hasta por debajo de los ojales 22 del cu
bo de hasura 1 y con éllo dejado libre el cubo de ba
sura 1 vaciado, listo para su ulterior transporte.
Si se quiere amortiguar la colocacidn
del cubo vacio sobre el suelo o efectuar a mano la
introduccidn de los ojales 22 del cubo de basura 1
en los ganchos de suspensidn 15, y de esta manere

con més cuidado y seguridsd, entonces se puede habexr
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colocado, segun la Fig. 4, en la parte inferior ue
por lo menos uno de los cilindros de elevacidn 18 un
muelle 25 mediante el cual se sujetan el par de ba-
rras 8 y 9 elasticamente cedentes por encime de su
posicién final inferior.

E1 modo de trabajo del dispositivo arri
ba descrito se completa entonces solo por una prime~
ra y una Ultima manipulacion, como sigue:

Cuando el cubo de basura esté colocado
detrds del dispositivo de elevacidn y basculacidn se
empuja primeromente el dispositivo de elevacidn ¥y
basculacion, mediante un asidero a aplicar en €1, en
el sentido de la flecha 26 hacia abajo y el cubo de
basura se inclina en el sentido de la flecha 2% lige
ramente hacia adelante con sus ojales 22 sobre los
genchos de sujecidn 15, Soltando entonces el armazon
de basculacidn y elevacidn 12 se ponen los ganchos de
sujecidon 15 bajo los efectos del muelle 25 desde aba-
jo contra los ojales 22, E1 proceso de trabajo arriba
descrito se puede continuar entonces, Después de co-
locar el cubo de basura vacio 1 se empuja nuevamente
el armazdn de elevacidn y basculacidén 12, mediante su
asidero, ligeramente hacia abajo y el cubo de basura
se inclina ligeramente hacia atrés, de manera que leos
ganchos de sujeeién 15 se sueltan de su enganche con
los ojales 22, Para viajes largos del vehiculo trang
portador de basuras, por ejemplo hacia el vertedero,
es conveniente que el armezon de elevacidn y bascula-
oidn 12 se sujete, también en estado sin carsa de los

cilindros de elevacidn 18, en la parte superior del
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brazo giratorio, de manera que se pueda viajér 0 bien
con el brazo giratorio 4 colgando hacia abajo o con
el brazo giratorio 4 girado hacia arriba y asegurado
con una cadena a la carcasa del vertedero. Como mues
tra la Fig. 5, el armazdn de elevacidn y basculacidn
12 se puede mantener en su posicidn elevada en rela-
cidn con el brazo giratorio si en la parte inferior
5 del brazo giratorio 4 se prevé un gancho de encla—
vamiento giratorio 28 que engrane mediante un buldn
de enclavamiento ¢ una barra transversal 29 del par
de barras inferior, Bn servicio normal se mantienen
estos ganchos de enclavamiento 28, mediante disposi
tivos de sujecidn eldsticos o de otra Indole 30, en
posieidn ineficaz. Bl gancho de enclavamiento 28
puede estar desarrollado de manera que, en su POsSi-
ci6én de actuacidn, engrane automaticaemente a través
del buldn o de la barra transversal 29 cuando las
barras 9 se giran hacia arriba., En tal caso, para
el enclavamiento sélo es necesario solbar el gancho
de enclavamiento 28 de su soporte 30 antes de accio
nar el cilindro de elevacion 18. Para desenclavar
se deben poner sin embargo los cilindros 18 bajo
carga y mediante 1o ocual el gancho de enclavamiento
28 queda libre de carga y se puede levantar del bu-
10n de enclavamiento o de la barra transversal 29 e
introducir en su soporie 30,

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleze
del invento, as{ como la manera de realizarlo en la

practica, debe hacerse constar que las disposiciones
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anteriormente indicadas son susceptibles #=ri.

caciones de detalle en cuanto, no alteren su prinei
pio fundamental, Tembién se hace constar que el in
vento corresponde a una solicitud de patente presen
tada en Alemania con fecha 15 de febrero de 1.964 ,
bajo el mumero % 10,651 XI/81d, acogiéndose por tan
t0 & los beneficios que conceden los Convenios Inter
nacionales en vigor, siendo lo gque constituye la
esencia del referido invento y por lo que se solici
ta Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia sobre:
"APARATO PARA ELEVAR Y BASCULAR RECIPIENTES"; carac
terizéndose por lo siguiente: 7

12,- Aparato para elevar y bascular -
recipientes, por ejemplo cubos de basura, para su vg
ciado en un dispositivo vertedero, equipado preferen
temente con una placa frontal giratoria y en el que
el cubo es levantado por un dispositivo de elevacidn
¥y basculacidn, que le soporte, .y que esta enganchado
a wna gufa de barrss, y a continuacion basculado, ca
racterizado, porque el armazdn de elevacidn Yy bascq—
lacidn estd sujeto con su gufa de barras a la parte
inferior de un brazo giratorio alojado. con su extre
mo superior en el dispositivo vertedero en forma tal,
que en su posicidn final superior, previamente deter
minada por su posicidn de altura con relacion al dis
positive vertedero durante el proceso de vacliado por
basculacidn simple, se encuentra con su parte trase-
ra contra el brazo giratorio.

28,- Aparato segin la reivindicacidn 1,

. . . !
caracterizado porgque el dispositivo de elevacion se



Se

10.

15.

20.

25.

30.

3083 7. -

compone de por lo menos una disposicidn de cilindro

y émbolo de accionamiento neumatico o hifraunlico mon
tado en su extremo superior al brazo giratorio, y -
que con su extremo inferior ataca contra une barra.

38,- Aparato segin las reivindicacio-
nes 1 o 2, caracter;zado porgue la guia de barras estd
desarrollada como gu{a en forma de paralelogramo,

48 .~ Aparato sezun une de las reivindi
caciones 1 hasta 3, caracterizado, porque el brazo de
giro, en su parte inferior que lleva los asientos pa=-
ra 1la gufa de barras, estd desplazada hacia atras en
relacidn con la parte superior desarrollade como asien
to para el armazén de elevacidn y basculacidn.

58,- Aparato segun una de las reivindi
caciones 1 hasta 4, caracterizado porque a los gan-
chos o garras abiertos, montados en la parte superior
del marco elevador y de basculacidn para la sujecidn
del cubo, se les ha adjudicado una placa de cierre
dispuesta en la parte superior del brazo giratorio y
contra la cual se colocan, desde abajo, los ojales
correspondientes del cubo en la posicién final supe-
rior del armazdn de elevacidn y basculacion.

68,~ Aparato segin una de las reivindi
caciones 1 hasta 5, caracterizado porque se dispone
un tope montado en el brazo giratorio, que limite el
movimiento descendente del armazén de elevacidn y bas
culacion ¥ su gu{a de barras.

78 ,~ Aparato segin una de las reivindi
caciones 1 hasta 6, caracterizado porgque se ha montado,

en por lo menos uno de los cilindros de elevacidn, un
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muelle amortiguador de la zona de movimiento iﬁfez:i'or
del armazdn de elevacidn y basculacidn.
84.~ Aparato segun una de las reivindi-
caciones 1 hasta 7, caracterizado porgque se ha previs
5 t0 un dispositivo para enclavar el armazén de eleva -
eidn y basculacidén y su gufa de barras en la posicidn
final superior como posicién de descanso en el brazo
giratorio.
08,~ Aparato para elevar y bascular re-
10, cipientes, tal y como queda sustancialmente descrito

en la presente Mep y en los adjuntos dibujos,
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