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Bl presente invento se refiere a un dispositivo para cargar y
descargar material a granel en un o desde un depbsito rotativo con
su eje sustancialmente horizontal y montado en un vehfculo a motor,

El propbsito de éste invento es el de incorporar un dispositi
vo de la clase indicada con caracterfsticas de operacién y de cons-
truccidn mejores que las de los sistemas hasta ahora conocidos y con
un coste de fabricacién decididamente inferior,

Segin éste invento se facilita un dispositivo que comprende ,
en forma combiﬁada, un depdsito montado de forma que sea capaz de -
girar alrededor de un eje sustancialmente horizontal, estando cerra
do dicho depésito por su parte delantera y abierto por su otro ex—
tremo, una compuerta de cierre embisagrada cerca del extiremo poste-
rior del depdsito sobre un eje a aproximadamente 452 con respecto -
al plano horizontal y provista de una boca de carga, un fondo tron-
co-cénico rigido con dicha compuerta, situado con su base menor so—
bresaliendo al interior del depésito, y disponiendo en la parte in-—
ferior de su superficie lateral de una abertura para la entrada del
material, y un juego de aletas helicoidales contfnuas‘montadas sime
tricamente en la superficie interior del defésito y con, partiendo
del fondo del mismo, una primera parte cuyos paso y altura son consg
tantes extendiendose por la mayorfa de ls longitud del depésito, -
una segunda parte con un mayor paso y con una altura creciente, una
tercera parte que se extiende en el plano vertical que pasa por el
fondo de dicha superficie tronco-cénica, y una parte terminal tam-
bién de forma helicoidal y con una altura tal como para ocupaf todo
el espacio existente entre la superficie exterior del cuerpo tronco
-cénico y la superficie interior del depésito.

De acuerdo con &ste invento, dicha superficie tronco-cénica -
estd provista también de un par de depresiones en forma de un sec—-

tor de seccién en "V", contenidas en la antes mencionada superficie
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tronco=cénica y que sirve para el propbsito de hacer ficil la entra-
da al depésito del material que, al descargarse a través de la boca

de carga, serd admitido por los segmentos terminales de dichas ale——
tas helicoidales.

En otra realizacién, la compuerts del depbsito estéd provista -
de una superficie tronoo—cGﬁica discontinuada cerca de su parte supe
rior a fin de crear un entrante de cafda para el material de caida .
Dicho entrante esté delimitado en su costado izguierdo por una super
ficie oéncava que se una aiuna superficielcéncava situada a la iz—
quierda, determinando asf un acoplamiento con partes opuestas forman
do elementos.de hélice que imparten a la parte interior del mate:ial
recogido una presién impelente.,

Se deséribiré shora &ste invento con referencia a los adjuntos
dibujos que muestran como ejemplo no limitativo una realizacién pre-—
ferida del invento;

En los dibujos:

La Figura 1 es un alzado lateral del dispositivo, parcialmente
en seccién transversal a fin de mostrar las partes interiores,

La Figura 2 es un alzado posterior con la compuerta retirada -
seglin se vé en la direccibn de la flecha A de la Figure 1.

La Figura 3 es una vista frontal de la compuerta.

La Figura 4 es una vista parcialmente en seccién transversal -
de la compuerta.

La Figura 5 muestra la oompuefta seglin se vé desde el interior
del depbsito.

La Figura 6 es una vista frontal de una seginda realizacién de
la compuerta.

La Figura 7 es una vista lateral parcialmente en seccibén trang
versal de la compuerta de la Figurs 6.

La Figura 8 muestrs la compuerta segln se vé desde el interior
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Con referencia a las Figuras 1 y 2, el dispositivo incluye un

depbsito cilfndrico (1) fabricado de chapa met&lica montado en el -
chasis de un vehfculo a motor (que no se muestra) con su eje situa-
do horizontalmente, siendo capaz el depdsito de girar alrededor de
su eje en ambas direcciones.

El dispositivo para operar el movimiento de rotacién puede -~
ser de un tipo corriente y, por consiguiente, no se describiréd ni -
se ilustrari,

Bl cilindro (1) esté provisto en su parte delantera de wn fon
do sin salida (2) en cuyo centro va montado un véstago de pivote (3),
montado en un soporte corriente, en tanto que la parte posterior del
depbsito es soportada por los rodillos acanalados (4) locamente mon
tados en el soporte de collar (5) rfgido con el chasis del vehfcula
En los rodillos acanalados penetfan un aro de seccién en "V" (6) fi
jo al soporte 1. En la Figura 1, dicho aro (6) tiene una forma simé
trica de seccidén transversal en "V" pero ha de entenderse que tam—
bién puede adoptar una forma no simétrica de seccibn transversal., &
fin de asegurar ademfs al depésito (1) contra la vibracién axial y
radial, se facilitan los rodillos locos (7) soportados por el collar
fijo (5) y que se apoyan coﬁtra la superficie delantera del aro(6).

Sobre el soporte de collar (5) van montadas las aletas fijas
(8) de las biéagras (9) de 1a compuerta de cierre del dep8sito que
se describird més adelante. Segdn se muestra en la Figura 2, los e~
jes de las bisagras (9) estan orientados en un &ngulo de 45° con -
respecto a la 1lfnea horizontal y tal disposicién constituye unsa de
las ventajosas caracterfsticas de éste invento como despues se ex-
plicaré mejor.

En el interior del depésito (1) va montado un Jjuego de aletas

metdlicas contfnuas con una forma helicoidal, fabricado de chapa me
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-tdlica y simetricamente colocado. En los dibujos se muestran tres ale -
tas helicoidales debiendose entender, sin embargo, que puede alterar-—
se ol ntmero de tales aletas en dependencia con las caracteristicas -
de la realizacién especifica.

Cada aleta incluye tres partes en sucesién la una a la otra y,
particularmente la primera parte (10) cuyo paso y altura son constan-
tes, se extiende desde el fondo (2) hasta la esquina (11) a través de
la mayor parte de la longitud del depésito, una segunda parte (12) -
con un paso.mayop que el de la primera y una altura gradualmente ore-—
ciente hasta la esquina (13) extendiendose una parte constante (14) -
de la altura en el plano vertical y hasta la esquina 15, y una parte
final helicoidal (16) cuya altura es gradualmente decreciente desde -
la esquina (15) hasta un punto ligeramente espaciado del borde (17) -
de la boca del depdsito que es cerrada por una compuerta, segfin se -
muestra en las Figuras 3, 4 y 5.

Dicha compuerta consisteAen un disco circular (18) provisto de
un borde (19) que se aplica hermeticamente a la boca del depésito (1)
¥y con una abertura (20) en la que va montada una boca de carga (que -
siendo de tipo conocido no se muestra). En el disco (18) van montadas
las aletas méviles (21) que estan articuladas en las bisagras (9). En
tre las aletas fijas (8) y las aletas méviles (21) van montados dos -
cilindros hidréulicos‘(ze) que sirven pars controlar los movimientos
de apertura y cierre de la compuerta (18). Desde luego, en lugar de -
dicho sistema hidrdulico podria facilitarse un sistema andlogo y, en
cago de dispositivos de pequeilas dimensiones, los movimientos de aper
tura y cierre de ia compuerta podrian realizarse también mediante una
operacién manual. A fin de cerrar la compuerta, ademids de dichos me—
dios, pueden facilitarse también medios operados por volante u otros
medios autom4ticos o semiautomfticos, operados hidrdulica o neumatica

mente y que por ser bien conocidos no se describen aqui,
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ficie tronco-cénica (23) cerrada por su extremo ¥y que estd sustan—-—
cialmente a nivel con el plano determinado por'los segmentos vertica
les (14) de las aletas helicoidales de empuje como anteriormente se
describib, El borde interior de dichos segmentos (14) es sustancialm
mente coincidente con el borde del fondo (24), en tanto que el borde
interior de los segmentos finales (16) de las referidas aletas (ele-
mentos tomadores) sigue el contorno de la superficie tronco-cénica -
(23).'La superficie 23, en la posicidén que se muestra en los dibujos,A
esté provista de dos depresiones en forma de sector, consistentes en
los dos planos 25 y 26, y 27 y 28 respectivamente. En la parte infe-
rior de la superficie tronco-cénica (23) se facilita una abertura de
entrada (29) situada én posicién simétrica con respecto al plano ver
tical que pasa por el centro de la abertura de la compuerta (18),

El dispositivo opera como sigues

El depbsito 1 es girado en la direccién que se muestra por la
flecha de la Figura 2 (sin cargar) con la compuerta (18) en su posi-
cién cerrada y el material serg descargado desde los envases a tra—
vés de la abertura 20 y,'posteriormente,~a través de la entrada (20)
dicho material cae al interior del depésito, donde el material ser#
tomado por los elementos tomadores (16) los que elevaran el material"
a lo largo de la superficie tronco-cénica (23). Durante &sta etapa -
elevadora, el material se adhiere primeramente por su peso a los ele
mentos tomadores (16) y despues, aproximadamente a la mitad de la —-
etapa elevadora a lo largo de la superficie 23, dicho material en -
cuentra las dos depresiones y resbala por los planos -inclinados 26 y
28 facilitando sus movimientos de avance y su caida al interior del
depSsito més alld de los segmentos 14, impartiendo a dicho material
un empuje impelente debido a la incidencia de las superficies 26 y =

28 con las aletas terminales (16) del tambor rotativo. El material =
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superficie tronco-cénica (23) y cae tambien al interior del depési~-
to, més alls de los segmentos (14). En tal posicién, el material se
r4 tomado por los elementos alimentadores (12) ¥y finalmente por las
aletas impelentes (10) que empujarén al material hacia el fondo (2)
del depésito. Estas operaciones se efectuan ciclicamente y ¢on con-—
tinuidad hasta que el depasito (1) quede uniformemente lleno.

A fin de vaciar el depésito, sers suficiente abrir la compuer
ta 18 y hacer girar el depbsito en la direccién contrarie a la indi
cada por la flecha en la Figura 2, El material, empujado por las ale
tas helicoidales saldrd de la boca (17). Debido a la inercia impar—
tida por el movimiento de ratacién del depésito, el material no cae
vé a lo largo de una direccién perfectamente vertical, sino gue la
direccibn de caida sersd ligeramente desplazada hacia la derecha se-
gdn puede observarse mirando a la Figura 2. Por tal razén, la ineli
nacién de‘las bisagras (9) de la dompuerta hace que en tal posicién
pueda aprovecharse la m&xima abertura libre posible.

Con referencia a las Figuras 6, 7 y 8, no se muestra el depé-
sito rotativo con los correspondientes soportes y aletas alimentado
ras para el material en el interior de dicho depésito, pues todo e~
1lo ha sido ya descrito con detalle. En ésta realizacién, la compuer
ta consiste en un disco circular (30) provisto de wun borde (31) que
se gplica hermeticamente a le boca del depdsito y con una abertura
(32) en la que va montada una boca de descarga, que no se muestra =
por ser de un tipo ya conocido. Al disco 30 van fijas las aletas mé
viles (33) que estan pivotadas en las bisagras (34). Entre las ale-
tas fijas (35) y las aletas méviles (33) van montados dos cilindros
hidréulicos (36) que sirven para controlar los movimientos de aper—
tura y de cierre de la compuerta (30). Desde luego, en lugar del sis

tema hidréulico podria adoptarse un sistema andlogo ¥y en caso de de
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- pbésitos menores, los movimiehtos de apertura y de cierre de la com-—
puerta tambien podrian efectuarse manualmente. A fin de cerrar la com
puerta, aparté de dichos medios, tambien pueden facilitarse cierres -
operados por volante u otros sistemas eguivalentes que no se muestran
por ser bien conocidos. |

Sobre la superficie del disco.(30) enfrentada hacia el interior
del depésito va montada una superficie tronco-cénica (37) que se ex-
tiende desde el borde superior (38) hasta la interseccién (40) con la
superficie de caida (39). En la parte inferior de dicha superficie, -
con una forma tronco-cénica oﬁlfcua, cuya generatriz se identifica -
con la esquina (38-51), disminuye hasta la esquina (40-45), se facili
ta una abertura de entrada (41) simetricamente situada con respecto -~
al plano vertical que pasa por el centro de la abertura 32, Desde el
borde (38-51) se extiende la superficie céncava (43) que estd unida a
la superficie 48 para generar el elemento de h&lice que es terminado
frontalmente por la esquina 44.

A lo largo del borde delantero (44) de la superficie tronco-cd
nica, va montado un reborde planar contfnuo (50) cuya anchura aumenta
gradualmente comenzando aesdeeinextremo frontal (51) de la esquina -
superior (38) hasta hacerse constante por todo el resto de la exten-
sién circunferencial. El reborde (50) termina en coincidencia con la
esquina (52) formada con la superficie 39 y est4 provisto de una su=
perficie posterior (53) gue une el rehorde con la superficie oblfcua
tronco;c6nica (37).

La operacién es similar a la ya descrita; el material cae a tra
vés de la abertura de entrada (41) y es tomado por las aletas helicoi
dales interiores del depdsito que elevaran a dicho material a lo lar-
go de la superficie tronco-cénica (37) de la compuerta hasta el nivel
més alto (39) desde el que, debido a su propio peso ¥y al empuje debi-

do al material entrante, el material serd transportado por la superfi-
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Lcie 43 al interior del deﬁésito y/despues empujado hacia el fondo sin |
salida del mismo por los elementos auxiliares de la superficie 43.

Debe observarse que 1a forma del bloque interior de la compuer-
ta y particularmente los espacios libres existentes entre la abertura
41 y la pared del depbsito hasta la esquina 38-51, tienen unas dimen-
siones tales que permitan la entrada de materiales de tamafio grande.

El presenté invento se ha descrito en una realizacién preferida,
debiendo entenderse sin embargo que podrian aﬁoptarse practicamente -~
medificaciones constructivas sin apartarse del alcance del presente
privilegio industrial,

En resumen: La Patente de Invencidén cuyo registro se solicita
recaerd sobre las reivindicaciones siguientes:

REIVINDICACIONES

1e= Un dispositivo para cargar y descargar material a granel en
un o desde un deplsito rotative montado en un vehfculo a motor, que se
caracteriza por comprender, en combinacién, un depésito cilindrico mon
tado giratoriamente alrededor de un eje sustancialmente horizontal, es
tando cerrado dicho depSsito por su extremo delantero y abierto por su
otro extremo, con una compuerta de cierre embisagrada cerca del extre-
mo posterior del depdsito sobre unejeaaproximadamente 452 con respec-—
to al plano horizontal y provista de una boca de descarga, un cuerpo -
tronco-cénico rigido con dicha compuerta, situado con su base menor ce
rrada sobresaliendo al interior del depdsito y abierto en su parte infe
rior por su superfioie lateral para la entrada del material, y un juew
g0 de aletas helicoidales continuas simetricamente montadas en la supeq
ficie interior del depbésito y con, partiendo del fondq una primera partd
de paso y altura constantes que se extiende por la mayor parfe de la lon
gitud del deplsitq una segunda parte con un pasomayor y una altura cre-
ciente una tercera parte que se extiende en el plano vertical coincidente

con el fondo de dicha superficie tronco-cénics y una parte terminal he-
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=
— licoidal con una altura tal como para ocupar el espacio completo exis-

tente entre la superficie exterior del cuerpo tronco-cénico y la suw
perficie interior del depbsito. |

2¢= Un dispositivo segfin la Reivindicacién 1, que se caracteri
Za por-que el indicado depdsito esté soportado en su parte frontal -
por un véstago de pivote alineado con el eje de rotaoiﬁn y montado -
sobre un soporte rfgido con el vehfculo, en tanto que la parte poste
rior del depésito estd soportada giratoriamente en un soporte de co-
llar también rigido con el vehfculo, y provisto de medios de rodamien
to para evitar la vibracidn axial o radial de dicho depS8sito.

3.-'Uh dispositivo segln las Reivindicaciones 1 y 2, que se ca
racteriza porque dichos medios de rodamiento consisten en dos o més
rodillos acanalados, locamente montados en el indicado soporte de co
llar, soportandose sobre.dichos rodillos un aro con una forma de sec
cifn transversal en "V", soportado por el depbsito y rfgido con el =
mismo,.

4.~ Un dispositivo segln las Reivindicaciones 1 a 3, que se ca
racteriza porque dichos medios de rodamiento incluyen uno o més rodi
llos 1lisos o acanalados ﬁontadOS locamenté en la parte superior del -
cibado soporte de collar, en una posicién simétrica con respecto al
plano vertical que pasa a través del eje de rotacién y que descansa
en la superficie delantera del mencionado aro de seccidén en "V,

5.~ Un dispositivo segfin las Reivindicaciones 1 a 4, que se ca
racteriza porgue dicho soporte de aro consiéte en una forma metélica
con una seccién cuadrada, que soporta el par de aletas fijas para la
apertura de la compuerta.

6.~ Un dispositivo segfin las Reivindicaciones 1 a 5, que se.ca
racteriza porque el citado cuerpo tronco-cénico rfgido con la compuer
ta estd provisto de un par de depresiones en forma de sector, interio

res con respecto a las generatrices de la superficie tronco-cénica y
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L-cada. una de ellas con51stente en un par de planos 1n01dentes, uno de -

los cuales forma un escalén en tanto que el otro constituys un plano
vertedero hgcia el interior del depésito, |

T.- Un dispositivo segfin las Reivindicaciones 1 a 6, que se ca
racteriza porque la compuerta del depbsito est4d provista de una su-
perficie tronco-cédnica discontinuada, cerca de la parte superior de
un vertedero plano orientedo hacia el interior del depésito y provig
to en su pared terminal de una parte que aispﬁne de una inclinacién
mayor situada a continuacién del vertedero antes mencionado y con u-—
na anchura sustancialmente menor,

8.~ Un dispositivo segln las Reivindicaciones 1 a 7, que se ca
racteriza porque dicha éarte terminal>del vertedero est4 unida por
dos superficies céncavas al borde delantero de la superficie tronco-
cbnica y dicho borde, a su vez, estf provisto de un reborde vertical
liso con una anchura creciente deéde cero hasta un valor constante y
que se extiende circunferencialmente desde un punto sobre dicho ver-
tedero hasta la interseccién con el plano de la parte inicial del =
propio vertedero,

9.- Un dispositivo segfin las Reivindicaciones 1 a 8, que se ca
racteriza porque dicho reborde tiene un diémetfo sustancialmente igual
al de la base mayor de la superficie tronco-cénica.

10.- Un dispositivo seglin las Reivindicaciones 1 a 9, que se -
caracteriza porque la parte inicial del vertedero estf umida a la par
te .inicial de la superficie tronco-cénica médiante una superficie -
cbnecava, formando con la parte superior de dicha superficie una arig
ta sobre tal vertedero.

11.~- Se reivindica por #dltimo como objeto sobre el que ha do -
recaer la Patente de Invencién cuyo registro se solicita "UN DISPOSI
TIVC PARA CARGAR Y DESCARGAR MATERIAL A GRANEL EN UN O DESDE UN DEPO

SITO ROTATIVO MONTADO EN UN VEHICULO A MOTOR"™.
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Todo conforme queda descrito en las preséntes memoria y reivin -
dicaciones que cénstan de doce péginas mecanografiadas y dibujos ade
Juntos.

Madrid, 5 Febrero 1965

ALFONSO UNGRIA
P. P,

N
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