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Actualmente se conocen dispositivos de traccidén
¥y de elevacién que se componen de.mandibulas autofijables
que permiten°a1 abrirse y al cerrarse alternativamente,
desplazando slternativamente dichas msndibulas una respsc—
to a la otra; obtener, por ejemplo, un movimiento de trac-

cién en un cable.

Estos dispositivos, cuando son de mando manual
presentan el inconveniente de ser lentos y de determinar un
desgaste rdpido de los elementos de apriete cuando la car-
ga rgtrocede; cuando se trata por otra parte de aparatos
movidos por una fuente de energia motriz; dichos aparatos
que estdn iddéados para realizar esfuerzos de traccién pars
tensar o arrancar, son inadecuados para las operaciones de
elevacidén, que deben ser efectuadas con el mdximo de segu-
ridad.

El presente invento tiene especialmente por obje-
to remediar tales inconvenientes, y concierne por tal moti-
vo a un cabrestante hidrdulico de mandibulas autofijables,
iue comprende dos man@ibulas autofijables, medids para pro-
ducir ei desplazamiento de una de las mandibulas respecto
a la_otra ¥y medios para producir el apriete y el afloje de
las mencionadas mandibulas, cuyo cabrestante Se caracteri-

za porque la mandfbula mévil estd fijads en el extremo de

un védstago de por 1o menos un cilindro de movimiento, mien-

tras que la mandibula fija estd dispuesta en el extremo opuesto
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de dicho cilindro lo cual permite realizar un cabrestante
robusto y de tamafio pequefio. |

El dispositivo de mando de apertura y de cierre
de las mendibulas estd constituido por un doble sistema de
palancas teléscopicas que actua al final de carrera sobre
palancas de disparo para la apertura y cierre de las mor-
dazas, estas articuladas a su vez en palancas multiplica-—

doras de apriete de dichas mandibulas.

De acuerdo con otra caracteristica del invento,
el éabréstante presenta un circuito hidrdulico provisto de
aistribuidor gue produce la inversién del nmovimiento de la
carga.

De acuerdo con otra caracteristica del invento,
el circuito hidrdulico estd provisto de una vAdlvula de fre-
nado hidrdulice de la carga, que limita la velocidad de di-

cha carga cuando es motriz.

De acuerdo con otra caracteristica del invento,
el mando de la vélvula de frenado de la carga depende por

la presidén del circuito de alimentaciéne.

De acuerdo con otra caracteristica del invento el
mando de lé vdlvula de frenado de la cargs depende de la
presién de afloje de la mandibula fija por intermedio de
una vélvula de mando con el fin de mantener dicha mand{bula .
en posicidn fija ligeramente apretada contra el cable, du-

rante el curso del frenado de la carga.
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El inv;ﬁto se extiende igualmente a las caracteris-
ticas anteriorés y a sus diversas combinaciones poéibles.

.Un cabrestante realizado de acuerdo con el invento,
estéd representado a titulo de ejemplo no limitativo en los
dibujos adjuntos en los cuales:

FIa figura 1 representa esquemdticamente un cabres-
tante de mand{bulas autofijables.

Ia figura é ilustra una forma de realizacidén de un
cabrestante con un sistema de palancas para el mando de aper-
turas y cierres de las mordazas.

Ia figura 3 ilustra una forma de realizacidén de
otro cébrestante con dos c¢ilindros de accionamientos empa-

re jados.

Ia figura 4 es una seccidn longitudinal del dispo-
sitivo segin la linea a-a de la figura 5.

Ia figura 5 es una seccidén longitudinal del mismo
dispositivo segin la linea b-b-de la figura 4.

Ia figura 6 representa esquemdticamente otra forma
de realizacidén de un cabrestante con un cilindro de apertﬁra

de las mordazas de cuerpo fijo.

Ia figura 7 muestra esquemdticamente otra forma de

realizacidén de un cabrestante con cilindro de accionamiento

de véstag6 hueco y tubo central para el paso del cable.

Ia figura 8 ilustra otra forma de realizacidn del

cabrestante don cuerpo de cilindro ‘“unico gque encierra medios

de accionamiento y de mando de apriete y afloje de las morda-
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Ie figura 9 representa un corte esquemdtico de la

288 .

forma de realizacién de la figura 8.

Ia figura 10 representa esquéméticamente el conjun-
%o del circuito hidrdulico de mando y de control de los movi-
mientos de las mandibulas del cabrestante de las figuras 8 y 9.
B la formsa de realizacidén ilustrada en las figuras
1, 2, 3, 4 y 5 el cabrestante hidrdulico segin el invento com-
prende dos mandibulas autofijahtes 1 y 2 en las cuales dos pa-
res de palancas articuladas, de efecto multiplicador 3, 4 ¥y
31, 4,5 (ver por ejepplo la figura 4) provocan el girar la
aproximacién o el alejamiento de las dos mordazas de apriete

lisas 5, 6 ¥y 51, 61 que presentan por tal causa unos ejes.
laterales semicilindricos 7,72, 74, 76 y 71, 73, 75, 77 que

ge alojan en las cavidades correspondientes de las palancas
articuladas, cuyos ejes de articulacién 8 y 8l Se apoyan en
las piezas externas 11, 12, 21, 22. Las dos parejas de palan-
cas 4 y 41 Se prolongan por encima de las mordaéas para man-
dar la apertura y el cierre de dichas mordazas. Un resorte
devcompreéidn, alojado deﬁtro de una vaina 9 ¥ 9,, actda so-
bre una de las parejas de palancas para iniciar el autoaprie-

te de las mordazas.

En la forma de reallzacldn de las figuras 3, 4, 5
la mandibula 1 estd dispuesta entre los cilindros empare ja-

dos 10 y 10; (figura 5) de los dos cilindros de mov1miento,
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cerrados por su extremo mediante fondos comines 11 y 12. El
fondo 11 comporta un dispositivo 13, 131‘de fijacién dd ca-
 brestante asi como un saliente 14 para la fijacién de la
mandfbula fija 1.
5. los véstagos 17 ¥ 17, de los gastos empare jados
| reciben en su extremo, una barra de acoplamiento 19 que

atraviesa las piezas 2, ¥ 2, de la mandf{bula 2 pars mover-

la. En su otro extremo la mandibula 2 tiene dos brazos la-
teral 20 y 20l que pueden deslizarse en los véstagos late-
10. rTales de gufa 21, 21, unidos por una placa 22 que tiene un
orificio central 23 para el paso del cable, Un dispositivo
telescépico tubular de guia del cable estd dispuesto entre
las dos mendf{bulas 1 y 2 y comprende los elementos 24, 25 y

26. Un cilindro suxiliar manda la apertura de las mordazas,

15. esta articulado por un fondo 28 en la prolongacidén superior

4, de la palanca 4 de la mandibula 1 y por el extrem¢30 en

su védstago 25 en la prolongacidn superior 43 de ls pélanca

4l de 1la mandibula 2. Un sistema de palancas 31, articula-
da en 42 que se termina por su otro extremo, en formas de

20. gancho 32, permite solidarizar temporalmente los exXtremos
42 y 43 de las palancas 3 ¥y 41 para realizar ;a apertura

simulténeamente de las dos mandibulas 1 y 2 para introducir

o quitar el cable.
En una segunda forma de realizacidén del cabrestans

25. +e segin la figura 6, este comprende por lo menos un cilindro
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para él movimiento de las mandibﬁlas, estando los extremos
42 y 43 de las palancas de apriete 4 y 41 de las dos mandi-
bulas unidas mediante un cilindro auxiliar de mando de aper-
tﬁra de las mordazas, que comprenden un cilindro 35, fijo,

un védstago largo 26, articulado en el extremo 43 de la pa-

. lance 41, con un védstago corto 38 articulado en el extremo

4, de la palanca 4 y un véstago coaxial’40 que hace a estos

2
dos vdstagos temporalmente solidarios cuando el védstago lar-

g0 36 estd casi totalmente fuera. | |
En una tercera forma de realizacidn segin la &igu-
ra 7 el cabrestante comporta un solo cilindro de arrastre
de'las mandibulas cuyo cilindro presents un véstago hueco
42, un pistén hueco 43 y un tubo central 44 para paso del
cable solidario.con el fondo 45 del cilindro y que puede des-
lizarse en forma estdnca en el interior del védstago hueco 42.
En ﬁna'cuartavforma dé rea}izaéién,del cabrestante,
figura 2, qué comprende por lo menos un cilindro de acciona-
miento de las mandibulas, el dispositivo de mando de aperturs
0 cierre de las mandibulas comprendé un primer conjunto teles-
cépico cuyos elementos 46 y 47 se articulan en las palancas 3
y.3l de las mandibulas fijas y mévil y un segundo aistema te-

lescépico parslelo al primero en el cual los elementos 48 y

- 49 se articulan en uno de los brazos de las palancas acodadas

49 y 491, a su Vez articuladas en 32 y 33, estando en otro

brazo terminado por un ganchb 50 y 501. Uno de los elementos



del sistema 46-47 y 48-51 lleva los topes fijos 52, 53 y 55,
56 mientras que el otro elemento presenta una cuiia amovible
50 y 57 que puede actuar axialmente en los topes precedentes

un poco antes de los finales de carrera de los sistemas de
5. Dpalancas ya que el segundo sistema actia siempre antes que
el primero. '
Cuando las mandibulas estén completamente abier-
tas, los ganchos 50 y 501, solicitados por resortes 58 y 581,‘
Se bloquean por topes 58 y 591. Cuando las mandibulas estdn
10. cerradas, los ganchos 50 y 50; chocan contra los topes 59 y
591 para impedir laﬁrétécidn de las palancas acodadas. Cuan-
do los topes amovibles % y 57 estdn en su lugar, la llegada
al final de carrera del véastago 17 provoca en primer lugar
el cierre de la mandibula mévil 2 por medio del sistema su-
_15. perior 48-51 y despues la apertura completa de 1a.mandibula
fija 1 con blogueo mediante el gancho 50 por el otro sistens.
Despues de la inversidén del m§vimiento, la llegada al final
de carrera del véstago 17 provoca en primer lugar el cierre
de la mendfibula fija 1 por medio del sistema 48-51, despues
20, 1la apertura completa de la mandibula mévil 2 con el blogueo

mediante el géncho 50l por el otro sistema. Cuando los topes
amovibles 54 y 57 estédn quitados, los sistemas telescédpicos
46~-4T7 y 48-51 actdian libremente y no tienen ya ninguna accién

~en la apertura y el cierre de las mandibulas.

‘25. : En una quinta forma de realizacidén, figuras 8, 9 y
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10, el cabrestante hidrdulico c¢omprende un cuerpo de cilin-

dro 60 que presenta dos fondos 61l y 62 y un cierre fijo y
estanco 63, mds prdiimo del fondo 62 que del fondo 61, que
fracciona el cuerpo 60 eh dos cilindros elementales 60l y

602 de volumenes diferentes. El cilindro 60l mayor recibe

‘un equipo mévil que comprende un pistén principal 64 fijado

en el extremo de un véstago hueco 65, que recibe en su extre-
mo libre una barra 66 y un pistén auxiliar 67 fijado en el
extremo de un véstago hueco 68 que atraviesa coaxialmente con

holgura el védstago hueco 65 y de forma estanca y deslizante,

dicha barra 66, para recibir en su extremo libre una brida 69.
El péqueﬁo cilindro-602 recibe un pistén 70 fijado en un vés-
tago hueco 71 que puede deslizarse a través del fondo 62 para
recibir en su extremo libre una brida 72. Un tubo‘central 73

para paso del cable solidario &l pistén auxiliar 70, atravie-
sa en forma desiizante y estanca el cierre fijo 63, despﬁes

el pistén auxiliar 67 para desembocar en el interior del vds-

tago hueco 68.

Una mandibula aqtofijadora T4 estd fijada por sus
laterales externos 74l'y en forma amovible en el fondo 62 del
cuerpo, mientras que la barra 66 recibe una mandibula autofi-
jadora 75 fijada en ella en forma amovib1e mediante sus late-
ralegbxternos 751. Dichas mandibulas 74 y 75 comportan, como

en la forma de realizacién precedentemente descrita, unas mor-

dazas lisas y paralelas accionadas por palahcas maltiplicado-
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ras de apriete articuladas entre los laterales externos, pre-~

sentando sin embargo diértos cambiqs respecto a las mandibu-
las precedentes. En las mandibulas 74 y 75, los brazos mayo-
res de las palancas de aprieta 34 y 44 estédn orientados,

uno hacia arriba, otro hacia abajo, igualmente que las palan-
cas 35 v 45. Di;has palancas estdn articuladas por sus extre-
mos libres en uno de los extremos de les bielas T6, 762,'
761, 763 en las que el otro extremo se articula en los ejes
1Ty, T, 11, ¥ 773 fijados en los laterales 74, ¥ 755+ Cada
una de las palancas de aprieté lleva un eje lateral 78, 782

y 781, 783, centrado eﬁ la mitad del brazo pequefio de dichas
palaﬁcas, los ejes se acoplan por parejas en las pates late-
rales de gufa y de acoplamiento -79 y 79l guiados -axialmente
por los laterales 741 Yy 751, estando fijados en sus extremos
libres, de forma amovihle, en ias bridas 72 y 69 de los vés-
tagos auxiliares T1 y 68 del cilindro. ILos guia-cables 80 y
81l estén fijados en los extremos libres de los laterales

T4, ¥ 75l de las mandfbulas.

Todos los citados cambios permiten, por una parte,
reélizar el apriete del cable segﬁn el eje geométrico de las
mand{bulas y de los ciiindros y pof otra parte realizar los
mandos de apertura y de cierre de las mordazas por medio de
esfuerzos coaxiales respecto al cilindro y & las masndibulas.

Los fondos del cilindro 61 y 62 y el cierre fijo 63 de una

parte, los pistones 64, 67 y 70 por otra parte, dividen el
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cuerpo del cilindro 60 en cinco cédmaras A, C, D, Ey B de volus

men variable que estén alimentadas por los orificios 81,.82,
83 y 84 practicados en el cuerpo del cilindro para las céma-
ras A, C, D, E y por un orificio 85, pérforado en el extremo
5. de la varilla hueca 65 para la cdmara B. Dos ruedas 86 en la
proximidad del centro de gravedad del cabrestante facilita
su desplazamiento. Un cable de fijacidn con dos cabos 87, s@
fija por sus dos extremos 88 del cuerpo del cilindro y pue- -
de acoplarse a oontinuacidﬁ del eje 89 de manera que el con-
10. Jjunto del cabrestante pueda orientarse libremente en direccidn

del esfuerzo de traccidén.

Un blogque de distribucidén de fluido 90-91 estd fija-
do en el cuerpo del cilindro y se conecta mediante conductos
exteriores 92, 93 y 94 a los orificios 82, 83 y 84 mediante

15. conductos flexibles 95 al orifigio 85 del Qéstago principal
65, ¥y por sna unién directa, al orificio 81 de la cémara Ae
- Una vélvula'piloto 96 de inversién de marcha estd montada en
el fondo 61 del cilindro, para ser accionada eﬁ el final de
carrera por el pistén principal 64 y la barra 66.
20. . En cada una de las formas de realizacién preceden-

temente descritas, el cabrestante comporta‘yn.circuito hidriu-
lico de mando y de control de movimiento de la carga, figuras

2y10.

El circuito representado esquemdticamente en la fi-

25. gura 2 se refiere a una cuarta forma de realizacidpdescrita.



‘Bste circuito comprende: un conducto de alimentacién 100

con una vélvula de retencién 10l; un conducto de retorno al
depésito 102, un distribuidor 103 de tres posiciones para
producir la inversién de los movimientos de la mandibula

5. mévil 2, una vélvula 104 de frenado hidrdulico de la carga,
de mando accionado por la presidn del circuito de alimenta-
cién 100 y una védlvula 105 de limitaéidn de presidn. Cuando
el distribuidor 103 ocupa su posicidn medio de reposo, el cir-
cuito de alimentacién 100 estd unido a través 103 con el cir-

10, cuito de retornmo 102.

Cuando el distribuidor 103 ocupa una de sus posi-
ciones ext?emas, el circuito de alimentacidn 100 alimenta
la cémara de movimiento del cilindro 10 d través de la vél-
vula 101, el distribuidor 103 y la védlvula de frenado 104,

15. mantenida abierta por la presidén del circuito, mientras que
la otra cdmara de cilindros estd unida a través del distri-
buidor 103 al conducto de retorno 102.

Esta posicidén de distribuider 103 provoca el des-

plazemiento de la mandibula 2 que mueve el cable de tracéién
20. Qe la carga si est; cerrrada o deslizs sobre el cable y sin

moverlo si estd desacoplado.

En su otra posicidn extrema, el distribuidor 103 pro-

voca la inversidén del movimiento de la mandf{bula mévil 2 mien-

tras que el flufdo de la otra cdmara se evacda g través de la

25. vélvula de frenado 104 y el distribuidor 103. Cuando la mand{-
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bula mévil retiene la carga que retrocede acelersndo su movi-
miento, al estar la mandibula 1 abierta, la vdlvula 104 comien-
za su accidén de frenado en el momento en que la velocidad del v
véstago es tal que el caudal del circuito de alimentacién 100

5 es suficiente para alimentar sin presidén el cilindro.
El circuito hidrdulico representado esquendticamen-
te en la figura 10, corresponde a otrs formas de realizacién

del cabrestante precedentemente descritas,
En dicho circuito hidrdulico las cdmaras del o de
10. 1los cilindros de movimiento, estdn esquemdtizadas por medios
de rectdngulos A y B mientras que las cdmaras de los cilin-
dros auxiiiares pare el mando dé la apertura y cierre de las
mandibulas estdn esquematizadas por los recfangulos Cy D.
EL r;ctangulo E esquematiza una cédmara suplementaria que no
15. existe mds que en la quinta forma de realizacién (figura 93
El circuito hidrdulico relativo a la dWltima formacde reali-
zacién pepresentada (figura 9) comprende por consiguiente
(figura 10): un conducto de alimentacién 110 con védlvula de
retencidén 111, que deja paso a un circuito 112 que alimenta
20.. 1la cémara A, un distribuidor 113 de dos posiciones para la -
inversién del movimiento de la mandfbule mévil, un distribui-
dor 114 de dos posiciones para la inversidén del movimiento
del cable que retiene la carga, una.vélvula de frenado 115,
ung vdlvula piloto 116, que manda la apertura y el cierre

25. de la véalvula 115, una vdlvula de estrangulamiento 117 para
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la limitacidén del caudal de la védlvula 116, una vdlvula de

retencién 118, una vélvula de reduccién de presién 119 pa-
re engendrar una caida de presiéh constante entre las dos
cdmaras Ay B cuando el véstago de movimiento de la mandi-
bula mévil entra, siendo la carge el elemento motriz, una
vélvula de compeﬁsaoidn de presidén 120 que une la cémara E,
gl circuito de alimentacién 112 por debajo de cierfa presién
que reina en dicha cdmara E, una védlvula 121 de apertura por
control diferencial para equilibrar los empujes en las dos
caras del pistdén auxiliar 70 coh un ligero ‘incremento de
presidn en el pistdén 70 de la cdmara E hacia la cémara D,
una vélvula dé limitacidén de presién 122 para crear una li-
gera contrapresidén entre el circuito de impulsién 123 y el
conducto de retorno del depdsité 124, una vdlvula de estran-
gulamiento 125 que asegurs una alimentaéidn permanente de
my débil caudal de la cdmara E por el circuito de alta
presién 112 y por ¥ltimo, una vélvula‘96 de tres posicio-
nes para el mando automdtico de la védlvula 113.

Ies dos vélvulas 115, 116, el estrangulador 117 y
la védlvula 118 constituyen el dispositivo de frenado hidrdu-

lico de la carga.

Ia vélvula 115 88 de apertura variable. Cuando
esta védlvula estd oompletamenté abierta, une sin frenado
la cdmara A con la cémara B, sin embargo, aisla completa=-

mente las dos cdmaras cuando esta cerrada, para posiciones
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intermedias, la vélvula 115 produce una laminaéién del flui-
do que aminofa su paso de A haéia B. En reposo ésti vilvula
esta cerrada.

Ia vélvula de mando 116 de tres vias y doghosicio-
nes, une cuando estd en repoéo,.el circuito de mando de gper-
tura 126 de la védlvula 115 con la cdmara B a través del estran-

gulador 117. En esta segunda posicidn la védlvula 116 une el

circuito de apertura 126 al circuito de impulsién 123. La vél-

vula de retencidén 118 asegura el vaciado répido del circuito

" de apertura 126 hacia la cdmara B cuando la presidén en B des-

ciende por debajo de un cierto valor.

El paso de la vdlvula 116 desde la posicidn de re-
Poso a su posicién de trabajo de efectia por control hidréu-.
lico alimentado por la cémara D, Ia vdlvulae 115 no empieza
a abrirse hasta una presidn en 126 superior a la presidq del
circuito de contrapresidén 123. la presidn de la cémara D nece-
Saria para el control en.127vde‘ia védlvula 116 es ligeramente
superior a la presidn al final de apertura para el circuito

126 de la vdlvula 115. Ie vélvula de equilibrado 121 presen-

ta un controlide gran seccidén 1211, unido a.la cdmara E y un

control con gran seccidn 1212m unido al circuito de contra-

. presidn 123, Ia %élvula 121, cerrada en reposo, se abre mra

acoplar la cédmara E al circuito 123 para una determinada pre-

8ién en E queies mantenida por ella.

- La vélvula de compensacidn 120, que estd abierta
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en reposo, asegura la unidn‘del circuito 112 con la cémars
B, y corta ésta unién un poco antes de la apertura de la
vdlvula 121.

Los distribuidores 113 y 114, al estar #n la pri-
mera posicién(posiciones representadas), la cdmara A estéd
alimentadd por el circuito 112, la cédmara BAesté unida al
circuito de contrapresidén 123 a través del distribuidor 113
Yy la céﬁara C a través del distribuidor 114. Estas uniones
engendran en la entrada del véstago de accionamiento de la
mand{bula mévil, el apriete previo de dicha mandibula por
la contra-presién en By C en las secciones distintas del
pistén 67 ¥y el apriete previo de la mandibula fija por el
pistén 70. La carga es arrastrada. El distribuidor 114 al
estar en su primera posicidn_y el distribuidor 113 en su
segunda posicidén (posiciones representadas en espera), la
cdmara B estd unida al circuito de alimentacién 110 a tra-
vés del distribuidor 113 y con la cémara C a través del
distribuidpr 114. Estas uniones dan lugar a la puesta en
presidén de las cdmaras B y C dando lugar a la apertura de
la vdlvula 115 por medio del circuito de mando 126, por lo
cual la evacuaéidn del flufdo desde la cémara A hacia la
-cémara By la'salida répida del,véstagd, mientras que el
cable estd retenido por medio de la mandibula fija. Duran-
te el curso dof autofijacién de la mandibule fija, el pis-

tén 70 crea una depresidén en E que provoca la apertura de
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la valvula de compensacién 120.

El distribuidor 11% es llevado a su segunda po-
sicién, el distribuidor 113 a su primera posidién, la céma-
ra B es unida a la cémara D a través del distribuidor 114 y
al circuito de contrapresién 123 a través del distribuidor
113 mientras que la cdmara C es unida al circuito de alta
presidén a travéds del distribuidor 114, la vilvula de reduc-

cién de presidn 119 y el distribuidor 113. Estas uniones

dan lugar a una presidy en la cdmara C que tiende a aflojar
las mordazas de la mandibula mévil si esta retiene la carga.
Por el hecho de la caida de presidén engendrada en la vélvula
119 entre la cdmara A y Xa cémara B; el pistdn 64 y su vésta-
g0 comienzan s entrar moviendo la mandibula mévil que desli-
zg, gobre e; cable; antes que la citada mandfbula se haya
abierto completamente, estando mientras tanto el cable re~

tenido por la mandibula fija.
El distribuidor 113 y 114 son llevados a su segun-

da posicién, la cémara B estd unida a la cdmara D a través
del distribuidor 114 y al circuito de alimentacién 110, a

través del distribuidor 113, mientras que la cdmara C estd

unida al circuito de contrapresidn 123 a través del distri-

buidor 113. Ia mandibula fija retiene la carga, la puesta en

presién de las cdmaras B y D produce la apertura de la v4l-
vula de frenado 115 sin que ello provogque el desplaszamien-—

to de la vélvula principal 64 despues, el mando hidrdulico
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de ia vdlvula 116, que corta la presién de mando de la v4l-
vula 115, que se cierra, despues, la apertura de la mendi-
bula fija mientras que la mandibula mévil toma progresiva-
mente la carga. Para un cierto valor de la presién en D,

antes del afloje completo de la mandibula fija, la védlvula

116 vuelve a tomar de nueve su posicidn de reposo. La vdl-
vula 115 se abre‘y el flufdo de la cdmara A pa®a hacia la
cémara B mientras que la velocidad de retorno de la cérga
crece hasta un momento en el que el caudal de circuito 110
es justamente el suficiente para alimentar a presién ls cé-
mars B. La vdlvula 115 cesa entonces de abfirse y la veloéi—

dad de la carga permanece constante.

En esta forma de realizacidn el distribuidor 113
puede ser accionado hidrdulicamente en los dos sentidos por
la vélvula de mando 96 accionada mecdnicamente 2l final de
carrers y manualmente en un punto cualquiera de la carrera

del véstago del cilindro.

El circuito hidrdulico relativo a las tres prime-
ras formas de realizacién descritas del cabrestante que com-
porta solamente las cdmarss A, B, C, D (figuras 1, 3, 4, 5,
6 y 7) comprende (figura 10): el circuito de alimentacidn
110, 113, 112, el distribuidor 113, el distribuidor 114,
el dispositivo de.frenado 115, 116, 117, 118, la vilvula

96 de accionamiento del distribuidor 113 y un circuito de

retorno 123, 124 sin contrapresién. Las conexiones hidréu-



5.

10.

15.

20,

- 19 -

308072 »&

licas entre los diversos elementos y las cdmaras Ay By C, D,

son las mismas que las descritas precedentemente con excep-
cién de las dos conexiones siguientes: cuando el distribui-

dor 114 estd en su primera posicidén, la cémera C se encuen-

tra unida al circuito de retormo 123;124 solo a través de
dicho distribuidor cualquiera que sea la posicidn del distri-
buidor 113, por otra parte el distribuidor 114 al estar en su
segunda posicién y el distribuidor 113 en su ppoimera posicién,
la cdmara C se encuentra unida al circuito de alimentacién
110 a través del distribuidor 114 ylel distribuidor 113,

Bien entendido el invento no estd limitado a los
ejemplos de realizacidn anteriormente descritos Y represen-
fados en los cuales se podrén preveer’otras formas de feali—

zacién sin por ello salirse del cuadro del invento.

N O T A

Ia Patente de Invencidh, que se solicita por vein-
te afios, para Espafia, de acuerdo con la vigenteALegislacidn
deberd recaér sobre: "PERFECCIONAMIENTOS.EN EL MECANISMO DE
LOS CABRESTANTES CON MAND¥BULAS DE APRIETE AUTOMATICO", con
Prioridad de las demandas en Francia de,Patenﬁe~n9 962.649,
de fecha 4 de PFebrero de 1964 y Certificado de Adicién mim.

1.636, de 12 de Enero de 1965, segin las caracteristicas

eSenciales de las siguientes:
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REIVINDICACIONSES

12.- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantes con mandibulas de apriete automatico, que
comprenden dos mandibulas autofijantes medios para produ-
cir el deSplazamientp de una de las mandibulas respecto
a2 la otra y medios para producir el apriete y el gloje de
las citadés mand{ibulas que se caracterizan porque la mandi-
bula mévil estd fijéda en el extremo del vdstago de por lo
menos un cilindro de accionamiento mientras que la mand{bu-
la fija se encuentra situada en el extremo opuesto de dicho
cilindro lo que permite realizar un cabresténte robusto y

de reducido tamafio.

22,- Perfeccionamientos en el mecanismo de 108

cdbrestantes con mandibulas de apriete autométiéo,segdn

la reivindicacién 12, que se caracterizan porque compren-
de un cilindro con vdstago hueco para el desplazamiento Te-
lativo de las mandiﬁulas cuyo cilindro es atravesado coaxi-
almente por el cable de traccidn a través de un tubo central

de guiao

32.- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantés con mandibulas de apriefe automdtico, seain
la reivindicacidn 12 que se caracterizan porque el disposi-
tivo de mandos de épertura ¥ cierre de las mendibulas estéd

constituido por un doble sistema de palancas telescépicas

que actian en final de carrera en palancas de desenganche
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y apertura y cierre de las mordazas, estas articuladas en
los extremos de palancas multiplicadoras de apriete de di-

chas mandibulas;
., 42.- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantes con mandibulas de apriete automdtico, segﬁn'
la reivindicacidn 128 que se caracterizan porque el dispo-~
sitivo de mando de apertufa‘y cierre de las mandfbulas
estd constituido por un cilindro hidrdulico aﬁxiliar cuyos

extremos estdan articulados en palancas multiplicadoras de

apriete de las mandf{bulas.
58,~ Perfeccionamientos en el mecanismo de los

cabrestantes con mandfibulas de apriete automdtico, segun
las reivindicaciones 18 y 22, que se caractefizan porque
los cilindros que mandan los desplazamientos relativos de
las mandfbules y los cilindros que mandan la apertura y
cierre de dichas mandibulas Se alojan coaxialmente en el
interior de un mismo cuerpo de cilindro provisto de pisto-

nes con védstagos huecos.

' 62.~ Perfeccionamientos en el mecanismo de 1los
cabrestantes con mand{bulas dg apriete automdtico, segin
las reivindicaciones 12 y 52, que se caracterizan porque
el conjunto de tubos telescépicos une las dos mandfbulas

para el guiado del cable.,

78.~ Perfeccionamientos en el mecanismo de los

cabrestantes con mandfbulas de apriete)automético, segin
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las reivindicaciones 12 y 42 que se caracterizan porgque un
sistema de palanéas estd dispuesto de forma a poder unir
las palancas de mendo de apertura de las mandibulas para
realizar la éﬁertura de las dos mandfbulas.

82.- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cédbrestantes con mandibuias de apriete automdtico, segin
las reivindicaciones 12, 28, 58 y 62 que se caracterizan

porque el cuerpo de los pistones forma dos cilindros coa-

xiales uno de ellos aloja’un pistén auxiliar con su vésta-
go de mando de apertura y apriete previo de la mand{bula
fija, el otro aloja un pistén auxiliar con su vdstago de
mando de apertura y de apriete previo de la mandibula mé-
vil y un pistén principal con su védstago dé movimiento de

la citéda mandibula mévil.

98,- Perfeccionamientos en el mecanismo de los

cabrestantes ¢éon mandfbulas de apriete automdtico, segin

las reivindicaciones 12 y une cualquiera de las reivindi-
caciones 2 a 82, que se caracterizan porque presenta un
circuito hidrdulico provisto de un distribuidor que produ-
ce la inversidn de movimient& de la carga.

102,- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantes con mandibulas de apriete automdtico, segﬁﬁ
las reivindicéciones~l§, 22, 52, 68, 82 y 92, que se ca-
racterizan porque el circuito hidrdulico estd previsto

de vdlvulas de apertura mandadas por la presidén liquida
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en el circuito con el fin de establecer una cgptrapresidn
en los pistones auxiliares y por tanto el apriete previo
de las mordazas de las mandibulgs.

1l8,- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabreétantes con mandibulas de apriete sutomdtico, segin
las reivindicaciones 12, 22, 52, 62 y de 82 a 102, que se
caracterizan pordue el circuito hidrdulico est4 provisto
de una vdlvula de cierre hidrdulico de la carga que limi-
ta la veloeidad de‘esta carga cuando es motriz.

128,- Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantes con mandibulas de apriete automdtico, segin
las reivindicaciones 12, 28, %2, 62, 82, 92, 102 y 118,
que se caracterizan porque el mendo de la védlvula de fre-
nado de la carga depende de la presién del circuito de ali-

mentacidn.

132.- Perfeccionamientos enAel mecanismo de los
cabrestantes con mandfbulas de apriete automético, segin
las reivindicaciones 12, 22, 58, 62 y de 82 a 122, que se
caracterizan porque el mando de la vdlvula de frenado de
la carga depende de la presidén de afloje de la mandfbula
giﬁa por intermedic de una vélvula de mando de forma a man-
tener la mencionada mandibula fija ligeramente fijada al
cabte durante el curso de frenado.de la carga.

148,.,~ Perfeccionamientos en el mecanismo de los

cabrestantes con mandibulas de apriete automdtico, segin
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las reivindicaciones 18, 22, 58, 62 y de 82 a 132, que sSe

caracterizan porque el circuito hidrdulico presenté una vil-
vula de reduccidn de presidén que impide el afloje completo!
de la mandibula mévil cuando la cargs dl ser motriz, la ci-

tada mandibula se encuentra en vacio.

152,.,~ Perfeccionamientos en el mecanismo de los
cabrestantes con mand{bulas de apriete automdtico, segin
la reivindicacién 12, que se caracterizan porque las mane
dibuias del cabrestante presentan palancas multiplicadoras
de apriete que estdn situadas por parejas unas por encima
¥y las otras por debajo de las mordazas de apriete.

16&,- Perfeccionamientos en el ﬁecanismo de los
cabrestantes con mandibulas de apriete automitico, segin
las reivindicacioﬁes 12 y 52, caracterizadas porque los
puntos de la articulacidén de las palancas de apriete én las
mbrdazas estan guiados con el fin de desplazarse segin el
eje longitudinal de las mandibulas.

l7§.- Perfeccionamientos en el mecanismo de los

cabrestantes con mandibulas de apriete automdtico, segdn
las reivindicaciones anteriores, que se caracterizan por-

que el aparato estd montado articuladamente alrededor de

un eje con el fin de poderse orientar liabremente en direc-

cién de la carga.
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-188,- PERFECCIONAMIENTOS EN EL MECANISMO DE LOS

CABRESTANTES CON IMMANDIBULAS DE APRIETE AUTOMATICO.

Segﬁn queda sustancislmente descrito en la pre-
sente memoria, que consta de veinticinco hojas, eécritas
5. & maguina por una sola cara y dibujos.
| | Madrid, 4 de PFebrero de 1965

OFFICE. CENTRAL DE GESTION ET DE CON-

TROLE "0.G.E.C."

P. P,
FRANCISCO GARC
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