MBMORIA DESCRIPTIVA
de la Patente de Invencidn, por 20 afios, solicitads a favor
de D. José A R A G AL L Martorell, de nacionalidad Esmpafio-
la, residente en Barcelona, calle de Emilio Roca mimero 31,
por: "PERFECCIONAMIENBOS EN LAS PLATAFORMAS ELEVADORAS GIRA-
TORIAS",

Ia presente Patente de Invenoidn, tiene por objeto
garantizar el derecho & la fabricaecidn y a la explotacidn
exclusiva de perfeccionamientos en las plataformas eleva -
doras giratorias espeoialemtie aplicados a goportes estanterias
de gecadero pars piszas cerdmicas, ya que con log perfecciona~-
mientos reivindicados se consigus efectuar log movimientos de
ascenso y descenso con una derie de paradas de acuerdo con una
gucegidn esiablecida. Estas operaciones de paradas programa~

das vienen a resolver el problema concreto de la carga de -
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Plezas ceramicas en la estanteria, ya que asi, el operario pue—
de tener el piso de la egtanteria a cargar siempre a la altu -
ref-ija con respecto al suslo que le es mds comoda para el tra~
héjo.

El primer perfeccionamiento se¢taracterize porque en el ex~—
tremo superior del pistdn vertical desplazable telescopicamen -
te respecto al cilindro fijo envolvente, se establece un plato
en el que ge golidariza la plataforma rectangular o cusdrada
que se hala situada en el hueco de forma correspondisnte de
otra plataforme circular giratoria que se apoya sobre elemen —
tos rodentes dispuestos en un marco circular fijo. Ia plataforma
elevedora presenta sus bordes prolongados hacisa abajo segin unas
superficies labterzles verticales, lo que hace que sean cusl séa
la posicidn de la plataforms elevadors giemprgde le treansmite
el movimiento circular, ya que la seccidn prismatica del falddn de
la plataforma elevadora que-da sjustado en el hueco de la plag -
taforma circular.

El segundo perfeccionamiento se caracteriza por la exis-—
tencia de una barra de seccidn poligonal de extremo superior vine
culado al disco superior del embolo en el que se sujeta lag pla -
teforma y que en su tramo inferior va gulade entre unos rodillos
fijos a un soporte unido a ls smyolvente fija del embolo o Esta
barra tiene el movimiento de ascenso Yy descengo que le comunica
la plataforma, ghora bien su parte superior presenta unos sg -
lientes con elemsntos de rodaduras orientados en los planos ver—
ticales y horizontales para dar estabilidad a la barrg que gi -
ran lesos sobre las pistas ranuradas adecugdas practicadss en el
plato de sujecibn de la platuforns de forma que, cuando esta plg~

taforma gira la barra de geccidn poligonal mantiene su posicidn
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vertical independiente del giro de la plataforms. Lateralmente
¥y yuxtapuesta a la bé;a poligonal se establece una guia que
1leva dos series de topes de posicidn varisble segin los in -
tervalos de paro que se requieran y q_ué_ son log que durante
el movimiento vertical de la barra actuan sobre el interrup -
tor o contactor correspondiente montados en la plaea fija de
los rodillos guim, determinando el paro de la plataformg en
los dos sentidos del recorrido y de acuerdo con el programs,
preestabledido seglin el cual sqéﬁ digtribuido los topes mo -
viles de la guia vertical. ‘

El terver perfeccionamiento se caracteriza por un Ghig-
positivo de mando automatico en el que se actua por medio de
pedales y que permite producirles movimientos de ascenso ¥ Qeg~-
¢enso, asi como la parada de la plataforma elevadors. En el
dispositivo de mando, mediante pedales figura como elemento
central, el cuerpo de una valvula de paso de eje horizontal que
sobresale exteriormente, siendo accionads Por una palanca cuyos
extremos estan vinculados g log Vastagos verticales de log pe-
dalesn de accionamisnto. Existe un pedalAgue 8lrve pars el ag =
censo automatico y otro para el descenso. En el centro de lg
palanca oscilante montads por los pedales existe un saliente
que actua sobre el contacto de cierre del circuito del motor
de liquido a presidn. El circuito electrico de alimentacidn del
motor presenta, a sprte del contachor gccionado por el saglien—
te central de lg paianca ogcilante 4 un contactor y un interrup
tor, este Ultimo interrumpe el circuito eléctrico en la carrers
de ascenso cuando hace tope en uno de los salientes de lg guia;
determinando el paro del movimiento de ascenso de la plataforma.

dctuando a fondo en el pedal de ascenso, a demds de la gher—
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tura de la valvils , se consigue que la cabeza degcendente de
la palanca ogcilante actua sobre el conbacto auxiliar de cie-
rre del circuito que cierra en derivacidn del circuito que heabia o
guedado ..ablerto por el interruptor, con lo que de nuevo se pone
en. mrche lg bomba del circuito hidraulico y sigue el ascenso
automatico de la plataforma hasta el nuevo paro, por actuar so —
bre el interruptor de tope de la barra sscendenteo

El cuarto perfeccionamiento se caracteriza porque los to-
pes de guia correspondientes al descenso determinan el cierre
del circuito de un electroiman cuyo nucleo al ascender determi -
na la elevacidn de una palanca angular , cuyo brazo medio libre
inpulsa el saliente central de la palancs desconectando el con —
tactor principal del motor de la bomba del circuito de liguido
e presidn, con lo que se produce el paro de la plataforma, en el
punto correspondiente del descenso. Actuando en el pedal de des-
cengo vuelve g producirse el descenso hasta que al nuevo tope,
con un saliente de la gula de descenso , determina otro baro de
la carrera de descenso.

El quinto perfeccionamiento se caracteriza porque el mo -
tor eléctrico que acciona la bomba de alta presidn lleva su co-
rrespondiente mando de arramque y parada y que en el circuito
hidraulico existe el dispositivo de vélvulas de seguridad pars,
el caso de scobre presiones.

En la hoja grafica adjunta y a titulo de ejemplo se re —
Presenta un caso de realizacidn prictiaa de log perfeccionamien-
tos en las plataforme elevadoras giratorias especialmente apli-
cadas a estanterias de gecadsro d¢hiezas ceramicas o

Ia fig. 1, muestra una vista en alzado del conjunto del

cilindro envolvente, del embolo y de la plataformele Le fig. 2,
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muestra la vista exterior de las guias que llevan los topes

que determinen los paros automatlcos de la plataforma en sus
carreras de ascenso y descenso, viendose el conjunto en la
fig. 3. Ia fig. 4, es una vista en prespectiva del conjunto
del sipositivo de mendo mecanico del movimiento ascendente y
descendente de la plataforma mediante pedales. Le fige 5, es
un detalle de la barra poligonal, y las figuras 6 y 7 de los
detalles de la pista de =vodadura y rueda de la plataforma
circulsr exterior o ILa fig. 8, muestra el emquema eléctrico
seglin el cual, mediante contactores e interruptores, se actia
en el circuito eléctrico del motoyde mando de lg bomba de en~
granajes , que establece el circuito del fluido a presién.

Siguiendo loa dibujos se advierte el cilindro fijo
-1= gituado en un pozo cilindrico =-2- de diametro mayor que
el cilindro envolvente.

Egte pozo cilindrico comunica en su parte superior
con el pozo circular de mayor anchura -3~ que lleva las pla-
taformas.

El cilindro =1=- es la envolvente de un embolo =~4- de
desplazemiento verical, cuyo parte extrema superior presenta
golidario un aro circular -5~ cuya cara superior forma un re—
salte plano en el que mediante tornillos =6=- se solidarizen
los angulares radiales ~T- goporte de ls plataforma sugten=—
tadora de lg estanteriae Ista plataforma rectangulasr o cua—
drade =8~ presenta unos faldones verticales laterales =9- '
La plataforms formada por el conjunto =8- y -9- se aloja, en
el hueco,de la misma forms y medides que la plataforma , prac-
ticado en una plateforma giratoria =10- de forma circulars
El movimiento de giro de la plataforma giratorig —10- se comuni-

ca a la plataforma rectangular ~8- ses cuel sea la posicildn



de elevecidn o descenso de laz plataforms ~8- dado que la super-
ficie prismatica de caras laterales —=8- de la plataforma queds
inscrite en el hueco de la plataformg =10-, con lo que la transmi-
sibn del movimiento es siempre factible.

130 Le plataforma girstorig =10~ gira epoyandose en una se-
rie de ruedesitas ~11- uniformemente distribuidas en la superficie
del marco circular =12- o ILa rued citas presenten su eje girato -
rio introducido en el hueco correspondiente de un soporte =—13-
provigto de un vastago vertical inferior a-fornillado en un ori=

135  ficio vertical del extremo de un saliente radial =14~ solidario
en el borde inferior del.ala verticel del marco circuler de an -
gular —-12- fijo en la obra perimetral del foso '

El conjunto soporte de la barra exsgonal -15- que lleva
lass levas ajustables que actuan de tope para efectuar los paros

140 automgticos en el sscenso y descenso de la plataforme, tiene que
estar fijo cuando gira la plataforma y el plsgtdn de forma que so~
lo pueda noverse verticalmente pero que no gire « X1 guiado de
esta bgraf por su parte inferior se efectus con vinculscién al
cilindro envolvente fijo -1~ o El extremo superior de esta barra

145 ~15- presenta un saliente horizontsl =~16- provisto de una ruedacita
d¢planp horizontal =17~ que rueda sobre la piste de una entalla
horizontal enular -18- del disco superior. Para que la barra
~15- de meccidn poligonal conserve su posicidn verticel, presen—
te inferiormente al seliente —17- indicado 3 un segundo brazo =19-

150 que presenta en su extremo une rued .cite de plano verticgl =20=-
que se gloja en una ranura circular practicada en lg cars in -
ferior del disco superior 4, de forma que las paredes limites de
esta ranura determinen la estebilidad vertical ds la barrs que no

varia la posicidn a peser del giro del disco superior. En la per—



155 te inferior de la barra -15- los pares de caras opuestas de
la seccibn poligonal sparecen guiados en dos Qe sug partes
por las generatrices correspondientes de dos pares de rodillos
formadost por dos elementors troncoconicog ~21~ opuestos y unidos
por sus bases menores que glran locos alrededor de sus ejes
160 horizontales sujetos a la placa vertical -22— fija mediante
pernos €23~ a la envolvente fija exterior del cilindro -1-
envolvente del embolo . En la cara externa plana vigible de
la seccidn poligonal de la barra =15~ y en toda su longitud
se le solidarizan una pletina -24~ en la que son desplazables
165 un gistema de topes dentados - 25—~ que premsenta una guia que
encaja el canto de la pletina, fijandose su posicidn median -
te un tornillo de regulacion -26- . En cada lugar de paro se
disponen dos topes o un mismo tope como indica la figura,
bresenta un galiente =27- en un lado para la regulacion de los
170 paros en las carreras ascendente y otro saliente —28~ en el lado
opuesto para la regudacidn de los paros de la plataforma en la
carrers de descenso.
En el movimiento del fluido a presidn se erectlia por
la accidn de una bomba de engranajes de alta presidn que es
175 accionada por el motor eléctrico —29-~ . El movimiento ascendente
y descendente de la plataforma se produce por la accion de un
digpositivo electroiman que determina de forma automatica el paro
de la plataforma -8~ en los dos sentidos del recorrido y segin
unos intervalos de paro programados de antemano en funciébn de la
180 posicion relativa de los salientes =27- y -28- en la pleting =24~
En la cémara del cilindro envolvente se advierten las
conexiones =29~ y =30- de admigion y escape del liquido a pre—

gidn.
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Bl conjunto del mando mecanico que actia de distribuidor

esta formado por una senvolvente =31- que contiene el Eﬁggfismo
y de la que sobresale exteriormenbte dos pedales =32~ y/que al
esgtar al miswmo nivel supone el paro del elevador. Actuando
en uno u otro pedal gse consigue el ascenso y descenso de la ple~
taforma.

El circuito hidraulico en eate distribuidor se basa
en la existencis de una valvula de un paso de eje =33~ de mando
horizontal solidaria en el centro de una palanca =34- cuyo mo =
vimiento determing el giro del sje =33~ y por tanto la aberiurs
0 cierre de la valvulae ZEl movimiento de la pelanca =34- en
uno y otro sentido se efectua mediante los terminsles wverticales
=35=~ y =36~ de los pedales =31- y =32~ que estan articulados
mediante tetones colisos =37- y =38~ en la ranura =39~ y =40-
de las extromidades de la palamacg =34~ « 8Se advierite el cuer—
po valvular -41- con la entrada =42~ y la salida =43~ del fluido
a presidn procedente del grupo valvular o

En el circuito &lectrico d¢ alimentacidén del motor
~29~ se dispone por un lado el contactor =44- y asimismo en
derivacidn hey un circuito para el contactor =45~ y otro para el
interruptor —46- que interrumpe el circuito elsctrico cuando
su pulsador hace tope con el diente correspondiente de la pleti-
na de la barra =15=- corrempondiente a los topes de ascenso. De
esta forma en la subida automaticg se produce el paro de acusr—
do con la posicidn programada o Al actusr en el pedal corresponw—
diente -31- me dispone la palanca =34~ en la posicidn de la figu=
ra, con lo que al actuar uno de sus extremoz en el contactor —45-
se clerra por ests el circuito que se habia interrumpido al hacer

tope el interrumpbor =46~ en el sgliente =27-, y automaticamends
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viuelve a ponerse la bomba en marcha y la plataforma gaciende
hesta que de nuevo se actua en el interruptor con el siguien-

te diente de los topes de la carrera de escenso. En la zona cen-
tral de la palanca -34— aparece un saliente =47- que actua en
el contactor =44-. Para efectuar el descenso conbtrolado se co-
necta g la red un electroiman —48- en cuyo circuito de alimen—
tacibn se establece el contactor —49- que es accionado por los
salientes -26~ de las serie de salientes de la pletina —24-

distribuida de acuerdo con la programacidn de la paradas de la

plataforms en su carrsra de descenso « Al cerrar el circuito

actua el electroiman ..ascendiendo su ndcleo y por tanto la
barrae =-50- que eleva la rama =51~ de :a palenca angular, cuyo
brazo menor -52- actla sobre el saliente -47- qugbesa de ac -
tuar en el circuito producisndose el paro del moéor@ Para seguir
la carrers de descenso se ha de actuar en el pedal =32~ '

Se fabricarén los perfeccionamientos en las plataformas
elevadoras giratoriss con los materiales apropiados & sus ele =
mentos componentes :pudiendo variar su forma acabado y dimensio-
neg y cuantos detalles no alteren cambien o modifiquen su esen-

chalidad,

Se reivindica. -~

18. - Perfeccionamientos en las plataformas elevadoras girato-
riasg caracterizadas porque el extremo superior del pilgton ver-
tical desplazable telescopicamente resgpecto gl cilindro fijo
snvolvente ne establece un plato en el que se golidarize la pla~
taforma rectangular o cuadrada que se halla situads en el husco
coprespondiente de otra plataforma circular esimigmo giratorig

que se apoya sobre elementos rodantes dispuestos en un marco
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circular fijo « La plataforma elevadora presenta sus bordes pro
longados hacia abajo segin unas superficies laberales verti -
cales lo que hace, que sea cual ses la posicidn de la platafor—
ma, elevadora, siempre se le transmite el movimiento clrcular

va que la seccidn prismetica del falddn de la plataforms eleva -
dora queda ajustado sn el hueco de la plataforma circular.

28, - Porf#ccionamientos en lag plataformas elevadoras girato_
riss, segin reivindicacidn 12, caracterizado porque el segundo
perfeccionamiento sgbaracterize por la existencia de una ba =
rra de seccidn poliébnal de extremo superior vinculsdo al disco
superior del embolo en que se sujeta la plataforma, y que en

su tramo inferior va guiada por umnos rodillos fijos a un sopor—
te unido a la envolvente fija del embolo « Esta barra tiene el
movimiento de ascengo y descenso que le cominica ls plataformas
aghora blen su parte superior presenta unos salientes con ele =
nentos de rodadurzs de orientacidn en losg planos vertical y hori
zontal, para dar estabilidad a 1la barras, que giran locos sobre
lag pistas ranuradas adecuadss practicadas en el plano de Buje—
cidn de la plataforma de forma gque, cuando esta plataforma gi-
ra la barra de seccidn poligonal mantiene su posicidn vertical
independiente del giro de la plataforma. Lateralments y yuxte-
puestas a la barra poligonal se estgblece una guia que lleva

dos series de fopes salientes de posicidn variables segtn los
intervalos de parc que se requieran y que son los que durante

el movimiento vertical de la barra actuan sobre el interruptor

o contactor correspondientes montados en la placa fija de los
rodillos guia, determinando el paro de la plataforma en los dos
sentidos del recorrido, y de acuerdo con el programs preestable—
cido segin el cual sea destribuido los topes moviles de la guis

vertical .



i

38. - Perfeccionamientos en las plataformas elevadora glratorias,
geglin lag réivindicaciones anteriores, caracterizado porquebl
dispositivo de mando mecanico en el que se actua por mediokde pe—
dales y que permite producir los movimientos de ascenso y descen-
275 S0y, a9l como la parada de la plataforma elevadors. En el digposi-
tivo de mando, mediante predales, figura como elemento central
ol cuerpo de una valvula de Paso de eje horizontal que sobressle
exteriormente giendo accionadg por una pglanca cuyos extremos eg—
tan vinculados a los vastagos verticales de los pedales de gccio-
280 ngmiento o Existe un pedal que sirve para el ascenso automdtico
¥ otro para el descenso. En el centro de la plataforma oscilante
mandada por los pedales existe un saliente que actia sobre el
contactor de cierre del circuito del motor de la bomba de engrana-
Jes que determina el cirecuito del liquido a presién. EL circuito
285 electrico de alimentacién del motor presenta a parte del contame-
tor accionado por el saliente central de la palance ogcilante ’
un contactor y un interruptor. Este Gltimo interrumpe el cirecuito
eléctrico en 1a Carrera de ascenso cuando hace tope en uno de log
salientes de 1g gula, determinando el pero del movimiento de ascen—
290 80 de la plataformae Actuando a fondo en el pedal de agcenso g =
demis de la aberturs de la vélvula se consigue que la cabezg deg—
cendente de la palancs ogeilante actle sobre el contacto auxiligr
de cierre del circuito que cierra enderivecidn al circuito que ha-
bia quedado abierto por el interrvaptor, con lo que de nuevo se
295 Pone en marcha la bomba del circuito hidraulico y gigue el ascenso
automidtico de 1g plataforma hasta el nuevo baro por actuar sobre
el interruptor otro tope de la barra agcendentes

42, - Perfeccionamientos en las plataformas elevadoras giragtoriag,

segln reivindicacione anteriores caracterizado Porque los topes de
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300 la guia correspondientes al desmenso, determinen el cierre dsl
circuito de un electroiman cuyo nficleo al ascender determina la
elevacidn de una pelanca angular cuyo brazo menor libre impulsa
el saliente central ae la palanca desconectando el contactor
principal del motor de la bomba del circuito a presidn, con lo

305 que se produce el paro de la plataforma en el punto correspondien
te del descenso . Actuando en el pedal de descenso, vuekve a
producirse el descenso hasta gque el nuevo tope con un saliente
de la guia de descenso determing otro paro de la carrera de desce!
S0 o

310 52, -~ Perfeccionamientos en las plataformas elevadoras girato —
rias, .segin las reivindicacidn 12 y siguientes, caracterizado
porque el motor eléetrico que acciona la bomba de alta presidn
lleva su correspondiente mando de arranque y parada, ¥ que , en
el circuito hidraulico existe sl dispositivo de vilvules de se-

315 guitded para el caso de sobre presiongo
68. - Perfeccionamientos en las platéormas olevadoras gire =
toriss.

Consta la presente memoris descriptiva de doce hojes foliadas

319 y escritas por ung sola cara.

Barcelona, 25 de Enero de 1.965

P.A.

M. LLORT
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