
PATENTE D% INVENCION 

por 20aEos

por "Una junta elástica para la transmisión de pares motri­
ces" - - - - - - - - __ ________

a favor de SOCIETA APPLIOAHICNI GOMMA ANTIVIBRANTI S.A.G.A., 
Societ& per Azioni, de nacionalidad italiana, domiciliada 
en Via Ripamonti, ns 88, MILANO (Italia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presenta invención se refiere a las juntas elásticas 
para unir un árbol conduotor a un árbol conducido para trans­
mitir pares motrices,.

En particular, la presente invención se refiere a las 
juntas elásticas del tipo que comprenden dos medias juntas 

metálicas, llevando cada una solidariamente una pluralidad 

da aletas radiales, es decir situadas en planos que pasan por 

el eje de rotación de la media junta. Las aletas están dispues­
tas en espacios angulares iguales en las medias juntas y cada 
aleta perteneciente a una media junta est.á intercalada entre 

dos aletas pertenecientes a la otra media junta;. Entre dos
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aletas sucesivas, pertenecientes a las dos medias juntas, 
3atá Interpuesto un segmento de goma unido a las dos aletas.

En el movimiento angular relativo alrededor del eje de 
una media junta respecto a la otra, la mitad del número de 

segmentos de goma resulta solicita,da a compresión, cada seg­
mento según una recta que une los centros de las superficies 
de contacto entre el mismo y las aletas entre las cuales tal 
segmento está interpuesto.

La otra mitad del número de segmentos resulta, en cam­

bio, solicitada a tracción, cada segmento según una recta 
que une los centros de las superficies de contacto entre el 
mismo y las aletas entre las cuales tal segmento está inter­
puesto.

Invirtiendo el sentido del movimiento angular relati­

vo en las medias juntas, cambian, en los segmentos, las 

características de las solicitaciones, por lo cual los seg­

mentos que primero eran solicitados a compresión resultan 
solicitados a traooi.ón y los que primero eran solicitados 

a tracción resultan solicitados a compresión.

La solicitación de tracción en los segmentos tiende a 
separar los mismos de las aletas y, en consecuencia:,, conduce 
a la avería de la junta, especialmente cuando, durante el 

ejercicio, la carga transmitida por ásta es bruscamente va­
riable, asumiendo la solicitación de tracción los caracte­
res del golpe.

El inconveniente se acentúa cuando los árboles unidos 

por la junta no están alineados y aumenta al aumentar el án­

gulo formado por los ejes de los árboles unidos, por cuanto 

a las acciones dinámicas citadas no suman las acciones está-



ticas, derivadas de la disposición de los árboles.

Para obviar tal inconveniente, es conocido el disponer 

la compresión de los segmentos de goma en la dirección de 
las solicitaciones, al objeto de producir en óatos una fie—

5 oha media inicial tal de compensar, a lo menos en parte,
el movimiento medio que las aletas pertenecientes a una me­

dia junta puedan sufrir respecto a las aletas de la otra me­

dia junta durante el ejercicio, por efecto de la carga y por 

efecto del movimiento que los ejes da los árboles unidos pue- 
10 den sufrir.

La compresión inicial de los segmentos de goma en las 
juntas del tipo considerado es de difícil realización.

Se reourre, por ello, algunas veces a soluciones de com­
promiso, por medio de las cuales se llega a dar a los seg- 

15 montos de goma un cierto grado de compresión inicial, así 

por ejemplo, segdn las indicaciones de una patente de la 
misma solicitante, cada segmento de goma está unido por un 
lado a una aleta de una media junta, y está unido por el otro 
lado a uno de los brazos de una lámina metálioa doblada en 

20 V, la cual, en el montaje de la junta, es oolocada forzada
en la próxima aleta perteneciente a la otra media junta, he­

cha a propósito cuneiforme para producir la separación de la 
lámina metálica.

Las dificultades para obtener la compresión inicial de 
25 los segmentos de goma son tanto mayores cuanto mayor es la 

longitud media de los mismos, medida entre las aletas de las 

medias juntas, en relación con las dimensiones transversales, 
como sucede en las juntas de elevado grado de flexibilidad, 

en las cuales la longitud de los segmentos de goma supera la



mínima dimensión transversal, por efecto de la inestabili­

dad que la conformación de los segmentos asume a consecuen­

cia de la compresión.
Por otra parte, especialmente en el campo automovilísti­

co, se requiere la adopción de juntas elásticas de elevada 
flexibilidad a fin de consentir la unión de árboles cuyos 

ejes forman entre si un ángulo de tambián una decena de 
grados, que puede variar durante la transmisión del movi­

miento, oomo sucede usualmente en la transmisión entre el 

cambio y las ruedas de los autovehículos.
Un fin de la presente invención es el de realizar una 

junta del tipo citado, que se preste a ser fabricada fácil­
mente con la requerida compresión de los segmentos de go­
ma, cualquiera que sea su longitud en relación con la Eli­
mina dimensión transversal.

Para realizar áste y otros fines que resultarán de la 

descripción que sigue, la presente invención tiene por ob­

jeto una junta elástica del tipo que se ha especificado, 

que comprende dos medias juntas metálicas, cada una lle­

vando sólidariamente una pluralidad de aletas radiales dis­

puestas en planos que pasan por el eje de rotación, inter­
caladas entre las aletas pertenecientes a la otra media 
junta y una multiplicidad de segmentos de goma cada uno de 

los cuales está interpuesto entre dos aletas sucesivas, 
pertenecientes a las dos medias juntas y unido a ástas, ca­
racterizada por el hecho de que una media junta comprende 

una corona, que lleva solidariamente las aletas radiales 

intercaladas entre las aletas de la otra media junta y que 

los segmentos de goma están comprimidos entre las aletas de
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las ¿os medias juntas por efecto de una deformación perma­
nente en sentido radial heoha sufrir a la corona durante 

la fabricación de la junta.

Ulteriores características y ventajas de la invención 

resultarán de la siguiente descripción detallada, con re­
ferencia a los adjuntos dibujos, suministrados a puro ti­

tule de ejemplo no limitativo, en los cuales:

- la figura 1 es una sección axial de la junta elástica 
según la invención;

- la figura 2 es una vista según la flecha X de la figu­
ra 1;

- la figura 3 es una vista según la línea 111-111 de la 
figura 1;

- la figura 4 es una vista en perspectiva abierta de 

dos medias juntas metálicas;
- la figura 5 es una vista frontal de la junta según la 

invención, en fase de construcción;
- la figura 6 es una vista frontal de dos juntas acopla­

das;

- la figura 7 es una sección según la línea 711-VII de 
la figura 6.

Con referenoia a las figuras 1 a 5, la junta según la 
invención comprende dos medias juntas metálicas, respecti­
vamente 1 y 2.

La media junta metálica 1 comprende una corona 3, la 
cual lleva interiormente una multiplicidad de aletas radia­

les 6, que tienen sección pseudo-triangular.

Las aletas 6 (figuras 1 y 4) interesan toda la longitud 

axial de la corona 3 y, además, sobresalen por una extremidad
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de la corona misma.

La corona porta-aletas 3 está fijada por medio de sol­
dadura 11 o con otros medios conocidos a tres radios 4 de 
una cruceta 5, interiormente acanalada para la unión a un 
árbol.

La media junta metálica 2 está constituida por una cru­
ceta 7) interiormente acanalada y que exteriormente presenta 
unas aletas radiales 8 en número igual al llevado ppr la 
corona 3.

Las dos medias juntas 1 y 2 están dispuestas en alinea­
ción axial, de modo que las aletas 8 de la media junta 2 
sean intercaladas a las aletas 6 de la media junta 1.

Las aletas 8 de la media junta 2 penetran parcialmen­
te en el interior de la corona 3.

Entre cada par de aletas sucesivas 6 y 8 pertenecien­
tes a las dos medias juntas 1 y 2 está interpuesto un seg­
mento de goma 9, soldado a las dos aletas del par (figuras 
2 y 3).

La superficie interna de la corona 3 está desbocada 
para permitir movimientos angulares entre los ejes de las 
dos medias juntas 1 y 2, evitando que las aletas 8 de la 
media junta 2 queden en contacto con la corona 3.

Para obtener una junta elástica según la invención, 
se dispone una corona metálica 3, provista interiormente 
de una pluralidad de aletas radiales 6.

Además se dispone una cruceta metálica 5 que lleva ex­
teriormente una pluralidad de aletas 8 en número igual al 

de la corona 3 y dispuestas en planos que pasan por el eje 
de la cruceta 5.
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Se disponen coaxialmente la corona 3 y la oruceta 5* 

de manera que las aletas 6 de la corona 3 resulten interca­

ladas entre las de la cruceta 5a
Se moldean entre las aletas sucesivas pertenecientes 

a la corona y a la cruceta unos segmentos 9 de goma cruda 

y se vulcaniza la goma hasta obtener la soldadura de los 

mismos en las aletas 6 y 8.
Finalmente, se deforma permanentemente la corona 3 en 

dirección radial, por ejemplo por trefilado, oon el fin de 
producir la aproximación da las aletas 6 y 8 pertenecientes 
a la corona 3 y a la cruoeta 5 y la consiguiente compresión 

da los segmentos 9 de goma (figura 5). Despuós se procede 
a la soldadura de la corona sobre los radios de otra cruce­

ta 7;.
La solicitación de compresión sobre los segmentos de 

goma 9y derivada de la deformación radial de la corona 3a 
viene distribuida uniformenAente por efecto de la sección 
pseudo-triangular de las aletas 6.

Disponiendo en serie dos juntas elásticas iguales se 
obtiene un grupo en el cual la flexibilidad cónica y tor- 
sional resulta redoblada respecto a la de cada una de las 

juntas componentes. La junta segón la invenoión se presta 
a la construcción de un grupo de dos juntas, formando una 
serie compacta y de longitud axial menor que la de una se­

rie normal.
Para obtener un grupo de dos juntas, la corona porta- 

aletas 3 de una junta componente es fijada ooaxialmente por 
medio de soldadura (o de otro medio conocido) 13, a una 

corona igual 3a porta-aletas perteneciente a otra junta
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componente (figuras 6 y 7).
Las aletas 6 de la corona 3 están dispuestas en ali­

neación con las aletas 6a pertenecientes a la corona 3aa
A las aletas 6 de la corona 3 están intercaladas las 

aletas 8 de una media junta metálica 2, cuya cruceta 7, in­
teriormente acanalada sobresale por un lado del par de co­
ronas 3 y 3a. A las aletas 6a de la otra corona 3a están 

intercaladas las aletas 8a de una media junta metálica 2a, 
cuya cruceta 7a! interiormente acanalada, sobresale por el 

otro lado del par de coronas 3 y 3a. Entre las aletas 6 y 
8 y entre las aletas 6a y 8a están dispuestas dos series 
de segmentos de goma comprimidos 9 y 9a.

Las crucetas 7 y 7a están unidas entre sí por medio 
de una articulación esfórica 10, dispuesta en el centro 
del par de coronas 3 y 3a.

En el grupo así formado, las dos coronas 3 y 3a porta- 
aletas acopladas, pertenecientes a las dos juntas componen­
tes, forman un elemento intermedio de reacción entre las 

dos medias juntas 2 y 2a pertenecientes a las juntas compo­
nentes.

Quedando firme el principio de la invención, los deta­

lles de construcción y las formas de ejecución podrán ser 
ampliamente variadas sin, por esto, apartarse de la esencia- 
lidad de la presente invención.

N O T A

Por la patente de invención a que se refiere la pre­
sente memoria descriptiva se REIVINDICA la propiedad y la 
explotación exclusiva des
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1 Una junta elástica para la transmisión de pares 
motrices, del tipo que comprende dos medias juntas metá­

licas, cada una teniendo un eje de rotación y llevando so­

lidariamente una pluralidad de aletas radiales, dispuestas 

en planos que pasan por el eje de rotación e intercaladas 
entre las aletas pertenecientes a la otra media junta, y 

una multiplicidad de segmentos de goma, cada uno de los 
cuales esta interpuesto entre dos aletas sucesivas, perte­

necientes a las dos medias juntas, y está unido a óstas, 
caracterizada por el hecho de que una de las medias juntas 
comprende una corona que lleva solidariamente las aletas 

radiales intercaladas entre las aletas de la otra media 
junta, estando los segmentos de goma comprimidos entre las 

aletas de las medias juntas por efecto de una deformación 
permanente en sentido radial hecha sufrir a la corona du­
rante la fabricación.

2«- Una junta tal como la especificada en 1, caracte­
rizada por el hecho de que la media junta que comprende la 

corona está completada por radios fijados a la corona por­
ta-aletas y solidarios a una cruceta coaxial con la corona 
misma.

3 Una junta tal como la especificada en 1, caracteri­
zada por el hecho de que las aletas radiales de una o de am­

bas semijuntas tienen una sección pseudo^triangular tal para 
distribuir del modo más uniforme posible la solicitación so­
bre los segmentos de goma despuás de la compresión dada pa­

ra la deformación permanente en sentido radial de la corona.

4.- Una junta tal como la especificada en 1 y 2, carac­

terizada por el hecho de que las aletas pertenecientes a la
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otra media junta están, a lo menos parcialmente, contenidas 
en el interior de la corona porta-aletas y que la superfi­
cie interna de la corona porta-aletas está desbocada para 

permitir movimientos angulares entre los ejes de las dos 
medias juntas.

5. - Una junta tal como la especificada en 1, caracte­
rizada por el hacho de que la corona porta-aletas está 
fijada coaxialmente a una corona porta-aletas igual per­

teneciente a otra junta segán la invención, de manera que 

las dos juntas formen un par en el cual cada una de las 
dos juntas componentes resulte en serie a la otra junta
y en la cual las dos coronas porta-aletas acopladas, per­
tenecientes a las dos juntas componentes, formen un ele­
mento intermedio de reacción entre las otras dos medias 
juntas pertenecientes a las dos juntas componentes;.

6. - Una junta tal como la especificada en 1, carac­
terizada por el hecho de que se obtiene por un procedi­

miento que consiste en disponer una oorona metálica, pro­

vista de una pluralidad de aletas radiales; en disponer 
una cruceta metálica que lleva una pluralidad de aletas 

en námero igual a las llevadas por la corona y dispues­
tas en planos que pasan por el eje de la cruceta; en dis­

poner la corona y la cruceta coaxialmente, de modo que las 

aletas de la corona resulten intercaladas entre las de
la cruceta; en moldear entre las aletas sucesivas pertene­

cientes a la corona y a la cruceta unos segmentos de goma 
cruda; en vulcanizar la goma hasta obtener la soldadura 

de dichos segmentos en las aletas, y en deformar permanen­

temente la oorona en dirección radial, a fin de producir
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la aproximación de las aletas pertenecientes a la corona 
y a la cruceta.

7.- "Una junta elástica para la transmisión de pa­
res motrices".

Consta la presente memoria descriptiva de once ho­

jas foliadas, escritas por una sola cara.
Barcelona, 23 de Enero de 1965.

P. p. de SOOIETA APEUCAZICNI GOMMA ANTIVIBRANTI, 

S.A.G.A., Societ& per Azioni,
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