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PATENTE B E INPROPUCCIOYN

por "UN DISPOSIZIVO DE CARGA ¥ ARRASTRE, MECANIZADO", a fa~
Yor &e Ton José Mauriz Castro, de nacionalidad espaﬁola, T8~

sidemte en Barcelona, Avda. José Antonio, ne 204~bis., 62 4%.«

-

MEMOCR I4 PDPESCRIPTIVA

La preseute solicitud tiene por objeto garantizar el de«
recho a la fabricacién y explotacién, en exclusiva, para todo
el territorio nacional, de un dispositivo de carga ¥ arrastre,
mecanizado, que constituye una mgquina auxiliar para miltiples
aspectos de laboreos jndustriales, lo mismo para faemas agri-
oolas, gue para acarreos y pre~transportes industriales.

En su aspecto enunciativo, este dispositivo se basa en la
mecanizacibn de todos los trabajos que puede efectuar una pala
de tipo carretilla, sin ruedas, en la que se requliera aumentar
el potencial fisico de su usuario, incrementéndolo por medio
de la adaptacién de un motor (eléctrico o de explosién), que
es el que realiza la atraccién motriz de la pala, llena en la
totalidad de su voltdmen admisivo de la carga de que se trate.

La composicidén destacada de este disposit ivo, es la de una
pala~cuchara mecénica de forma peculiar, provista de brazos
asideros, unida con la interposicibén de un cabrestante y un

largo cable de acero a un colector antomdtico, que gira al
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unisono de un motor adecuado acoplado a un emhrague electro-
magnético, accionado desde le pala por medio e un cable y
su carrespondiente pulsador, gue hace que el cabrestante
arrastre a la pala a voluntad del manipuladar.

La caracterfstica esencial radicas en el automatismo con
que se establece el alejamiento longitudinal de la pals al
tirar de ella, sin necesidad de accionar ningin otro mando,
ya que, el ocable, se desenrolla libremente al estar desacopléw
do el embrague.

Para detallar cumplidamermte la indicada estructura, se
describe a continuacién un caso de realizacidén prictica del
dispositivo, ccn la referencia del ejemplo consignado en el
gréfico adjuntoe.

En el plano: la Fig. 1, representa en alzado lateral, el
planeamiento del dispositivo.

Bn lineas generales, la parte estdtica, la couponen, el
motor ~5~, adaptado a un cuerpo donde se aloja el reductar
«6~, seguido de la caja =7~ del embrague, al que corfelatiVa-
mernte se accha el cilindro o carrete colector del cable «8e
Bste, dotado de los medios variables de adoptar cualquier poa
sicién y angularidad, es seguido de la instalacibén de un cabreg
tante, que eleva al cable de mando ~9~, ccn el f£4in de aislar«
lo de los asccidentes o irregularidades de la movilidad de la
pala ~10~, a que pueda dar lugar el desenvolvimiento de la la
bor planteadas.

La Fige 2, dibuja en una perspectiva convencional la relg
clén entre el conjunto motor y la pala~cuchars A0~, €n 0tro cae
50 de realigzaocién en el que la cadena de traccibn ~ll~, se
proyecta radialmente, o sea, perpendicularmente o en éngulo
recto, al eje geométrico del sistema motriz, al comtrario que
en el ejemplo de la Fig. anterior, en gue, el juego de poleas

<124, de la transmisién ~13., d4 lugar a prolongar la transmi.
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si6n tractora ~lle, en la misma direccibén axial del referido
eje del sistemas,

Respecto a la pala «10~, de la Fig. 2, del tipo excavado~
ra para faenas agricolas, dispone como todas las que puedan
utilizarse, de dos brazos laterales ~léw, que ascienden més o
menos paralelamente, reforzados en la unién que les brinda un
montante transversal -15., ¥y finalizando en sendos mangos asle
deros ~16e, en uno de los cuales y, a modo de tablier, se inw
serta un cajetin ~1l7~, donde se alojan los mecanisnos de mando
correspondientes el accionamiento del embrague, y & un inte~
rruptor de puesta en marcha y de paro del motor; complementén~
dose con un aparato colateral ~18«, de empalme y amortiguacién
de la angularidad que deberd tomar el cable transmisér ~Omy G&
dichos manios. ;_

La disposioién de los brazos y mangos asideros, permite
orientar y conducir cémodamente la pala, siempre que sige CoOm
rrectamente la direccién gue indica la flecha coincidente con
1a de la traccién que experimenta la cadena ~ll-, al estar em
bragado el dispositivo y en marches

Ta misma movilidad de aproximacibn y alejamiento que sufre
la cadena tractora arrolldndose y desenrolldndoss en su corres-
pondiente tambor ~8-, la experimenta el cable transnisor «9«,
en oconcordencia con el cabrestamte; cuya polea primaria ~19«,
que soportada desde el montante ~20~, vinouledo a la columna
sustentadora ~21l- (a la que debe su posicién elevada) percibe
los mi smos avanoes’y retrocesos, en su caso, respecto a la rull
na inicial ~28<, ¥ & la polea secundaria =23, ambas fijas, paé
ra equipararse a los vaivenes de la tracoién =llee

En la Fige. 3, se pone de menifiesto, mediante un seccio~
namiento longitudinal en el sentido del eje, la estructura cone
junta del cuermpo -é-, del reductor y del tambor ~8~, donde se

asientan el carrete =24-, y el embrague que se hallan intimamen
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te acoplados, estando este filtimo, enchavetado al eje princia
pal ~2b~, mientras que, el carrete, gira en é1, libremente,

El embrague consiste en un cuerpo cilindrico ~26-, donde
radica el electro~imdn que en su borde externc mantiene peri~
f8ricamente, un anillo circular de ferodo ~27~, articulado com.
venientemente a un sector ~28., Que, a su vez, se acopla al dig
oo de embrague =29., formando el conjunto flexible que permanea-
ce contenido en el alojamiento de la tapeta ~30~, moviéndose to
do 61, en el corto espacio que separa los bordes del cusrpo mage
n6t100 ~26~, de la superficle receptora del carrete. Una vez
cesa la tensién, con arreglo al pulsador del manlo & distancia,
la distensién del resorte conoénirico -3le, glsja de nuevo al
cuerpo del embrague, quedando libre el carrete para soltar su
arrollamiento de la cadena.

Como complemento de su estructura, se sefialan em el dise
fio, la inclusién de un regulador -32~ y -33-, acciomable, por
medio del desmonte de la cubierta exterior =34«.

En cuarnto a la reduccidén de la velocidad inlcigl del eje
primario -36~, del motor ~5., se verifica por la interposicién
dentro de la correspondiente caja =6, de dos ejes secundarios
~36m J ~37=, que se aprecian en la Fig. 4, que equivale a la
vista esquenitica por -0, del plano ~AB~ de la Fig. 3. y, de
los que se puede deducir su fumcionamierto.

El oje motriz ~3b6-, es solidario por enchavetamiento, de
un pifién coronario ~38~, engranado con el dertade periférico de
une rueda «39-~, calada fijamente por el primero de los ejes
auxiliares ~36«. Este, a su vez, estd solidarizado a un pifidn
«40m, que toma engranaje periférico con la rueda colateral adle,
que es en la que se recibe la rotacidén para el segund o eje auxi-
liar <%7., en el que en posicién més avanzada se enchaveta otro.
piiién dentado &2~, que €38 el que tramsmite la reduccidén efectua.

da a la rusda ~43., enchavetada y elemento motiriz para el eje
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prinoipal -5~ (solo visible en la Fig. 3), y por medio del oual
se moviliza el conjunto de trabajo ya descrito en la caja =8«

Conocido por el ejemplo la constitucién y trabajo del disa
positivo, cabe dejar sentado que dentro de las condiciones eX-
puestas, la foma de la cuchara~pala ~10-, sersd la mis carbis.
ble, dentro de las amplias utilizaciones del dispositivo, dife~
rencisndose en segundo oxien, las variantes de base del dispoa
sitivo, como Gemuestra la comparacifn de la peana estétioca wdidm,
del ejemplo, Fig. 1, (propio para instalaciones fabriles de car~
ga vy descarga), con respecto al ejemplo de la Fige 2, que el
acoplamiento motriz se halla montado schre un carro deslizadar
~45., en atencién a los problemdticos emplazamientos, por traa
tarse de una aplicacién a laboreos agricolas, Por el contrario, :
seré casi constante la localizacibn del orificio ~46~, emplazado
en la zona inferior de una pared de la caja del carrete, dest i~
nado a la salida de la cadena tractora.

Peserito suficientemente el objeto de la invencién, es de
hacer notar, que al ser llevado a la prdctica podrén variar
las fomas, dimensiones, proporciones y disposiolén de los dis~
tintos elementos, asi como los materiales utilizados, sin que

por ello se altere, ni modifigue, su esencislidad,

e N O T A «

Se reivindica como objeto de la presente Patemte de intro-
ducecidn;

12.-Un dispositivo de carga y arrastre, mecanlzado, que se
caracteriza por comprender la traccién mecénioca de una pala~cu_
chara, por medio de un cable de arrastre vinculado a un carrete
colector que fomma parte del conjunto acoplado de un embrague
el eotro~magnético coaxial a un generador de fuerza, CUyOS MAle

dos son accionados a voluntad por el conductor del dispositivo

desde los asideros con los que gufa y conduce a la oitada palas,
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2¢.~ Bl propio dispositivo, caracterizado porque la fuer-
28 motfiz que se cita en la reivindicacién 12, consiste en un
motor de cuelguier indole, en el gue concurren, ademds del
oportuno reductor de velocidad de giro, el acoplamiento de un
carrete colector para la cadena de traccidédn y su correlativo
disco de embrague, por estar enchavetado al eje primario del
gistema, conduce consigo o paraliza indistintamente al carrete
Qe permenece calado libre e independiente sobre el mismo eje
comfin que ya ha experimentado la disninucifén de revoluciones
indlicada.

32.« El propio dispositivo, segfin las reivindicaciones an~
teriorés. caracterizado porque las alternativas de enbrague ¥y

desembrague, scn comandadas desde un pulsador instalado en uno

" de los mangos asideros de la pala, y ouyo cable conductar de la

transmisién, transcurre entre las distancias cambiantes y opore
tunes llevado en un trayecto totalmente aislado de los entor-
pecimientos que pudiera crear el trabajo que se realiza, por
medio de un cabrestante de columna vertical y en el gue la po=
lea primaria del mismo, sigue las flexiones necesarias de dos
avances y retrocesos que experimente la palde

48,~ Bl propioc dispositivo, segln la reivindicacibén ante~
rior, caracterizado porque los alejamientos de la pala.concuer;
dan con la libertad del carrete y, por lo tanto, con el desel
brague, mieantras que, el embragado con al giro del motor,equivaa
le al avance de la pala en la direccién del emplazamiento estéd-
t4ico del grupo motor, en trabajo de arrastre que puede ser para
1izado en el momento deseado por el correspondiente interrqptqf
de mendo instalad o conjuntamemte con el pulsadar del embrague.

520~ UN DISPOSIIIVO DE CARGA ¥ ARRASTRE, MECAHIZKDG%

"

Madri& Qg de Enero de 1965..
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