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- PATEITE DE INVELCION,-

gie por veinte aflos, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a
favor de la firmy: CROUZET, de naclonalidad francesa, domiciliada
en VALENCE (Drdme-Francia), 18 rue Jean-Jacques Rousseau, por: -

"PERFECCIONALI ENTOS ILKTRODUCIDOS EN LOS DISPOSITLVOS DE CONTACTO

UNTPOLARES 0 IULTIPOLARES, DE ACCION BRUSCA Y DE RUPTURA DOBLE",

=lemoria Descriptiva-

La presente invencidn tiene por objeto ciertos perfecciona
mientps introducidos en los disposgitives de contacto, como por -
ejemplo los inbterruptores, inversores, etc., unipolares o multi=
polares, de accidn brusca y de ruptura doble en cada polo,

Uno de los fines principales de la invencidn es la realizg
¢idn de un dispositivo de contacto del tipo mencionado, ds funw=
cionamiento seguro y de fabricacidn sencilla y poco cara.

El dispositivo de contacto perfeccionado segun la invencidn
88 notable especialments por el hecho de comprender cusndo menos

Wl par de contiactos fijos dispuestos en un plano, medios de apo-
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vyo fijos dispuestos enfrente de dichos contactos fijos, en un plano
paralelo al de los contactos fijos mencionados, y cuando menos una-
paleta concductora ndévil en forma de ¥, gue tiene cierta libertad de
oscilacidn transversal y que presenta dos zonas de contactio gue pue
den cooperar con dichos contactos fijos y dispuestas en los dos Bra
zos de la ¥, cuyo pie se apoya sobre un drgano de mando susceptible
de moverse en uns direccidn sensiblemente perpendicular a 1los pla=-
nos mencionados y contra el cual ss empujado el conjunto de la pa-
leta, bajo la accidn de medios eldsticos previstos para ejerccer 8o
bre la paleta en cuestidn, en un punto situado entre las dos zonas-
de contacto, um empuje hacia el drgano de mando considerado.

En formas de realizacidn ventajosas, el dispositivo de contac

to de accidn brusca que presenta la caracteristica general menciong
da anteriormente e¢s notable ademds por los puntos siguisntes consi-

derados aglsladamente o en combinaciones:

Compronde dos juegos de contactos fijos, dos juegos de medios
de apoyo y dos paletas conductoras, dlspuestas simétricamente una -
con respecto a otra, de ambos lados del drgano de mando, siendo co-
munes a las dos paletas los medios eldsticos y equilibrande los em=
pujes sobre el drgano de mando;

Los medios de apoyo pueden, por su parie, consistir en contagc
tos fljos;

Los medios elésticos'que empujan la paleta o las paletas con-
tra el organo de mando consisten ventajosamente en un estribo elds-
tico, u horguilla curve, cuyos extremos de rama ejercen su smpuje -
sobre cada una de las paletas a travéds de medios aislantes;

Los medios alslantes consisten ventajosamente en un grano aig
lante sujeto a la paleta entre las zonas de contacto de esta Wltima,
estando previsto dicho grano para permiitir, por una parte, los movy
mientos oscilantes de la paleta alrededor de su eje de simetria ¥y

por otra parte, los movimientos pivobantes de la paleta en el plano
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que pasa por el eje del drgano de mando;

El drgano de mando consiste en un taco que puede comprender -
(o estar unido a ) un botdn de mendo, taco qus, del lado de la palg
ta o de cada paleta, presenta una sntalladura destinada a recibir -
el pie de la paleta en cuestidn;

Unos medios de retorno eldstico pueden estar asociados con el
drgano de mando para devolverlo a una determinada posicidn de repo=
80.

Otrag particularidades y caracteristicas de la invencidn, se
despreden de la descripcidn siguiente, que se refisre a una forma =
de realizacidén del nuevo dispositivo de contacto de accidn brusca, for
ma de realizacidn que se d4 Unicamente a tItulo de ejemplo no limi-
tativo y que se representa esquemdticamente en el adjunto dibujo, =~
en el cual:

Lo fig.l-Es una vista en perspectiva que muestra la dispogi--
cidn en el espaclo de los elementos esenciales dsl dispositivo de -
contacto;

La fig.2,=Es una vista en alzado del aparai cuyos drganos es-
tdn en posicidn de reposo;

Lo, fig.5.~Es una vista andloga a la fig. 2, estando los dSrge-
nos en posicién de trabajo;

La fig.4.=Es una vista en planta de las figs. 2 y 3; .

La fig. 5.~Es una vista a mayor escala y en el sentido de la~-
flecha F de la fig. 2, visbta gque representa los medios de articula-
cidn entre el extremo de una rama de un estribo eldstico y una de =
las paletas;

La fig.6,~Es una vista en perspectiva que muesira la articulg
cidn del pie de la paleta sobre el drgano deVmaniobra;

Las figs. 7 v 8, por fin son vistas en alzado que representan
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dos variantes del estribo eldstico.

En la forma de realizacidén del dispositivo de contacto bipolar
representada en el dibujo, el dispositivo en cuestidn comprende un =
estribo eldstico 1 cuyos extremos de ramas terminan en dos ganchos -
la 7 1b gue sujetan las paletas, o cuchillas de contacto 2a y 2b apo
yadas en entalladuras de pivotaje 3a y 3b de un Srgano de maniobra 3.
k1l esfuerzo del estribo 1 sobre las cuchillas 2a y 2b se transmite -
en el sentido de las flechas f2" a travds de granos de articulacidn-
alslantes 4a y 4b. El drgeno de maniobra es guiado de meners adecua-
da, de modo que puede ejecutar un movimiento de traslacidn en una ai
reccidn perpendicular sl plano gue contiene los exéremos de las cu-=~
chillas. Normaslmente, estd sometido al empuje de un muelle de retors
no 5, que se apoya sobre un punto fijo 6 de la caja, ¥y puede recibir
un esfuerzo de maniobra segin £ . Las cuchillas Ra y 2b estdn pro--
vistas de contactos de dos caras lle, 1l2a y 11b,12b respectivamente,
que pueden cooperar con contactos fijos superiores47a, v, 8ay 8 ¥y
con contactos fijos inferiores 9a, 9b, 10a y 10b, todos ellos fijos~
en la caja del aparato.

vada uno de los granos de articulacidn gislantes 4a y 4b estd-
sujeto a la cuchilla poriadora de contacto correspondiente 2a y 2b.-
El alojamiento 18 de cada uno de los granos de articulacidn 4a y 4b,
alojamiento que recibe un extremo en forma de gancho del estribo 1,~
tiene una forma que permite un movimiento de glgunos grados segun las
flechas £ (fig.5),de la cuchilla portadora de contacto. Asimismo, -
las entalladuras de pivotaje 3a y 3b tienen un perfil y uma forma quse
pernmite un movimiento de algunos grados segin las flechas £’ (£ig.6)
de las cuchillas portadoras de contacto 2a y 2b. Dichas entalladuras
Sa 7 3b estdn situadas en un plano perpendicular al ejs de maniobra-
del drgano 3.

Estando en reposo el aparato (fig.2), el drgano de maniobra %=
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esvmantenido, bajo el efecto del muelle 5, apoyado en posicidn alta
sobre un tope(no representado) de la caja. En esta posicidn, el es=
fuerzo ejercido sefun £¥ por el estribo 1 sobre las cuchillas portg
doras de contacto 2a y 2b tiene por efecto mantener oprimidos los -
contactos 1ia,llb ¥ 12b sobre los contactos fijos correspondientes~
92, % y 1l0a, 10b. Bajo la accidn de un esfusrzo de maniobra segin-
£", el érganc 3 se desplaza hacia abajo, comprime el muelle 5 y, -
mediante las entalladuras de pivotaje 3a y 3b, arrastra las cuchiw=-
1llas portadoras de contacto 2a y 2b, provocando un efecto de desli-
zanmlento de los contactos méviles lla, 1llb, l2a y 12b sobre los con
tactos fijos inferiores 9a, %b, 10a y 1Ob, que tiene el efecto de =

romper eventualmente las soldaduras de contacto.

Cuando los planos formados por las cuchillas portadoras de -
contacto 2a y 8b se confunden, el conjunbo mévil 1, Ra, Cb, 4a y 4D
se encuentra en equilibrio inestable y basculard bruscamente al pro
ducirse un pequefilsimo desplazamiento de los puntos de articutacidn
%a y 3b debajo del plano formado por las cuchillas 2g y 2b, oprimi-
endo simultdneamente los contactos 1lla, 1lb y 1l2a, 12b sobre los con
tactios fijos superiores 7a, 7b y 8a, 8b, El mismo ciclo se reprodu~
cird en sentido contrario cuando el esfuerzo de maniobra f\!,cese y
el drgano 3 volverd a su posicién elevada bajo la accidn del muelle
5

La libertad de movimiento de las cuchillas portadoras de con=
tacto segin £ (fig.5) vy f£! (fig.6) permite poner en equilibrio las =
fuerzas de contacto aunque los contactos fijos superiores 7a,7b, 8a
v 8b & inferiores 9a,9%), 10a y LOb no se siten en un mismo plano o
en un plano qgue no sea rigurosamsnte perpendicular al eje de manio-
bra debido a lag wariaciones de fabricacidn. En efecto, durante la-
maniobra, cuando una cuchilla portadora de contacto bascula, por -

sjemplo al bascular la cuchilla 2a de abajo arriba hacia los contac
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tos fijos 7a y 8a, puede ser gue uno de los contactos 1lla o 128 -
alcance su comtacto fijo correspondiente cuando el otro no lo to-
ca todavia. Gracias a la energla almacenada por el conjunto de la
cuchilla portadora de contacto 2a, ésta se orientard en la entg--
135 lladura de articulac;dn 3a del drgano 3 y en el husco 13 del grano
4g de modo que tomard una posicidn normal (conveniente) contra -
los contactos fijos 7a y 8a, que tiene el efecto de repartir lasg-
fuerzas de contacto. Por consiguiente, al volver el drgano de ma-
niobra 3 hacia arriba, las presiones tenderdn hacia un valor cero
..140 cuzndo los planos de las ldminas portadoras de contactos 2a y 2b-
se confunden pero, quedando siempre equilibradas las fuerzas de con
tacto sobre los conbtactos fijos 7a, 7b, 8a y 8b, no se producird-
geparacidn de uno de log contactos mdviles 1lla o 12a, 1llb o 12b =
antes de la separacidn del otro. Esta particularidéd se reproduce
145 con cada una de las cuchillas portadoras de conbtacto 2a y &b y en
los contactos inferiores 9a,9b, 10z y 10b y superiores 7a, 7b, 8a
¥ 8b.
En lo anteriormente expuesto, el estribo u horquilla es ob-
tenida partiendo de un hilo redondo de un material sldstico que =
150 recibe su forma por plegado., Les figs. 7 y 8 representan otras -
formas de realizacidén del estribo, formas obtenidaes mediante re--
corte. EL estribo de la fig. 7 tiene una forma comparable con la-
del estribo en hilo; el de la fige. 9 presenta en su base unos mean
dros 14 destinados a aumentar su flexibilidad.

155 _ -~RELVINDLCACIONES-

12) ,~-Perfeccionamnientos introducidos en los dispositivos de contac
to unipolares o multipolares, de accidn hrusca y de ruptura doble,
caracterizado por comprender cuando menog un par de contactos fijos
dispuestos en wn plano, medios de apoyo fijos dipuestos enfrente de

160 dichos contactos fijos en un plano paraXkelo gl de los conbtactos hige
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jos mencionados, y cuando menos una paleta conductora mévil en for
ma de ¥, provista de cierta libertad de oscilacidén transversal y =
gue presenta dos zonas de contacto que pueden cooperar con dichos =
contactos fijos y dispuestas en los dos brazos de 1a Y, cuyo pis =
se apoya sobre un drgano de mando susceptible de moverse en una di-
Tecoidn sensiblemente perpendicular a los planos mencicnados y cons-
tra el cual es empujado el conjunto de la palata bajo la accidn de=-
medios eldsticos previstos para sjercer sobre dicha paleta, en un =
punto situado entre las dos zonas de contacto, un empuje hacia el -
6rgeno de mando mencionado.

£2) ~Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contac~
to unipolares o multipolares, de accidn brusca y de ruptura doble,-
segin la reivindicacién 1%, caracterizado por comprender dos Juegos
de contactos fijios, dos juegos de medios de apoyo y dos paletas con
ductoras, dispuestas simétricamente una con respecto a otra, de ame
bos lados del drgeno de mando, siendo comunes a las dos peletas y -
equilibrando los medios eldsticos los empujes sobre el érgano de -
mando.

%8).-Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contac-
to unipolares o multipolares, de accidn bruscs y de ruptura doble,=-
segin la reivindicacidn 12, caracterizado por el hecho de que los -
medios de apoyo pueden estar constituidos a su vez por contactos fi
jos.

4%),~Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contac-
to unipolares o multipolares, de accidn brusca y de ruptura doble,-
segin las reivindicaciones 12 y 2%, caracterizado por el hecho de -
que los medios eldsticos que empujan la paleta o las paletas contra
el drgano de mando consisten ventajosamente en un estribo eldstico,
u horquilla curva, cuyos extrémcs de ramas ejercen su empuje sobres

cada una de las paletas a travds de medios aislantes.
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58%).~Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contac
to unipolares o multipolares, de accidn brusca y de ruptura doble,
gsegin la reivindicacidén 4%, caracterizado por el hecho de que los-
medios aislantes consisten ventajosamente en un grgno alslante su~
jeto a la paleta entre las zonas de contacto de esta Yltima, estan
do previsto dicho grano pare permitir por una parte los movimientos
oscilantes de la paleba alrededor de su eje de simetria y, por -
otra parte, los movimientos pivotantes ds la palete en el plano -
que pasa por el eje del Srgeno de mando.

6%).-Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contac
to wnipolares o multipolares, de accidn brusca y de ruptura doble,
segin la reivindicacidén 12, caracterizado por el hecho de gue el =
drgano de mando consiste en un taco que puede comprender (o estar
wnido a) un botdn de mando, taco que presenta, del lado de la pale
ta, o de cada paleta, uﬁa entalladura destinada a recibir el pie -
de la paleta en cuestidn.

7%).- Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos de contag
to unipolares o multipolares, de accidn brusca y de ruptura doble,
segin la reivindicacidn 1%, caracterizado por el hecho de que unos
medios de retorno eldstico pueden estar asociados con el drganc de
mando para devolverlo a unae determinads posicidn de reposo.

88),-"PERFECC IONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS DISPOSITIVOS DE CONTAC-

TO UNIPOLARES O MULTIPOLARES, DE ACUION BRUSCA ¥ DE RUPTURA DOBLE",

Consta la presente memoris descriptiva de ocho hojas numeradas
vy mecanografiadas, a las que se acompafian dos hojas de planos para
su mejor comprensidn.

maprED, 27 ENE 1969

II’IODOLFO £ LA TORRE
. L
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