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tiaristany, 49 "sISTEMA Ui COMEXION HIDRAULICA DILFBRBHCIALY.

FBELONIA DEsCRLIFLIVA

La presente invencidn se refiere a un nuevo
sistena de conexidn hildrdulica, aplicable al control
de 1= velocidad de TFuncliouamiento de drsanos rotativos
acclonados independientvenente y que han de funclonar en
Se serie con una determinada rdacidn de velocidades. Bjem=
plog de aplicacidn de tales sistemas los counstituyen
los acclonamientos de loz tambores estiradores en mdqui-
nas de trefilar alambre, el mando de log dliversos cilin-
dros de maguinsyia papelera, ¥y obtras eguivalentes.

10, El sistema en cuestidn presenta la particulari-
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dad esencial de estar formado por unz serie de 4rupos

de accionemiento, cada uno de los cumles se nsils in-
tegrado por un motor principal, un wmotor hidrdulico ¥y
une célula diferencial. ustos zrupos se encuentran intei-
contectanos mediente los motvores hidrdulicos, en tanto que
la célula diferencial de cada uno de ellos estd vincula-
ta ol eje de su wmotor principal y, a la vez, al mobor hi-
dréulico respectivo.

@n le regligecidn nrererida de lo invenciln la
cédluia diferencial estd rormads por una corons deitazda
sobre la que atacan una seris de planetarios acclonndos
por un plidn solidario del eje del mobor principal, y so-
bre cuya corons actlan a la vez otros pifiones accionados

or el motor hiardulico, zstableciendo asf una relacién
D s

»

iterencial de velocidades enbre ambos motores, y trans-

o

mitidndose esta accidn enbre los diversos movoves hidrdu-
licos interconectedos, al estadlecerse cualyuier varia-—
cida o desequilibrio en al_uno de los ejes secundarios

de los diversos grupos.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem—
plo no limitativo del slcance de la presente invencidn,
uns ioria preierida de llevarla a la prdctica, en repre-
gentacidn esquendiica.

n dicnos dibujos: La fizura 1 es um vissa
alzada del conjunto de un sigvens de ccuerdo con la in-
veucibn, en el gue, por conveulencia de la ilustracidu,
se ha representado Unicamente dos grupog; la Fizura 2

une vista lateral de uno de los grupos; la figura 3 una



secclbn longitudinal, parcial, a través de uno de estos
grupos, y la figura 4 una seceibn transversal del motor
hidrdulico correspondiente.

&l sistema representado consta de una serie

50 de srupos =l=-, de los cusles Unicamente los dos extremos
han sildo reprssentados.

Cade unoc de ellos consta & un electromotor prin-
cipal que actda sobre una polea motriz -2-, un motor hi-
drdulico =3- y una célula diferemncial -4- que, a Través

10 de la reduccidén de velocidad -5-, acciona el tambor de
arrastre =b-gs

La polea —2~ es gsolidaria de un drbol -7- gue
se halla montado glretorio sobre rodamientos tales cowmo
el vigible en =0~, Tfijos a la caja del grupo, indicada

15. con la referencia gzeneral -~9- prescindiendo de sus deta-
lles coastructivos que se aprecian a wmiumple vigsta en la
figura 3. o1 extremo opuesto de este eje termina en un
pliibn ~10- con el que engranen varios pifiones planeta-
rios =ll-, wontados glratorios en una jauls =12-, unida

20, al 4drbol de salida =13- del g£rupo.

Alrededor del drbol ~T7- estd montado un mengui-
to =lb~,giratorio en rodamientos -l5-fijos,asimismo,a la
caja de la mdquina y cuyo extremo adyacente el juego de pla-
netarios descrito tiene un pifibn similar-l6-con el gue en-

25, granan otros planetarios -lT7-montados gliratorios,en este
caso, sobre ejes ~10- fijos & la caja del grupo. Los dos
Juegos de planetarios -ll- y ~l7- engranan en comdin con

uns corona dentada -19-, libremente giratoria.
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Uno de-los cuerpos intermedios de la caja -9-,
el indicado con la referencia -20-, gue se encuentra situa-
do entre log dos rodawmlentos ~15-, Lormsa la caga de un
motor hidrdulico rotaitivo, provisto de rotor -21- gue ac-—
ciona las paletas radialss -272- en ls forwa ususl en'esta
clase de dispositivo, y de manzulto excénirico =23-, de
gufls para mantensr el coutacto de las palebas con lasg pa-
redes loteruas de lu caja.

Los diwersos notores uidrdnlicos que Fformen el
sistena se hallau coneciados en seible en un circuito ce-

riredo, rormado por log coanductorss =24- 7 ~25-, en un pun-

gue cumple la militiple misidn de alimentar constantemente
con Fluido de transmisiones el sisbenms hidrdulico, por el
conducto =26~ y desde el depbsito -27-, descurgar eventua-
les sobrepresiones de trabajo, por el conducto -23- hasta
el mismo depdsito, y, eventualmente, proporcisnar un fre-
nado del fluido a fin de zar & los aotores Llu reaccldn
necesariag para produclr el electo diisrencial.
Se comprende gue cuslquier vsriacidn de veloci-

Ind que tlenda a producyise en uno de log zrupos del sis-
tena es compensada limedistemente por la accidn diferen~
cial controlada por los movorves hidrdulicos, de Torma que
56 obtlene uns absoluta regularidad de marcha del conjui-
to de la iustalacibi, lo cusl se troduce en mejor calidad
de los productos obteunldos y un considerable perfecclona~
wlento de sus propiedades de vesistencls mecdnlca.

Serdn independientes del alcance de la invencidn
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20,

los detalles accesorios y caracteristicas coustructivas
empleadas en su puesta en prdevics, por yuedar todo ello
comprendido dentro del esplritn de lag siguientes reivin-

& caciones.

se velvindica cowmo objeto de la pireseate paten-

te de invencildns

l. Sistema de conexidn hidrdulica diferencial
—~que congigbe esencialmente en disponer una serle de
grupos de accionawicnto, integrados cada uno de ellos
por un notor prineipal, un mbtor hidrdulico y una célula
diferencial, cuyos gsrupos guedan interconectuados entre
s a través de los motores uideduiilcos, en Taubo que la
cédlule diferencisl estd vinculada al eje del motor prin-
cipal ¥y, a 1z vez, al wotor hidrédulico respectlvo.

2, sistems de conexidn hidrdulice diferencial,
seqgtin la reivindicaeldn anterior, que se caracteriza por
el hieho de gue la célula diferencial cowprende uns cCoro-—
ns dentada, sobre la gue abacan uns serle de planetarios
accionados por un pifién solidario del eje del motor prin-
cipal, ¥ sobre cuya coroua actian a laz vez otros pililones
acoionados por el mobtor uidrdulico, esitableciendo asi

uns relaoeidn diferencial de velocidades entre ambos moto-~

2

res, y transmitidndose esta accibn entre los diversos

4
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motores hidrdulicos inberconectados, al esbablecerse cual-

quier variacidn o desequilibrio en alguno de log ejes se-—
cundarios de los diversos Jrupos.

3. pistema de conexidn nidrdulics diferencial.

La pressnte nemoria consta de sels hojas Tolia-
das escritas o mdquina por una sola cara.

Barcelona, 12 de enero de 1965.
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