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PATENTE
DE
INTRODUCCION

e favor de don Fernando Bayes MARTIMON, Don Emilio MARTINEZ
PRIETO y Don Bertran SOLER PONCE DE LEON, de nacionalidad
egpafiola, residentes en Barcelona, calle San Germén, 5, por
"SISTEMA DE TELEMANDO ACUSTICO PARA JUGUETESY,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencion se refiere a un sistema de
telemando acustico parae juguetes.

Este sistema, especialmente aplicable a pequefios
méviles de juguete provistos de electromotores pers su mar-

5. cha o para acclonamiento de otros mecanismos, como es poxr

ejemplo el de direccidn, consigue eficazmente el control de
dichas funciones a distancia, de manera sencilla y sin re-
currir e costosos sistemas de emisores y receptores de on-
das hertzianas.

10. Consiste esencialmente en un dispositivo trans-



56

10

15,

20.

25.

ase, enlg
Toparih atate. JH|
LRI TOE
'ak Kiugm g1

ductor electroacistico gue, al ser excitado a distancia me-
diente un sonido determinado, provoce variaciones eléctri-
cas en el circuito de mando de un relevador poseedor de un
Juego de contactos intercaladas en el circuito de alimenta-
cidn de un electromotor conectado con el mecenismo & contro-
lar a distaneia,

Dicho transduetor, de acuserde oon la intervencidn,
es un dispositivo extremsdamente simple que consiste en u-
na caja de resonancie acistice provista de une ldmine vibran-
te sobre la que se apoye normelmente up contacto libre cons-
titutivo, junto con dicha membrans o una parte conductora
de ésta, de un interruptor eléctrico conectado en el cir-
cuito de excitacidn del relevador y susceptible de ser a-
bierto cuando la membrena vibra por efecto del sonido de man-
do a distancia,

Los circuitos de alimentacidén del motor de accio-
nemiento pueden ser muy diversos segun la funcion que éste
haya de realizar. Por ejemplo se puede invertir el sentido
de marcha de un mévil conectando dicho motor entre los ex-
tremos de dos circultos derivados que comprenden sendss
fuentes de energia de polaridades invertidas en cada una
de las remas que finalizan en los contactos fijos de un con-
mutador cuyo contacto mévil estd unido al ecircuito del mo-
tor, y un puente derivado sobre dichos contactos y que com-
prenden el dispositivo transductor descrito y el devenado
del relevador, asociedo con el elemento mévil del conmuta~
dor, conectedos en serie. Ias dos fuentes de energia for-

men. ¢con el transductor y el devanedo del relevador, un cir-
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cuito serie que las descargarie ouando el dispositivo de
encontrarse en posieidn de reposo, para evitar lo cual,

log dos cirouitos derivados comprenden sendos interruptores
que gon aocclonados por el mando genersl del aparato. Cuan-
do se trata de controlsr la direccidn de un mévil el mismo
circuito descrito puede servir para desplazer los drgenos
directores del mévil en los sentidos convenientes, bastan-
do pare ello disponer una posicidn neutra en el dispositi-
vo relevador, pero también es posible obtener simulténea-
mente las doe funciones de inversidn de marche ¥y giro cuan-
do el motor de marcha invertible estd conectado con un dr-
bol que comprende un par de ruedas moirices y directrices, u-
na de las cuales es loca sobre 81 y esta conectada con un
dispositivo de retencidn que le impide girar en sentido de
mercha atrés, estando por otra parte dicho drbol montado en
un soporte giratorio alrededor de un eje vertioal y que a
su vez esta impedido de girar en el sentido de retrasar la
citada rueda loca. En este caso el giro del soporte del ar-
bol de ruedas puede ser utilizado para sl accionamiento de
un dispositivo indicador que seflale constantemente la incli-
nacidén de las ruedas con respecto del vehiculo, a fin de
facilitar su conduccidn.,

Para mejor comprensidn de lo expuesto se acom-
pafian unos dibujos en los que, tan solo & titulo de ejmplo
no limitativo del alcance de la presente invencién, se re-
presenta un caso practico de realizacidén del sistema de te-
lemando acistico pars juguetes de que se trata.

En dichos dibujos: La figurs 1l musstra el esque-
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ma eléctrico del conjunto del sistema; la figura 2 es un
detalle en seccidn longitudinal alzeda del dispositivo trans-
ductor, y la figura 3 un despiece del mismo; la figura 4 es
un detalle en seccidn longitudinal alzada del relevador y

la figura 5 un despiece del mismo; la figure 6 es una sec~
cién transversal a través del mecanismo motor y de direc-
cidn, ¥ la figure 7 es un despiece del mismo; la figura 8
muestra la disposicidn de 105 elementos descritos en un dme
nibus de juguete, y le figura 9 muestra una vista en planta
inferior de le base portadore de dichos elementos.

De acuerdo con la figura 1, el notor eléctrico -1~
puede ser destinado a accionar cualquier mecanismo del ve-
hieculo, por ejemplo las ruedes motrices, el dispositivo de
direccion o ambos elementos a la vez. Se supone que su ex-
citacion es independiente, por ejemplo mediente imanes per-
menentes,

Uno de los exbtremos de dicho motor estd conecta-
do en comun a uno de los extremos de dos interruptores -2-
y =3~, que formen, conjuntamente, el interruptor generel del
sistema y pueden ser accionados mediante el mando unico =4-,
por ejemplo une pelance sobresaliente al exterior del vehi-
culo. De los extremos opuestos de dichos interruptores par-
ten sendos circuitos derivados -5- y -6~ en cada uno de los
cusles se encuentran ung baterfia o célula elemental ~7- y
-8=- respectivamente, las cuales estén conectades en oposi-
elén y ouyos extremos opuestos estdn conectados con dos con-
tactos fijos ~9- ¥ ~10- de un cobhmutedor cuyo elemento mo-

vil o cubhilla =ll- estd unida eléctricamente con el otro
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exitremo del motor de acclonamiento -1l-. Dicha cuchilla es
accionads mediante el devanado -12- , que forma una unidad
relevadora conjuntamente con ella, y estd conectada en se-
rie con el transductor ~13- en un puente que estéd derivado
sobre los contactos. Este transductor es de una naturaleza
tal, como se vera més adelante, que mantiene cerrado el puen~
te descrito cuando el sistema se encuentra trabajando sin
excitacion sonora, pero que interrumpe el eircuito puente
cuando le llega un sonido de frecuencla adecuada.

De lo descrito se aprecia que al cerrar los in-
terruptores -2- y =3« se forma inmediatamente un circuiso
serie cerrado que comprende las dos derivaciones =S5« y «=b6-,
las baterias respectivaes, dichos interruptores y el puente
con el transductor y el devanado -l2- del relevador. Por
consigulente dicho devanado es excitado por las tensioms su-
madas de las dos baterias y hace que la ouchilla ~1ll~ pase
de la posicion representada a la de acoplamiento con el con-
tacto £fijo -l0-. A causa de ello se cierra otro ecircuito
que, desdes el citado contacto -10- y la cuchills ~ll-, com~
prende el inducido del electromotor —l1- que, de esta manera
empiezae a girar en el sentido correspondiente a la polaridad
de la bateria -8-. Entretanto la bateria -7- sigue suminisgw
trando corriente pars mantener excitado el relevador -12-,

Con el slstema en estas condiciones, si llega al
transductor -13~ una sefial acustica susceptible de excitar-
lo y que pueda ser producids por el operador del dispositivo
mediante un silbato, por ejemplo, el circuito puente se a-

bre y el relevador -l2~ queda desexcitado, de forma que el
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dispositivo eldsiico asocimde con la cuchilla -1l- devidve
esta Ultima a la posicidn representada en la figura l. A
partir de este momento y mientras dure la llegada de la se=-
flal acistica, la bateria queda fuera de cirouito pero ahore
el motor -l- es alimentado por la bateria ~7- & través de la
derivacidén -5-, interruptor -2~ y ouchilla ~1l- en contace

t0 ¢on el -9-, de manera que el motor se pone a girar en sen-
tido contrario determinado pdr la distinta polaridad de la
bateria puesta en servicio ahora. Tan pronto como cesa le
sefial acistica se restablecen las condiciones de trabajo des-
critas anteriormente. Al asbrir interruptores -2- y -3~ tam-
bién se desexcita el relevador -12-y la cuchilla -1l- viel-
ve a la posicion representada, pero ahora las dos derivacio-
nes ~5- y -6~ gquedan abiertas en dichos interruptores y,

por tanto, no se produce ningin accionamiento.

Es evidente, pues, que conectando adecuasdamente
el motor -1~ con el dispositivo a controlar se obtiene de
modo sencillo la inversion de marcha o el accionamiento en
sentidos contrarios, cuyo ultimo caso es descrito més deta-
lladamente en lo que sigue.

En las figuras 2 y 3 se ha representado un dispo-
gitivo transductor utilizable en el sistema de mando descri-
4o anteriormente. Consta de una caje de resonancis =l4-,
provista de una sbertura -15- y de un diafragma vibratil
~16- que esté fijado en la boca opuesta mediante la arande-
la de seccidn angular -17-, provista de las orejas -18- que
sobresalen de su plano y llevan fijads una pleca de material

aislante «19~ & su vez provista de una abertura central -20.
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Sobre dicha placa -19- estd fijado un soporte metdlico =21-
sl que estd articulado, mediante el pasador -22-, un brazo
~-23~- que se apoya por su propio peso ¥y con su extremo libre
sobre la parte central de la membrana o disfragma -~l6-. La
perte superior del dispositive este cubierta mediante un ca--
peruza perforade -24- que proteje el diafragme. EL soporte
-21~ constituye uno de los bornes del digpositivo y el dia-
fragma i es metdlico, o una parte metdlica central del mis-
mo en ¢ago contrario, el otro borne.

En ausencia de sefial acustioca al brazo -23- se
mantiene en contacto permenente contra el diafragme y el
circuito del dispositivo se mantiene cerrado, Cuando el dia-
fragma vibra a consecuencia de recibir la cala -l4-~ una se-~
finl acustica de frecuencia adecuadamente similar a la pro-
pia, ol brazo salta sobre dicho diafragme y por consigulen-
te se pone en contacto con é1 solamente en fracciones @e
tiempo muy cortas. El conjunto es caleculedo de manera'que
en estas condiciones de trebajo, la corriente eficaz que
pueds pasar a través del dispositivo see insuficiente para
excitar el relevador -12- y permitir el cambio de contactos
descrito.

En el caso representado, el transductor estéd pi-
votado mediante los mufiones -25- entre las ramas de un so-
porte en forms de U -26~ que estd fijado al bastidor del
vehiculo -27- mediante bloques aislanies y amortiguadores
de vibraciones -28-. Ia posicion angular del dispositivo
ea conseguida mediante un sector -29- poseedor de un dien-

te, formado en une oreja vuelta de la parte central de di-
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cho soporte y en el que engrans el canto inferior de la ca-
ja -14‘-0

Las figuras 4 y 5 muestran el relevador =-12-,
que comprende una caje cilindrica -30- que presenta una
base formada por aletas -31-, en cuya ecaja ajusta a modo
de tapadera y con medios de fijacidn -32-, una pieza com-
plementaria ~33- portadors del sistema relevador propiemen-
te dichos, consistente en una armadufa fija en esouadra -34-
fijada a la tapa -33~ con un tornillo ~35-, la cual es por-
tadora del micleo -36- y de la bobina excitadora -37-, do-
tado el nicleo -3¢~ de un dispositivo de fijacidn -38- & la
armedura -34-. Una bisagra -39- comporta la armadure movil
=40~ también en escuadra, parcialmente enfrentada al ni-
cleo ~36-, el extremo de cuya armadura sobresale por uns a-
bertura -4l- que presente una placa aislante ~42- fijada a8
la armedura fija «34- por orejas ~43~-, siendo dicha placa
aislante -42- portedors del conmutador -44-~, Dicho conmuta-
dor =44~ comprende la lamina elastica -1l- o contacto mo-
vil, y el par de contactos fijos =9« y «10~,

En las figuras 6 y 7 se sprecia un mecanismo de
marcha y direccidn accionado por un motor gobernado por un
sistema de mando de acuerdo con lo descrito.

El bastidor -45- presente una amplia abertura
-46- en cuya parie superior estd fijada una odpula ~-47-
en la que, mediante cojinetes adecuados, dispuestos en la
caje -48-, esta montado en disposicion libremente giratoria
el arbol vértical -49- sobresaliente por ambos extremos de

diche caja. Dentro de le cupula el drbol citado lleva fi-
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jade rigidemente una ceja ~50- en ouyo interior se halla a-
lojado el motor -51-, correspondiente el -l-, provisto del
tren reductor -52- del que parte, por ambos lados, el arbol
de ruedas ~53~.

5. La oaja ~50~ lleva fijado un plato =54~ dentado
periféricamente y contra cuyos dientes se apoya por i pro-
pio peso el trinquete ~55- que estd articuledo en el pasa-
dor -56~, fijo al soporte ~57- que parte de la cipula des-
crita. La rueda -58- se fija al arbol, mientras que la =59-

10, es loca y sobre su periferia se apoya el trinquete ~60-, ar—
ticulado en el pivote -61- fijo al soporte -62- que estsa
montado sobre el propio &rbol y estéd impedido de girar me-
diente la oreje =863~ que se introduce en un corte lateral
formedo en la pared adyzcente de la caja =50-.

15. Tal como se asprecia en las figuras, el {rinquete
-60- permite la rueda -~59- girar libremente en el sentido
de marcha hacis delante, pero no en el opuesto. Por otre
parte el tringuete ~60-permite el conjunto motor descrito
glrar hacia la izquierda, considerando desde arribe, o sea

20. en el sentido en que la rueda -59~ adelanta.

Por todo lo dicho, en la marche normel, hacie de~
lante, del motor, -5l- las dos ruedes giran el mismo tiempo
y el mévil avanza. Al producirse le inversidn de la marcha
del motor en la forma descrita anteriormente la rueds -58-

25, empieza a rodar sobre el suelo en sentido contrario, hacia
atrds, pero no asi la ruedas -59- que es blocada por el trin-
quete -60-, El resultado es que el movil se detisne y el con-

Junto motor iniecia un giro hacia la izquierda que dura
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nientras se mantiene el giro inverso del motor -51-. Se
comprende, pues, que basta mantener la aceidén que determi-
ne la inversidn del sentido de marcha del motor o sea lg
sefial acistica qie acciona el sistema deserito, durante el
tiempo que sea necesario, para obtener la posicidn angular
y subsigniente desplazamiento curvo del vehiculo. Si este
aceidn se prolonga lo suficiente para que el conjunto mo-
tor dé media vuelta alrededoi de su eje, al restablecer la
marche normal del motor se obbtiene la marcha etrds del vehi-
culo, ya que ghora las posiciones relgtivas de les ruedas
estén invertidas.

Los clementos descritos pueden ser instalados en
un vehiculo de juguete tel como se aprecie en las figuras
8 y 9, en las que se aprecia, ademds, las ruedas posterio-
res =64~ y un dispositive indicador girgtorio -65-, que si~
mzle por ejemplo, une entene de radar situada en la parte
superior de la carroceris ~66~ ¥y que o8 hecha girer por la
menivela =67~ fija al darbol -49- del blogue motor, la cual
se acopla con el brazo radial -48- fijo a2 la columna de le
antena. Ia posicion angular de la antena con respecto del
vehiculo permite reconocer la orientacidn que en todo mo-
mento tienen las rusdas de dicho blogue motor.

Eg evidente le gran simplicidad del sistema de
jando a distancia descrito en lo que antecede, tento en lo
que se refiere a los elementos internos del mévil como &
los medios remotos con los que se determing el funcionamien-
to a volunted del mecanismo de dirececion, particdularmente

si se lo compara con los conocidos sistemas de conirol re~
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moto en los que se utilize receptores ¥ mecerismes de es-
cape, accionados por radio mediante aparatos emisores por—
tdtiles.

Por otra parte, la invencién podréd sea aplicada
igualmente a otros accionamientos y a jugnuetes motorizedos
de distinte natureleza de la descrita ¥y que no hen de ser
necesariamente mdviles, y, por lo demds, en la puesia en
practica de le misma se podrd utilizer todos los elementos
accesorios que sea necesario, por queder todo ello compren-

dido dentro del espiritu de las reivindicaciones.

NCTA

Se reivindica como objeto de la presenta patente
de introduccidn:

1. Sisteme de telemendo acustico para juguetes,
que se caracteriza por el hecho de comprender un dispositi-
vo transductor electroacustico y susceptible de ser exci-
tedo a distencia mediente une sefal aclatica de frecuencis
adecuada, para determinar variaciones eléctricas en el cir-
cuito de mando de un relevador provisto de un juego de con-
tactos intercalados en el circuito de alimentacion de un
electromotor conectado con el mecanismo que se desea contro~
lar a distendla.

2. Sistenma de telemendo acustico para Jjuguetes,

segun la reivindicecion enterior, ecarmcterizado porque el
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dispositive transduetor consiste en una caja de resonancis
acuatica, provista de uns lémina vibrat{l contre le que se
apoya normalmente un contacto libre, susceptible de sepa-
rarse de ella cuando lg misme vibra en respuesta e dicha
sefial acistica, constitutyendo le lémina y el contacto los
bornes del dispositivo,

3. Sistema de telemando acustico para juguetes,
segun las reivindicaciones l'y 2, caracterizado porque le
caja de resonancia esté pivotada en un soporie y se engan-
cha por uno de sus bordes con un sector dentado y fijo al
mismo, & fin de ejustar su posioidn angular.

4, Sisteme de telemando acdstico para juguetes,
segn las reivindicacidn 1, caracterizaedo porque el motor
de accionamiento este conectado por un extremo con las ex-
tremidades de dos circuitos derivados gque comprenden sen-
das fuentes de energla eldéectrice de polaridades inversas
¥ por el otro con el elemento de un conmutador de dos po-
siciones cuyos dos conbactos estdn unidos a las extremide~
des opuestas de dichos circuitos, estando dicho conmutador
asociado oon un dispositivo electromegnético de accionamien-
to ouyo devenado forme perte de un puente derivado sobre
dichos contactos y que incluye, en serie, el dispositivo
transductor.

5. Sistema de telemando acustico para juguetes,
segin le reivindicacidnl, caracterizado porque los dos
circuitos derivados comprenden sendos interruptores ac-
cionados en comin por el mando general del aparato.

6. Sistema de telemando scistico para juguetes,
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segun la reivindicacidn 5, caracterizado porque el motor
de accionamiento conectade con los dog circuitos derivados
estd unido mecanicemente con el dispositivo de direccidn
del vehiculo.

7. Sistema de telemando medstico para juguetes,
segin le reivindicacidn 1, caracterizado porque el motor
de acoionemiento conectado con los dos circuitos derivados
estd unido mecénicamente con las ruedas motrices de dicho
veh{culo.

8, Sistema de telemando acustico pars juguetes,
segun la reivindicacidn 7, carscterizado porque dicho mo-
tor de accionemiento estd conectado con un arbol que lleva
un par de ruedas del vehiculo, una de las cuales es motriz y
le otra loca, estd msocimda con un dispositivo de retencidn
que impide su giro en el sentido de marcha atrds, cuyo dr-
bol estd montado en un soporte giratorio slrededor de un
eje vérticel y asociado con otro dispositivo de retencidn
que impide su giro en el sentido de reirasar la rueda loca.

9, Sistema de telemando acustico para juguetes,
segun la reivindicacidn 1, caracterizado porque el soporte
giratorio estd conectado con un dispositivo indicador de la
orientacion de las ruedas del vehioulo.

10, Sistems de telemando acustico pare juguetes,

Todo ello segun queda descrito y reivindicesdo

en ls presente memoria que consta de catorece hojas folia-
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das escritas a méquina por una sola cara.
Barcelona, 12 de Enero de 1965

Fernando BAYES MARIMON
Emilio MARTINEZ PRIETO

Bertrin R PONCE DE LEON
pea =D




7977

D, FEQNANDO BAYES MARIMON 34 85 ()
L EMIL/O M{.I(V/ /74 ﬁ#/é;[o 2035 Ut 700 40S

HaAN 27

g7

) ’I‘T'V

2 18
/ 17
¢
21
22
v ) fg?
76
- —_ 1
24 s < 2 15
20 // /o ‘ \\ A
/ INCZZN 1 2 ENE 199D
/ BAOCEIOM,  +
/ FLONANDO BIYES HARIMON
I EHILIO MARTIN PRIETO
// £ LEQ PONCE OE LECN
26 A / S S0y
19 // / 7 R
/
/
) 129
11— T
I DT A A R W WA N A WA W A W A A m\i AN

A T

28




& JINEZ PRIETO Ak
ﬁ.a"}gfgf.r%z[fmmawf LEW G2

%\(\
N
N
N scedecds
N
N
N
37 w;
\
fz — =N ;
)
S /é gh N
35 T TTT TS |
—iN
3R LHJ‘{ 2
34

32

J3

= \/z
4 BUALCELONS,
FERMANDO BAYES MARIMCN

EMILIQMILTINEZ FRIETO
/ﬁfﬁfﬂxfﬂ £R A LEON

o et 4




W_'&”w_"______...-—-—*—""'

< vy

N37 ST 7S NPT
QU ZINULTIW-CI7INZ
WOV SZAVE OINNI7/
- orowe

e, W a
6—?‘\'}23 T -t

65, 1 £S5 65
?—E £ zs /

%2’“ 89 9 55/
f 7 ﬁ;‘?g

{ ot Iy NQZFT X 2ON0d dT705 NPYLYI75 7
svlol o1y 2 D1l ZNLOTH OIINE

% TR S AN BN e

LIe/



EMILIV MIA KT S.

 DEHTRAN JOURPONCEDELEO S

=7

\ Do
Ao

45 \}/
7 anecriond ?? e 7
//"‘g 9 FELNAN IO BAYES AL/ Mo
" A 47 LHILIO GAOTHED FIET0
[ (  REBTEANLOLER FONCE OF L8N
[ ] "% ~N—
K- >
O
/)
C—1 =]




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



