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W APARATO PARA REEDUCACION DE MIEMBROS INFERIORES DE LAS
PERSONAS - S

Solicitante: Don Céndido REYES TERRON, de nacionalidad espa~-
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Ia presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre que ha de recaer el pri-
vilegio de explotacidén industrial y comercial exclusiva
en el territorio ﬁacional de acuerdo con la legislacién
vigente de una Patente de Invencidén que, como el enuncia-
do indieca, ftrata de un aparato para reeducar personas con
pardlisis en las piermas.

" En la actualidad un enfermo paralftico de las
piernas ﬁecesita para su reeducacidn la ayuds de una per-
sona que le gule, sirva de apoyo y le dirija en la forma
que ha de actuar para tratar de situar las piernas.

Segiin los casos, unos enfermos han de utilizay
aparatos ortopédicos con los cuales puede realizar alguno
de los movimientos necesarios'para andar y tambien paré
proporcionar la rigidez pérdida a la pierna. En otros ca-
808, como poe ejemplo, reeducacidn despues de fracturas o
cualgquier otra enfermedad, el enfermo no necesita aparatos,
wero ha de aprender & utilizar sus misculos de nuevo.

La finalidad del aparato es, la reeducacidén fisi-
ca haciendo que de una forms automdtica el cuerpo se sitie
en posicidn para efectiar los movimientos necesarios para

andar,

Consiste el invento en una estructura dotada de tres
ruedas, dos de las cuales son orientables, que sirve de sopor-

te al enfermo al presentar, suspendids de su parte superior,
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un ajustador dotado de una tira en su parte media que deter-
ming dos alojamientos para las piernas, de forme que el
enfermo queda apoyado sobre dicha tirs. EL citado ajusta-
dor, ".que presenta dos articulaciones en su parte anterior
¥y posterior, estd ligado mediante dos blelas, articuladas
respectivamente en cada lado del mismo, a dos manivelas de
longitud regulable solidarias con el eje de la tercera rue-—
da de manera que al girar ésta se produce un movimiento de
balanceo transversal del soporte sobre el cual estd apoyado
el enfermo a la alturs de la espina illaca semejante al mo-
vimiento que tiene esta parte en la forma de andar normal
facilitando asi la reeducacidén del enfermo y permitiendo que

éste la realice por sf mismo.

Ie rueda anterior, a la cual estan ligadas las
bielas, puede ser movida a mano o a través .de una transmi-
sién de cadena j manivelas a la altura de los brazos para
el accionamieﬁto por el propio enfermo o puede acoplarse

tambien un motor eléetrico alimentado por unalmberia o co-
nectado mediante una extensidn flexible a la red.

Con el fin de facilitar la interpretacién mds
exacta del objeto sobre el que ha de recaser Bl presente
privilegio, en el plano adjunto, compiementario de la pre-
sente exposicién se representa una forms précfica para su

realizacibén industrial que se incluye vnicamente a titulo

de ejemplo y, por tanto, sin caracter exhautivo sino mera-
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ménte informativo.

Ia figura 1 es una vista en perspectiva de un apa-
rato realizado de acuerdo con el invento.

Ta figurs 2 mestra una vista por la parte poste-
rior de 1los elementos fundamentales del invento. = ™

)
Ia figura 3 muestra una vista en planta del apara-

t0 representado en la figura 1.

De acuerdo con las 'citadas figuras, el aparato
estd eonstituido por ung estructura 1 preferentemente rea-
lizada en tubo ligero j resistenbe, por ejemplo, duroalumi-
nio o acerc, formada por dos bastidores en forma de "C" si-
tuados horizontalmenté ¥y unidos por barras siendo el bésﬁi—
dor inferior de mayor dimensidén para proporcionar mejor
estabilidad a la estructura. La estructura se apoya por
su parte inferior en dos ruedas orientables 2 y por su par-
te anterior en una rueda fija 5 situada entre una horguilla

4 fijada a la barra anterior 3 de la estrﬁctura.

Ia rueda 5 es solidaria con una Yueda dentada, no
representada, a la que se acopla uné cadena 10 que engrana
con la rueda dentada superior 1l montada en la horguilla
13 fija al extremo superior de la barra 3 siendo solidaria
la rueda 1l con las manivelas 12 para el accionamiento ma-
nual del aparato por parte de;_enfermo.

En la parte posterior del bastidor superibr de la

~
estructura 1 estd montado el soporte 14 ajustable'a la pel-
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vis delAenfermo, suspendido mediante los tiranfés 15& la
estructura, cuya ajustador comprende una cintura formads
por dos partes rigidas que se sitdan por debajo de las ca-
derag y dos partes mediss anterior y posterior flexibles
quedando por oonsiguiente el enfermo en posicidn erecta apo-
yado en dicho ajustador.

los laterales rigidos de la cintura 14 presentan
en su parte inferior lateral unes orejetas en las cuales se
articulan respectivamente las bielas 8 y 9 estando el extre-
mo inferior de dichas bielas articulados a la correspondien-
te menivela 6 y 7, cuyas manivelas presentan v;rios orificios
para regular la longitud del brazo de las mismas situando la
articulacidn.en el lugar deseado segin se desee producir mis
0 menos OSCilaoién en la cintura 14.

Al hacer girar el enfermq la rueda 5 actuando so-
bre las manivelas 12 la estructufa sé desplaza rodando, pro-
duciéndose un movimiento alternativo de las bielas 8 y 9
que Se transformg en un movimiento de balanceo transversal
del ajustadarl4. Ia posicidn del ajustadarl4, a la altura

de la espiha iliaca, determina en ls pelvis del enfermo el

" movimiento de balanceo cldsico de una rersona al andar de

manera que hace que una pierna u otra alternativemente se
apoye en el suelo. Cuando la pierna del lado que se levan-

ta deja de apoyarse en el suelo el enfermo ha de hacer un

esfuerzo para hacerla avanzar y asi sucesivaumente.
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Evidéntemente el aparato puede combinarse con
'éualquier fipo de dispositivo ortopédico acoplado a las
piernas. En caso de que sea necesario un levantamiento de
la pierna tirando del pié se ha previsto como variante,
segin se muestra en la figura 2, unos tirantes 16, repre-
gdentados de trazo y punto en dicho figura, fijados a los
soportes para los piés 17, cuyos tirantes 16 siguen el mo-
vimiento de elevacidén y descenso al estar articulados por
su extremo superior en los laterales del ajustada l4.

El aparato puede estar movido por otro sistena
motor distinto al de accidén manual, como por ejemplo, un
pequetio motor eldetrico con4su correspondiente reductor,
alimentado por una hateria o a través de un cable por la
red. |

Degerita suficientemente la naturaleza del inven-
to asi como su realizaoidn préctica inicamente cabe afladir
due en su conjunto y partes constitutivas es sqsceptible
introducir modificaciones, cambios de materia, forma y dis-
posicidn, en cuanto estas alteraciones no desvirtuen el

fundamente esencial del mismo,

N O T A

Ia Patente de‘Inveneidn, que se solicita por
veinte afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Le-

gislacidn, deberd recaer sobre: "APARATO PARA REEDUCA~

CION DE MIEMBROS INFERIORES DE LAS PERSONAS", segin las
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caracteristicas esenciales de las siguientes

REIVINDIGCACIONES

‘12,~ Aparato para reeducacidén de miembros infe-
riores de las pergonas, que sSe caracteriza por, comprender
una estructura desplazable que se apoys en dos ruedas orien~
tables posteriores y una rueda fija anterior, dotada de un
soporte ajustable al enfermo & la-altura de la pelvig de
forma que éste se mantiene en posicién erecta y apoyado, cu-
yo soporte, formado por dos partes laterales articuladas a
través de enlaces intermedios anterior y posterior presenta
en cada lateral medios en los cuales se articulan por su ex—
tremo superior respectivas bielas, articuladas por su extre-
mo inferior a correspondientes manivelas solidarias con el
eje-de giro de la rueda anterior, la cual, al girar movida
a través de una transmisién por el propio enfefmo 0 por un
motor eléctriqo, transforms su movimiento a través de las

blelas, en un movimiento de balanceo tranéversal del sopor-
te del enfermo y por consiguienie‘un movimiento similar al
de una persong al andar haciendo que el enfermo apoye, al
mismo tiempo que se desplaza la estruétura, una pierna y otra
alternativamente sobre el suelo.

228,~ Aparato para reeducacidn de miembros inferio-
res de las personas, segin la anterior reivindicacidn que se
caracteriza porque las maniveias solidarias a la rueda ante-

rior presentan varios orificios destinados a permitir en cual-
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quiera de ellos el montaje de la articulacidén del extremo

de la biela con el fin de hacer variar el radio de rota=
cibn del extremo inferior de la biela ¥y con ello la ampli-
tud del movimiento del soporte.

32.~ Aparato para reeducacién de miembros infe-
riores de las personas, segin las anteriores reivindica-
ciones que se caracteriza porque la rueda anterior es accio-
nada por el propio usuario medisnte un mecanismo de transmi-
8ién por cadena entre un pifién solidario con dicha rueda y
una rueda dentada superior solidaria con dos manivelas dis-
puestas frente al enfermo, para su accionamiento por éste.

48.,~ Apargto para reeducacidén de miembros inferdio-
res de las personas, segin las anteriores reivindicaciones
gue se caracteriza porque, para facilitar el levantamiento
de las piernas, los piés pueden apoyarse sobré soportes uni-
dos mediante medios de retencién, tirantes o sustentadores,
gegin los casos, a los laterales del soporte oscilante, de
manera que cuands se inclina éste hacia un lado se produce
el levantamiento del soporte del pié opuesto y viceversa.

8.~ APARATO PARA REEDUCACION DE MIEMBROS INFE-

RIORES DE LAS PERSONAS,

Segiin queda sustancialmente deserito en la presen~
{te memoria, que consts de ocho héjas escritas a migquina por

una sola cara y dibujos. _
Madrid, 23 de Enero de 1965
Don CANDIDO REIE@“T

FRANCISCOQ, 'PCIA CAGRERMZQ
P. P.
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