MHEKORTA DESCRIPIPIVA
DE UNA PATZETE T THIROTUCCTION POR DIEZ ATOS LN SSPANA 4 PaVoR
DE DOW LUCTANO LARCH ALOROS, DR NaCTONALIDAD ESPANODA, RESININ-
T3 ZN BARCKIONWA, Saents Filomena 3.
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La presente solicitud tiene por objeto garantizar el derecho -a
la fabricacibn y explotacibn en exclusiva sobre un reductor de velo-
cidsd para sinbonia, conocido con unterioridad y fabricado por la
Tirma Du~fislecatti, de Lildn (Italia).

La ¥inslidad de los perfeccionamizntos comprendidos en la nueva
modalidad constructiva de este aparato sintonizador, es la de ele-
var al mis alto grado lz sensibilicad selectiva en el wmovimiento
real y efzcbivo del giro axisl del mando finico del disposibtivos

Bn el sspecto mecinico, lz disposicibn cléisica y usual de cen-
trzlizar en el giro de un solo eje, los dos movimientos de seleccidn

v Ge sintonia, es mantenido inalbersblemente, aungue en los elemen-

e

os ds reduccidn del desarrollo des svance, ss donde radics la esencias
lidad de L. mejors, pudiendo goncretar que la diferencia del indica-
do desarrollo de giro se nwntisne o desenvuslve en ¢l exponente pro-
porcionsl ¢& Llib.

La caracteristica fundsnentzl de este dispositivo, estriba en
gituar en ls cabezs del indlcado eje Gnico, un sistens de asrrastre
pon contecto de un juego de bolas esféricas dobadas de capacidad de
avance y retroceso en el corto espacio de un eje cbnico al gue cir-
cundan y del cue emsna le expansidén radial productors del zvance
Lento del casguillo del sinbtonizador.

Para lz clara 7 ampliz comprensidn de lo jue antecede, se repre-
senta en &l grifico adjuntvo un cuso de realizacidén prictica del re-
ductor, a titulo de ejemplo de referencia.
in ¢l plano: lay #fipura 1a., represents el dispositivo reductor
vigto exteriormente y en su totalidad.

La Fizurs 22., esyuenatiza el aparato girsborio ssccionado.

La Fisura %2., dibujs un- puwrspectiva del soporte. Y las
Wicuras 42 y 52., son esquenas aclaratorios de su funcionzmiento.

De acuerdo con lo diseflado, el sintonizador tal como es general
en 8stos casos, es un eje (6) cilindrico que por medio de la escoba-

dura de su extremo inicial recibe la vinculacidn del botdn de mando
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accionsdor (7).

BEh el curso de su longitud ¥ig. 22., recibe lz cobertura ds un
copducto cilindrico (8) que finaliza en unz valona (9) passda la
cual se prolonga en un zpéndice hueco (10) cuy:= superficie externa
estd estriada (10a) (en detalle en la Fig. 42) par. recibir el en—
caje y ajuste de un pifibn dentado (11) gue es el destinzdo a en-
granar, ya en el interior de la caja del asarato con el disnogitivo
transmisor.

In el extremo interno, el eje finalizae.en un pequefio véstago
(12) también cilindrico y liso que sxperizmenta un ensanciumiendo
cénico invertido, sobre cuys base terminal se epoya un: pegueiia
bola es¥érica (13) aue corrssponde al azlojamiento ce 1ls oguedad
de la punters (10) seguido de un »@quefio resorte helicoidsl (14)
destinados ambos elernentos & evitar el roce o azarrotasmiento del
eje en su giro.

BEn ceambio en el espacio de la .erbte estrecha del vistago (12)
se situan rodeandolo, n-sta tres bolas (15) de acero de rodamiento,
Contribuyendo a su alojauleuto ¥y a lu separacidn eyuidis.:inte que
deben mantensr, las lumbreras (16) existentes en la zona correspon-
diente del conducto cilinarico (8).

Completando la descripcibn externa de la Fig. 18 , al conducto
(8) lo envainz en su Gltims zona otro casquillo ciliudrico {(17)
en el que enbre uwos valonas de linite (17a) comprende un tramo con
hilera de rosca sobre la jue la tuerca (18) y entre dos aran.elaus
(19), de baguelita, y (20) ds nylon, afisnzan a unz e las hojas
del soporte engular (21) cuya otra hojs en dngulo recto, wmsntiene
la posicibn de la <oble corona (22) gue calada por el eje transmi-
sor (23) pesa a relacionsrse con el mecshismo del snarabo receptor.

En los dos elementos envolvenbes del eje (6) como son el cilin-
dro (8) y ei casquiilo (17) existe un. ranuracifn colissda trans-

versal (26) con longitudes de arco ve velor distinto, y a tr.vés
de las cuales c:1la hacia el exbterlor radislmente an peqgueiio pivote
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(27) solidario del eje (6). e d
La Fig. 32., muestra el detalle en perspectiva del soporte ¥y
1s posicidn de engranaje entre el pifidn cénico (11) y la doble co-
vona (22). Bsba Gltima consiste en una asociacibn de dos cazoletas
seuejuntes encajadas una sobre obra y con libertad de oscilacidn
entre ellas aubgque retenidas por el tope Germinal (24) de su pro=-
pio eje (23) ¥ por ls accidn de un resorte asular de acero (25)
que las manblene con una cierta presibn de cruce, mediante lg cual
ace sue los dientes de .ouwbas muerdan en el denbado del pifibn, (11)
con la iinalldad de ewlbar t:da tolerancia durante el avance del en=
apabaje.
Respecto a su funcionamie to es el siguientes 41 iniciafse el
siro vobatlvo, el pulsador (7) imprime solamsnte giro al eje (6)
con;juntamente con el cilindro (8) hallandose en la posicidn que
gibuja 1z Fig. 28., en que las bolas (15), por estar en coutacto
con lu nurbe delgads del véstago (12) disfrutan de 1z holgura na=-
tural 4.2 las nonbiene inoperantes, y por btanto todo su desarrollo
de pyiro vransmitido por el pifidn (11) & lus coronas dentadas (22)
cualiuiera que sea su ndmero ds vuelbas, siempre sepé el de up de-
sarrullo mayor. Por el contisrio imprimiendo al eje (6) una trac—
cidn Lscis afuera, tul como seliala la fiecha en la Fig. 4&., las
bolas (15) avanzan en sentido contrario mantenidas por las lumbre—
rag (16) del cilindro, recibiendo la presidn creciente de la super-
“icie cdnica del vasvago (12) lo que se traduce en una expancidn
radiul, como indican lag ilechas menores y consigulentemente la
transmisidn de dicha f erza centrifuga a lu paved interna del cas-
quillo (17) al que le morime asi mismo ¢l gziro de desarrollo menor.
La ¥Fipura 58., dibujs en plunta ls seccibn por el nivel de las
lupbreras (16) mostrando le btuanjuncia de los mismas con el casqui~
1lo roscable (17) demosbrativo de que por cadGa vuslts coupletba
gque einciuag el eje (v), gl casyuillo (1Y) avanza solamente un ar-

co de cireulo eguivilente a la quints parte Ge la longitud de su
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circunferencia. Debido naturalmente a le razén proporcional de gue
el didmetro del eje (6) sea 1, el de las bolas sea 2, ¥ el del
casquillo ses 53 valores a establecer previamente en cads caso

de reslizacibn del descrito reductor de des velocidades,

De ello se desprende que podrd ser favricado en distintos te
nafios en los gue la relacibn de log réferidos did etro dexd el ex—
ponente de reduccidn.

) NOTA

En resumen, la presente solicitud recaerd sobre las sigzuien-
tes relvindicaclones. -

2, Reductor de velocidad para sintonfa, gue ze caracterisa
por comprender un disvositivo de contacto entre el eje de mando
y el cascuillo causante de la reduccidn, consistente en la inter-
posicidn entre el dicho eje y la superficic interna del casquillo
reductor, de tres o mds bolas de acero de friceldn, gue son las
sue ejercen desde el centro hacia afuera la cohesidn ¢ue lo arras-
tra en un novimiento ds glro con wndesarrollo menor esteblecido
por la relacidn de las diferencias de didmetro entre los elemen~
tos componentes,

28 .~ Reductor de velocidad pars sintonfa, carscterizado por-
gue las bolas de acero que se citan en la reivindicacién anterior
se hallan alojadas cn sendas lumbreras prociicadas en el cuexrno
cilfndrico gue se interpone entre el mencionado eje y el casqui-
1lo, correspondientes a la zona en que,al terminp del eje, égle
dresenta como prolongacién axizl, un vdstago de imiciacidn esire—
cha y emsanchamicnto por progresidn cbénica, determinante de dos
gituaciones, como son; la de holgure de las bolas en su espacio
libre, y la de coupresidn creciente al retroceder tode el eje,
imponiendose la presidn redial = las bolas, que entran asf en to-
do su poder de arvastre lento contra el cesgquillo.

32 .~ Reductor de velocidad pars sintonfa, segin las relvindi-
caclones snteriores carscterizados por comprender dos moviidentos

de giro de distinto desarrollo, de los ¢ue serd el menor el pro-
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ducido por el dispositivo de bolas ya reivindicado, en tanto que
el nayor serd el movimiento de giro inicial del eje y su cilindro
envolvente, ouedando blogueado ¢ste conjuwto por medio de un pivo-
te solicdario del eje, al llegar a2 uno de log extremos de la coli-
ag trensversal existente en ol cgsquillo reductor, en cualgulera

de log dos sentidos de giro,

48 .~ Reduchor Ge velocidad para sintonfa,segdn las reivindicoed
ciones mteriores ca.acterizado porque el eje de mando gue se cita
finalize en gu extremo interno en el infterior de una ceperuga vin-—
culada 2 la valona terminal de su cilindro envolvente, la cual ca~-
peruza por nedio de su moleteado exterior se afianza a un pififn
cbnico de¢ dentado exterior, gue a su vez es el gue engrana con las
dos cazoletas de la coronz denbada receptora en el inbterior del
aparato, del referido movimiento de rotacibn axial gue quedan trans
mitido a su propio eje, resultante en dngulo recto con el anberior
ejs de nando.

52 .- Reduébpr de velocidad para sintonfa, segin las reivindica-
clones antberiores caracterizado porque el moviwmiento de rovacidn
del eje de mando, viene suavizado y neutralizado de todo agarrota-
tdlento, por el hecho de amortiguarse pivotando le cabeza de su vés-
Tago cénico combra otre bola mentenida por el respaldo ds un pegue-
fio pasorte gue se aloja en el interior de la caperuzs yea relvindi-
Cada,

68 .= R IUCTOR DZ VELOCIDAD PAR: SIWTONIA.

Segin se desoribe en la presente menoric :ue consta de seils
hojags escritas a mdquina por una sole cara y dibujos.

Madrid a 19 de enero de 1965
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