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Italia n? 666.590 de fecha 12 abril 1962,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La prescnie invencidn se refiere a un dispositivo
pora wandar sl vuelco progresivo de 6rganos gue soporian

objet0s a desgcaprgar en zucegidn ordenada. Este dispositivo

terizado porque los Orgencs de retencidn, cuyo
desplazamiento provoca el vuelco de log correspoudicntes
soporbss, sstén unidos a los Organos de una cadons cincnd-
tice apia para accionar, con nando positivo Gesmodrimico

g en Buce sgidn ordenada, 4dichos drganos de reote encibn., E1
mando positivo ds los drganos de retencidn de los elemen—
tog de la caiena cinemitioca se ha deuwostrado gue es WUy
ventajoso por cuanto elimina los inconvenientes de cncle-
vamiento o de vuelco fallido gue se verifican en otros dis-
poeitivos del género en cusstiodn, en los cuales las cadenas

cinmudticas son discontinuas, = = = = = = = = = = = =~ &

Y

Otras caractericiicas del dispositivo que forma
sl objsto de la invencidn aparecerdn de la descripeidn que
sizus con referencia particular s una forma de realizacidn
ilvetrads, & titulo de ejmplo, en los planocs enexos, en
log cuales: ‘

La fig. 1 muestra wna vista lateral en alzados

la flg. 2 muestra wne vista parcial ds la fig. 1,
g mayor oscalas;

la Fig. 3 muesbra une seccidn parcial seglin la

’ s om .
linga A-4 de la Fige 20 = = = = = o = = = - - -

EL dispositivo ilustrado estd constituido por una
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pluralidad de planos de gpoyo 1, 1', 1't, ..., distancia-
dos entre si, dispuestos en columna entre dos nontantes var-
ticales 2-3 y volcables alrededor de los correspondientes
ejes horizontales 4, 4!, ...; por Organocs de retencidn

5, 5%y 5''Y, ..s, que son desligentes en las corfGSpondien-
tes lumbreras 6 y que en la posicién en el fondo de la 1um-.
brera actlan de soporte a los correspondientes planos de
apoyo 1; por una pluralidad de plaquetas T, T'y; T''y eeey
golidarias de los Orzanos de retencidn 5 correspondientes

v por Llo tanto deslizanbes horizontalmente con dstos sobre
la cara exterior del montante 3; por una »luralidad de pa-
lancas de dos brazos 3-9, 8'-9', ..., que sirven parsa unir
en cadena las sucesivas plaquetas 7-T7!'=7'', ... Cada palanca
8-9 ostd empernada, en efecto, en 10 sobre una plagueta 7
mientres en la muesca 1l de su brazo 8 ge acopla un perno
12% fijado a la plagueta sucesiva 7'. EL otro brazo 9 de cae
da palanca en escuadra bermina en una espiga 13, qué” 8610 en
cierta posicidn de la palsnca ge interfiere con la troyeclto-
ria de 108 trinquetes 14, 14', 14'', ..., con resorte 15,
15¢, ..., empernados y soportados sobre la varilla de mando

16 guiada a lo largo de su carvera vertical alternada. - -~

' Lag plaguetas T y por lo fGanto los correspondientes
brzpnos de retencidn 5 estan atraidos a su posicibn inicial
(plano de apoyo 1 horigzontal) por resortes como 17 que achian
entfe el perno 12 fijo & la plaqueta y un puato fijo 18 del
nontante Je = = = = = - e o e e e e e e e e e e -

Ademds, cada plano de 2poyo sstd provisto de wne

leva de sector 19 que durante el vuelco cubre el trozo ini-
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cisl de la lumbrera 6 e impide, una vez realiszado el vuelco,

que ¢l drgano de paro 5 pueda volver a la posicidn inicial.

Bl dispositivo funciona como sigue:
’ » 3 .
Supongase gque se parte de la posicién indedal en

la cual todos 1o& planos de apoyo 1 estdn horizontales y por

. 7 4 .
lo tanto soportados, ademas de por sus pernos 4, ‘vembién por

los sorvespondientes drganocs de retencidn 5 que estdn en el
fondo de la lumbrera dz guia 6, vy tembidén que la varilla de
mzado 16 con sue tringuetes 14 se halla al finalAds la carre~
ra inferior. Ean ézta posicidn la primera palanca ,sn cScuaira,
inferior 3-9 estd dispuesta, como en la Ffig. 1, do modo gue

su espige 13, se halle ya sobre la trayectoria de los trin-

3

¥

metes 14 mientras todss las otras palasncas en escuadrs vlie-'
P

nen la esplgae fuera de tal ftrayectorig. — — = = = = = = = ~

o1 ahora, mediante mando & mano u oiro mando cuval-

gurisra, la varilla de mando realiza su carrera hacia arriba,

el primer tringuete 14 acoplandose con le espiza 13 provoca
la robacion de la primera palanca enjescuadra 8~-9, cuyo bra-
20 8 desplazard hacia le izquierda el perno 12 ¥ con &L la
plogueta 7 y el drgeno de retencidn 5 provocando el vuelco
del primer planb d2 apoyo l. En el desplazamiento hacla la
izquierda, la plagueta 7 desplaza tembién el fulcro 10! de
la seunda palanca en sscuadra 8'-9' la cual gzira alrededor
del perno 12' de la segunda plaqueta 7' que ewtd parada, por
lo cual la egpiga 13' de la segunda palanca asume la posicidn
de interferencis con la traysctoria del tringuete 14' y por

lo tanto ge dispone pare el proximo mando. Tal disposicidn
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guedan invariable incluso durante la carrera de retorno ha-

cia abajo de la varille de maniobya por el hecho de que, con
el vuelco del plano de apoyo 1 también la leva 19 solidaria
de éste ha girado e impide al drgano de retencidn 5, y por

lo tanio a la plagueta 7 y por lo tanto a la palanca 8'-9',

volver & la posicidn iniciale = = = = = = = = = = = = = = -

Haciendo efectuar una carrera sucesiva de la vari-
1la de manlobra, el tringuete 14' ce acopla & la egpiga de
la palancse 8'~9' vy se repiten los movimientos (ya descritos)
que provocan el vuelco del segundo plano de apoyo L! y asgdl

SUCERLVAaMENtBe = = = = = e e e e e e e e e e - -
N o0 T A ’

Se declaran de novedad y propledad para Espafia sus

serritorios y plazas de soberania, las siguicntes:

"REIVIKDICACIOTNES

1.~ Perfeccionamientos en los dispositivos para
nmandar el vuelco de drganos de soporte de objetos, a descar-
sar en sucesidn ordensda, realizdndose el mando de Fforma pro-
gresive, carvacterizados porque los drganos de retencidn que

sostienen los correspondientes drganocs de soporte on lo pOogi-

cion de carga y que deben ser desplazados para'provocar el

vuelco, estén unidos a los Organocs de una cadena cinemdtica
epta para accicnar con mendo positivo desmodrdmico y on suce-

0] ’ .
gibn ordenada, dichos Organos de retencin. — — = = = w = =

2.~ Perfecclonamientos segin la reivindicacién 1,
carachtorisados porque cade eclemento de la catena cinemdtica

desplaza un drgano de retencibn, el cual & su vez Gesplaza un
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cleomento svcesivo igual de la cadena de modo que lo digpon-

" - - - o 3 ~ .4 -, - ] o 4 3
sa pura el aando del Orgeno de redenclon sucesivi. — — - -

Y U4 S ot e .
3o~ Perfeccionamientos segun lac raivindicacicnes
oL

preceientss, camuctorizados porgue el dispositivo estd cons-

1

enoa do apoyo (1) dispucsios

[

tituldo por wna pluralidad deo
e columna a distancias preestablecidas, siendo volcable co-
Gz pluno alredctor de un 2jo horimental (que coinclde subs-
tancialmente con une Ce lag arisgtas) ¥ octando mantenido nope
oy e vy g ol - ERPRRE 4 0 X L . a s 1.
nalmentse cn posicion horizomtal por un Organo de relbencion
(5) cuyo fesplasamiento provocs el vuslco del plano por grae
vedad, por una pluralidad Igual de plaguetlasg desliszantes (7)
gozetidas a la aceldn do resortes de retorno y colidarias

] by 34 L4 . e & '-

Ge los correspondientas Orgenos de rebencidn (5); por una
plurslidad de palancas (8~8), cada wna de las cuales estd
supcriada en una plagqueta y tiene un brazo que con una nues-
ca suya se acopla a un perno (12) £ijo a la plaqueta sucesi-
va rientroe el otro biazo termina con ung cspiga (13) apta

sara Lnterferiree con trinquetes (14) con resorte emperncdos

3

gobre la varilla de mando (16) que pucde realigar una carre-

ro de ida ¥y vuelta; y finalmente por una pluralidad {e le-

vas, una para cada plano de apoyo y solidaria de éste, apta

pers impedir el retorno del briano de retencidn o la posiciln

inicial después del vuelco del correspondiente plano de a30y0.

Ao "PHRFECCICGHARISNTOS EN LCS DISPOSIEIVOS PARA
LATAR I VUELCO DI ORGANOS DX SCPORTE DE OBJEI0S". - = — -

Todo ¢llo conforme se desgciribe y reivindica en la

nresento memoria gue consta de sels hojas, folladss. j uccano-

afiadas por una sola de sus cares, y de dos lém;nas de’ @i
BARCELONA, -9 ENC 1965

P.A.

tujos gue la ilustrane

: Aﬂm«xmaLaﬁkn



.Aldo DOGLIONI MAJER
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