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DE
INVENCION

liana, domiciliado en Roma (Italia), Via Velletri,7;,§or

"APARATO PARA LA RECOLECCION DE FRUTOS DIRECTAMENTE DE

LA PLANTAY,

MEMORIA DESCRIPTIVA

E1 objeto de la presente invencién lo forma un
aparato particularmente adaptado para la recoleccidén de
aceitunas y otros frutos andlogos directamente de la planta
sin tener que recurrir a los métodos tradicionales utilize~
dos hasta ahora (recogida, ébaéimiento, ete). Es finalidad
principal de la invencidn la de poder efectuar las opera-
ciones de recoleccidn con el minimo de intervencidn de ma-
no de obra, con medios incapaces de causar el mas minimo
dafio a la planta y a todo su follaje, con posgibilidad de
inservencidn en todas las zonas y en todos los tipos de
terreno y con una rapidez de trabajo enormente superior a

todos los sistemas en uso hasta el presente.
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El objeto de la invencidén serd mejor comprendido
por los téenicos del ramo leyendo la siguiente descripeidn
con referencis a los dibujos esgueméiticos adjuntos, dados
solamente a titulo ilustrativo y no limitativo; es-claro
que la forma y las dﬁmensionés de las partes podran Qariar-
se a voluntad, sin salir por ello del espiritu de la inven-
cidn.

En dichos dibujos: La figura 1 representa el apa-
rato visto frontalmente; la figura 2 lo representa visto
de flanco; la figura 3 es su vista en planta; las figuras
4 y 5 representan las vistas en seccidén y planta respecti-
vamente del aparato; las figuras 6 y 7 repressntan respec-
tivamente la vista en seccidén y en planta del aparato segin
une primera variante; las figuras 8 y 9 son vistas en planta
del aparato segin una sezunda variante.

El aparato se compone como sigue; un portaherra-
mientas en forma de tenaza -1- hace fulecro en -8- con bra-
z0os extensibles y con resortes de sujecidn -4-. Sohre el
porsaherramientas estén insertos dos brazos giratorios al~
redeGor de su propio eje -16~, sujetos firmemente por mor-
dazas -9~. Los dos brazos llevan respectivamente colocados
sobre cojinetes o cubos dos cepillos giratorios -10-; rota-
torios en sentidos mutuamente opuestos. Los cepillos estén
oportunamente conectados, mediante dos correas de transmisidn
0 un dispositive similar -3-, al motor eléeirico -2-, -6-,
-7-, el cual, a su vez estd sostenido fijamente a un lado
de la tenaza portaherramientas por medio del estribo ~5-.

El motor eléetrico, de poltencia apropiada, puede
alimentarse bien por medio de corriente continua, bien por

medio de corriénte alterna, sirviéndose asi de cuglquier fuen~
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te de energla. La rotacién a los cepillos puede también ser
transmitida mediante un motor de explpsién a través de las
transmisiones oportunas que variardan en relacidén a la fuen~
te de energia mecédnica (tractores, motocultivadores,moto-
segadores, motores independientes a explosién, ete).

Ademds, el motor eléetrico puede desplazarse a
tierra o & otro sitio oportuno. ._3”

También la rotacidn puede efectuarse por medio
de los dispositivos oportunos, con la operacidn manuel del
operario.

Los cepillos operantes -10- son de forma cilindri-
ca y glratorios en torno a su propio eje ~ll-, -13- y estén
constituido por un ndcleo central de naturaleza varia -12-
sobre el que estén insertos unos mechones de pelo -17- a
distancia bien calculada, y de la longitud deseada en rela-
cidén al material de que estén formados. En la préctica es—
tos mechones pusden estar constituidos por hebras naturales
(animales o vegetales) y artificiales como nylon, fibras
sintéticas en general, caucho, pléstico, o bien por mechones
compuestos de filamenjos metdlicos revestidos o no de mate-
rial pléstico o de caucho.

Ademés, los cepillos pueden estar provistos, en
vez de los mechones de los diversos tipos mencionsdos, de

pequefios dientes de caucho, materia pléstica o similar, te-
niendo cualquier seccidn, dimensidn y distancia oportunas
seglin el tipo de planta a tratar v en relacidn a la espesura
del follaje, a la conformacidn del mismo, y a la altura de
lao misma plenta. Tembién podrd variarse la disposicidn de
los mecheros o de los dienmtes en relacidn a las caracteris-

ticas morfoldgicas de la planta, con particular referencia



al follaje. Los cepillos ademéds pueden tener ls forma cir-
cular giratoria alrededor de su propio eje. Dichos cepillos
pueden cambiarse féciimente retirando el fiador -13- y co-
locande en el eje rotativo ~1ll- otros tipos de cepilib.
5. Los cepillos de construccidn cualquiera, actudn
& velocldad controlable sobre los frutos por medios de fres
principios, que son; percusién; arrangue y encaje por los
que dichos frutos se separan de las ramas. Los fruqu,asi.
separados van a reunirse en una construccidn conductora~-l4~
10. apropiada y de ésta se introducen medisnte una conduceidn
flexible y muy ligera -15-, en cualguier recipiente colec-
tor,
Seglin una primera variante, el sparato en vez de
tener cepillos montads sobre brazos giratorios sobre su pro-
15. pio eje, puede tener dos correas rotatorias -21- (£fig.6,7)
de material vario, provistas en toda lg longitud de su su-
perficie los diversos tipos de mechones -22- con hebras o -
dientes de género diverso.
Estas correas -21- estén puestas en movimiento por
20. dos cilindros -23-, uno de los cuales es un cilindro motor.
Segin una variante ulterior, el aparato puede es-
tar bambién constituido por una parte fija -34- (fig.8 ¥y 9)
no giratoria, con superficie plana o cbéncava, provisbta o no
de mechones o dientes ~35~ como 1los cepillos, o bien de un
25. naterial rasposo iddneo y de ung parte mévil formada por uno
o més cepillos rotatorios -36- o de una corres giratorig-37-.
Por efebto de la fuerza centrifuga ejercida por la
rotacidn de los cepillos o la-correa, el aparato tiende g
desplazarse hacia atris. Para eliminar esie inconvenienté'

30. dicho aparato puede comportar una o méis series de pares de



e

10.

15.

20.

25.

_rodillos con sentido rotatorio inverso zl de los cepillos
o de la correa, actuando asi de forma que ejerza un empuje
entre todo el aparato.

Quede entendido que pueden estudiarse otraes va-

riantes y actuendo el mismo principio de la invencidn.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencidn:

1. Aparato para la recoleccidn de frutos direc-
tamente de la planta, particulzrmente aceitunas, caracte-
rizado por el hecho e estar constituido esencialmente por
un portaltil en forms de tenaza con rsmas exbensibles, sobre
las cnales se hellan insertados dos brazos giratorios al-
rededor del propio eje, fteniendo eslcs dos brazos giratorios
dos cepillosg rotativos en sentidos de giro mutuamente opues-

tos,.
2. Aparato pera la recoleccidn de frutos direc-

tamente de la planta, de acuerdo con la reivindicaeidn 1,
caracterizado por el hecho de que los cepillos se hallan
conectados por medlos Jde dispositivos oportunos con un motor
eléctrico alimentado en forma conveniente.

3. Aparsto para la recoleceidn de frutos direc-
tamente de la planta, de acuerdo con la reivindiecacidn 1,
caracterizado por el hecho de que los dispositivos de cepi-
1lo se hallan conectados por medio de dispositivos oportunos

con un motor de explosidn, acoplado amovible en forma conve-

niente.



4, Aparato pars la recoleccidn de frutos direc-
tasente de la planta, de acuerdo con la reivindicacidn 1,
caracterizado por el hecho de que los cepillos pucden ser
hechos girar por medio de dispositivos oportunos, incluso

Se manualuente por el operador. |

5. Aparato para la recoleccidn de frutos direc—
tauente de la planta, de acuerdo con las reivindicszc.iones
precedentces, carvacterizado por el hescho de gue los cepillos
estén consbituidos por un nicleo central de naturslezs va-

10. riable, sobre el cual se hallan insertados haces de pelo o
digpositivos andlogos cuyas distancia y longitud han sido
calculados en relacidn con el material del que han sido For—
mados, con lg densidad de hojas, 0 bien con la conformacidn
de la copa y la altura del 4rbol a tratar.

15 6. Aparato para la recoleccidn de frubos direc-
tamente de la planta, de acuerdo con las reivindicaciounes
precedentes, caracterizado por el hecho de que.los cepillos
estén montados de manera facilmente substituible.

7. Aparato para ls recoleccidn de frutos direc-

20, ta.ente de la planta, de acuerdo con las reivindicsciones
prededentesf caracterizado por el hecho de que ¢l ndmsro de
los cepillos puede ser superior a dos.

8. Aparato para la recoleccién de frutos direc-
temente de la plante, de acuerdo con la reivimdicacidn 1,

25. caracterizado por el hecho de que los cepillos rotativos
pueden ser substituildos por dos capuchones giratorios que
tienen en toda su superficie, varios tipos de haces o dientes
de diversas clases, siendo dichos cgpuchones puesios en mo-
vimilento por dos cilindros de los que, al menos uno; es un

30. ciliniro motor.
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9. Aparafo para la recoleccidén de frutos direc-
tamente de la planta, de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de gue el mismo puede estar
constituido por una parte fija, no giratoria, que tieue
5e una superficie plans o cdncava, provista de haces o dientes

y por una purte mdvil, formada por dos o més cepillos, o
por dos o més capuchones rotativos.

10. Aparato para la recoleccidén de frutos direc-
tamente de la planta, de acuerdo con las reivindicaciones

10, precedentes, caracterizado por el hecho de que puede ser
completado por uns o varias series de rodillos que tienen
sentido rotativo inverso con respecto del de los ceplillos
o capuchones, a fin de actuar en funcidén de empuje sobre
todo el aparato.

15, 11, Aparato para la recoleccidn de frutos dirsc—
tamente de la planta, de acuerdo con las reivindicaciones
precedentes, caracterizado por el hecho de comprender un
carenado dentro del cual son recogidos los frutos que, por
intermedio de un tubo flexible, son degcargados al interior

20. de cualguier recipiente de recoleccidn.

12.Aparato para la recoleceidn de frutos direc—
tamenie de la planta.
La presente memoria consta de siete hojas folia-

das eseritas a maquina por una sola cara.

Barcelona, 2 de enerorde 1965.
dro ADRI
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