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P A T E N T E  

DE
I N V E N C I O N

a favor de Don Alessandro ADRIANI, de nacionalidad i t a ­
l ia n a , dom iciliado en Roma ( I t a l i a ) ,  Via V e lle tr i ,7 ,  P°r 
"APARATO PARA LA RECOLECCION DE FRUTOS DIRECTAMENTE DE 
LA PLANTA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto de l a  presente invención lo  forma u.n 
aparato particu larm ente adaptado para l a  xenolección de 
aceitunas y o tro s  f ru to s  análogos directam ente de l a  p lan ta  
s in  ten e r que r e c u r r i r  a lo s  métodos tra d ic io n a le s  u t i l i z a -  

5. dos h as ta  ahora (recogida, abatim iento, e tc ) .  Es f in a lid ad
p rin c ip a l de l a  invención l a  de poder e fec tuar l a s  opera­
ciones de reco lección  con e l mínimo de in tervención  de ma­
no de obra, con medios incapaces de causar e l más mínimo 
daño a l a  p lan ta  y a todo su f o l la je ,  con posib ilid ad  de 

10. in tervención  en todas l a s  zonas y en todos lo s  tip o s  de
terren o  y con una rapidez de trab a jo  enormente superio r a 
todos lo s  sistem as en uso h as ta  e l p resen te .
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El objeto áe l a  invención se rá  mejor comprendido 

por lo s  técn ico s del ramo leyendo l a  s ig u ien te  descripc ión  
con re fe re n c ia  a lo s  d ibujos esquemáticos ad jun tos, dados 
solamente a t i t u lo  i lu s t r a t iv o  y no l im ita tiv o ; e s-c la ro  
que l a  forma y la s  dimensiones de l a s  p a rte s  podrán v a r ia r ­
se a voluntad, s in  s a l i r  por e llo  del e s p ír i tu  de l a  inven­
ción.

En dichos d ibujos: La f ig u ra  1 rep resen ta  e l apa­
ra to  v is to  frontalm ente; l a  f ig u ra  2 lo  rep resen ta  v is to  
de flanco ; l a  f ig u ra  3 es su v i s ta  en p lan ta ; la s  f ig u ra s
4 y 5 represen tan  la s  v is ta s  en sección  y p lan ta  re s p e c ti­
vamente del aparato; la s  f ig u ra s  6 y 7 represen tan  respec­
tivam ente l a  v i s ta  en sección y en p lan ta  del aparato  según 
una primera v a ria n te ; la s  f ig u ra s  8 y 9 son v is ta s  en p lan ta  
del aparato según una segunda v a r ia n te .

El aparato se compone como sigue; un p o rtah e rra ­
m ientas en forma de tenaza -1 -  hace fu lc ro  en -8 -  con b ra­
zos ex ten sib les  y con re so r te s  de su jeción  -4 - .  Sohre e l  
portaherram ientas están  in se r to s  dos brazos g ira to r io s  a l ­
rededor de su propio eje  -1 6 -, su je to s  firmemente por mor­
dazas -9 - .  Los dos brazos llev a n  respectivam ente colocados 
sobre c o jin e te s  o cubos dos c e p illo s  g ira to r io s  -10-^ ro ta ­
to r io s  en sen tidos mutuamente opuestos. Los c e p illo s  es tán  
oportunamente conectados, mediante dos co rreas de transm isión  
o un d isp o s itiv o  s im ila r  -3 - ,  a l  motor e lé c tr ic o  -2 - , -6 - ,
-7 - , e l  cual, a su vez e s tá  sostenido fijam ente a un lado 
de l a  tenaza portaherram ientas por medio del e s tr ib o  -5-«

El motor e lé c tr ic o , de po tencia  apropiada, puede 
alim entarse b ien  por medio de co rr ie n te  continua, b ien  por 
medio de c o rr ien te  a lte rn a , sirv iéndose a s í  de cua lqu ie r fuen-
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t e  de energ ía. La ro tac ió n  a lo s  c e p illo s  puede también ser 
tran sm itid a  mediante u.n motor de explosión a trav és de la s  
transm isiones oportunas que v a ria rán  en re lac ió n  a l a  fuen­
t e  de energ ía mecánica ( tra c to re s , m otocultivadore3,moto- 
segadores, motores independientes a explosión, e tc ) .

Además, e l motor e lé c tr ic o  puede desplazarse a 
t i e r r a  o a o tro  s i t i o  oportuno. .

También l a  ro tac ió n  puede efec tuarse  por medio 
de lo s  d isp o s itiv o s  oportunos, con l a  operación manual del 
operario .

Los c e p illo s  operantes -10- son de forma c i l in d r i ­
ca y g ira to r io s  en torno a su propio e je  -11 -, -13- y están  
constitu id o  por un nócleo c e n tra l de n a tu ra leza  v a r ia  -12- 
sobre e l  que están  in se r to s  unos mechones de pelo -17- a 
d is ta n c ia  b ien  ca lcu lada, y de l a  longitud  deseada en r e la ­
ción a l  m a te ria l de que están  formados. En l a  p rá c tic a  es­
to s  mechones pueden e s ta r  co n stitu id o s por hebras n a tu ra les  
(anim ales o v ege ta les) y a r t i f i c i a l e s  como nylon, f ib ra s  
s in té t ic a s  en general, caucho, p lá s tic o , o b ien  por mechones 
compuestos de filam entos m etálicos revestid o s o no de mate­
r i a l  p lá s tic o  o de caucho.

Además, lo s  c e p illo s  pueden e s ta r  p ro v isto s, en 
vez de lo s  mechones de lo s  d iversos tip o s  mencionados, de 

pequeños d ien tes  de caucho, m ateria  p lá s t ic a  o s im ila r , t e ­
niendo cua lqu ie r sección, dimensión y d is ta n c ia  oportunas 
segán e l tip o  de p lan ta  a t r a t a r  y en re la c ió n  a l a  espesura 
del f o l l a j e ,  a l a  conformación del mismo, y a l a  a l tu ra  de 
l a  misma p lan ta . También podrá v a ria rse  l a  d isposic ión  de 
lo s  mecheros o de lo s  d ien te s  en re lac ió n  a la s  c a ra c te r ís ­
t ic a s  m orfológicas de l a  p lan ta , con p a r t ic u la r  re fe re n c ia
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s i  f o l l a je .  Los c e p illo s  ademas pueden te n e r l a  forma c i r ­
cu la r g i r a to r ia  alrededor de su propio e je . Dichos c e p illo s  
pueden cambiarse fácilm ente re tiran d o  e l f ia d o r  -13- y co­
locando en e l e je  ro ta tiv o  -11- o tro s  t ip o s  de c e p illó .

Los c e p illo s  de construcción cualqu iera , actúan 
a velociaad co n tro lab le  sobre lo s  f ru to s  por medios de t r e s  
p rin c ip io s , que son; percusión, arranque y encaje por lo s  
que dichos fru to s  se separan de l a s  ramas. Los f ru to s  a s í  
separados van a reu n irse  en una construcción  conductora-14- 
apropiada y de e s ta  se introctucen mediante una conducción 
f le x ib le  y muy l ig e r a  -1 5 -, en cu a lq u ie r re c ip ie n te  colec­
to r .

Segán una prim era v a ria n te , e l  aparato  en-vez de 
te n e r c e p illo s  montads sobre brazos g ira to r io s  sobre su pro­
pio e je , puede te n e r dos co rreas ro ta to r ia s  -21- ( f ig .6 ,7 )  
de m ate ria l v a rio , p ro v is ta s  en toda l a  long itud  de su su­
p e r f ic ie  lo s  d iversos t ip o s  de mechones -22- con hebras o 
d ien te s  de género d iverso .

E stas correas -21- están  puestas en movimiento por 
dos c il in d ro s  -23 -, uno de lo s  cuales es un c ilin d ro  motor.

Según una v a ria n te  u l te r io r ,  e l  aparato puede es­
t a r  también co n stitu id o  por una p a rte  f i j a  -34 - ( f ig .8  y 9) 
no g ir a to r ia ,  con su p e rfic ie  p lana o cóncava, p ro v is ta  o no 
de mechones o d ien te s  -3 5 - como lo s  c e p illo s , o b ien  de un 
m a te ria l rasposo idóneo y de una p a rte  móvil formada por uno 
o mas c e p illo s  ro ta to r io s  —36— o de una co rrea  g ir a to r ia —37—.

Por efecto  de l a  fu e rza  cen trífu g a  e je rc id a  por l a  
ro tac ió n  de lo s  c e p illo s  o l a  co rrea , e l aparato  tien d e  a 
desp lazarse hac ia  a tr á s . Para elim inar e s te  inconveniente 
dicho aparato puede comportar una o más s e r ie s  de pares de3 0 .
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ro d i l lo s  con sentido ro ta to r io  inverso a l  de lo s  c e p illo s  
o de l a  correa, actuando a s i  de forma que e je rza  an empaje 
en tre  todo e l  aparato .

Qaede entendido qae paeden e s tad ia rse  o tra s  va­
r ia n te s  y actaando e l mismo p rinc ip io  de l a  invención.

N O T A

Se re iv in d ic a  como objeto de l a  presente patente 
de invención:

1 . Aparato para l a  reco lección  de f ra to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta , particalarm en te ace itanas, ca rac te­
rizado por e l hecho de e s ta r  co n stita íd o  esencialm ente por 
an p o r ta d t i l  en forma de tenaza con ramas ex ten sib les ,so bre  
l a s  caales se h a lla n  in sertados dos brazos g ira to r io s  a l­
rededor del propio e je , teniendo esto s dos brazos g ira to r io s  
dos c e p illo s  ro ta tiv o s  en sen tidos de g iro  mutuamente opues- 
to s .

2. Aparato para l a  reco lección  de fru to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta , de acaerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, 
caracterizado  por e l hecho de qae lo s  c e p illo s  se h a llan  
conectados por medios de d isp o s itiv o s  oportanos con an motor 
e lé c tr ic o  alimentado en forma conveniente.

3. Aparato para l a  reco lección  de f ra to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta , de acaerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, 
caracterizado  por e l hecho de que lo s  d isp o s itiv o s  de cepi­
l l o  se h a lla n  conectados por medio de d isp o s itiv o s  oportanos 
con an motor de explosión, acoplado amovible en forma conve­
n ien te .



-  6 -

5.

10.

15.

20.

25.

3 08^ 8Q
4. Aparato para l a  reco lección  de f ru to s  d ire c ­

tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, 
carac terizado  por e l hecho de que lo s  c e p illo s  pueden s e r  
hechos g i r a r  por medio de d isp o s itiv o s  oportunos, incluso  
manualmente por e l operador.

5. Aparato para l a  reco lección  de f ru to s  d ire c ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 
precedentes, ca racterizado  por e l hecho de que lo s  c e p illo s  
están  co n s titu id o s  por un núcleo c e n tra l  de n a tu ra leza  va­
r ia b le , sobre e l cual se h a lla n  in se rtad o s haces de .pelo o 
d isp o s itiv o s  análogos cuyas d is ta n c ia  y long itud  han sido 
calculados en re la c ió n  con e l m a te ria l d e l que han sido fo r­
mados, con l a  densidad de ho jas, o bien  con l a  conformación 
de l a  copa y l a  a l tu ra  d e l árbol a t r a t a r .

6. Aparato para  l a  reco lección  de f ru to s  d ire c ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 
precedentes, caracterizado  por e l  hecho de q u e lo s  c e p illo s  
están  montados de manera fácilm ente s u b s ti tu ib le .

7. Aparato para l a  reco lecc ión  de fru to s  d ire c ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con l a s  re iv in d icac io n es 
precedentes, carac terizado  por e l hecho de que e l número de 
lo s  c e p illo s  puede se r sup erio r a dos.

8. Aparato para  l a  reco lecc ió n  de fru to s  d ire c ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, 
carac terizado  por e l  hecho de que lo s  c e p illo s  ro ta tiv o s  
pueden s s r  su b s titu id o s  por dos capuchones g ira to r io s  que 
tien e n  en toda su su p e rfic ie , v a rio s  t ip o s  de haces o d ien tes  
de d iv ersas  c la se s , siendo d ichos capuchones puestos en mo­
vimiento por dos c il in d ro s  de lo s  que, a l  menos uno, es un

30 c ilin d ro  motor.
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9. Aparato para l a  reco lección  de fru to s  d irec ­

tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con l a  re iv in d icac ió n  1, 
caracterizado  por e l hecho de que e l mismo puede e s ta r  
co n stitu id o  por una p arte  f i j a ,  no g ir a to r ia ,  que tien e  
una su p e rfic ie  plana o cóncava, p ro v is ta  de haces o d ien tes 
y por una p arte  móvil, formada por dos o más c e p illo s , o 
por dos o más capuchones ro ta tiv o s .

10. Aparato para l a  reco lección  de f ru to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con la s  re iv ind icaciones 
precedentes, caracterizado  por e l hecho de que puede se r 
completado por una o v a ria s  se r ie s  de ro d il lo s  que tien en  
sentido  ro ta tiv o  inverso con respecto del de lo s  c e p illo s  
o capuchones, a f in  de ac tu ar en función de empuje sobre 
todo e l  aparato .

11. Aparato para l a  reco lección  de fru to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta , de acuerdo con la s  re iv ind icaciones 
precedentes, caracterizado  por e l hecho de comprender un 
carenado dentro del cual son recogidos lo s  fru to s  que, por 
interm edio de un tubo f le x ib le , son descargados a l in te r io r  
de cualquier re c ip ien te  de reco lección .

1 2 .Aparato para l a  reco lección  de f ru to s  d irec ­
tamente de l a  p lan ta .

La p resente memoria consta de s ie te  hojas f o l i a ­
das e s c r i ta s  a máquina por una so la  cara .

Barcelona, 2 de enero de 1965.
^rAI^Baandro ADRIANI
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