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MEMORTA DESCRISTIVA
que se presenta mra unir a la solicitud
de
PATETTE DE IFNVENCION
formuladae el 15 de Enero de 1.965, con el ntm. 308,148
en
ESPARA
por VEINTE safios
a nombre de SOCIETE ANONYME DU BROYEUR CLERO, entidad france-
se, establecida en 3, Rue Bourdaloue, Paris (Sena), Ffanoia, -

por:
IOLINO INDUSTRIALM,

El invento tiene como objeto un molino industrial -
utilizable mra la disgregacidn de los me teriales mds diver -
so08, ¥y especialmente de materiales himedos y pegajosos, tales
como arcillas, baguras domésticas, etc.

Es conocido utilizar a este efecto molinos del tipo
denominado "molino de martillos" gue lleva partillos articu -
lados sobre un eje paralelo al eje geométrico de un roter y -
solidario de éste, y mantenidos en posicidn radial por &l efce-
t0 de la fuerya centrifuga sngendrada par la rotacidn de esbe-

rotor. Estos molinos comprenden generalmente una reja o yungue
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calibrador, lo gue presenta el incounveniente de provocar obs-
trucciones y rebosamientos del aparato.

E1l invento se refisre a la redlizacidn de un molino
industrial del tipo de martillos que esté exento de este in -
conveniente,

Bl molino quz constituyse el objeto del invento eg -
notable especialmente por que comp ende al menos dos rp"acr es
con martillos u otrasg piezas, siendo mubtuamente artogénales -
los ejes de estos dos rotaes.

Yormalmente, los ejes de estos rotores estdn conteni-
dos en dos planos horizontales convenientemente especliados ¥
en dos plancs verticales musuvamente perpendicularss.

Esgte molino puede tener un nimero de rotores supe-
rior é 2, siendo el ejs de cada uno de estos rotores ortogo -
nal a los ejes de los rotores adyacentes, superior e inferior
al rotor considerado.

Tas velocidades de cada uno de estos rotores puecden
ser diferentes, de manera que les productos & moles sufran un -
priper esfado de desgbaste por & chogue de log martillos del -
rotor superior, para ser llevados seguldamente sobre el rotor -
o rotares inferiores rara dotvener la finura deseads,

El empleo de rotores superpuestos permite evitar
el empleo de una reja cal ibradora eliminando asi el inconve -
niente anteriormente sefialado con respecto a la téonica cono -
cida,

Egln otra caracterf{stica del invento, los marti -
llos que equipan a cada rotor pueden ser delongitudes diferen —
teg; la lonzitud de estos maktillos puede variar a lo largo del
eje Ge cada rotor; puede veriar igualmente de un rotor al o roj

referentemente, estas longitudes de gartillos son determinadas
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de manera gue las dos superficies geométricas que envuelven los
extremes de los martillos de los dos rotores adyacentes-siendo,
gvidentemente, cada una de estas ézperficies una superficie de

revolucidn alrededor del eje del rotor considerzdo-sean hangen-
tes segin lineas contenidas en estas superficies, a fin de que

por simple interposicidn de cufias bajo los cojinetes de los ro-
teres sea posible dbtener un espaciamiento constente pere regu-
lable entre estas superficles,

En mrticular, cada una de estas superficies de re-
volucidn puede tener un radio creciente desde el punto central -
hasta los extremos de cada rotor. Tel superficie tiene pues el
aspecto de un hiperboloide de revolucién & una hoja, que pre -
senta en cada punto dos cuwrvaturas principales de signos con -
trerios.

Segln un modo de red izacidén del invento, este -
molino comirende una funda o caja vertical de seccidn cwdrada
en la que los rotores estén momsados rotetivamente, alternando-
se la dirsccidn de sus ejes en 9%, estando montado cada rotor
o bre un 4rbol gue atraviesa la pered de la funda y que estéd pro
visto en uno de sus extremos de una polea de accionamiento, es-
tando provisto el obtro extremo preferentemente de un volante.

Otras caracteristicas aparecerdn en la descripcidn
que ve & seguir.

En el dibjo anejo:

Lz figuwra 1, eg una vigta en alzado de una insta -
lacibén de molturacidn que comprende un molino segin el invento;

La fiewra 2, representa esta instalacidn en plan -
ta;

Lag figuras 3 y 4 son dog vistas en alzado, a 90R
una de otra, on arranque y seccidn parciales, de un molino se-—

gan el invento. S
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Seglin el ejenplo representado en las figuras 1 y 2, -
uns instalacidn de molturacidn comprends, montade sobre una ba-
ge fija 1, un molino 2 que comprende una funda vertical 3 que
1leva un cierto nfmero de rotores con martillos, teniendo esta
funda, cuye parte superiar estd guitada en el dbujo, la él“cur'a
necesaria seglin el nfmero de los rotores. En €l dibujo, estos -
rotares eshén en nlmero de dce; finicemente son visibles los -
extrenos de los esjes 4a, 4b de estos rotares, ejes sovortados-
por cojinetes 52 ¥ 5 b ¥ que llevan en uno de suws extremos una
volea de accilonamiento 62 0 6 b ¥y en su otro extremo un volante
Ta, Th. Las poleas son accionadas pa motores 8a, 8b.

Se o servard que cada uno de los dos conjuntos wihati -
vos, 4aa8a, por una parte y 4b a 8b por la chra, esbtd dispues-
%0 & 90¢ on relacidn al otro conjunto, par razén de la dispo -
siciln de los rotores en el interior de la funda 3, tal como re-
sultard en la descripeidn que va a seguir,

El moline 2 representado en las figwas 3y 4 com -
prende, montade scbre una base lg, la funda 3 que lleva los Sr—
canos 4a a 8a y 4b a 8b, anteriormente mencionados. La funda 3,
constmiida de chapa, es de forma de prisma de base cuadrada; -
estd cerrada en su parte supericr par una cublerta 9 con goz -
nes 107 1leve una tolva lateral de alimentacidn 11. Bl cuerpo -
prismético de la funda comprende una parte superior 38 soporta-
Ga por wuna parte inferiar 3b, estando articula das estes dos par-

tes, vna sobre otra, par un gozne 12 y pudiendo ser fijedas una

£

a otra por medlo de patas de bloqueo l3a, 13byde un perno 14 -
(fige 4), T2 basge de la funda 3 estd abierta en 15.

Los dos &rboles ortogonales 4a, 4b llevan dog rotares
Ra, Rb respectivamente.

Estos dos rotaes son idénticos, cada uno de dlles -

nF

7
O IR S|
# W obed £°
ool e

&l
D
.

Iy



10

15

20

25

30

1leva un determinado ndmero de martilles 16 constitufldos por ba-
rras planas, de hierro 21 mengmeso, perforadas en uno de sus -
extremcs para ser montadas libremente sobre ejes 17, cuyos ex -
tremcs estdn fijados sobre vlatos 18 hechog solidarics del 4rbol
del rotor pa enchavetado o acanaladura, de manera (ue seEmn acd o
nados en rotacidn por este drbol.

Tos ejes 17 estén repartidos simétricamente alrede-
dor del eje del rotar; en el dibujo, cada uno de los rotores com -
prende cwitro ejes 17, es decir, cuatro lineas de martillos, -
pero estas 1lineas pueden ser més numerosas. BSobre estas lineas -
los mertillos estén separados uncs de obros por separadores 18,

Durante 1a rotacién del rotor, los martilles adoptan
una posicidn radial, tal como se representa en el dibujd (fige -
37 4.

Ta longitud de los mertilles veria s lo largo del -
eje de log rotores; e minima en el centro del rotar ¥ méxima -
en log extremos Ge 8ste, Tos extremos de los martillos estdn ins-
eritos en una curva cdncava, en forma de arco de circulo o de -
porcidn de hipérbola, que, cuando gira el rotor, engendra una -
superficie que tiene la forma de un hiperbololde de reveolucibn -
de una hoja.

Eetas superficies son de tel marera que podrian ser
tanzentes seghn lineas de contacto, pero la dis tancia entre los
dos ejes orltogonszles de los dos rotores se regula de manera que -~
estas dos superficies estén dispuestss con una separacibn conve —
niente pare la molturacidn, segln la mturaleza de los ma teriales
a moler. Esta distancis se puede regular por medio de cufias 20 -

dispuestas en nimero o espesor variable bajo log cojinetes de los

Arboles de los rotores,

Se puede practicar una puerta 21 en la pared de la
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funda, por encima del nivel de cada uno de los é4rboles 48, 4b;
cada una de estas puertas estd provista de una ranpz deflechora

22 0 22b cuya pendiente descendente estd dirigida hacia el in -
terior de la funda para llevar hacla los mertillces 2 los mte -
riales yue descienden a lo largo de la pared interior de 1é fun-
Géa. &n una variante, estas rampas pueden ser fijacas directamen-—
te sobre la cara interns de 1la pared de la funda,

Cade uno de los rotores es accionado pa su motor -
individual; peferentemente, las velocidades de acclonamiento de
los dos rotares son diferentes. Por ejemplo, el rotor superior -
&5 wovido a 750 vueltas /minuto, mientras gue el rbtor inferior -
es movido a 1500 vuelitas /minuto. Estos movimientos se efestuan -
en el sentido de las flechas fa y fh, ¥ pueden ser reversibles,

Los ms teriales & moler ©n introducidos en la funda
px lz tclva 1l y son provectados segﬁh la flecha T sobre €l ro-
tor superior Rz en donde son molidos par chogue, en volteo, su -
friendo as{ un priger estado de deshaste. Los materisles pueden—
ger también infroducidos por la parte superior de 1& fundéea, eg -
tande abierte la cubierta 9. Aquellos son llevados embonces al
Zrado ds Tinura deseado, jugando el rotar inferior el papel de -
une reja. Los meteriales molidos caen entonces a travds ds la -
abertura inferior 15 de la funda, y son recogidos.

ELl dlnvento no se limita al modo de red izacidn re -

lo de ejemplo.

En mriticular, se sobrentiende que el molino puede
comprender un nfmero cualquicra de rotores superpuestos, sienco
el eje de cada uno de los rotores artogonal con relacidn a los -
de los rotores immediatamente superior e inferior.

Bsta Solicitud, que corresponde & la presensads en -
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Francia el 17 de Enero de 1.964, bajo en nlmerc 960,757, se
acoze a 1os beneficios del Artfculo 51 del vigente Estatuto

sobre Propiedad Industrial.
¥ O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva quwe se ﬁ_resen—
tan para que sean objeto de esta Solicitud de Patente de In -
vencifn en Bgpaiie, por VEINTE eiios, son los siguientes:

1). Molino industrial del tipo gue comprendermérti -
1los articulados sobre un eje mralelo al eje geomé‘brﬁo de un
rosor o conjunto de rotares y solidario de fste y mantenidos -
en posicidn radisl por efecto de la fuerza centr{fuga praduci-
da por la rotacidn de este rotor, caracterizado p que gste -
molino comprende al menos dos rotares de martillos, siend -
los ejes de estos dos rotores mutuemente ortogonales,

2), Molino segln la reivindicacién 1, caracterizado
varque los ejes de estos rotores estdn contenidos en dos -~
planos horizontales convenlentemente espaciados y en dos pla-
nos verticales mutuamente perpendiculares

3). Yolino segin la reivindicacibén 2, caracterizado
parque dicho molino puede tener un niimero de rotores superior
s dog, siendo el eje de cada uno de estos rotores a togonal a
los sjes de los rotores adyacentes, superior e inferior al ro-
tor considerado.

4), Molino segln la reivindicacién 1, caracterizado -
pa que gobre cada uno de los rotores, las lonzitudines de los
pertillos son variables, creciendo este longitud a lo largp -
del eje ds cada rotor, del centro hacla los extreanos.

-

5). Molino segfin la reivingicacién 4, caracterizado -
T ) e

Jua T A

" o

:]

%

H

: :.;'v:

TR
£

Bk

A

£
¥
S

-7 -



10

i5

20

25

30

porqgue las longitudes de los martilles estén determinsdas de
nanera que las superficies geométricas de revolucidn enzendra~
das por las curvas euvolventes de los extreanos de los marti -
1los pueien ser tanzentes seglin lineas de contacio en toda -
le longitud de los rotores.

6). Molino segin la reivindicacidn 1, caracterizado
par que la separacidén de log rotores es regulable.

7). Molino segln la reivindicacidn 1, caracteriza -

o)

o pargue la curve envolvente de los extremos de los marti -
1los tiene el aspecto de un arco de circulo, de hiperbola o -
de obtra curva anflogsa, cuya cdncavidad estd Girigida hacia el
extericr.

8), Molino segln la reivindicacidn 1, caracte izado
porgue dicho molino tiene una funda vertical de seccibn cua -
drada en la cusl los robores estdn momsados rotativos en posi-
ciones superpuestas, albernando las direcciones de sus ejes -
en 90¢, estando montado cada rotor sobre un &rbol que atravie-
sa la pered de la funda vy que esté provisto en uno de sus ex -
tremos de une polea de acclonamiento, estando el otro extreno -
provisto preferentemente ds un volante.

9). Molino segfn la reivindicacidn 1, caracterizado
parque los rotores son accionados en rotacidn respectivamente
par motores ndividuales de velocidades diferentes, siendo las
velocidades de cada rotor suveric 2 las del rotor imnmedista-
mente saperior,

;I_O)o I"olino segfin la reivindicacidn 9, caractariza-
do parque en é. caso de un molino de dos rotares la velocidad
del rotor inferior es el brden del doble de la velocidad del

rotor superiar.

11). Molino seglin la reivindicacibn 1, caracteri -
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rizado porque los diversos rotores son idénticos.

12). Molino sezl@n la reivindicacidn 1, caracteriza-
do porqie segﬁn une variante, los rotores estén equipados -
con masas diferentes seglin el trabajo a redlizar,

13). Molino industrial,

Tl y como se ha descrito en la Memoria que artece~
de, reprssentado en dibujos que se acompaiian, y con log Iings
gue se han especificado,.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas 2 mi -

guina por una sola de sus caras.

Madrid, f0MAR 19685
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